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Figure 3.22 : Amplitude de la fonction de transfertvdc/ P en BF et du gabarit 1/Wperf, fe = 400Hz
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Figure 3.23 : Amplitude de la fonction de transfertufd/ P en BF et du gabarit 1/Wu, fe = 400Hz
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Figure 3.24 : Performances obtenues avec le correctr synthétisé a 400Hz pour les points de
fonctionnement correspondant a fe = 360Hz, 400Hz, .800Hz
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Figure 3.25 : Amplitude de la fonction de transfertvdc/ P en BF et du gabarit 1/Wperf, fe = 800Hz
B0

10° 10*

F >=C

-70 |

> 7"

-80 [

————— =

-90 |

) (

-100

-110 1

-120 o

\n/ HMQ Q=I

Figure 3.26 : Amplitude de la fonction de transfertufd/ P en BF et du gabarit 1/Wu, fe = 800Hz
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Figure 3.27 : Performances obtenues avec le correctr synthétisé a 800Hz pour les points de
fonctionnement correspondant a fe = 360Hz, 400Hz, . 800Hz
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Figure 3.28 : Vérification des contraintes d'implénentation du correcteur sur 'ensemble des points de
fonctionnement du systéeme
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Figure 3.29 : Profil de charge simulé pour la validtion du contréle de l'alternateur
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Figure 3.30 : Validation de la synthése du correcte par simulation temporelle : tension Vdc
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Figure 3.31 : Validation de la synthése du correcte par simulation temporelle : tension d’excitationufd
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Figure 3.32 : Source DC alimentant un réseau « inoau »
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Table 3-II : Parameétres nominaux du canal de puisszce étudié

Lnom 20uH
Paramétres Rnom 1
du Filtre Ci.nom 4700uF
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Figure 3.33 : Analyse nominale des performances diystéeme source + charge DC
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