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Introduction

La propagation d’ondes dans des milieux hétérogenes, désordonnés ou périodiques, est un
sujet trés général qui se trouve au confluent de nombreuses disciplines de la physique. Ainsi,
gu’il s’agisse de la propagation d’électrons dans un métal pur ou contenant des impuretes, d’'une
onde lumineuse dans du lait ou bien encore d’'une onde élastique dans un acier a grains, les for-
malismes utilisés sont analogues. Au Laboratoire Ondes et Acoustique, nous abordons ce sujet
de facon originale en profitant, d’'un point de vue expérimental, de l'utilisation de réseaux de
transducteurs piézo-électriques pour cartographier 'amplitude et la phase de toutes les compo-
santes spectrales du champ acoustiqéi@st. Nous avons ainsi pu étudier les problemes de
cohérence et de réversibilité de champs ondulatoires complexes a des échelles millimétriques,
pour lesquelles les parameétres expérimentaux sont aisément contrélables.

En particulier, au cours de theses précédenftesteiées au laboratoire, il a été mis en évi-
dence les conséquences de deux propriétés fondamentales, la réciprocité et la réversibilité, sur
la propagation acoustique dans des milieux désordonnés en réginfeudedimultiple. La ré-
ciprocité trouve sa manifestation dangiiét de rétrodtusion cohérente que I'on peut exploiter
dans la pratique pour mesurer les paramétres de transport (libre parcours moyen et constante de
diffusion) caractéristiques du milieu. Linvariance par renversement du temps de I'équation de
propagation autorise quant a elle la possibilité de faire revivre son passé a une onde ultrasonore
et de la faire ainsi refocaliser sur sa source. Dans ce cadre, il a été montré que I'on pouvait tirer
profit du caractere désordonné du milieu pour obtenir une meilleure résolution spatiale que celle
obtenue en milieu homogeéne.

Au cours de cette thése, nous avons étudiéffasion multiple des ultrasons dans des struc-
tures périodiques, autrement appelées "cristaux phononiques"”. L'objectif était de construire et
de caractériser des matériaux phononiques a bandes interdites, c’est-a-dire des milieux pério-
diques capables de bloquer sélectivement la propagation acoustiqgue dans une plage de fré-
guences donnée.

D’autre part, nous avons cherché a mettre en évidence le caractere non-linéaire de la propa-
gation acoustique dans les milieux multiplemerfudieurs désordonnés que sont les nuages de
bulles. A cette occasion, nous avons mis en place plusieurs outils ainsi qu’'un montage expéri-
mental permettant de caractériser la distribution des bulles créées.






Premiere partie

Cristaux Phononiques






Les cristaux phononiques sont des matériaux composites macroscopiques présentant une
périodicité spatiale dans une ou plusieurs directions de I'espace. En tant que tels, ils sont ca-
pables de bloquer la propagation acoustique dans certaines directions et gammes de fréquences,
par le biais de réflections de Bragg. On parle alors de bande de fréquences interdites, que I'on
abrége le plus souvent en "bande interdite".

Dans un premier chapitre, nous nous attachons a présenter un rapide historique de I'étude
foisonnante des cristaux phononiques, et nous instruisons les principales pistes de recherches et
résultats issus du travail de la communauté "cristaux phononiques".

Dans un deuxiéme temps, nous détaillons I'étude des cristaux phononiques initiée au sein
du Laboratoire Ondes et Acoustique sur des structures bidimensionnelles de tiges d’acier im-
mergeées. Cela nous permet de retrouver des résultats caractéristiques de ces milieux, tels que
atténuation, dispersion anormale &eetunnel.

Afin de conforter nos premiers résultats expérimentaux sur des monocristaux, nous faisons
ensuite appel a des outils de simulation numérique dont la complexité n’a d’égal que la fidélité
aux expériences.

Par la suite, nous mettons en évidence des résultats originaux obtenus sur des arrangements
de cristaux de type Fabry-Pérot, ce qui est I'occasion de valider nos modéles et simulations sur
des structures complexes.

Enfin, cette étude des cristaux phononigues au sein du LOA ne serait pas compléete si nous
n'y avions inclus l'ingrédient du Retournement Temporel comme outil d'investigation supplé-
mentaire mais également sujet d’étude.






Chapitre 1

Histoire et état de I'art

1.1 Emergence du concept de cristal phononique

En acoustique, I'intérét pour les structures périodiques s’est manifesté a partir des années
1970 pour des raisons aussi fondamentales qu’appliquées. On peut citer par exemple les travaux
de L. P. Solie [1] sur les filtres & ondes de surface, ceux de J. D. Achenbach [2] concernant le
calcul des relations de dispersion de matériaux possédant des inclusions sphériques périodiques
ou encore ceux de V. Narayanamurti [3] relatifs a des filtres phononiques utilisant des superré-
seaux en AsGa.

Le renouveau du domaine, au début des années 1990, fait suite a I'intérét manifesté par
la communauté des opticiens pour des matériaux composites constitués d’arrangements pério-
diques de diuseurs diélectriques, autrement appeléstaux photoniques

Initialement, les cristaux photoniques ont été concus dans I'objectif d’interdire la désex-
citation radiative d’'un atome en empéchant la propagation des photons gu’il est susceptible
d’émettre. En fet, 'émission spontanée des atomes est assujettie a la présence de modes élec-
tromagnétiques d’énergie égale a celle de la transition électronique. Piéger I'atome dans un
milieu présentant une bande interdite photonique couvrant I'énergie de la transition devait alors
garantir 'absence de désexcitation. Cette idée fut introduite par Eli Yablonovitch [4], ouvrant
ainsi la voie aux premiéres réalisations expérimentales de cristaux photoniques [5]. Ces dispo-
sitifs laissent entrevoir la possibilité de réaliser des composants optiquefiitrases.

L'intérét pour ce genre de cristaux était également d’'ordre théorique, puisque le fait d’in-
troduire graduellement du désordre dans un milieu ordonné a été considéré comme un moyen
d’atteindre le régime de localisation d’Anderson [6, 7]. Une analogie a par ailleurs été formulée
par Economou [8] entre les bandes interdites et les régions d’états localisés dans les milieux
désordonnés. Tous deux trouvent dieeleur origine dans les phénomeénes d’interférences des
ondes multiplement éusées.

Le point de départ de 'engouement pour testaux phononiques postérieur a I'appari-
tion des cristaux photoniques synthétiques, peut étre fixé vers 1993. A cette date, M. S. Kush-
waha publie un article présentant le calcul de la structure de bandes d’un matériau composite
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10 Chapitre 1. Histoire et état de l'art

périodique constitué de cylindres de nickel dans une matrice d’aluminium. Il met ainsi en évi-
dence, pour la premiére fois, un matériau composite présentariamte interdite absolue

pour les ondes transverses [9], c’est-a-dire capable de bloquer la propagation des ondes inci-
dentes quelle que soit leur direction.

Comme souvent, ce sont des papiers théoriques qui ouvrent un nouveau sujet, et il fallut
attendre prés de deux ans (et la publication de 9 articles) pour que paraisse une premiere com-
munication présentant des travaux expérimentaux similaires dans le domaine de I'acoustique
audible. Des mesures ont été réalisées sur une structure objectivement non prévue pour cela,
puisqu’il s’agit d’'une sculpture minimaliste de I'artiste Eusebio Sempere exposée dans les jar-
dins de la Juan March Fundation & Madrid. Cette sculpture, constituée de cylindres d’acier de
2,9 cm de diametre répartis selon un réseau carré simple de pas 10 cm, présente des atténua-
tions marquées a 1,7 et 2,4 kHz, reliées a taalition sur les plans cristallographiques [100]
et [110]. Une étude théorique postérieure [10] montre qu’il ne s’agit pas de bandes interdites
totales, mais plutét de pseudo-gapsar I'atténuation introduite par la structure dépend de la
direction du vecteur d’onde incident.

L'avantage des cristaux phononigues sur leurs homologues optiques apparait tout d’abord a
la fabrication : la structuration a lieu a des échelles macroscopiques, en rapport avec la longueur
d’onde atténuée donc aisément contrdlable. Ensuite, du point de vue de la mesure, les acous-
ticiens ont a leur disposition 'amplitude et la phase grace aux transducteurs piézoélectriques,
tandis que les détecteurs optiques sont intrinsequement limités a la mesure de lintensité du
champ. Enfin, nous verrons que les parametres mis en jeu dans I'apparition de bandes interdites
sont beaucoup plus riches en acoustique qu’en optique.

Toutes ces raisons expliquent 'engouement passé et actuel pour les cristaux phononiques :
la physique est souvent comparable a celle des cristaux photoniques, mais la facilité de réali-
sation est évidente et les mesures sont réalisées avec du matériel souple d'utilisation. Les cris-
taux phononiques sont donc particulierement adaptés a la modélisation et la compréhension des
phénomeénes physiques sous-jacents. Le développement des applications envisagées jusqu’ici
(création d’environnement dépourvu de vibrations, filtrage acoustique ainsi que I'optimisation
des réseaux de transducteurs) restefiat @ un stade peu avance.

Les cristaux photoniques jouissent quant a eux d'un excellent transfert technofodjisjue
sont déja utilisés dans des fibres optiques a bas indice, actuellement commercialisées (voir la
figure 1.1). D’autres applications sont envisagées a court terme, dans le domaine des lasers et
des diodes LED a haut rendement, des multiplexeurs et démultiplexeurs tout optiques, mais
€galement en tant que dispositif anti-fraude dans les cartes de crédit.

*également appelétopbandou bande interdite partielle

Tsauf exception, dont nous parlerons dans la section suivante

*La Nature n’a pas attendu I'’Homme pour découvrir I'intérét des cristaux photoniques, puisqu’elle en fait grand
usage, par exemple dans les ailes de certains papilMogpho rhetenoy [11] et les poils d’animaux marins du
genreAphrodita[12].
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Fic. 1.1 — Sections de trois types de fibres a cristaux photoniques (PCF) commercialisées par
http ://www.crystal-fibre.com/

1.2 Etat de l'art et pistes de recherche actuelles

Les recherches menées depuis maintenant plus d’'une décennie sur les cristaux phononiques
ont vu I'aboutissement de nombreuses idées. Parmi celles ci, hotons la possibilité d’atténuer les
ondes dans de larges gammes de fréquences, et pour toute direction incidente, avec des cristaux
phononiques présentant une bande interdite totale [9, 13, 14].

Les parametres régissant I'obtention de bandes interdites totales ont fait I'objet d’études
approfondies [9, 15, 16, 17]. Les parameétres ayant une influence significative sont la topologie
du réseau, le contraste de vitesse et de densité et la fraction volumiqutudeutis.

La topologiecermet constituée de dliuseurs isolés, semble généralement préférable a la
topologieréseau dans laquelle les filuseurs sont interconnectés. Diminuer la symétrie de la
maille semble généralement fournir de bons résultats : un arrangement cubique a faces centrées
esta priori plus favorable qu’un arrangement cubique simple ou centré.

En ce qui concerne les composites solide-solide, un contraste de densité important est cru-
cial pour I'apparition de bandes interdites totales. Plus spécifiqguement,filesedrs de forte
densité dans une matrice de faible densité semblent extrémement favorables, alors que c’est
I'opposeé pour les composites liquide-liquide.

Quant a la fraction volumique optimale d’apparition d’une large bande interdite absolue
(définie par le rapport de sa largeur sur sa fréquence centrale), elle s’étend de 10 a 50 %, et
dépend fortement des autres paramétres.

D’autres types de cristaux permettent d’'atténucacement des fréquences dont les lon-
gueurs d’ondes sont de deux ordres de grandeur supérieures au pas de la stuctaes (
sont les cristaux phononiques munis d’unités localement résonantes [18, 19, 20]. Ce concept
repose sur la présence defdseurs résonants au sein d’'une structure périodique : la réponse
linéaire d'un tel difuseur s'établit en Awj — w?), ce qui permet au matériau de présenter des
constantes élastiqueffectives négatives dans certaines gammes de fréquences. En cela, le prin-
cipe de fonctionnement de ces structures est extrémement proche des phénomenes physiques
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qui gouvernent I'atténuation a la traversée d’'un nuage de bulles résonantes. De tels cristaux ont
été construits par I'équipe de Liu, en utilisant commgudieurs des billes métalliques denses
enrobées d’un matériau mou, noyés dans une matrice en résine €poxy. Ceux-ci ouvrent d’inté-
ressantes perspectives en termes de filtrage dans le domaine de I'audio puisqu’ils permettent de
s’affranchir de la condition ~ a: les fréquences atténuées par le prototype se situertfetn e
autour de 400 Hz et 1,3 kHz pour un réseau cubique de période 1,55 cm.

En vue d'applications de type "commutation de faisceaux”, des cristaux phononiques a
bande interdite ajustable ont été développés. La rotation filesdurs de section carrée est
la solution retenue par C. @aux [21]. Une rotation de 45 degrés de tous l¢kudeurs d’un
cristal de maille carrée permet d’ouvrir une large bande interdite. Avec une telle technique, il
devient possible de commander a distance le filtrage d’un faisceau sonore.

Des lentilles acoustiques ont également été fabriquées, en exploitant deux phénomenes phy-
siques distincts. Pour des fréquences tres inférieures a la premiere bande interdite, les ondes
percoivent le cristal comme un miliedfectif caractérisé par un indice de réfraction moyen.
Pour peu que cet indice de réfraction soit supérieur a celui du milieu environnant, et que le
contraste d'impédance ne soit pas trop élevé, il est possible de construire une lentille acoustique
convexe qui focaliserait une onde plane incidente au point focal [22, 23]. Alors que cette expé-
rience reléve du domaine de I'acoustique géométrique, il existe une autre méthode, basée sur
I'anisotropie des surfaces équifréquences. L'équipe du professeur John Page utilise cette tech-
nique au dessus de la premiere bande interdite pour focaliser naturellement un faisceau incident
divergent a I'aide d’un échantillon plan de cristal tridimensionnel [24]. En cela, 'analogie avec
les matériaux a indice de réfraction négatiH\) est forte [25, 26, 27].

Les cristaux a bande interdite totale sont également de bons candidats pour réaliser des
guides d’ondes : il est désormais possible de modifier la direction d’un faisceau sonore grace a
des guides en forme de L [28, 29]. Des arrangements de cristaux ont également été congus, qui
permettent de modifier la direction de propagation sans requérir de bande interdite totale [30].

Enfin, la communauté dispose maintenant de méthodes numéritjuases pour simuler la
propagation au sein des cristaux phononiques : les codesf@épedces finies dans le domaine
temporel EDTD pourFinite Difference Time Domajrsont les plus employés [31]. Ces études
sont d’'une grande importance en vue d’applications telles que les guides d’ondes et autres
filtres résonants [32, 33], puisqu’ils permettent non seulement de cartographier le champ dans
des structures de géométrie complexe, mais également de déterminer la transmission d’échan-
tillons en conditions réelles.

Sur un plan plus fondamental, il est intéressant d’étudier I'analogie qui peut étre faite entre
le mécanisme de "propagation” d’une impulsion ultrasonore a travers un cristal phononique et le
comportement d’un paquet d’'onde au sein d’'une barriere de potentiel en mécanique quantique
[34]. Dans les deux cas, le temps d’arrivée du maximum du paquet d’onde devient indépendant
de la largeur de la barriere au-dela d’'une certaine épaisseur, ce qui est la signatufiede I'e
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tunnel.

Au cours de cette these, nous avons entre autres prolongé I'étude de la propagation d’un
paquet d’onde au sein d’'un cristal phononique a des structures de type Fabry-Pérot. Alors que
I'effet tunnel se traduit par un avancement temporel du maximum des paquets d’ofiiee, I'e
tunnel résonant se manifeste dans un Fabry-Pérot acoustique par un retard important a la traver-
sée de paquets d’onde de fréquences correspondant aux résonances de la structure [35], ce qui
justifie I'appellation 'Slow Sound






Chapitre 2

Caracterisation acoustique de cristaux
phononiques

Au cours de cette thése, nous avons construit et caractérisé des cristaux phononiques. Nous
présentons dans ce chapitre le dispositif expérimental ainsi que les principaux résultats expéri-
mentaux obtenus sur les monocristaux que Nous avons Congus.

2.1 Construction des échantillons et dispositif expérimental

La solution technologique retenue pour la conception des cristaux consiste en des arrange-
ments périodiques de tiges d’acier dans I'eau. La longueur des tiges étant importante devant
leur section, la géométrie des échantillons est bidimensionnelle. A I'image des arrangements
cristallins étudiés en physique des solides, il est alors possible de définir un réseau direct et un
réseau réciproque. Comme nous le verrons par la suite, I'intérét du réseau réciproque apparait a
partir du moment ou on étudie l'interaction d’'une onde avec la structure périodique.

Le réseau de Bravais de la structure est un réseau carré simple d
a = 1,5 mm. Le cristal est défini par le réseau, additionné d’'un motii
constitué d’'une tige cylindrique de diametre 0,8 mm. Il est alors naturel de
choisir comme base de I'espace direct le couple de vecteurs orthogo
X et y, de norme a, joignant les centres défidieurs adjacents (figure ci-
contre).

Dans l'espace réciproque, les vecteurs de Hgset IZy
sont tels quek?( = 2r/a X et k; = 2r/ay. La premiere
zone de Brillouin (BZ1) est carrée, de parametrga2 Les
M points de haute symétrie de cette maille primitive sont nom-
mésI’, X et M (figure ci-contre), et leurs coordonnées respec-
K- tives dans le réseau réciproqug I@ k?,) sont (0,0), é,O) et
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Deux types d’échantillons ont été réalisés : I'un présente une face normale a la difection
(autrement appelée "direction [10]"), I'autre présente une face normale a la dirEdligou
direction [11]). L'intérét de cette double réalisation est que I'on peut caractériser le cristal pho-
nonique selon ses directions cristallographiques principales, puisqfiitl &lors d’insonifier
chacun des échantillons avec une onde plane.

Les tiges sont maintenues en place par I'intermédiaire de plaques d’époxy munies d’entre-
toises (figure 2.1). Les plaques ont été percées selon la géométrie désirée a I'aide d’'une machine
outil & commande numérique. Enfin, I'échantillon est tenu en position verticale grace a un sup-
port en plexiglass.

Les matériaux et parameétres du cristal ont été choisis de telle sorte que la premiére bande
interdite soit observable dans la gamme des fréquences accessibles aux transducteurs du labo-
ratoire. En I'occurence, ce choix résulte d’'un compromis puisque la bande interdite se situe
dans la gamme des plus basses fréquences ultrasonores accessibles a nos capteurs (500 kHz).
Ce choix nous a permis de disposer d’'une grande autonomie dans la construction des échan-
tillons, puisque la période du cristal n'impliquait pas I'utilisation de matériel sophistiqué pour

Al Vo

i

o 2 Y

W _.
||

Fic. 2.1 — Cristal phononique constitué de 8 rangées de 100 tiges, monté sur son support en
plexiglass.

Pour les expériences réalisées en transmission, chacun des cristaux est immergé dans une
cuve d’eau, et placé a la distance de Fresnel d’un transducteur de fréquence centrale 500 kHz et
de gros diametre (38 mm). La divergence du faisceau est alors tres faible et I'on peut considérer
en premiere approximation que I'échantillon est éclairé par une onde quasi-plane. La zone utile
du cristal étant délimitée par les plaques d’epoxy, il faut s’assurer que le faisceau incident soit
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sufisamment collimaté afin de ne pas créer de réflections parasites. Le transducteur source est
excité en régime impulsionnel par un signal bref, souvent une période de sinusoide. On dispose
ainsi d’une bande passante large (de I'ordre de 60%), ce qui nous permet d’obtenir facilement
des données pour toute une gamme de fréquences en une seule expérience.

Un petit monoélément de dimensions 3x12 mm mesure I'onde transmise en champ lointain
du cristal (quelques dizaines de centimetres). Le signal est préamplifié puis numérisé sur 12
bits avec une fréquence d’échantillonnage de 25 MHz. Cette numérisation des signaux permet
d’atteindre un rapport signal sur bruit théorique de 72 dB, avec une qualité d’échantillonnage
temporel trés appréciable autour de 500 kHz. Au cours des premiéres expériences, il est apparu
gue le rapport signal sur bruit et la linéarité de I'électronique sont des parametres importants,
dans la mesure ou les signaux mesurés en transmission peuvent étre tres faibles.

Pour s’dfranchir des imperfections des cristaux, hous avons toujours enregistré I'onde co-
hérente, c’est a dire I'onde qui résiste a la moyenne sur le désordre. La procédure consiste
a déplacer simultanément le couple émeftéaepteur parallelement aux faces du cristal et a
moyenner les acquisitions. Le pas du déplacement doit alors respecter la périodicité du cris-
tal, soit 1,5 mm : cette technique permet de s’assurer que le signal enregistré est indépendant
d’éventuels défauts du cristal en restaurant la symétrie par translation. Le signal de référence
est acquis dans I'eau, en suivant le méme protocole.

2.2 Mesure de la transmission

Les signaux temporels (figure 2.2) enregistrés a travers un échantillon de 8 rangées de tiges
présentent un front balistique fortement atténué, suivi de plusieurs centaines de microsecondes
de signal. Les échos arrivant a des temps supérieurs a la propagation en champ libre sont la
signature de la diusion multiple : ils résultent de chemins ddfdsion impliquant plusieurs
diffuseurs.

Une analyse par transformée de Fourier (TF) permet d’extraire I'information fréquentielle.
L'atténuation est alors obtenue en calculant le rapport des amplitudes des transformées de Fou-
rier des signaux mesurés a travers I'échantillon et le signal de référence (figure 2.3).

Comme nous pouvions nous y attendre au vu de la faible fraction surfaciquéutedrs
(22%), les bandes de fréquences interdites mesurées dans les directions cristallographiques prin-
cipales ne se recouvrent pas : nous avons donc construit un cristal présentant une bande inter-
dite partielle étopband dans la directiod’X, qui s’étend sur la gamme de fréquences [400-580
kHz]. L'atténuation est maximale (-39 dB) autour de 480 kHz pour un échantillon de 8 rangées
de tiges.

Si le profil de I'atténuation mesurée dans la directldd nous permet d’identifier des
bandes de fréquences plus ou moins fortement atténuées, cette mesure n’est en revanche pas
sufisante pour identifier avec précision une bande interdite : nous verrons comment y remeédier
dans la section suivante.

Il existe une image simple permettant de comprendre la forte atténuation introduite par
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Fic. 2.2 — Signaux mesurés en transmission dans (apet a travers I'échantillon de 8 rangées
présentant une face [1(). L'échelle utilisée pour les deux graphes est la méme.
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Fic. 2.3 — Codficients de transmission en amplitude, montrant I'atténuation introduite par le
réseau périodique dans les directions cristallographifiXe¢a) et I'M (b), mesurée sur les
deux échantillons préparés a céfee (respectivement 8 et 10 rangées de tiges)
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un cristal phononique en transmission : quand la longueur d’onde correspond au double de la
distance entre deux plans successifs diusieurs (autrement appelés "plans réticulaires"), les
ondes difusées interférent destructivement dans la direction de propagation. Dans la direction
opposée, les interférences sont constructrices et contribuent a la forte réflectivité du cristal. En
premiére approximation, ce mécanisme conduit a une relation entre la fréquence centrale de la
bande de fréquences atténuwéast la périodicité du cristal: = ¢/2a, ou c est la vitesse de phase
dans I'eau. Pour nos échantillons, cette formule prévoit une premiére bande interdite autour de
500 kHz, ce qui s’avére correct a 4%. Cette relation est cependant approximative car elle ne
prend pas en compte la géométrie ni la vitesse du matériau filesadirs, ce qui peut conduire

a de larges diiérences pour des fractions surfaciques élevéesfileséurs.

Pour des cristaux d’épaisseur importante, le phénomeéne d’interférences est d’autant plus
prononce, ce qui diminue la transmission et augmente la réflection. Imaginons un cristal parfait
occupant un demi-espace : toute onde de fréquence comprise dans la bande interdite serait alors
parfaitement réfléchie par la structure. Dans le cas présent, la finitude du cristal est en soi une
imperfection : la réflection de I'onde n’est que partiel# une petite partie du signal incident
traverse le milieu, sous la forme d’ondes évanescentes.

L'amplitude transmisé\, est alors exponentiellement décroissante en fonction de I'épaisseur
L du milieu a bande interdite A, = A exp («L). Nous avons pu vérifier cette décroissance
exponentielle de la transmission au cours de la construction d’un échantillon de 10 rangées de
100 tiges, en mesurant la transmission a une fréguence de la bande interdite dans la direction
I'X pour chaque nouvelle rangée de tiges ajoutée (figure 2.4). Cette expérience nous a en outre
permis de mesurer I'évolution fréquentielle du fiméent d’atténuatiorx, qui nous sera utile
par la suite (figure 2.5).

2.3 Analyse de la phase

Les transducteurs ultrasonores sont sensibles au champ de pression a tout instant, ce qui si-
gnifie que la phase du signal électrique mesuré en sortie de la chaine d’acquisition est identique
a celle du champ de pression au point de mesure. Cette information est essentielle pour tracer
la relation de dispersion du cristal puisque la phase cumulée lors de la propagation a travers
I’échantillon est liée a la projection du vecteur d’'onde dans la direction de mesure.

2.3.1 Dispositif

L'information portant sur la phase est obtenue expérimentalement en analysant les signaux
transmis dans le domaine de Fourier. On extrait alors la phase de propagation totale en fonction
de la fréquence en résolvant les sauts del@ouis les plus basses fréquences. La variation de
phase spécifique a I'échantillon périodique s’obtient ensuite en retranchant la phase correspon-
dant a la propagation dans I'eau.

*on pourrait dire que cette réflection est frustrée, par analogie avec I'expérience optique de réflection totale
interne au sein d’un prisme, duquel on approche une seconde interface.
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Fic. 2.4 — Atténuation mesurée autour de Fic. 2.5 — Etude fréquentielle du ciieient
480 kHz pour 7 échantillons d’épaisseur d'atténuation de I'onde incidente pour les
croissante : le gap s’approfondit expo- fréquences de la bande interdite dans la di-
nentiellement en fonction du nombre de rectionI'X. Les limites de barre d’erreur
rangées, avec un cfieient d’atténuation sont matérialisées par des points bleus.
moyen de 4,8 dB+/- 0,2 dB) par rangée

supplémentaire.

Soit D la distance totale entre la source et le récepteur, et L I'épaisseur de I'échantillon. La
phase mesuréfy(w) vaut alorskerl + keai(D — L). De Ia, nous tirons la relatiok.{w) et la
vitesse de phase dans I'echantildpn= w/kecH{w).

2.3.2 Résultats

A basse fréquence (c’est-a-dire, en dessous de 300 kHz), la phase croit quasi-linéairement
avec la frequence (figure 2.6) avec une pente proche de celle de I'eau. Dans ces conditions, la
longueur d’onde est grande vis a vis de la périodicité du matériau : 'onde incidente ne résout
pas les dtuseurs et voit un milieufectif. Le milieu n’est alors pas ou peu dispersif : vitesse de
phase et vitesse de groupe sont égales. C’est dans ce régime de fréquences que certaines études
concernant les lentilles acoustiques ont été menées [22].

Dans la bande interdite, la phase présente un comportement en plateau caractéristique des
régions dans lesquelles les réflections de Bragg jouent un role prépondérant. La "propagation”
a travers le cristal se fait alors essentiellement par le biais d’'ondes évanescentes, qui ne trans-
portent pas l'information de phase. Quant a la vitesse de phase (figure 2.7), celle-ci voit sa pente
s’inverser dans le gap, ce qui est une signature de la dispersion anormale. Noter également les
oscillations de la vitesse de phase en dehors de la bande interdite, dont la présence est reliée a
la faible épaisseur du cristal.

La rupture de pente caractéristique de la dispersion anormale est trés pratique pour définir
avec preécision la gamme de fréquences de la bande interdite. A cet égard, I'étude de la vitesse
de phase dans I'’échantillon présentant une face perpendiculaire a la diléidtiest a méme
de nous renseigner sur les frontieres d’une bande interdite dans cette direction (figure 2.8). De



2.3. Analyse de la phase

21

40;
35¢
Fic. 2.6 — Phase cumulée lors de la

~30" propagation a travers I'échantillon
& périodique de 8 rangées (points
B 25) rouges), phase calculée a laide
§ d’'un modéle unidimensionnel que
8 20- nous présenterons dans le prochain
- chapitre (trait rouge), phase cumu-

157 lée a travers une méme épaisseur

d’eau (tirets bleus).
10¢
02 03 04 05 06 07 08
Fréquence (MHz)

1.7}
B Fic. 2.7 — Vitesse de phase me-
E 1.6 surée a travers I'échantillon pério-
- dique de 8 rangées dans la direc-
8,5 tion I'X (points rouges), vitesse de
o phase calculée a l'aide du modele
° 1D (trait rouge), vitesse de phase
@14 dans I'eau (tirets bleus). La région
s de dispersion anormale s’étend de

1.3l 395 a 567 kHz.

0.3 0.4 0.5 06 0.7 0.8

Fréquence (MHz)




22 Chapitre 2. Caractérisation acoustique de cristaux phononiques

méme, la mesure de la vitesse de phase dans la diréetioous permet d'éiner I'évaluation
des frontieres de la bande interdite.

1400}

1350 Fic. 2.8 — Vitesse de phase mesurée

dans la directiomM sur un échan-

tilon de 10 rangées de tiges. On
observe deux zones de dispersion
anormale dans les gammes de fré-
quence 614-636 kHz et 897-... kHz.
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La phase étant trés sensible a la qualité des signaux, il a fét@lelid’'observer dans de
bonnes conditions 'inversion de pente qui se situe en limite de bande passante du transducteur
(au-dela de 900 kHz). Il semblerait efiet qu’'unstopbandde faible largeur existe dans la di-
rectionT'M autour de 905 kHz. Dans tous les cas, les gammes de fréquences dans lesquelles
nous avons mis en évidence la dispersion anormale dans les dirdtXi@t$M ne coincident
pas.

Cette analyse approfondie des deux directions cristallographiques de la structure confirme
donc I'absence de bande interdite totale dans un cristal constitué de tiges d’acier assemblées
en réseau carré de fraction surfacique 22% immergé dans I'eau. Dans le chapitre 3, nous met-
trons en évidence le role de la fraction surfacique d&askurs dans I'apparition d’'une bande
interdite absolue.

2.3.3 Relations de dispersion

Dans I'étude des structures périodiques, la connaissance des relations de dispersion est im-
portante, puisque beaucoup des propriétés intéressantes des cristaux découlent plus ou moins
directement de ces relationghpnon focusinggect [24], negative refractio36], ...). Grace
aux relations de dispersion, il est en particulier possible de déterminer les fréquences permises
pour tout vecteur d’onde incident.

La connaissance de la vitesse de phase dans les deux directions cristallographiques princi-
pales nous permet de tracer la relation de dispersion du cristal dans la gamme de fréquences
accessibles expérimentalement (figure 2.9). La relation de dispersion (ici tracée en schéma de
zone réduitéet dans la seule directidiX) présente de fortes analogies avec celles que I'on peut

fc'est-a-dire, repliée au sein de la premiére zone de Brillouin.
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observer couramment dans I'étude des semiconducteurs cristallins en bord de zone de Brillouin.
La différence réside dans le fait que I'épaisseur du cristal phononique est ici relativement faible
en comparaison du nombre de plans d’atomes couramment observés dans le cas électronique
(8 contre plusieurs centaines). De fait, la pente de la relation de dispersion dans la bande inter-
dite n’est pas infinie. Une application du modeéle 1D, que nous détaillerons dans la section 3.1,
consistera a valider cette assertion en augmentant virtuellement le nombre de rangées de tiges
dans nos échantillons.

Fic. 2.9 — Relation de dispersion
en schéma de zone réduite, me-
surée dans la directiohX autour
de la bande interdite sur un échan-
tillon de 4 rangées de tiges (points
expérimentaux en bleu, simulation
| a laide d'un modele unidimen-

Fréquence angulaire (rad.s'1)
w
()}

3,
sionnel en trait continu rouge). Le
25¢ ] "point de repliement”, c’est-a-dire
‘ X, a été fixé erk = n/a ou a est
2 ‘ ‘ ‘ ] la périodicité du cristal.
500 1000 1500 2000 2500

Vecteur d'onde k (m'1\

2.4 Mise en évidence de I#et tunnel

Nous nous sommes ensuite intéressés a la vitesse de groupe dans les cristaux phononiques.
Une idée géenéralement réepandue est que la vitesse de groupe mesure la vitesse de propagation
de lI'information dans un milieu. Si cela s’avere vrai dans la plupart des situations courantes, les
cristaux phononiques (ainsi que d’autres dispositifs, comme les miroirs de Bragg en optique) se
posent en exceptiénNous allons enféet montrer comment nous avons mesuré des vitesses de
groupe supérieures a celles des constituants du cristal étudié, et en quoi ces mesures ne peuvent
briser la causalité de I'expérience. Des expériences similaires sur des cristaux phononiques 3D
menées en 2002 par Suxia Yang et I'équipe de John Page ont fait I'objet d’une publication dans
PRL [34].

*En optique, il est bien connu que certains matériaux peuvent voir leur vitesse de ¥tpapgmenter au-
dela de la vitesse de la lumiécegen particulier dans les régions pour lesquelles l'indice optigest décroissant
en fréquence, (c’est a dire, dans les régions de forte absorption ou atténuationjiéPantiition de la relation
n=c/V = ck/w, on montre que/Vy = n+ wdn/dw. Ainsi, quanddn/dw < 0, on peut observer/Vy < 1.
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2.4.1 Définition de la vitesse de groupe

La vitesse de groupe peut se calculer classiquemenipardw/dkec : le résultat obtenu
est correct mais s’avere souvent de moins bonne qualité (car plus bruité) qu’'une résolution basée
sur une interprétation physique de la vitesse de groupe.

La vitesse de groupe est définie pour un paquet d’'ondes comme la vitesse de propagation
de son enveloppe. Ce paquet d’ondes doit répondre a certaines conditions pour que la définition
soit acceptable : il ne doit étre ni trop étroit ni trop large en fréquenceften pour un paquet
comprenant un grand nombre de fréquences, flietssedispersifs du milieu vont intervenir en
déformant le paquet, ce qui ne nous permettra pas de définir correctement son temps d’arrivée
Pour un paquet d’'onde de faible largeur fréquentielle, on se rapproche d’une expérience mono-
chromatique, de telle sorte qu'il est la encorffidile de donner un sens au paquet d’onges (
fortiori, & son maximum).

Il faut ensuite définir ce que I'on entend par vitesse de propagation de I'enveloppe d'un
paquet d’'onde, notamment dans le cas ou celui-ci est atténué. Si le paquet n'est pas atténué
ni déformé, la question ne se pose pas : la vitesse de I'enveloppe est alors clairement définie,
puisque tous ses points subissent une translation dans le temps. Si par contre le paquet est atté-
nué tout en conservant sa forme, nous n’avons d’autre choix que de mesurer le temps d’arrivée
du maximum de I'enveloppe

2.4.2 Dispositif expérimental

L'expérience est en tout point similaire a celle permettant de mesurer la transmission a tra-
vers les échantillons. Pour chaque fréquence, un générateur programmable synthétise un paquet
gaussien de largeur controlée, et la transmission est moyennée sur plusieurs couples de positions
émetteufrécepteur. L'expérience est répétée dans I'eau pour acquérir le signal de référence.

Le signal mesuré a travers I'échantillon (figure 2.10) est entaché d’un rebond qui intervient
175us apres le signal principal : il s’agit de la double réflection du signal sur la face avant du
cristal et sur le transducteur source. Cet artefact n’est pas critique ici, puisqu’il ne nous empéche
pas de mesurer avec précision le temps d’arrivée du maximum du paquet d’onde principal.

Le maximum du paquet d’'onde ayant traversé I'échantillon arrive:$,&vant son homo-
logue ayant traversé une épaisseur d’eau comparable. De plus, le maximum du paquet d’'onde
apparait de l'autre c6té de I'échantillon seulemeptsZpres y étre entré, ce qui correspond a
une vitesse de groupe de 5,7 s (soit la vitesse longitudinale du son dans l'acier pur).

Pour obtenir le temps de groupe en fonction de la fréquence, nous avons procédé par filtrage
gaussien du signal transmis en réponse a une courte excitation. Par linéarité de la propagation,
cette procédure est équivalente a I'expérience décrite précédemment et beaucoup plus rapide.
Nous avons ainsi pu définir un temps de groupe pour la traversée des échantillons périodiques

¥Cela exclut en particulier la possibilité de déterminer le temps de traversée du cristal en l'insonifiant avec une
impulsion bréve de type dirac.

111 existe en fait une mesure alternative qui consiste a déterminer le temps d’'arrivée du centre de masse du
paquet gaussien [37]. Ces deux techniques donnent des résultats identiques quand la dispersion de la vitesse de
groupe est faible, ce qui est le cas au sein du gap [38].
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Fic. 2.10 —(a) : Paquets d’onde gaussiens (normalisés a 1) mesurés en transmission a travers
un échantillon périodique de 8 rangées (rouge) et dans I'eau (bid)): -Leurs enveloppes
normalisées. Dans le domaine fréquentiel, les spectres sont centrés sur 500 kHz et leur largeur
a mi-hauteur est de 10 kHz. Le paquet d'onde ayant traversé I'échantillon est ici représenté
agrandi d’un facteur 86.

en mesurant le temps d’arrivée du maximum du paquet pour chaque fréquence de la bande pas-
sante. Connaissant I'épaisseur de I'échantillon, nous en déduisons alors la vitesse de groupe
(figure 2.11). Nous avons comparé cette méthode a la technique consistant a dériver le vecteur
d’onde par rapport a la fréquence angulaire, ce qui nous a permis de définir une largeur optimale

de paquet d’'onde

Dans la bande interdite, le temps de groupe est trés faible (inférieur 8,716 temps de
traversee d’'une épaisseur d’eau équivalente a celle de I'échantillon), ce qui implique une vitesse
de groupe importante. Il a été démontre par S. Yang [34] que le temps de groupe a la traversée de
cristaux phononiques d’épaisseur croissante est indépendant de cette épaisseur, ce qui autorise
des vitesses de groupe bien supérieures a celles constatées indépendamment dans chacun des
constituants du cristédl En cela, 'analogie avec lfeet Hartman [39] en mécanique quantique
est forté" et justifie I'hypothése de transport du pulse ultrasonore dans la bande interdite par un
mécanisme analogue a celui defiét tunnel.

Il est également intéressant de noter que le temps de groupe devient tres important aux
fréquences correspondant aux bords de la bande interdite. De fait, la vitesse de groupe tend a
s’annuler en ces fréquences, comme si 'onde était piégée dans la structure. Dans I'étude des

ILa largeur & mi-hauteur optimale du filtrage gaussien vaut 3 kHz, et permet de régulariser quelque peu les
fluctuations de la mesure dans la bande interdite
*Nous aurons 'occasion de le vérifier a I'aide du modéle unidimensionnel dans le chapitre suivant
T effet Hartman se manifeste dans une barriére de potentiel, et se traduit par un temps de traversée de I'échan-
tillon indépendant de son épaisseur.
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Fic. 2.11 — Temps de groufd@) et vitesse de group@) mesurés a travers un échantillon de

8 rangées de tiges (points bleus), calculés avec le modele 1D (trait rouge). Les résultats sont
fortement bruités dans le gap : cela est a imputer affecdité de définir avec précision la
position du maximum de I'impulsion gaussienne quand I'amplitude transmise est faible.

cristaux photoniques et autres structures quasi-periodiques, il a d’ailleurs été proposé d'utiliser
ce phénoméne pour identifier les frontiéres des bandes interdites [40, 41].

2.4.3 Causalité

En acoustique, il n'y a pas réellement de raison de se soucier de la préservation de la cau-
salitéstricto sensupuisque le temps de groupe mesuré a la traversée d’'un paquet d’onde dans
un cristal phononique d’épaisseur quelconque est toujours positif. De plus, il 'y a pas de vi-
tesse du son théoriquement infranchissable, telle que la vitesse de la lumiére en optique. S'il
est besoin de se rassurer quant a la vitesse de propagation de I'énergie (ou méme de I'infor-
mation), il faut constater sur la figure 2.10 qu’un paquet gaussien ayant traversé I'échantillon
périodique est d’'amplitude largement atténuée par rapport a un paquet d’'onde témoin ayant tra-
versé une épaisseur similaire d’eau. En superposant ces paquets d’'ondes a échelle comparable
(par exemple, sur la figure 2.13), on s’apercoit que I'amplitude du signal transmis est a tout
temps inférieure a celle du signal de référence. L'énergie ne voyage donc pas plus vite dans un
cas que dans l'autre, méme si le maximum d’un paquet d’onde arrive avant I'autre.

Pour autant, il reste a comprendre les phénomeénes physiques qui gouvernent cette apparente
propagation a vitesse de groupe importante, et c’est la raison de la petite étude bibliographique
qui suit.

pulse reshaping

Il existe une premiere explication physique a ce phénomeéne d’avancement de paquet d’onde,
gue I'on trouve couramment évoqueée : I'atténuation étant le résultat de l'interférence entre les
ondes incidentes et les ondes réfléchies au sein de la structure du cristal, il est nécessaire qu’un
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systeme d’ondes stationnaires s’établisse dans le cristal. Or, le systeme d’ondes stationnaires
ne peut étre "alimenté" que par I'onde incidente. Il en résulte que les premiers instants du
paquet d’'onde ne peuvent étre audlicacement atténués que les suivants, puisque les ondes
stationnaires n’ont pas encore eu le temps de s’installer (voir la figure 2.12).

Ce phénomeéne, dit dplilse reshaping a été initialement évoqué dans le domaine de I'op-
tigue par Steinberg et Japha pour expliquer I'apparente propagation supraluminique d’un photon
dans un cristal photonique, et pour justifier du raccourcissement temporel de paquets d’ondes
ayant traverseé des milieux périodiques [42, 43].

2 m M 2 T l;“\‘ Tunnelling
- /| pulse
= Y ‘\
w i i
c ) \
e g /i Y
= e B
b \
Tunnelling . N A /\\ >
pulse l
N Reference
| i | | pulse

Reference >
pulse {

Time —»

Fic. 2.12 — Représentation graphique du phénomernautie reshaping les premiers instants
du pulse franchissent la barriere phononique sans encombre tandis que le restant du paquet
d’onde est fortement atténué. D’apres [44].

Peut on réellement parler ghellse reshapingour notre expérience ?

Deux arguments nous poussent a croire que cette explication n’est pas la bonne, méme si
elle est couramment évoquée pour expliquer des situations similaires [37, 45].

Il semblerait tout d’abord que ce mécanisme ne soit pas en mesure d’expliquer I'avance-
ment temporel du maximum d’un paquet d’ondes temporellement large (mais la controverse est
ouverte a ce sujet [46]). Erfet, le temps d’établissement du systéeme d’ondes stationnaires est
a priori court, ce qui restreint 'usage de cet argument aux paquets gaussiens large bande. Nous
confirmons cette restriction en représentant le rapport des enveloppes des pulses transmis dans
le cristal et dans une épaisseur comparable d’eau au cours du temps (figure 2.13). Ce rapport
est décroissant de maniere monotone autour de la position du maximum du paquet gaussien
transmis a travers I'échantillon (soit 34:4), ce qui interdit toute possibilité de renforcement du
mécanisme d’atténuation a ce teriips

Enfin, notre expérience n’est pas en accord avec I'hypothegellde reshapingpuisque
la largeur a mi-hauteur du pulse gaussien est ici conservée (voir la figure 2.10). Une signature
avérée du phénoméne gelse reshapingonsiste en fet en un raccourcissement du pulse

#Sur ce graphe, on observe par contre une rupture de pente vers BR0peut tout a faire correspondre a une
transition entre un régime d'établissement d’ondes stationnaires et un régime permanent
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rapport d’amplitude des enveloppes
gaussiennes (pulse transmigulse

de référence) en trait continu noir.
Nous représentons sur le méme
graphe les enveloppes des pulses
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gaussien (du fait du mécanisme filent loading [47]. Il nous faut donc chercher une autre
explication.

Régime quasi-statique

Les paquets d’ondes utilisés pour évaluer le temps de groupe ont une largeur fréquentielle de
I'ordre de la dizaine de kilohertz, ce qui correspond a une dimension temporelle caractéristique
de 100us. L'extension spatiale d’un tel paquet d’'onde dans I'eau (15 cm) est trés supérieure a
celle de I'échantillon£ 1 cm). Aprés un court régime transitoire, le cristal phononique réagit
donc comme s'il était insonifié par une onde monochromatique modulée en amplitude avec une
période tres grande. Il se trouve donc en régime quasi-statique, comme le souligne Winful [46,
48]. Dans ces conditions, le pulse gaussien ne se propage pas réellement a travers la barriére :
son réle consiste a moduler I'énergie stockée dans la barriére depuis le début de l'illumination
sous forme d’ondes stationnaires.

Ce point de vue permet entre autres d’expliquer la saturation du temps de groupe pour des
echantillons d’épaisseur croissantel{effet Hartman). Enfet, Winful démontre dans un pre-
mier temps que I'énergie stockée sous forme d’ondes stationnaiogsd reactive powegrest
proportionnelle au temps de groupe (olase timgque 'on mesure classiquement [49]. En-
suite, il prouve que cette énergie devient indépendante de la largeur de la barriére, puisqu’elle
se concentre presque essentiellement dans une région initiale du cristal (ou longueur carac-
téristique de pénétration) [48]. Quelle que soit la taille du cristal, la quantité totale d’énergie
gue celui-ci est capable d’emmagasiner ne varie donc pas significativement, ce qui explique la
saturation du temps de groupe. Linterprétation du temps de groupe (mesuré comme le temps
d’apparition du maximum du paquet gaussien en sortie du cristal par rapport au moment ou un
maximum est entré) est celle d’'un temps de relaxation de la structure qui accumule de I'énergie
et la restitue de maniére retardée a la maniere d’'un condensateur. Il semblerait donc que le "pa-
radoxe" de I'éfet Hartman s’arréte ici!
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Dispersion anormale

Fic. 2.14 — Un paquet d’onde (en haut, a gauche) composé de trois fréquences pures (en bas, a
gauche) passe a travers un dispositif qui retarde plusdeses fréequencegie leshautesLe
paquet d’'onde mesuré en sortie du dispositif (en haut, a droite) semble avancé temporellement.

On trouve parfois une explication duale a cette "propagation supraluminique" dans les ré-
gions d’'ondes évanescentes. Un paquet d'ondes se béatit par l'interférence constructrice des
ondes monochromatiques qui le composent. Or, la dispersion anormale caractéristique de ces
régions modifie la condition d’interférences en retardant significativement les plus grandes lon-
gueurs d’ondes. Un paquet d’ondes traversant une zone de dispersion anormale semblera donc
avancé temporellement par rapport a un paquet ayant traversé un milieu homogeéne de référence
(voir la figure 2.14).

Cette explication est moins microscopique que I'hypothese de Winful : I'une et l'autre ne
s’opposent absolument pas. La dispersion anormale ne constitue d’ailleurs probablement pas
une explication, mais une conséquence des phénomeénes d’interférences, et donc du comporte-
ment d’'un paguet gaussien dans un cristal phononique.

Enfin, il faut noter que I'on calcule bien souvent la vitesse de groupe a partir d’'un temps de
groupe et de I'épaisseur physique de I'’échantillon. Or, le passage de la mesure d’'un temps de
groupe a celle d’une vitesse de groupe suppose qu'il y ait propagation et que la distance parcou-
rue soit connue. Dans les dispositifs a ondes évanescentes, la notion méme de propagation est
fortement compromise a partir du moment ou nous cherchons a mettre en évidéetéule
nel, puisque ce sont des ondes stationnaires qui assurent le transfert d’énergie de part et d'autre
du cristal. Il est donc quelque peu fallacieux de tracer une vitesse de groupe a partir d’un temps
de groupe résultant d’'une définition qui ne prend pas en compte la nature de la propagation.

Pour conclure ce premier chapitre expérimental, il faut mentionner que les cristaux phono-
nigues construits au laboratoire nous permettent de saisir les enjeux des récents débats concer-
nant par exemple la "propagation” dans les régions d’ondes évanescentes [44, 46, 48]. Quand
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bien méme, nous ne disposons pas de la dualité onde-corpuscule, ni de la réduction du paquet
d’'onde de la mécanique quantique ; de méme que nous n'avons pas de vitesse théoriquement
"infranchissable” telle que la vitesse de la lumiere. Cela ne nous permet pas de pousser I'ana-
logie jusgu’aux expériences d’optique dans lesquelles deux photons unigues sont émis conjoin-
tement et suivent chacun une voie distincte —l'une étant par exemple constituée d’'un cristal
photonique— pour finalement interférer ensemble [42]. Des phénomenes facilement compré-
hensibles pour des paquets d’ondes deviennent alors plus ardus a concevoir une fois interprétés
en termes de particules uniques.



Chapitre 3

Modélisation d’un monocristal

Etant donné la complexité du régime ddfasion multiple, y compris dans des milieux
ordonnés, il serait illusoire de chercher une expression analytique de I'amplitude transmise,
sauf a traiter le cas unidimensionnel.

La modélisation numérique est donc indispensable ; c’est pourquoi noustfarngses dans
ce chapitre de présenter lesfdrentes méthodes que nous avons implémentées, en insistant sur
leurs avantages et leurs limites.

3.1 Modele acoustique unidimensionnel

Pour mieux comprendre un phénomeéne physique, il est parfois nécessaire de le réduire a sa
plus simple expression. Dans le cas présent, nous avons utilisé un ragolédei réducteur,
puisque nous avons modelisé nos échantillons de tiges, qui ont un caractere bidimensionnel, par
une succession de plans constitués du méme matériau que les tiges. La géométrie du probleme
est ainsi ramenée a une dimension, ce qui autorise des calculs rapides sur la base de I'impédance
des matériaux mis en jeu.

De fait, cette modélisation néglige tous les phénomenesftlesidin internes aux rangées
de tiges, et ne prend en compte que les réflections entre les plans de tiges. Les ondes incidentes
étant supposées planes et les vecteurs d’ondes perpendiculaires aux couches, seuls les modes
longitudinaux seront excités dans les plaques d’acier.

En dépit de ces limitations inhérentes a la simplicité du model@déeité pour décrire les
résultats expérimentaux est bonne, comme nous avons déja pu nous en rendre compte sur les
figures 2.6 a 2.11.

Ce modele étant un classique de la propagation dans les milieux stratifiés, nous ne présen-
terons pas le détail des calculs qui peut se trouver dans une monographie [50] et dans la these
de Suxia Yang [38]. Nous rappellerons cependant les principaux résultats.

Soit une onde plane incidente de la fordgexp(k,z + iwt) (voir la figure 3.1). Du fait des
réflections aux interfaces, le déplacement dans la couche indicée par j s’écrit comme la somme
de deux ondes planes contrapropagativ®sexp(k;z + iwt) + B; exp(ik;z + iwt). Calculer les

31
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1 A 4 B

An-lU’ ﬁ Bn-lId”*L

Fig. 3.1 — Schéma de principe du modeéle 1D :
les codficients A; sont les amplitudes com-
plexes des ondes planes se propageant dans le
sens de I'onde incidentéy) tandis que les co-
efficientsB; sont reliés aux ondes planes contra-
propagatives. L'épaisseur de la couche jdgst

A2 4> B:2 Idz
A1

codficients de réflexion et de transmission équivalents de la structure multicouche revient donc
a exprimer les rapport, /A, et A /An.

En utilisant le principe des impédances équivalentes (ou impédance d'&tixéen dé-
montre que le cd&cient de réflection généralisé d’une couche a l'autre vaut :

in

Bia  Zis1— 4

Aj+1 Zj+1 + len

pourj € [1..n—1] (3.1)

Cette expression fait appel a I'impedarfe, de la couche41, ainsi qu'a 'impédance d’entrée
Z}” de la couche j, qui s’exprime de maniére récursive en fonction des impédances d’entrée des
couches de rang inférieur : _
4 Z!", —iZ;jtang;
z;.n:zj( T ‘) (3-2)
Zj - IZJ-71 tanqﬁj

Dans cette équatiom, est la phase introduite par la propagation dans la couche k;sait
De la méme maniere, on écrit le ¢gheient de transmission généralisé d’'une couche a l'autre :
A _Zia 45+
Aj+1 Zj Zj+1 + Zijn

expl¢;) pourje[l.n-1] (3.3)

Le codficient de transmission équivalent a I'ensemble de la stru@iuse calcule donc facile-
ment a l'aide de 3.3 :

Al n-1 A Zn n-1 Zj + Z}n
n A, 11::! A Z; 1—[ Zj+1 + ZEn p(¢l) ( )

i
j+1 J=1

Cette forme convient particulierement bien a la mise en oeuvre numérigue du calcul, et s’avere
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également pratique si I'on souhaite inclure |ékets de I'absorption. Il gftit alors d’ajouter
une partie complexe aux vecteurs d'orkgleauquel cas la tangente apparaissant dans la formule
3.2 doit étre comprise comme la généralisation de la fonction tangente aux variables complexes.

Pour calculer la transmission d’un cristal de N rangées de tiges, nous utilisons ce modéle
avec N plans d’acier, d’épaisseur individuelle ajustée ariisséparés par des couches d'eau
L'épaisseur des couches d’eau est choisie de telle sorte que la périodicité de la structure repro-
duise celle des cristaux que nous avons étudiés expérimentalement.

Lesdits cristaux ont été construits a I'aide d’une fraiseuse automatique en programmant un
pas de déplacement de 1,5 mm pour le percage du logement de chaque tige. Pour autant, cela
ne nous assure pas une périodicité parfaitement égale a 1,5 mm, de telle sorte qu’il a fallu
modifier ce paramétre du modeéle vers une valeur légerement inférieure (1.435 mm) pour que la
transmission calculée ajuste au mieux les mesures expérimentales (figure 3.2).

Fic. 3.2 — Atténuation mesurée en
transmission sur un échantillon de
8 rangées, dans la directioniX
(points expérimentaux en bleu, mo-
dele 1D en rouge, avec une absorp-
tion de 0,010 mmt).

Transmission (dB)

+
+
+++

-40 | 1 1 | 1 1
03 035 04 045 05 055 06 065 07 075
Fréquence (MHz)

Une premiere application de ce modele unidimensionnel est la mise en évidencgede I'e
Hartman (que nous avons observé sur nos cristaux 2D — section 2.4) pour des cristaux pho-
noniques unidimensionnels. Nous pouvons fateonstater sur la figure 3.3 que le temps de
groupe mesuré au minimum de la transmission sature pour des épaisseurs importantes du cristal.
De fait, la transmission de paquets d’ondes de fréquences comprises dans la bande interdite se
fait essentiellement a temps de groupe constant, alors que la propagation en milieu homogene
se réalise classiquement a vitesse constante. Cela explique les vitesses de groupe observées, qui
peuvent se révéler supérieures aux vitesses des constituants du matériau pour des épaisseurs
importantes de cristal.

Ce premier modele permet également de faire varier facilement le nombre de couches des
cristaux et d’étudier le comportement de la relation de dispersion au voisinage dXutzns

*Cette épaisseur peut sembler faible en regard du diameétre des tiges (0,8 mm). Il s’agit pourtant de l'unique
valeur permettant de reproduire les résultats expérimentaux de maniére satisfaisante.
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Fic. 3.3 — A gauche, temps de groupe fonction de la fréquence a travers des cristaux phononiques
1D d’épaisseur croissante (2 a 10 couches). Les points rouges marquent le temps de groupe
minimum pour chaque épaisseur. A droite, évolution du temps de groupe minimum en fonction
de I'épaisseur du cristal

I'espace réciproque (figure 3.4). On peut alors constater le raidissement de la pente de la relation
de dispersion pour les fréquences de la bande interdite quand le nombre de couches augmente,
ce qui traduit I'approfondissement de la bande interdite.

Sp., TTme=TE
_asf jjjj -
|g- Jd o 77.7:'-’::" —~
8 35¢ = . . .
) Fic. 3.4 — Relations de dispersion
£ calculées a l'aide du modeéle 1D
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o | e . . .
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N e
Losl
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Cette simulation décrit avec une bonne précision les propriétés en transmission de nos cris-
taux pour une gamme de fréquences incluant la premiére bande interdite dans la dit&ction
c’estadire entre 0 et 700 kHz (figure 3.2). Au-dela, les approximations que présupposent le mo-
dele ne tiennent plus, en particulier 'hypothese deudions limitées a celles existant entre les
plans. L'application du modeéle 1D a plus haute fréquence conduit a des bandes de fréquences
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interdites de plus en plus larges et profondes, que nous ne retrouvons pas expérimentalement.
C’est ainsi que nous comprenons I'importance des processuffulgah entre tiges voisines et
la nécessité de recourir a un modéle plus élaboré.

3.2 Développement en ondes planes

Introduite en acoustique par Economou en 1993 [15], la méthode du développement en
ondes planes (ou PWE poklane Wave Expansippermet de calculer rapidement les relations
de dispersion de cristaux phononiques parfaits. A 'origine, cette méthode vient du monde de
la physique des solides, puisque inspirée dadgmented Plane Wave Meth(dPW), qui a
rencontré un grand succes pour les calculs de structures de bandes [51].

Son principe repose sur la décomposition en séries de Fourier désieoés élastiques du
milieu hétérogene, combinée a l'utilisation du théoreme de Floquet-Bloch.

L'étude classique commence par I'écriture de I'équation de propagation dans les solides

hétérogenes :
0 oy 0 6ui (9U| 2
— A=+ = ul=+ =]+ u=0 3.5
am(fm) am(’“‘(am ax )] TN (3:5)
dans laquellel et u sont les modules de compression et de cisaillement du mateériatix;
représentent respectivement le déplacement et la variable associés a la didetiespace.

Quand le matériau composite solide présente une symétrie de translation suivant l'axe Z,
Kushwaha démontre I'existence de trois solutions, dont deux sont couplées et présentent une
polarisation mixte dans le plan XY. La troisieme solution est polarisée selon I'axe Z [52]. Cette
analyse mene alors a la résolution de deux systémes distincts.

Si I'on cherche a calculer les relations de dispersion d’un cristal composétdsedirs
solides dans une matrice liquide a partir de cette équation, il apparait des divergences et les
solutions obtenues n’ont pas de sens physique [53]. Cela nous contraint a réaliser une approxi-
mation, qui simplifie la modélisation, mais qui nuit & la précision des résultats. La solution
retenue consiste, en premiere approximation, a négliger les ondes transverses ddhs les di
seurs solides. La rigidité d’inclusions métalliques est féet émportante par rapport au milieu
de propagationZ,cier = 31 X Zea, implique un coéicient de réflection de 97%), ce qui nous
autorise a ne pas prendre en compte les conversions de modes en bord de tige. Enp@sant
et en utilisant la relatiop = —AV.u, I'équation d’'onde 3.5 se réduit alors a

2
V. (E’) +¥%p=-0 (3.6)
o A

Dans un cristal phononique infiniment étendu, les fonctigniet c(r) sont invariantes par
translation d’'un vecteur du réseau direct. Par conséquent, nous pouvons décomposer en série de
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Fourier les fonctions /o et 1/1 = 1/pc? sur les vecteur& du réseau réciproqiie

1/p

Z o (G) exp(G.r) (3.7)

G
1/4 = ) n(G)exp(G.r) (3.8)
G

Ensuite, du fait de I'analogie entre I'équation de propagation 3.6 et I'équation de Schrédin-
ger [53], il est possible d’appliquer ici le théoreme de Floquet-Bloch. Les solutions de I'équa-
tion de propagation dans un cristal phononique infini prennent donc la forme d’ondes planes
(de vecteur de BlocK), modulées en amplitude par une fonctign) respectant la périodicité
du cristal. Cette fonction peut elle aussi s’écrire comme série de Fourier sur les véxidwrs
réseau réciproque :

p(r) = (1) exp(K.r - iwt) = exp(K.r —iwt) >" ¢ (G) exp(G.r) (3.9)
G
En substituant les expressions 3.7, 3.8 et 3.9 dans 3.6, on arrive a la relation suivante :

> (G - G)K +G)K +G)¢(G) = w? ) n(G - G')¢x(G) (3.10)

G’ G’

Le passage de cette relation a une équation matricielle nécessite de tronquer les sommes sur les
vecteurs du réseau réciprogue, en faisant I'hypothése que le nombre d’ondes planes prises en
compte est dtisant pour assurer la convergence des développements.

En écriture matricielle, I'équation précédente s’écrit alors :

Mo = w?Ng (3.11)

La relationw?(K) s’obtient donc en calculant les valeurs propres de la maNicé pour
chaque vecteur de Blodf. Le calcul des matrices M et N est présenté en annexe B.

Dans la pratique, on s’assure que les relations de dispersion calculées n’évoluent plus de
maniere importante pour un nombre d’ondes planes supérieur. Cela mene a la prise en compte
d’une centaine d’ondes planes dans notre cas pour une convergence a mieux que 1 gour mille

Comme nous pouvons le constater sur la figure 3.5, I'accord est bon entre la PWE et les
mesures fectuées dans les directiohX etI'M dans la gamme de fréquences accessibles a
I'expérience (de 250 a 900 kHz).

A basse fréquence, on retrouve la limite classique d’homogénéisation, pour laquelle la lon-
gueur d’'onde est tres grande devant la taille désiskeurs et le pas de la structure. L'onde ne

TPar abus de langage, on appelle vecteur du réseau réciproque tout vecteur dont la projection sur les vecteurs
de base du réseau réciproq&eetlzy est un nombre entier.

¥l s’agit ici de I'erreur relative transversec’est a dire de I'écart entre deux valeurs successives joieur un
nombre croissant d’ondes planes, ici mesuré au puitetla deuxiéme bande. Ce critére de convergence n’étant pas
aussi contraignant que celui de I'erreur absolue, il est préférable d'utiliser 400 ondes planes dans le développement
pour obtenir des relations de dispersion avec une précision de I'ordre du kiloHertz.
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Fic. 3.5 — Relations de dispersion

1.2

calculées a l'aide de la PWE avec
< 17 des parametres correspondant a nos
éos échantillons (en rouge), points ex-
8 périmentaux en bleu (échantillon
8 064 composé de 8 rangées de tiges).
3 Noter que le modéle prévoit plu-
L

©
~

sieurs stopbanddans la direction
I'X ([401-582], [904-974], [1090-
1146] kHz), et leur absence totale
dans la directioi'M

©
N

=?

Gamma X M

résout alors pas lesftliseurs et voyage dans un milieflieetif. Ce domaine de fréquences cor-
respond classiquement au domaine d’applicabilité de la loi de Wood [54], qui prend en compte
une densité et une compressibilité moyennes d’'un milieu diphasique pour calculer la vitesse
effective. La loi de Wood donnerait ici des résultats erronés, puisque les inclusions sont rigides,
et 'onde n’est alors pas sensible aux paramétres élastiquesftiesedrs. La PWE constitue

des lors une bonne alternative pour réaliser de tels calculs, que le milieu soit ordonné ou non
[55]. On peut alors montrer que la vitesdeeetive du milieu hétérogene est inférieure a celle

du milieu hote (figure 3.7).

Il est intéressant de noter qu’a fréquence croissante, les vecteurs d’'onde autorisés dans la
directionI'M sont déterminés par la premiére bande puis la troisieme. La deuxieme bande n’est
donc pas excitée quand I'insonification du cristal est réalisée selon la dirEdfiolh s’agit fort
probablement d’une "bande sourde”, ainsi qualifiée car ses états ne sont pas accessibles pour
des raisons de symétrie. Une telle situation a déja été décrite par SancheetRérdans un
cristal de cylindres rigides dans I'air [56].

Dans la mesure ou nous prenons en compte cette caractéristique de la deuxieme bande de
fréequence, la méthode de développement en ondes planes confirme la préssnpbaiudde
faible largeur que nous avions identifié autour de 625 kHz dans la dirddtiofiigure 2.8). En
revanche, la bande interdite partielle que nous avions mise en évidence autour de 905 kHz dans
la direction'M n’est pas en accord avec la relation de dispersion calculée.

Pour expliquer cet écart, nous proposons plusieurs hypothéses. La premiére hypothése sup-
poserait que le faisceau ultrasonore ne soit pas aussi collimaté que nous le croyons, auquel cas,
il est possible que sa divergence permette a I'onde d’explorer la diredcKompour laquelle
il existe une bande interdite partielle a cette frequence. Une deuxieme hypothese concerne un
éventuel écart a la périodicité du cristal, auquel 'onde serait plus sensible a ces fréquences
élevées. Enfin, I'hypothése la plus plausible est que la relation de dispersion calculée avec I'ap-
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proximationu = 0 au sein des €fuseurs soit incorrecte a plus haute fréquence. Nous verrons
en dfet (a la section 3.3.2) que cette approximation modifie notablement le pouffasatit
d’une tige. La sectionfécace d’un difuseur liquide s’écarte notablement de celle d’utfudieur
solide pourkr > 1,i.e.au-dela de 600 kHz pour nos tiges [53].
La modélisation proposée permet donc de décrire correctement les mesures pour une gamme
de fréquences basses, et devient inexacte a plus haute fréquence.

En dépit de cette limitation, cette méthode est intéressante car elle nous permet par exemple
de prédire I'apparition d’une bande interdite totale a partir d’'une fraction surfacique de tiges de
33%. Pour ce faire, nous utilisons la densité d’éixtg), dont la valeur a la fréqueneeest pro-
portionnelle au nombre de valeurs propres du systeme 3.11 comprises ettre dv, quand
I'extrémité du vecteur de Bloch parcourt la surface du triangle irrédudiikié dans I'espace
réciproque. Une fraction surfacique de 33% correspond a l'utilisation de tiges de rayon égal
a 0,49 mm en conservant une périodicité de 1,5 mm. Sur la figure 3.6, nous pouvdfet en e
constater que la densité d’états d’un cristal de géométrie carrée construit a parffudeuls
de 1 mm de diametre répartis sur un réseau carré de période 1,5 mm s’annule dans une étroite
plage de fréquences autour de 612 kHz. Cette plage de fréquences s’agrandit continuellement
guand la fraction surfacique defiiliseurs augmente jusqu’a la limite ou les frontiéres des dif-
fuseurs adjacents se rejoignent.

100

. %or ] Fic. 3.6 — Densité d'états calculée
;ﬁ 70 1 a partir de la méthode de dévelop-
P | pement en ondes planes pour un
;g sl | éc_hantillon c_omposé de tiges cyli_n-
o ol | driques de diamétre 1 mm, réparties
i sur un réseau carré de pas 1,5 mm.
3 ¥ 1 Elle s’annule autour de 612 kHz,

20} 1 signe de l'apparition d'une bande

10} 1 interdite totale.
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Historiguement, le domaine d’application de la PWE a longtemps été limité aux matériaux
composites de fraction surfacique moyenne et de faible contraste de parametres élastiques. Dans
le cas contraire, la convergence est tres lente et requiert un grand nombre d’ondes planes [57].
De fait, la méthode était souvent appliquée aux composites dont les constituants sont de méme
nature (solide-solide, le plus souvent), alors que les bandes interdites les plus larges étaient
prédites pour des contrastes importants de parameétres élastiques.

Ce probleme de convergence a recu plusieurs tentatives d’explications, variables selon les
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auteurs, sans que le probléme soit exploré plus avant. La principale de ces hypothéses concer-
nait la convergence lente des développements de Fourier déciengs élastiques. On sait
désormais que cela tient a la formulation classique du probleme aux valeurs propres, qui n'est
pas adéquate pour traiter les discontinuités concomitantes des parametres élastiques et des dé-
formations [57].

Dans tous les cas, il reste impossible d'utiliser la méthode (en partant de I'équation 3.5) pour
simuler un milieu constitué deftluseurs solides dans un liquide autrement qu’en négligeant les
ondes transverses. Ces modes transverses existefieedans les diuseurs, et leur caractere
localisé empéche la convergence de la méthode [53].

Enfin, une limitation intrinséque a la PWE réside dans son incapacité a prendre en compte
les dfets dus a la taille finie de I'’échantillon. Cela est particulierement apparent dans la région
autour de la premiére bande interdite ou I'on constate I'absence d’oscillations de type Fabry-
Pérot dans la vitesse de phase calculée a l'aide de la PWE (figure 3.7). De méme, la transmission
au sein de la bande interdite nous est inaccessible, puisqu’elle est par définition nulle pour un
échantillon infiniment étendu. Cela conduit également a une indétermination de la vitesse de
phase dans les bandes interdites.

1700+

Fic. 3.7 — Vitesse de phase théo-
rique calculée a l'aide de la PWE
(trait continu) et mesures expéri-
mentales (croix) dans les deux di-
rections cristallographiques princi-
pales ['X en bleu,I’'M en noir).
La vitesse du milieu héte est re-
présentée en points verts. A basse
fréquence, la vitesse dans le cristal
tend vers une valeur uniforme, infé-
rieure a celle de l'eau.
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Par rapport au modele unidimensionnel, nous avons gagné en précision dans la prédiction
desstopbandet dans la connaissance de la relation de dispersion dans la dirEdfioEn
revanche, nous avons perdu la taille finie de I’échantillon cristallin. Cela a poussé de nombreuses
équipes a développer rapidement d’autres outils de simulation, tels qudtésries finies.
D’autres méthodes sont également apparues, telles que celles fondées sur la résolution exacte
du probleme de la elusion multiple, et c’est a ce genre de méthode que nous nous sommes
intéressés par la suite.
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3.3 Théorie self-consistante de la flusion multiple

Cette méthode de résolution de I'équation de propagation trouve une fois de plus son origine
en physique des solides. Elle est dfeefondée sur une méthode initialement proposée par
Korringa, Kohn et Rostoker dans les années 1950 pour calculer la fonction d’'onde d’un électron
dans un potentiel périodique.

Elle a été adaptée a plusieurs reprises a I'acoustique, que ce soit dans le cadre de géométries
bidimensionnelles [58, 59] ou tridimensionnelles [53, 60, 61]

La méthode que nous allons utiliser repose sur un systeme d’équations self-consistantes,
dans lequel la pression que I'on cherche a calculer apparait a la fois dans le terme de droite et
dans le terme de gauche d’'une équation matricielle.

Une premiére relation lie la pression rayonnée par tiinskur a la pression incidente. Une
seconde relation décrit la pression en tout point de I'espace (et en particulier, la pression inci-
dente sur un diuseur) comme la somme d’'une onde nofiudiée et des ondes issues de tous
les dfuseurs.

La premiere équation vient de la connaissance que I'on a fleseirs utilisés, tandis que
la seconde releve des phénoménes deffagion multiple.

Il est & noter que ce schéma de résolution self-consistant fournit directement les amplitudes
des champs acoustiques en chacun déssdiurs, et prend en considération tous les ordres de
diffusion. Ceci est un avantage certain dans un calcul numérique puisque I'on n’a pas besoin de
faire d’hypothese sur un ordre ddfdision limite.

Nous allons ici détailler un calcul présenté dans un récent article [59], que nous avons im-
plémenté numériquement, et présenterons son application au cas ffadedimultiple dans
un réseau 2D de tiges d’acier dans 'eau.
En milieu homogeéne, I'équation d’onde régissant la propagation des ondes acoustiques depuis
une ligne source s’écrit :
(V2 +K2) G(1) = —4s2(7) (3.12)

La solution en coordonnées cylindriques s’écrit classique@ént= izH"(kr), avecH" la
fonction de Hankel d’ordre 0 de premiére espéce.

Les N difuseurs cylindriques sont repérés dans le plan XY par la posijtaaleur centre, rela-
tivement a une origine que I'on choisit comme position de la source (la longueur des cylindres
est orientée selon la direction Z).

L'onde rayonneée eri par un tel difuseur unique situé efj peut s’écrire comme une somme
infinie de modes (ou ondes partielles) :

+00

ps(r) = > ixAHP (k[P - rj]) €™ (3.13)

N=—0c0

En outre, I'onde incidente sur toutfliseur est la somme de I'onde issue de la source et des
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ondes rayonnées par tous les autr@sideurs. Cela se traduit, pour Ié¢fidseuri, par la relation :

N
B () = po() + > ps(r1]) (3.14)

=L

Dans la suite du calcul, nous allons chercher a exprimer la pression incidente studedi
i comme la somme infinie d’'ondes partielles centrées sur la positiaest a dire, sous la
forme :

p:n (IT’) = i Bian (k|r)— ﬁ|) gn?rr (3.15)

N=—o00

La pression incidente sur unfiliseur étant donnée par la relation 3.14, il s’agit dans un premier
temps d’ ecrlreps( ) sous la forme d’une série modale autouriee que nous entreprenons

en développant la fonction de Hankel selon un théoreme d’addition présenté dans la référence
[59] :

ps(7.17) = imAnH“’(l rif) € (3.16)
N=—0c0
- i |7rAn[ - Zm HE, (k|rt = ri) &3, (k|- ri]) €| (3.17)
n=-co I—co
) [i A (kJr = i) e g (k|- rf) e (3.18)
|=—c0 Lh=—c0
= | 0 = W (K| Indr-r; _
>ty (k|r-r) e ZCJ'J (k[P - ) e (3.19)
|=—c0 n=—oco
avec e
Cil = > iaAHD (k|7 - rj[) ¢ (3.20)

|=—c0

De la méme fagon, il est possible d’écrire la fonction de Green en champ libre comme la somme
d’ondes patrtielles :

po(F) = inHP(kr) (3.21)
= ini HY (k|ri]) 4.3, (k[P - rz]) €= (3.22)
|=—c0
= i |imHE (k|ri]) &% ] 3 (k[P - ri[) € (3.23)
|=—c0
= ¥ irH® (k|r]) e | 3, (k|P - r|) @M (3.24)
2. [i7HG (k[ril) &™) 3y (k[P ~ )

N=—co

= Z S Jn e|n¢F—r, (3.25)
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La relation 3.14 permet alors d’exprimer les ffimgentsB}, :

N
B, = S+ » CJ (3.26)
j=1j#i
N  +o0
B, = irHQ (k)™ + ) ) inAH® (K[t - rif) e @.27)

j=1 l=—o00

J#i

A ce stade du calcul, les cfheients B et A restent inconnus.

Ces codicients intervenant dans I'expression des pressions incidentefusiais d’'un cy-
lindre, il est possible de les relier grace aux conditions aux limites élastiques en boftlee di
seur :

— Continuité de la pression a l'interface :

Pextsq, = Pintlso, (3.28)

— Continuité de la vitesse normale a l'interface :

1 apext 1 apint
= 3.29
Peau on Qi Pacier on 5Q; ( )
La pression interne auftliseur peut également s’exprimer sous forme modale :
Bl (1) = " DJn (Kacier P - 1i]) €1 (3.30)

N=—oc0

La pression externe au cylindrg’écrivant comme la somme des pressions incidentestat di
sées, les équations 3.28 et 3.29 forment un systéme de 2N relations entrefieenteA, B
etD:

Bl Jn(ka) + izA H(ka)
B! J/ (k&) + inA HY (ka)

D! Jn(ka/h) (3.31)
1 i
J]Dan(ka/h) (3.32)

avec a le rayon desftluseurs, h le rapport des vitesses acier surceal/Ceaw, €t g le rapport
deS densitéﬁacier/peau.

On élimine alorsD! pour obtenir une relation entre B et A :

g HSY (ka) Jn(ka/h)gh — Hn(ka) J;(ka/h)

= Ji(ka)J(ka/h)gh — J,(ka)J,(ka/h) AIn = i7TrinAin (3.33)




3.3. Théorie self-consistante de la ffusion multiple 43

Dans I'équation 3.27, on remplace al@spar son expression en fonction Ag:

MA, = HO (k[ e + Z Z AH® (k| r]) i (3.34)
S
rlnAln _ Ti]"’z Z G:*AIJ (3.35)
P R
en posant :
T = H(1) (k|r |) aindq (3.36)
Gl = HY (k| - i) et (3.37)

Si on limite le nombre de modes dans le calcul, 3.35 est une équation portant sufliesecos
A, soluble par une classique inversion de matrice. Le champ en tout point de I'espace s’écrit
alors conformément & 3.14 :

N +oo
o) =)+ ) ) ima ) (el 39
i=1 N=—c0

Il faut noter que le calcul est tredhieace, puisque, une fois les ¢heients A obtenus par
inversion de matrice, il devient trés rapide de calculer le champ en tout point de I'espace pour
une fréquence, c’est-a-dire la fonction de Gr&n rg = 0, w).

3.3.1 Mise en oeuvre de I'algorithme numérique

Le systéme a résoudre est tout entier contenu dans I'équation 3.35, que I'on peut réécrire de

la fagon suivante :
N +oo
DAL= D, D GAl =T, (3.39)
=1 I=—co

j#i

La résolution du systeme passe tout d’abord par sa simplification : il est impossible de
prendre en compte numériqguement une infinité de modes. La somnhestudonc tronquée
symétriguement a la valeur 3 en regle générale de maniére a ne considérer que les termes mo-
nopolaire a octupolaire dans le rayonnement de la tige. Cette approximation est valide pour peu
gue la fréquence de la simulation ne dépasse pas 1 MHz (nous expliquerons pourquoi dans la
section suivante). Il est alors possible d’écrire 3.39 sous une forme matricielle classique, soit :

MA=T (3.40)

Pour obtenir cette équation, il aura été nécessaire de réindicer (opératioappeng les
matricesAl et T! en matrices colonne (1D). Pour cela, on combine l'indice lié aux modes (n)
avec l'indice lié aux diuseurs (i) pour créer I'indice du nouveau vecteur colonne. La matrice G
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doit subir le méme sort, devient bidimensionnelle, et inclut de fait la contributidiy hlesque
|=n et j=i. Le systéme se résout alors par une classique inversion de matrieeM 1T

3.3.2 Sectionsfficaces diférentielles et nombre de modes

Dans cette partie, nous justifions I'emploi d’'un nombre limité d’ondes partielles pour dé-
crire le rayonnement d’une tige. Nous y adoptons une description des sedlioases adaptée
a la géomeétrie bidimensionnelle de nos expériences.

Lorsqu’une onde plang,. rencontre un dfuseur, 'amplitudey du champ acoustique aprés
diffusion peut se décomposer en deux termes :

Yine = €10 est |e champ continuant a se propager dans la direction incidente,
waits = F(r,0).e7«Y est le champ diusé avec des directions éventuellement privilégiées.

En champ lointain, le champ filisé se réduit & une onde localement plane, pondérée par un
codficient de directivitéf qui dépend de la forme dufiliseur et de la longueur d’onde. On
peut alors écrird (r, 8) commef (9).e/k"/ /r en géométrie 2D.

f(0) est tantot appeléenction de formeantétamplitudeou fonction de dffusion

La section éficace de dtusiono(0) (parfois notéelo/d6 et appeléesection @icace djfé-
rentielle) est une mesure de la puissandéudiée dans chaque direction de I'espace relativement
a l'intensité incidente. Elle est définie par le carré du module de la fonctionfieidn, soit,
en géomeétrie bidimensionnelle :

it (r)

Iinc

a(0) = |f(O))? =r. (3.41)
ou lgis¢ est I'intensité difusée, et;, I'intensité de I'onde incidente.
La section €icace totalert chiffre le pouvoir difusant global du diuseur. Elle est homo-
gene a une surface en 3D, a une longueur en 2D, et se calcule en intégrant sur I'espace la section

différentielle : .
oT = f o(6)do
0

Dans l'objectif de valider I'approximation qui consiste a prendre en compte les ondes par-
tielles jusqu’au mode octupolaire dans la formule 3.13, nous calculons la seffitace totale
de difusion d’une tige en prenant en compte un nombre croissant de modes (figure 3.8).

Nous constatons sur cette figure que le nombre d’ondes partielles utilisé dans le développe-
ment conditionne étroitement la gamme de fréquence dans laquelle I'expression de la pression
diffusée est correcte. Avec 4 modes, nous sommes capables de décrire la sectifusioa di
d’un diffuseur liquide a mieux que 0,3 % jusque 1 MHz.

Il serait inutile d’'augmenter au-dela de 4 le nombre de modes pour décrire le rayonnement
d’une tige. En &et, nous pouvons constater sur la figure 3.8 que la secfimaee totale de
diffusion d’un difuseur liquide s’écarte notablement de celle d'uffiudieur solide au-dela de
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Nous représentons sur un méme graphe (figure 3.9) les sectitéreuiielles de diusion
d’'un diffuseur cylindrique solide et liquide pour deux fréquences particulieres (500 kHz et 1
MHz). Sil'approximation consistant a négliger les ondes transverses au sefiiuedr semble
raisonnable a 500 kHz, fréquence d’apparition de la premiere bande interdite dans la direction
I'X, elle I'est beaucoup moins a 1 MHz. A cette derniére fréguence, I'utilisation ditusdur
liquide a la place d'un diuseur élastique sous-estime I'énergiffudiée par chacune des tiges
vers celles de la méme rangée (directie®®9° et -90°). De méme, I'énergie renvoyée dans la
direction d’illumination et vers I'avant est sous-estimée.

Toute erreur portant sur I'évaluation du rayonnement d’dfugéur unique est susceptible
d’étre amplifiée au fur et a mesure de la propagation. Il faut donc s’attendre a ce que la relation
de dispersion calculée a l'aide de la PWE, ainsi que la transmission calculée a I'aide de la
méthode self-consistante ne soient pas exactes pour les plus hautes fréquences.

3.3.3 Résultats

De nombreux essais ont été requis pour déterminer la bonne configurationféesnts
éléments (source, cristal, récepteur) tout en limitant le temps de calcul. Le critere de validité
étant I'accord avec les résultats expérimentaux, la simulation doit vérifier plusieurs conditions :

La source ponctuelle doit tout d’abord étre placée en champ lointain afin d’éclairer 'échan-
tillon par une onde plane. Cela nous permet, comme en expérience, de déterminer la transmis-
sion spécifique a une direction cristallographique donnée. En cela, notre protdteie de
celui décrit dans I'article original [59], dans lequel source et récepteur sont en champ proche de
I’échantillon "so that the boundaryffects do not suppress the band gaps

Ensuite, le récepteur doit se trouver en champ proche du cristal. A une distance de un pas de
la derniére rangée de tiges (soit 1,5 mm), la bande interdite apparait correctement (figure 3.10),
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270

270

(500 kHz) (1 MHz)

Fic. 3.9 — Sectionsféicaces dtérentielles de diusion d’un cylindre calculées avec la formule
3.13 (bleu) et en prenant en compte la vitesse transverse dans l'acier (rougdjusianlivers
I'avant correspond a I'angle O degré.

alors que celle-ci est profondémeifiteetée par les ondes de bord en champ lointain (a 1000 pas

du cristal sur la figure 3.11). Expérimentalement, ce problémefttaction de I'onde incidente

par les bords du cristal ne se pose pas car la directivité du transducteur source nous permet de
n’éclairer qu’une portion du cristal.

A épaisseur d’échantillon constante, le facteur de transmission varie selon le nombre de tiges
dans la direction transverse a l'insonification. Quand ce nombre est réduit, les bandes interdites
ne sont pas correctement définies (figure 3.12). Une quarantaine de tiges sur chaque rangée
de cristal simulé semble constituer un minimum pour reproduire les résultats expérimentaux
obtenus a partir d’échantillons constitués de 100 tiges par rangée. Ceci laisse penser que les
processus de fiusion au sein d’'une méme rangée de tiges sont importants pour comprendre la
formation de la bande interdite.

Enfin, certains échantillons épais nécessitent de moyenner la transmission sur plusieurs po-
sitions du cristal relativement au couple émetteur-récepteur afin d’éliminer des oscillations ré-
siduelles dans la bande interdite (figure 3.14). Nous attribuons ces oscillations particuliéres de
la transmission a la mesure en champ proche.

A titre de comparaison, nous calculons le facteur de transmission d’'un échantillon désor-
donné de méme fraction surfacique dé&uwleurs que les échantillons ordonnés, a savoir 22%
(figure 3.13). Dans le cas de I'échantillon ordonné, nous constatons la présence de plusieurs
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Fic. 3.10 — Transmission simulée dans la di-
rectionI"’X sur un cristal de 4 rangées de 41
tiges a undlistance de 1,5 mnde la der-
niére rangée de tiges

Transmission (dB)

.25 I I I I I I
0.1 0.2 0.3 0.4 05 06 0.7 08 09 1

Fréquence (MHz)

Fic. 3.12 — Transmission simulée dans la di-
rectionI'X sur un cristal dé& rangées de 11
tiges
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Fic. 3.11 — Transmission simulée dans la di-
rectionI"X sur un cristal de 4 rangées de 41
tiges a unalistance de 1,5 nde la derniere
rangée de tiges
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Fic. 3.13 — Transmission simulée sur un
échantillon désordonnéde 4x41 tiges de
méme fraction surfacique que les échan-
tillons ordonnés.
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larges plages de fréquences atténuées, que nous ne retrouvons pas dans la transmission de
I’échantillon désordonné. S'il en était besoin, nous confirmons ainsi I'origine de la bande inter-
dite dans la présence ddidiseurs régulierement placés au sein de I'échantillon.

Maintenant que nous maitrisons les parametres optimaux pour simuler nos cristaux, nous
pouvons comparer les résultats des simulations avec les mesures expérimentales sur un échan-
tillon épais, par exemple un cristal constitué de 8 rangées de 100 tiges (figure 3.14).

En dépit des écarts observés a haute fréquence entre les sedti@rendelles de diusion
réelles et simulées, la position des bandes interdites correspond globalement a celle que 'on
mesure experimentalement. La justification vient du fait qu’en de¢a de 1 MHz, la contribution
élastique a la sectionfficace totale reste faible devant la contribution rigide. Notons tout de
méme que I'accord entre simulation et expérience est parfait en dessous de 500 kHz, et moins
bon au-dela. Nous retrouvons ici la fréquence a partir de laquelle nous avons montré que la
section d'un dituseur liquide divergeait de celle d’'unfiiseur solide (figure 3.8).

Fic. 3.14 — Comparaison de la trans-
mission mesurée sur un cristal de
8 rangées de tiges dans la direc-
tion I'X (croix bleus) avec le calcul
self-consistant mené sur un échan-
tilon de 8x41 tiges (rouge). La
transmission calculée résulte d’'une
moyenne sur 6 positions du cristal,
déplacé transversalement dg?2
entre chaque simulation.
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L'information de phase est relativement délicate a extraire de ce genre de simulation, puis-
gu’elle nécessite un échantillonnage fréquentiel important. Pour résdiideeement les sauts
de phase, il est erfliet nécessaire d’adapter le pas fréquentiel de la simulation a la distance
entre la source et le récepteur. Si I'on souhaite disposer d’au mgints entre chague saut
de phase, la relationy = A(kd) > 2/n doit étre vérifiée. Pour une distande= 1000 pas de
cristal etn = 5, cela conduit a un échantillonnage fréquentiel a mieux que 200 Hz. De fait, le
calcul est tres long et c’est pourquoi nous nous sommes limités a la plus simple des structures
périodiques présentant une bande interdite marquée pour calculer la vitesse de phase d’'un cris-
tal de 4 rangées de 41 tiges (figure 3.15). A titre indicatif, il aura fallu pas moins de 12 jours sur
un processeur AMD Opterd™ & 2,2 GHz pour calculer la transmission d’un échantillon de 4
rangées de 41 tiges entre 0 et 1 MHz, par pas de 0,2 kHz.

Si le phénoméne de dispersion anormale apparait indiscutablement sur la vitesse de phase
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Fic. 3.15 — Vitesse de phase d'un
cristal phononique de 4 rangées de
41 tiges calculée a l'aide du code
self-consistant (rouge), comparée a
la vitesse de phase mesurée sur un
échantillon de 4 rangées de tiges
dans la directio™X (croix bleues).
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issue du calcul self-consistant, I'accord avec les résultats expérimentaux est moins bon pour
les féequences inférieures et supeérieures a la premiere bande interdite. Pour les frequences supé-
rieures, cela peut probablement s’expliquer par 'imprécision de la secfioaa de dtusion.

La question reste cependant ouverte pour les fréquences inférieures.

3.4 Simulation aux différences finies

Pour simuler la propagation d’ondes acoustiques au sein d’un cristal phononique, nous
avons également pu bénéficier d’'un code adbédences finies développé au Laboratoire Ondes
et Acoustique par Mickaél Tanter. Acel est un logiciel écrit er+@ui est capable de résoudre
les équations de propagation 2D et 3D en les discrétisant dans I'espace et dans le temps. La
simulation peut utiliser un code acoustique ou élastique, et les milieux de propagation peuvent
étre absorbants ou non.

A ce jour, de nombreuses expériences réalisées au laboratoire ont pu étre simulées avec ce
code : Retournement Temporel en milieu multiplemeifiudeur [62] et dans des cavités er-
godiques [63], propagation ultrasonore a travers le crane [64] et interaction son-vorticité [65].
Dans chacun de ces cas, un trés bon accord entre la simulation et I'expérience a pu étre constaté.
Il nous a donc semblé intéressant de disposer d’un tel outil pour simuler la propagation d’ondes
ultrasonores au sein des cristaux phononiques congus.

La premiére étape a consisté a s’assurer de la bonne reproduction du comportement d’un
diffuseur unique. Nous avons pu, sur cet exemple simple, comparer les codes acoustiques et
élastiques.

Dans cette premiére simulation, une barrette de sources est positionnée face au cylindre de
maniere a générer une onde plane, et 360 récepteurs ponctuels sont disposés sur un cercle autour
du diffuseur (figure 3.16).
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Fic. 3.16 — Représentation du champ acoustique cal-
culé par Acel lors de la propagation d’'une onde plane

incidente (2 périodes a 500 kHz) dans I'eau avec un

cylindre métallique (au centre). Le cercle des 360 re-

cepteurs apparait ici en points blancs, tandis que les
sources se trouvent plus bas, en dehors de 'image.

Deux simulations sont nécessaires pour calculer la sectitérettielle de la tige : 'une
dans laquelle la tige est positionnée au centre des récepteurs, I'autre servant a acquérir le signal
de référence en 'absence de la tige. On enregistre respectivSifteat Sy(t). L'onde difusée
par le cylindre s’écriD(t) = S(t) — So(t).

Le signal émis par la barrette est une impulsion courte (2 périodes) : il est donc nécessaire
de filtrer en bande étroite les signaDit) et Sy(t) autour de la fréquence a laquelle nous souhai-
tons calculer la section filérentielle. Cette derniere s’obtient alors conformément a la formule
3.41.

Dans une simulation aux fiérences finies, I'espace (ici bidimensionnel, compte tenu de
la géométrie du probléme) est nécessairement discrétisé. Le pas de la grille de discrétisation
conditionne la maniere dont les objets sont représentés dans la simulation. Pofiuseudi
circulaire de diametre donné, on a evidemment intérét a choisir un pas de grille le plus pe-
tit possible. Cela n’est souvent pas possible, pour des raisons de temps de calcul et d’espace
mémaoire.

Compte tenu de nos capacités de calcul, nous avons pu utiliser un pas spatial de 0,15 mm, ce
qui correspond a/10 dans I'eau a 1 MHz. Le ffuseur étant représenté par un nombre entier
de pixels, son diametre simulé n’est pas 0,8 mais 0,75 mm. Le pas temporel de la simulation est
déterminé par le logiciel de maniére a éviter la dispersion numérique.

Dans ces conditions, nous représentons tout d’abord les sectitéreuliielles de tiges si-
mulées avec Acel en code acoustique, a 500 kHz et 1 MHz et les comparons aux sections
différentielles théoriques d’une tige de 0,8 mm de diametre (figure 3.17). Les secfiérsdi
tielles obtenues avec le code auftéliences finies sont presque toujours supérieures a celles
prévues théoriquement pour urfidseur liquide (en dépit d'une taille defidiseur inférieure
de 0,05 mm). La dférence est faible a 500 kHz, et plus importante a 1 MHz, surtout dans la
direction incidente.

En code élastique, lesftiirences entre la simulation et la section théorique d'dugBur
solide sont plus marquées, et ce des 500 kHz (figure 3.18). Cétteedice provient de la dis-
crétisation grossiere duftliseur, qui ne permet pas de décrire convenablement les conversions
de modes en bord deftliseur. Cette limitation, combinée avec la nécessité d’inclure un grand



3.4. Simulation aux diférences finies 51

270

(500 kHz) (1 MHz)

Fic. 3.17 — Sectionféicace diférentielle d’une tige simulée par Acel en code acoustique (bleu),
calcul exact pour un éluseur liquide (rouge)

nombre de tiges dans la simulation, ne nous a pas permis d’utiliser ce code, malgré le fort intérét
gue nous Yy trouvions. Les résultats obtenus avec Acel en code acoustique seront donc, ici en-
core, exploitables dans une gamme de fréquences limitée par la précision de la sBctoa.e

Fic. 3.18 — Section fcace dfférentielle d’'une

» tige simulée par Acel en code élastique a 500
kHz (bleu), calcul exact pour unfiliseur solide
(rouge).

Le cadre de la modélisation étant fixé, nous cherchons désormais a simuler des arrangements
périodiques de dliuseurs.
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La simulation nous permet alors de positionner des sources et des récepteurs relativement
au cristal de maniére a envoyer une onde plane et enregistrer la transmission en plusieurs points,
comme nous procédons expérimentalement (figure 3.19).

Le cristal est centré sur la grille de simulation. Les sources sont placées a quelques pixels
du bord inférieur de I'échantillon, de maniére a bénéficier d’un temps de simulation maximum
avant l'arrivée du rebond issu du bord inférieur de la grille. Les récepteurs sont espagés de
et regroupés en ligne a quelques pixels de la face arriére du cristal a proximité de son centre, de
maniére a minimiser l'influence des ondes de bord. Ici encore, la transmission est calculée sur
une onde moyenne (figure 3.20), obtenue en sommant les contributions enregistrées en chacun
des récepteurs. Ceci est le moyen gue nous utilisons pour réduire les oscillations de la transmis-
sion au sein de la premiere bande interdite, qui n’apparaissent pas dans la transmission calculée
a partir de 'onde cohérente enregistrée expérimentalement.

Fic. 3.19 — Propagation d’'une onde plane incidente sur un cristal phononigue de 8 rangées de
tiges. L'onde plane initiale, constituée de 2 périodes a 500 kHz, est encore visible sur les bords
supérieurs de I'image, tandis que les ondes transmises et réfléchies apparaissent respectivement
au dessus et en dessous de I'échantillon. Les ondieaalées par les bords du cristal sont ici

mises en évidence.

En nous limitant au code acoustique, et en dépit déérdntes approximations nécessaires
(discrétisation des cylindres, filiseurs liquides), les résultats obtenus avec le code dig« di
rences finies sont en remarquable accord avec les résultats expérimentaux.

L'atténuation (figure 3.21) et la vitesse de phase (figure 3.22) sont correctement décrites
jusque 920 kHz. En particulier, nous obtenons ici la confirmation du phénomene de dispersion
anormale a partir de 890 kHz, révélatrice d'stopbanddans la directiodi’ X, conformément
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aux résultats déja obtenus avec la PWE et le modéle self-consistant.

Le temps de groupe autour de la premiére bande interdite obtenu a partir de 'onde cohérente
calculée avec Acel se compare également favorablement aux résultats expérimentaux. Dans la
bande interdite, I'fet tunnel se manifeste par un temps de groupe inférieur a celui mesuré dans
'eau (7,5us), conformément a nos attentes. Les résonances en bord de bande interdite sont
apparentes, mais légerement décalées en fréquence par rapport a I'expérience du fait de I'écart
de diamétre entre lesfiliseurs simulés et les tiges réelles.

Ce genre de simulation présente de nombreux intéréts. Contrairement a la méthode d’expan-
sion en ondes planes, le cristal ici simulé est réel, c’est-a-dire de taille finie. Eventuellement,
celui-ci peut présenter des défauts : il est possible de supprimer, déplacer, ajouter une ou des
tiges.

Ensuite, le code aux fiérences finies est priori susceptible de simuler desfidiseurs
solides dans un liquide, ce qui n’est pas le cas de la PWE. De plus, il permet d’obtenir une
cartographie du champ de pression a tout temps et en tout point, alors que la méthode self-
consistante travaille dans le domaine des fréquences. Comparativement, le codiaanxogis
finies est plus véloce que cette derniere méthode a résolution temps-fréquence égale, ce qui lui
confére un avantage certain pour le calcul de la phase.

En revanche, travailler dans le domaine temporel avec un code fi@redces finies a un
prix : les conditions aux limites en bord de grille créent un rebond qui peut perturber la trans-
mission. La durée de la simulation est donc limitée par le temps d’arrivée aux récepteurs de
ce rebond. Cela oblige a choisir une grille de taille souvent trés supérieure a celle du cristal en
lui-méme, et ralentit d’autant la simulation.

Enfin, nous avons vu que la nécessaire discrétisation feselirs implique des écarts a la
réalité de I'ordre du pas spatial de la simulation. Au vu des résultats, cette limitation n’est pas
si importante (sauf peut-étre en code élastique) puisque lI'onde n’est pas sensible aux détails de
I'ordre du diziéme ou du vingtiéme de la longueur d’onde.

Ce passage en revue de diverses méthodes pour simuler la propagation au sein de cristaux
phononiques nous a permis de mieux cerner les limites et intéréts de chacune d’entre elles.

En particulier, il est apparu que le modéle unidimensionnel donnait de tres bons résultats
et permettait de reproduire convenablement toutes les caractéristiques de la premiére bande in-
terdite (atténuation, vitesse de phase, temps de groupe). Au vu de sa rapidité d’exécution, c’est
donc un candidat de choix pour étudier tout ce qui a trait a la phase au sein de la premiére
bande interdite. La méthode d’expansion en ondes planégesguant a elle d’une limitation
intrinséque a partir du moment ou on l'utilise pour simuler la propagation au sein de cristaux
de dimensions finies, puisqu’elle ne permet pas d’obtenir la transmission au sein de la bande
interdite. De plus, I'apparition de problemes de convergence pour simuler des inclusions solides
dans un liquide nous contraint a négliger les ondes transverses au seiffussuds, ce qui a
pour dfet de rendre inexactes les relations de dispersion krourl. Le calcul self-consistant,
aussi séduisant qu’il paraisse, fioet de la méme limitation et s’avere extrémement gourmand
en temps de calcul (mais ceci n’est pas une caractéristique intrinséque de la méthode, et peut
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Fic. 3.20 — Signaux temporels en transmis-
sion calculés avec Acel pour un échantillon  Fic. 3.21 — Atténuation en transmission
de 8 rangées de tiges (rouge), dans 'eau pour un échantillon de 8 rangées de tiges

(bleu). (Acel en rouge, expérience en bleu).
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Fic. 3.22 — Vitesse de phase pour un échan- Fic. 3.23 — Temps de groupe pour un échan-
tillon de 8 rangées de tiges (Acel en rouge, tillon de 8 rangées de tiges (Acel en rouge,
expérience en bleu). expérience en bleu).
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probablement étre optimi¥é Enfin, la simulation aux diérences finies, déja trés performante
en code acoustique, semble présenter quelgdiesultiés a simuler correctement les hétérogé-
néités du milieu en code élastique.

En étant conscient des limitations inhérentes a chacune de ces simulations, nous pouvons
désormais utiliser ces derniéres pour sonder les propriétés des cristaux phononiques, aussi bien
gue pour appuyer de nouvelles réalisatloAsi cours de cette these, elles nous ont servi de sup-
port pour diverses expériences, comme nous pourrons le constater dans les chapitres suivants.

$Actuellement, le code prend en compte le couplage de toutes les tiges entre elles. Il doit étre possible de
diminuer largement le temps de calcul en ne considérant que les interactions entre tiges voisines, dans un périmeétre
d’interaction & déterminer.

INotons que C. Qiu vient de publier un article présentant une variante de la méthode self-consistante adaptée
a la géométrie 2D, prenant en compte les ondes transverses [58], qu'il serait intéressant d'implémenter et de
comparer avec nos résultats expérimentaux.






Chapitre 4

Fabry-Pérot acoustique

L'effet tunnel est généralement étudié dans le contexte de la mécanique quantique : une
particule d’énergie inférieure a la hauteur d’'une barriere de potentiel possséde une probabilité
tres faible, mais non nulle, de passer de l'autre c6té.

Nous avons mis en évidence, dans le chapitre 2, une analogie possible entre un cristal pho-
nonique en acoustique et une barriere de potentiel en mécanique quantiquiket Groer les
fréquences de la bande interdite, le mode de transmission a travers un cristal s’apparente a
un mécanisme dieet tunnel. Ayant observé une manifestation dé&etunnel pour un cristal
unique, nous avons des lors jugé intéressant d’étudier une structure composée de deux cristaux
phononiques délimitant une cavité résonante. L'objectif avéré était de mettre en évidéete I'e
tunnel résonant dans une telle structure. @etegqui est exploité industriellement dans de nom-
breux dispositifs, est extrémement intriguant, non seulement parce que la transmission approche
I'unité aux résonances, mais également parce que I'on s’attend a observer un temps de groupe
aux résonances augmentant exponentiellement avec I'épaisseur des barrieres de potentiel.

Dans ce chapitre, nous analysons donc une expérience acoustique présentant de fortes ana-
logies avec I'&et tunnel résonant en mécanique quantique. Dans cette perspective, nous avons
assemblé une paire de cristaux phononiques en laissant un espace uniforme entre deux, de ma-
niere a former une cavité résonante. La mesure de la transmission ultrasonore laisse apparaitre
des pics de résonance de type "Fabry-Pérot" pour certaines fréquences au sein de la bande inter-
dite, Ia ou les ondes transitent pdifet tunnel dans chacun des cristaux. Pour ces fréquences, le
temps de groupe mesuré devient tres important, et croit exponentiellement avec I'épaisseur des
barrieres quand I'absorption est négligeable. Entre les résonances, nous enregistrons un temps
de groupe tres faible, caractéristique déféetunnel.

Nous décrirons dans un premier temps le comportement stationnaire de la structure de type
Fabry-Pérot insonifiée par une onde plane ultrasonore en incidence normale. Nous mettrons
ensuite en évidence l'analogie forte qui relie cette expérienceffatl®innel résonant quan-
tique en étudiant les propriétés dynamiques des échantillons. Cela nous conduira naturellement
a éprouver les limites de cette analogie, puisque les ondes acoustiques demeurent avant tout
"classiques”.

57
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4.1 Dispositif expérimental

Au cours des dférentes expériences menées sur les structures de type Fabry-Pérot, les
echantillons ont été réalisés en utilisant le méme type de cristaux phononiques que ceux de-
crits au chapitre 2. Une premiere technique a consisté a assembler deux cristaux identiques en
utilisant un support coulissant de maniére a pouvoir ajuster la taille de la cavité formée par les
deux cristaux. Cette approche s’est révélée plutbt décevante en raison des erreurs de parallé-
lisme qui ont tét fait de détruire la condition de résonance de la cavité. Une deuxiéme approche
a consisté a percer une unigue plague d’époxy aux dimensions de la cavité, et a se servir de cette
plaque comme support des tiges (figure 4.1). La taille de la cavité n’est donc plus une variable
continue, mais un multiple du nombre de tiges mangquantes. Nous avons la plupart du temps
utilisé des échantillons fabriqués en retirant les 6 rangées de tiges centrales d'un cristal de 10,
12, 14, 16 rangées.

En raison de la faible fraction surfacique deffueurs dans nos échantillons, la bande
interdite ne s’étend pas sur I'ensemble du spectre des vecteurs d’onde incidents. Cela est sans
importance pour la conception de nos Fabry-Pérot, puisque nous les insonifions dans la direction
I'X des cristaux, la ou la bande interdite est la plus large en fréquence

Fic. 4.1 — Fabry-Pérot acoustique
créé a partir de deux cristaux pho-
noniques bidimensionnels de 5 ran-
geées de tiges.

Le dispositif experimental mis en place pour mesurer la transmission est exactement le
méme que celui utilisé pour acquérir 'onde cohérente sur les échantillons "simples”. Il s’agit de
la technique de moyennage sufféientes positions du couple émetfetcepteur relativement
au cristal, couplée a des moyennes temporelles pour éliminer le bruit électronique.

L'acquisition d’un signal temporel trés long, nécessaire au traitement de la totalité de I'in-
formation provenant de la structure, est encdfaie de compromis. Enfiet, le transducteur
source, de rayoa important, fournit un faisceau collimaté jusqu’a la distance de Fresne)
soit a peu pres 12 cm dans notre cas (transducteur IMASONIC de diamétre 38 mm). Au-dela, la

*Le ratio "largeur sur fréquence centrale de la bande interdite" valant alors a peu prés 37%
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condition d'illumination par une onde plane ne tient plusn outre, il faut mentionner la forte
réflectivité de la structure Fabry-Pérot pour la majeure partie des ondes incidentes de fréquence
comprise dans la bande interdite des cristaux. Limpulsion ultrasonore émise par le transduc-
teur source est donc essentiellement réfléchie par I'’échantillon, avant de rebondir sur la surface
du transducteur puis d’illuminer a nouveau la structure. Cela constitue une limite du temps
d’enregistrement autour de 168 (correspondant au temps d’aller-retour de I'impulsion dans
I'eau) dont on ne peut sfianchir facilement. Enféet, si nous souhaitions disposer d’'un temps
d’acquisition plus long, il aurait fallu non seulement s’équiper d’un nouveau transducteur de
diamétre plus important mais également disposer d’un échantillon de hauteur plus importante

4.2 Reésonances Fabry-Pérot en transmission

Pour des cristaux de faible épaisseur (jusqu’a deux fois quatre rangées), les signaux trans-
mis a travers les structures Fabry-Pérot laissent apparaitre aux temps longs digsesboe!
signal”, semblables a un battement de fréquences (figure 4.2). Les signaux enregistrés avec des
échantillons constitués d’un plus grand nombre de rangées de tiges ne sont pas aussi lisibles.

(@) (b)

o
)
T

Amplitude (U.A.)

Module spectral (U.A.)
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Fic. 4.2 —Figure a: signal temporel (onde cohérente) enregistré en transmission dans I'échan-
tillon de deux fois trois rangées avec une cavité correspondant a 6 tiges manquantes (échantillon
gue nous appellerons désormBR3), en réponse a une impulsion bréfgure b : bande pas-

sante du transducteur (tirets bleus), contenu spectral du signal transmis a ERaggftsait

continu bleu). Le contenu fréquentiel des quatorze premieres microsecondes de signal est re-
présenté en pointillés noirs, tandis que celui desfiiées de signal flusé multiplement est
représenté en trait continu rouge.

Le spectre du signal transmis laisse apparaitre des résonances a des fréquences réguliere-

"Dans des conditions ol le faisceau incident présente une divergence plus importante, nous avons observé un
dédoublement des pics de résonance, ce qui ne permettait plus de mener I'analyse des hauteurs de pics ni I'étude
du temps de groupe.

fsupérieure au diamétre du nouveau transducteur, afin de ne pas générer de réflections parasites sur les supports.
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ment espacées au sein de la bande interdite. Plus précisément, ces résonances interviennent
guand la taille de la cavité approche un multiple entier de la demi-longueur d’onde.

Nous mettons en évidence I'origine de ces résonances en analysant le contenu spectral des
boufées de signal. Le spectre tracé en rouge dans la figure 4.2 est calculé sur les signaux
transmis entre 325 et 43&. Ces signaux arrivant aux temps longs, qui correspondent a des
ondes ayant séjourné longtemps dans la cavité en réalisant de multiples aller-retour, sont donc
responsables de I'apparition des résonances.

A contrario, le signal échantillonné dans les quatorze premiéres microsecondes de la réponse
impulsionnelle ne contient pas d’information sur les résonances, mais sur la bande interdite (que
I'on voit se dessiner sur le spectre en pointillés noirs de la figure 4.2).

Sur les signaux temporels mesurés en transmission, on constate donc une transition entre un
régime initial pour lequel 'onde "voit" deux cristaux phononiques accolés, et un régime dans
lequel la transmission est sensible a la présence de la cavité résonante.

4.2.1 Dimension de la cavité

La taille mesurable de la cavité est en soi un paramefiieité a évaluer, puisque les cris-
taux phononigues n'ont pas de frontiere clairement définie. Faut-il prendre en compte la dis-
tance centre a centre entre les rangées de tiges "internes" (soit 10,5 mm) ou bien faut-il choisir
la distance bord a bord entre les deux échantillons (soit 9,7 mm) iéaattice entre les deux
approches (le diametre d’une tige) est de 0.8 mm, soit a peu pres 8% de la taille de cavité.

L'analyse des signaux temporels peut nous aider a définir une taille de cavité. La durée
entre deux maxima des paquets d’onde dans le signal temporel s’établit de maniére stable a
16 us pour I'échantillon de deux fois trois rangées (échantillon que nous appERB)sCette
durée correspond, dans I'eau de la cavité, a un trajet aller-retour de 24 mm.

Cette donnée est a rapprocher d’'une analyse fine des fréquences de résonance. Pour un
Fabry-Pérot de haute réflectivité, la condition de résonance classique pour une onde plane de
vecteur d'onde s’écrit||k||.d = nr avecn € IN. Les fréquences de résonangevérifient donc
la relation :

c . . -
Vn = nﬁ avecc la vitesse du son dans 'eauckla taille de la cavité 4.1)

Les fréquences de résonance observées expérimentalement sont 408, 470 et 532 kHz. L'écart
entre chacune de ces valeurs est constant, et vaut 62 ERinjectant cette valeur de la sépara-
tion entre résonances dans la formule 4.1, nous déduisons la dimdm@da cavité : 12,1 mm.

Cette valeur rejoint celle obtenue en analysant les signaux temporels, mais elle est dans
tous les cas trés supérieure a la dimension physique de la cavité, quelle que soit le choix de
frontiére des cristaux. Cela vient du fait que la formule 4.1 n’est valable que pour des miroirs

¥Nous avons pu vérifier expérimentalement que les résonances sont d’autant plus nombreuses dans la bande
interdite que la distance entre les deux cristaux est importante.
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hautement réfléchissant, ce qui n’est pas notre cas. Il est tout de méme possible de conserver le
modele du Fabry-Pérot haute réflectivité en introduisant une longueur de pénétration de I'onde
dans chacun des cristaux, en suivant I'approche de Temelkuran pour des cristaux photoniques
métalliques [66]. Dans le cadre de ce modele, les cristaux phononigues peuvent étre remplacés
par des miroirs parfaits situés en retrait de la cavité de quelgues millimétres. La longueur de
pénétration ainsi définie vaut alors 0,75 mm ou 1,15 mm selon la frontiere que I'on choisit pour

le cristal (respectivement centre ou bord de tige).

La question de la taille de la cavité résonante reste donc ouverte : physiquement, il est
possible de mesurer une distance entre les cristaux, avec une incertitude liée a la définition du
bord d’un cristal ; en revanche, les ondes percoivent une cavité de taille supérieure a la stricte
mesure de la distance entre les cristaux.

4.2.2 Laquestion de I'absorption

Aux résonances, le facteur de transmission que I'on mesure expérimentalement n’est jamais
unitaire, et I'on peut méme constater sur la figure 4.3.b que I'amplitude de ces derniéres diminue
au fur et a mesure que I'on augmente I'épaisseur des cristaux délimitant la cavité.

@ (b)

Transmission (dB)
Transmission (dB)

-40 +

*

-35

I I I I ) 45 1 I + 1
035 0.4 045 05 0.55 0.6 0.35 04 0.45 05 0.55 06

Fréquence (MHz) Fréquence (MHz)

Fic. 4.3 —Figure a : facteur de transmission mesuré sur un échantillon Fabry-Pérot de deux
fois 4 rangée$P4 (croix bleues), calculé avec le modéle 1D prenant en compte I'absorption
(trait continu rouge), calculé avec le modéle 1D sans absorption (pointillés bfégisie b :
facteurs de transmission mesurés a travers les echantiP®8sF-P4, FP5 [croix] et simulés

avec le modéle 1D prenant en compte une absorption de 0,011 ftnaits continus].

Pour expliquer ce phénomene, nous invoquons le modéle unidimensionnel précédemment
utilisé pour modéliser la premiére bande interdite de cristaux simples (section 3.1). Nous intro-
duisons de I'absorption dans I'eau de la cavité et entre les couches d’acier en ajoutant une petite
partie complexe au vectelr
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Nous avons constaté que le modéle unidimensionnel présentait alors un excellent accord
avec les données enregistrées a travers fé&relints échantillons. Les résonances sont d’ampli-
tude unité quand l'absorption est nulle partout (figure 4.3.a), et diminuent au fur et a mesure
gue I'on augmente sa valeur. Alors que I'absorption ne joue que tres modérément sur la trans-
mission de cristaux simples, elle est ici cruciale pour expliquer la réduction du niveau des pics
de résonance.

Les parameétres du modeéle sont les mémes que ceux utilisés pour les cristaux simples, a sa-
voir une périodicité de 1.435 mm et une épaisseur des couches d’acieude L4 cavité est
modélisée par une couche d’eau épaisse de 10 mm, pour laquelle il est possible de modifier I'ab-
sorption spécifiqgue au besoin. Cette dimension "optimale" de la cavité est intermédiaire entre
9,7 et 10,5 mm, mais nous devons nous souvenir que ces valeurs étaient fondées sur I’hypothése
d’'un percage régulier a 1,5 mm. Une cavité de 10 mm, qui correspond exactement a 7 périodes
du cristal dans la simulation, tendrait a accréditer I'idée que la dimension physique de la cavité
doit étre mesurée centre a centre des tiges bordant la cavité.

Concernant I'absorption, le meilleur accord entre les expériences et le modéle unidimen-
sionnel est obtenu quand offecte une valeur commune de I'absorption a I'eau de la cavité et
des cristaux et non a I'acier dedfdiseurs.

Mais s’agit-il réellement d’absorption ? La valeur utilisée pour calculer les facteurs de trans-
mission théoriques (0,011 nmh) est trés supérieure a ce que I'on peut mesurer dans I'eau. A la
fréquence de 1 MHz, la bibliographie spécifie plutét une valeur de I'ordrelde2mm?, liée
a la viscosité.

Pour comprendre l'origine de cetteffidirence de 3 ordres de grandeur, il faut se souvenir
gue l'absorption atténue exponentiellement les signaux en rapport avec la distance parcourue.
Rappelons-nous également que les signaux transmis ont d( étre limités dans leur extension tem-
porelle du fait d’'un inévitable rebond entre le milieu et la source. En tronquant le signal tem-
porel, nous avons donc artificiellement introduit une brutale réduction d’amplitude des ondes
arrivant a un temps ultérieur.

La valeur de I'absorption que nous utilisons est donc une maniere de prendre en compte la
limitation temporelle imposée aux signaux. Nous verrons bientét que nous serons en mesure de
lever cette restriction dans I'étude du temps de groupe aux résonances.

4.3 Hfet tunnel résonant

Nous avons vu que la structure Fabry-Pérot fabriquée en assemblant deux cristaux phono-
niques présentait des résonances en transmission, qui se traduisent dans le domaine temporel
par I'apparition d’'un battement de fréquences. L'étude dynamique de cette structure va nous
permettre de mettre en évidence le phénoméne de piégeage des ondes résonantes.

Ici encore, nous mettons a profit 'accés a la phase pour calculer le temps de groupe pour les
fréquences de la bande passante. La procédure de calcul du temps de groupe que nous utilisons
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ici est la méme que celle déja évoquée pour les cristaux phononique simples, et a été détaillée a
la section 2.4. En revanche, la présence des résonances complique le choix de la largeur du filtre
gaussien. Trop large, le filtre écrase les résonances; trop étroit, il produit un temps de groupe
bruité. Loptimum dans notre cas se situe pour une largeur de 3 kHz. De fait, le pas d’échan-
tilonnage fréquentiel du temps de groupe est également de 3 kHz, de telle sorte que les gabarits
des filtres gaussiens se croisent a mi-hauteur.
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Aux résonances, on peut mesurer un temps de groupe allant jusqu’a cing fois le temps de
propagation dans une épaisseur similaire d’eau (figure 4.4). Dans la mesure ou le temps de
traversée de chacun des cristaux pdietetunnel est tres faible, cela signifie que I'onde est
piégée dans la cavité de la structure : on peut donc associer un long temps de vie a chaque
résonance.

En revanche, en dehors des résonances, la vitesse de groupe est élevée, supérieure a la vitesse
de propagation de I'onde dans une épaisseur similaire d’eau : on retrouve ici les caractéristiques
dynamiques d’un cristal phononique simple (que nous avons étudiées au chapitre 2)

La différence de temps d’arrivée entre deux paquets d’'onde de fréquences centrales proches
est frappante : I'un voit son maximum arriver 25 fois plus tard que I'autre alors que seulement
25 kHz les séparent.

Nous avons par la suite étudié de maniére systématique le temps de groupe pour des échan-
tillons d’épaisseur croissante (deux fois deux, trois, quatre et cing rangées de tiges — au-dela, la
transmission devenant trop faible), comme en témoigne la figure 4.5.

Si les pics de résonance en transmission ont tendance a diminuer quand on ajoute des tiges a
chacun des cristaux, le phénoméne opposé se produit quand on s’intéresse au temps de groupe.
Les temps de groupe mesurés aux résonances soffiietmme plus en plus élevés au fur et a
mesure que I'on augmente I'épaisseur des cristaux phononiques délimitant la cavité.
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et (croix) et ajustés a l'aide du
modele 1D (traits continus).
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Sur la base de cette observation, nous nous sommes demandés s'il était possible d’approfon-
dir 'analogie avec le modéle quantique d’'une double barriére de potentiel, et si 'on observait
le méme genre de phénomeéne dans le cas quantique.

4.3.1 Modele quantique d’'une double barriere de potentiel

Pour répondre a cette derniere question, nous développons ici quelques calculs menant a
I'expression du temps de groupe d’'un paquet d’onde électronique traversant la structure quan-
tique décrite sur la figure 4.6.

Potentiel L

Fic. 4.6 — Double barriére de potentiel en mécanique quantique.

Pour atteindre cet objectif, il nous faut tout d’abord exprimer le facteur de transmission de
la structure composée de deux barrieres de potentiel.

Dans les zones de potentiel nul, la fonction d’onde est la somme de deux ondes planes
contrapropagatives :
— agauche de la premiére barri¢tez Ad + Be ™,
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— entre les deux barriere¥, = Fekx + Gekx,
— adroite de la deuxiéme barriéM,= Ke* + Lekx,

Nous montrons en annexe C, que lesfiioients [A,B] et [F,G] sont reliés par une matrice de
transfert M. Il en est de méme pour les florents [F,G] et [K,L], pourvu que I'on translate
la relation de la distance L. On définit a ceéliet un opérateur de translation T, de matrice de

transfert "

© 2 42)
On a donc

A F

§-+(8
et

F K

T(G) = MT(L) (4.4)

Or, L=0 puisqu’il n'y a pas d’onde incidente depuis la droite. Lesfitoents de transmission t
et de réflexion r de la double barriére s’expriment donc par :

1 _ t
(r):MT 1MT(0) (4.5)

On obtient aprés quelques calculs leféi@éent de transmission en amplitude :
e—2ika
t= i '
1+ sk (ka) (1 — £2/4) + isch(ka)sh(ka) + sth(ka) (1 + £2/4) eZk(L-3)

(4.6)

Quand I'énergieE de I'onde incidente approche celle d’un niveau quantique entre les deux
barriéres, la condition de transmission résonante est remplie et la transmission approche l'unité.

Pour des barriéres de potentiel opaques, c’est-a-dire tellesague 1, le codficient de
transmission présente des maxima quand

|(1-2/4) + ie]

ik(L-a) - _ 4.7
¢ [1+ &2/4] (4.7)
Cela nous permet d’obtenir la condition de résona aeec &L-a etd[|e| < 2] = 1 sile| < 2,
0 sinon) :
3 olel < 2] 1, £
kd_(n+ > 7r+2tan 1_:2/4 (4.8)

Pour simplifier les calculs suivants, on se place dans le cas-00, iex = k. De plus, on

IQuand I'énergie de I'onde incidente correspond a la hauteur médiane des barriéres de potentiel= 0
et cette condition devierd = n1/2 + 1/4, qui ressemble a la condition de résonance classique de type Fabry-
Pérot, mis & part lI@/4 qui vient de la profondeur de pénétration des ondes dans les barriéres. Quand les barrieres
de potentiel sont infiniment hautesifpénétrables)s — +oco et on retrouve la condition classiqke = nr
('inconvénient étant alors que I'on ne peut plus injecter d’énergie dans le systéme).
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supposea >> 1. Alors :
g 2Zka g-2ka
t= - = i
1+ sh(ka) (1 + e?kd) 1+ e2a) (1 + eZkd) /4

(4.9)

On cherche a développer 4.9 autour de la résonance. On posk ddtie Ak, ouk* correspond
au vecteur d’onde résonant. On obtient alors :

e—2ika
b= Iy [1+ eZkd(1 + 2iAkd)] /4

(4.10)

Or, e?€d = —1, ce qui nous permet de calculer la transmission autour de la résonance :

1tf? :

- 4.11
1+ (Ake2ad/2)? #11)

De cette expression, on extrait le facteur de quélitie la résonance, qui est relié a I'inverse de
la largeurAk de la résonance. Celui-ci s’accroit exponentiellement avec la largeur des barriéeres,
puisque
2
AK ~ ae*“a (4.12)

De fait, on prédit I'évolution du temps de groupe a la résonance en fonction de I'épaisseur des
barrieres de potentiel :

Lo dp 1dp d

97 dw  vydk T 2y
En mécanique quantique, le temps de transit a la résonance a travers une double barriére de
potentiel ;) est donc inversement proportionnel a la probabilité de traverser une barriere unique
par dfet tunnel &€%?) et devient exponentiellement grand par rapport au temps de traversée de

la cavité ¢I/vg) quand I'épaisseur des barriéres de potentiel s’accroit.

e (4.13)

4.3.2 Temps de groupe aux résonances du Fabry-Pérot acoustique

Dans le cadre de nos expériences avec des cristaux phononigues bidimensionnels, nous ne
retrouvons pas la dépendance exponentielle du temps de groupe qui est prévue dans le cadre du
modele quantique. Sur la figure 4.5, nous constatonstehaie les temps de groupe mesurés
aux pics de résonance ne s’accroissent pas exponentiellement avec le nombre de rangées de
tiges.

Il semblerait que cette saturation soit en partie due a la limitation imposée aux signaux tem-
porels, que nous modélisons comme de I'absorptibea modeéle unidimensionnel permet de
rendre compte de cet artefact, puisque I'on peut reproduire la hauteur des pics de résonance
avec une valeur unifiée de I'absorption (0,011 inpour les quatre échantillons dont on re-
présente le temps de groupe sur la figure 4.5.

ICette raison n’est pas la seule, méme si nous sommes longtemps restés convaincus qu'il s’agissait de la prin-
cipale.
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Non satisfaits de ce genre de résultat qui ne nous permettait pas d’obtenir une valeur de
I'absorption réellement caractéristique de nos échantillons, nous avons cherché un moyen pour
nous dfranchir de la limitation temporelle.

La technique que nous avons mis au point repose sur l'utilisation du modéle unidimension-
nel pour déterminer empiriquement I'évolution du temps de groupe aux résonances en fonction
de la taille de la fenétre temporelle limitant le signal.
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Fic. 4.7 —Figure a : Spectre recréé en appliquant un filtre gaussien au facteur de transmission
calculé par le modele 1CFkigure b : signal temporel synthétisé par transformée de Fourier
inverse.

Des dttérents modéles dont nous disposons, le modele unidimensionnel s’avéiet éire
le meilleur candidat pour calculer rapidement la transmission théorique a travers une structure
de type Fabry-Pérot. En appliquant un filtrage gaussien au facteur complexe de transmission de
maniere a reproduire la bande passante d’un transducteur, puis en revenant dans le domaine tem-
porel par transformée de Fourier inverse, il a été possible de simuler la réponse impulsionnelle
en transmission idéale (figure 4.7.b). C’est a partir d’'un tel signal non limité temporellement
gue nous avons pu déterminer le comportement du temps de groupe aux résonances.

En calculant le temps de groupe sur des fenétres temporelles croissantes (de longueur
T), nous avons constaté que celui-ci obéissait a la loi empifage T gnax— C * exg—T/71),
avecC ~ Tgnax et 7 la constante de temps caractéristique. Cette formule est intéressante car
elle nous laisse entrevoir la possibilité de déterminer le temps de groupe a saturation en ajustant
I’évolution du temps de groupe mesuré expérimentalement en fonction de fenétres temporelles
croissantes (figure 4.8).

Sur cette figure, nous n'avons pas représenté I'évolution du temps de groupe pour I'échan-
tillon FP1, puisque ce dernier était déja saturé a €0l faut d’ailleurs constater que plus
I’échantillon contient de tiges, plus la saturation du temps de groupe intervient tardivement.
Cela est en accord avec I'image d’'une cavité munie de miroirs de forte réflectivité, dans la-
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Fic. 4.8 — Evolution du temps de groupe a la résonance en fonction de la longueur temporelle
de la fenétre d’acquisition. Le temps zéro est défini par le début du signal. Les croix bleues sont
les points expérimentaux ; le meilleur ajustement a la formule empirique est représenté en trait
continu vert.
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guelle I'onde séjourne plus longtemps.

Nous résumons les valeurs obtenues expérimentalement pour le temps de groupe mesuré
avec une fenétre temporelle de 1@0sur les diérents échantillons ainsi que les valeurs satu-
rées correspondantes (c’est-a-dire le temps de groupe a 1 ms) dans le tableau qui suit :

nombre de rangéelstemps de groupe & 168 | temps de groupe satuté

1 12.9us 12.9us
2 25.8us 26.2us
3 46.7us 53.7us
4 52.1us 64.3us
5 54.3us 64.7us

Le résultat de ces manipulations est décevant : nous pensions nouffréinehés de la
principale cause d’absorption, mais ce n’est pas le cas. En I'absence de correction du temps de
groupe, la valeur de I'absorption était de 2It mm2. La figure 4.9 sur laquelle nous repré-
sentons I'évolution du temps de groupe saturé en fonction de I'épaisseur des cristaux (points
bleus) révéle une absorption résiduelle de08 mm.

Fic. 4.9 — Evolution du temps de
groupe a la résonance centrale (468
kHz) en fonction de I'épaisseur des
cristaux. Les résultats expérimen-
taux corrigés du temps de tronca-
ture (cercles bleus) sont compareés
au modele 1D avec une absorption
de 8102 mm* (pointillés rouges),
sans absorption (croix bleues) et
avec la prédiction théorique en
exp(xa) (ligne continue rouge),
aveck = 0.37 mnt! (valeur me-

Log (Tg (us) a résonance)
w » o o
R

w
T

i surée avec la décroissance exponen-
2 2 3 4 5 6 tielle de la transmission sur un cris-
Epaisseur des cristaux (mm) tal simple a 468 kHz -f. figure
2.5).

Le meilleur ajustement des résultats expérimentaux corrigés de I'artefact "temps de tronca-
ture" avec le modeéle unidimensionnel est donc obtenu pour une valeur de I'absorptia6de 8
mm L. Cette valeur est encore trés éloignée de I'absorption intrinséque du milieu de propaga-
tion. On peut donc supposer que d’autres facteurs entrent en jeu pour expliquer cette valeur
plutot élevée de I'absorption. Parallélisme imparfait de la cavitefisadtion dans la troisieme
direction sont des causes probables de perte de facteur de qualité des résonances, et restent a
comprendre.
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4.4 Modes de résonance de la cavité

En introduisant ce chapitre, nous avons mentionné la capacité d’'un assemblage de deux cris-
taux phononiques a transmettre une fréquence incidente résonante sans perte, alors que celle-ci
serait fortement atténuée par un cristal unique. En mettant a profit les simulations que nous
avons développées au chapitre 3, nous illustrons le fait que cette transmission renforcée de
certaines fréquences peut s’expliquer par la présence de fortes amplitudes acoustiques au sein
méme de la cavité.

Le code self-consistant est particulierement adapté a ce cas de figure, puisqu’il nous permet
de calculer en tout point de I'espace I'amplitude complexe du champ ultrasonore a une fré-
guence. Les figures 4.10 représentent le module de la pression acoustique dans une région de
I'espace autour de la cavité d’'un Fabry-Pérot, pour deux fréquenitésedites. La source ponc-
tuelle est placée en champ lointain & gauche de la structure, de maniéere a illuminer I'’échantillon
avec une onde plane. La premiere figure correspond a une fréquence interdite de la structure;
la deuxieme a une fréguence résonante. Dans le premier cas, nous pouvons constater que I'am-
plitude maximale se trouve en dehors de la cavité, du c6té de la source, et que peu d’énergie est
mesurée en sortie du dispositif. Dans le second cas, 'amplitude moyenne au sein de la cavité
est supérieure a celle de I'onde incidente et sa valeur est multipliée par 25 par rapport a une
frégquence non résonante.

(435 kHz - Fréquence interdite) (470 kHz - Fréquence résonante)

Fic. 4.10 — Champ de pression calculé a I'aide du code self-consistant dans une structure de
type Fabry-Pérot constituée de 2 cristaux de 4 rangées de tiges, illuminée en champ lointain par
une source ponctuelle. Lamplitude est normalisée par son maximum sur la surface considérée
a la fréquence résonant gauche I'onde incidente correspond a une fréquence interdite (435

kz) ; a droite, il s’agit d’'une fréquence de résonance de la structure (470 kHz).

Le modele unidimensionnel nous permet également de calculer le champ de pression au sein
de la cavité, et confirme la présence de surintensités aux fréquences résonantes.
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Au centre de la structure éclairée par une onde plane monochromatique, I'amplitude com-
plexe du signal s’écrif\n, 1262 + Bp,1)26%>1/2  avec L la dimension de la structure, et
en conservant les notations introduites dans la section 3.1.

La figure 4.11 présente le résultat de ce calcul, dans lequel on a utilisé une valeur de I'ab-
sorption intrinséque proche de celle qui caractérise nos réalisations expérimentales. (8 m
La surpression dans la cavité aux résonances peut alors atteindre 12 dB par rapport a la trans-
mission a la méme fréquence. Or 12 dB est une valeur qui correspond approximativement a
I'atténuation d’un cristal simple de 4 rangées de tiges (cf. figure 2.4). La présence de la cavité
résonante permet donc a certaines fréquences d’étre amplifiées en son sein, ce qui compense
I'atténuation a la traversée du deuxieme cristal, et autorise une transmission unité.

201

Fic. 4.11 — Module du champ de
pression calculé a I'aide du modele
unidimensionnel au centre d’une
cavité formée de 2 cristaux de 4
rangées de tiges séparés de 10 mm
(trait continu rouge). Le facteur de
transmission est représenté en trait
continu bleu.

-40 I I L L I
03 035 04 045 05 055 06 065 07
Fréquence (MHz)

Jusqu’ici, nous avons considéré la cavité comme un dispositif passif soumis a une illumina-
tion ultrasonore depuis I'extérieur. Que se passerait-il si la source se trouvait désormais au sein
de la cavité ? Il y a alors plusieurs régimes a explorer selon la nature de I'émission : de courte
durée ou continue, auquel cas la fréquence d’émission peut correspondre a une résonance de la
structure, ou bien a une fréquence interdite de la cavité. La encore, les simulations seront utiles,
puisque nous n‘avons pu mener ce genre d’expérience.

Pour étudier le régime monochromatique, le code self-consistanttdsidn multiple est

idéal, puisque le calcul est réalisé directement dans I'espace des fréquences. Si I'on place une
source monochromatique au centre de la cavité, on peut observer deux comportements distincts
selon la fréquence de la source (figure 4.12). Quand la source émet a une fréquence interdite de
la structure, I'énergie reste essentiellement confinée autour de la source, sauf peut-étre dans la
directionT'M de chacun des cristaux, ou il n’existe ni condition de résonance ni bande interdite

aux fréquences étudiées (cf. figure 3.5 : les cristaux étudiés ne présentent pas de bande inter-
dite totale). En revanche, lorsque la fréquence de la source correspond a une résonance de la
structure, un systeme d’ondes stationnaires s’établit dans la cavité et de I'énergie est rayonnée
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en dehors de la structure.
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5 10 -10

(435 kHz - Fréquence interdite) (470 kHz - Fréquence résonante)

Fic. 4.12 — Champ de pression calculé a I'aide du code self-consistant dans une structure de type
Fabry-Pérot constituée de 2 cristaux de 4 rangées de tiges, la source se trouvant au centre de la
cavité. Lamplitude est normalisée par son maximum sur la surface considérée a la fréquence
résonanteA gauche la source émet a une fréquence interdite (435 kldzrpite, la fréquence
correspond a une résonance de la structure (470 kHz).

Cette expérience est a mettre en rapport avec l'idée initiale de S. John et E. Yablonovitch
gui souhaitaient empécher I'émission radiative d’atomes excités en les placant dans une struc-
ture périodique. En cela, cette simulation se rapproche également du travail de Asatryan [67]
qui a étudié la densité locale d’états (LDOS) dans un cristal photonique par une méthode self-
consistante similaire a la nétre. La densité locale d’états étant liée a la partie imaginaire de la
fonction de Green mesurée au point source, il démontre que ses valeurs sont trés faibles au sein
d’'un cristal dans la bande interdite. Il en est de méme au sein de la cavité Fabry-Pérot pour les
fréquences non résonantes.

Pour étudier le régime impulsionnel, nous faisons appel a la simulation &éredices fi-
nies, dans laquelle une ligne de sources est disposée au milieu de la cavité, de maniére a émettre
une onde plane (figure 4.13). Une collection discréte de récepteurs est placée d’'un coté de la
structure. L'extension spatiale de la ligne de sources et des récepteurs est supérieure a celle du
cristal, de telle sorte que I'on enregistre simultanément le champ dans I'eau et celui issu de la
cavité.

Nous reproduisons sur la figure 4.14 les signaux enregistrés sur 'ensemble des points de
contréle du champ. L'onde plane initiale de courte duréeyd)pbest visible sur les capteurs
situés a la périphérie. La transformée de Fourier de ces signaux (figure 4.15) montre un étonnant
phénomene de filtrage résonant : les capteurs centraux de la simulation enregistrent un signal
guasi-monochromatique (figure 4.16), dont 'amplitude de la composante spectrale résonante
est supérieure a celle de l'impulsion qui lui a donné naissance (figure 4.17).
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Récepteurs

Fic. 4.13 — Eléments de la simulation en

différences finies (plan source au sein de
la cavité, Fabry-Pérot a cristaux phono-

nigues, points de contrdle du champ).

sSources

Cristal

Cette expérience intéressante n’est cependant que théorique, et sa mise au point expérimen-
tale serait probablementfticile & mettre en oeuvre. La source doit éieeétre bidirectionnelle
et transparente aux ultrasons, de maniere a autoriser les réflections multiples internes a la struc-
ture. Il faut de plus noter que la simulation ne tient pas compte de I'absorption que nous avons
expérimentalement mise en évidence.

Dans ce chapitre, nous avons étudié les propriétés stationnaires et dynamiques d’une struc-
ture de type Fabry-Pérot acoustique, dans laquelle les miroirs sont constitués de cristaux pho-
noniques.

Nous avons mis en évidence le phénoméne de transmission résonante dans une telle struc-
ture, qui se traduit par la présence de fortes amplitudes acoustiques au sein de la cavité. Celles-ci
autorisent une transmission proche de I'unité aux fréquences pour lesquelles la cavité est sus-
ceptible d’entrer en résonance.

Nous avons également démontré I'existence d'fiateanalogue a I'#et tunnel résonant
de la mécanique quantique. Celui-ci se traduit par 'augmentation exponentielle du temps de
groupe aux résonances. En acoustique, la dépendance exponentiell@@ist dimettre en
évidence, non seulement a cause de I'inévitable limitation du temps d’acquisition, mais aussi du
fait de phénomeénes d’absorption dont nous n’avons pas été en mesure de déterminer clairement
I'origine. Il faut enfin noter que I'absorption résiduelle dont nous avons obtenu une estimation
n'a pas de contrepartie dans le monde quantique.
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Fic. 4.16 — Signal temporel dans l'eau
(bleu), signal enregistré en sortie de la ca-
vité sur le récepteur central (rouge).
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Fic. 4.15 — Spectre des signaux mesures sur
tous les récepteurs.
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Fic. 4.17 — Spectre du signal dans l'eau
(bleu), et spectre du signal enregistré en
sortie de la cavité sur le récepteur central
(rouge).




Chapitre 5

Retournement temporel et cristaux
phononiques

5.1 Présentation du retournement temporel

Le retournement temporel est un sujet qui intéresse bon nombre de physiciens. Dans le do-
maine des ultrasons, une expérience de retournement temporel est devenue réalisable a partir du
moment ou les progres de la technologie ont permis d’échantillonner spatialement et temporel-
lement un champ ondulatoire avec une précisidfisante [68].

Les premiéres expériences de retournement temporel ont vu le jour dans le domaine de
I'acoustique au début des années 1990 [69]. Tres vite, les fondements théoriques ont été posés
[70], et des applications originales telles que I'imagerie médicale (lithotripsie, hyperthermie du
cerveau) et le contrble non-destructif ont été imaginées.

Actuellement, I'application du retournement temporel aux télécommunications sans fil est a
I'étude, et devrait constituer a I'avenir un moyen de communiquer de lI'information de maniere
discrete en optimisant 'utilisation de la bande de fréquence disponible [71].

5.1.1 Le retournement temporel en acoustique

La propagation d’une onde acoustique en milieu non dissipatif est gouvernée par I'’équation :

vp(r.t)) 1 &p(r.t)
) &Y

() o2
ou p(r,t) est la pression au pointet au temps.

p(r)V. (

Cette équation présente la particularité d’étre invariante par retournement du temps. En ef-
fet, pour toute solutiom(r,t) de I'équation ci-dessugy(r, —t) I'est également. Sous condition
deréversibilité du milieu de propagation, il est donc possible en théorie de refaire converger
une onde a sa source. En acoustique, la réversibilité du milieu de propagation est assurée en
I'absence de dissipation quand le milieu est spatialement réciproque

*La réciprocité spatiale n’est pas acquise pour tout milieu de propagation, notamment lorque celui-ci est animé

75
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Le retournement temporel des ondes acoustiques se déroule classiquement en deux étapes.
Dans un premier temps, que nous qualifions please d’apprentissagg une source émet un
signal bref, qui se propage jusqu’a une collection de récepteurs. Le champ de pression est enre-
gistré et numérisé en chacun de ces transducteurs sur une durée trés grande, jusqu’a disparition
totale du signal.

Dans un deuxiéme temps, les mémoires électroniques sont relues a I'envers, et le signal tem-
porel synthétisé est émis par les mémes transducteurs ayant servi a I'acquisition. Ceci constitue
la "phase de ré-émissioh Un signal de durée proche de celle du signal initial est alors recréé
localement autour de la source, pour peu que le milieu de propagation soit invariant par renver-
sement du temps.

Dans une opération de retournement temporel idéal, le champ ainsi que sa dérivée normale
doivent étre enregistrés sur une surface entourant la source, que I'on appelle déavibésa'
retournement temporel'. Cette notion, ainsi que le formalisme qui en découle, ont été déve-
loppés au laboratoire par D. Cassereau et M. Fink [70].

La possibilité de retourner le champ depuis une surface de contréle repose sur la formulation
intégrale de la propagation des ondes : au lieu de devoir imposer des conditions initiales dans
tout le volume pour engendrer la solution retournée temporellementiifid@mettre le champ
depuis la surface qui entoure le volume considéré.

De plus, il a été montré qu'il n’était pas nécessaire d’échantillonner le signal en tout point
de la cavite : il stit de disposer les récepteurs a la distaat2 les uns des autres, puisque
I'échelle spatiale de variation d’'un champ est limitée a sa plus petite longueur d’onde. Cela
correspond également au fait que les détails de la source, portés par les ondes évanescentes, ont
été perdus au cours de la propagation jusqu’a la surface de la cavité.

Il faut tout d’abord noter qu’une telle expérience de renversement du temps n’est technolo-
giquement pas réalisable avec des particules. Toute erreur sur les parametres initiaux, tels que
vitesse et position des particules, s’amplifierait exponentiellement et conduirait a I'échec de
I'expérience [72]. Cette divergence des trajectoires dans la phase de retournement temporel est
caractéristique du chaos classique, qui se manifeste par la trés forte sensibilité de la mécanique
aux conditions initiales.

En revanche, on constate expérimentalement que cette opération menée dans le cadre de
la physique ondulatoire est extrémement robuste aux diverses erreurs et approximations qui se
cumulent inévitablement dans la chaine de traitement de I'information [73].

La premiere limite vient du fait que nous ne disposons pas d’'une cavité a retournement
temporel compléte. Enfiet, la réalisation d’une cavité s’avére extrémement colteuse dans la
pratique ; c’est pourquoi la plupart des expériences de retournement temporel n’utilisent qu’une
portion de cavité, que I'on appelle des lomifoir a retournement temporel” (MRT). De

d’'un mouvement propre : la présence d'un vortex dans un écoulement brise la réciprocité du milieu pour les ondes
acoustiques
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telles collections de transducteurs ultrasonores sont disponibles commercialement en vue d’ap-
plications médicales : ce sont les classiques barrettes échographiques qui peuvent comporter
entre 32 et 256 éléments actifs.

En dépit de cette limitation, la focalisation spatio-temporelle persiste, mais elle est alors
limitée par la difraction a cause de 'ouverture apparente du miroir. En milieu homogéne, un
miroir a retournement temporel de largddigénérera donc une tache focale dont la largeur a
mi-hauteur sera de I'ordre de&f /D, ou f est la distance de la source au miroir. La longueur
temporelle de I'impulsion recréée au point source est quant a elle limitée par I'autocorrélation
des réponses impulsionnelles des transducteurs [74].

La deuxieme approximation concerne I'échantillonnage temporel des signaux acoustiques.
Le retournement temporel n’est pas contraignant sur ce point, puisgfiitld@chantillonner
les signaux a /B (ou T est la période correspondant a la fréquence centrale de 'impulsion) pour
ne pas dégrader significativement la focalisation spatiale [68].

En outre, une quantification sur 1 bit du champ retourné temporellement ne modifie pas les
résolutions spatiales et temporelles dans les milieux complexes [75, 76]. Il a d’ailleurs été mon-
tré que le rapport signal sur bruit en était significativement amélioré. La encore, des applications
dans le domaine médical ont été congues [77].

5.1.2 Dispositif expérimental et formalisme de la réponse impulsionnelle

Un dispositif expérimental classique d’'une expérience de retournement temporel en trans-
mission est le suivant : deux barrettes de transductéuet B) sont disposées a une dizaine
de centimeétres de part et d'autre du milieu d’étude, I'ensemble étant immergé dans I'eau (fi-
gure 5.1). Une voie centrale de la barréitémet un signal acoustique bref, dont on enregistre
la transmission sur les transducteurs de la barittees signaux sont retournés temporelle-
ment puis ré-émis par ces mémes transducteurs qui jouent désormais le role d’émetteurs. Sous
réserve d’invariance du milieu par retournement du temps, I'onde revit son parcours en sens
inverse, et converge vers le point d’émission initial. On enregistre alors sur la bdrette
collection de signaux, qui permettent de construire une image au format B-scan de la focali-
sation spatio-temporelle. On appelinpression temporell€ le signal temporel recréé a la
source etfocalisation spatialé' I'amplitude mesurée au temps de refocalisation en chacun des
transducteurs autour du point focal.

Quand on ne dispose pas d’'une électronique multivoie permettant de gérer simultanément
le retournement temporel d’'un grand nombre de voies, ou bien quand on souhaite se passer de
cette électronique pour diverses raisons, il est possible de simuler partiellement 'opération de
retournement temporel.

A cet dfet, nous introduisons le formalisme de la réponse impulsionnelle, qui permet de
calculer la compression temporelle ainsi que la focalisation spatiale a partir des réponses im-
pulsionnelles inter-éléments;(t) (dont 'ensemble constitue lmatrice de propagation H
entre les deux barrettes).
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Echantillon

Récepteurs j

Fic. 5.1 — Dispositif expérimental classique, dans lequest la source initialel; et j sont des
positions quelconques de transducteurs sur les barfeeeB.

Supposons que la source initiale soit le transdudte@onnaissant la matrice de propaga-
tion H, nous souhaitons reconstruaeposteriorile signal qui serait recréé par retournement
temporel sur une barrette virtuelle de transductéyiesn utilisant le miroir a retournement tem-
porel virtuelB.

Le signalS; (t) reconstruit par retournement temporel en un plogutelconque de la barrette
virtuelle A s’écrit alors :

Sit) = > hy(T - @ hy() (5.2)
i

ou T est le délai nécessaire a I'opération de retournement tempgmedri supérieur au temps
d’extinction des signaux transmid introduction de ce temps T est nécessaire pour préserver
la causalité de I'expérience, mais il est parfois négligé pour alléger les expressions.

Par réciprocité du milieu de propagation, on peut souvent dy{te = h;(t). Le signal recons-

truit sur la barretté\ devient alors exprimable a partir de la matrice de propagation enregistrée
préalablement :

Si®) = ) hy(T - & hy() (5.3)
i

Dans le domaine de Fourier, ces expressions se simplifient, puisque les produits de convolution
peuvent étre remplacés par des multiplications. Nous utiliserons préférentiellement ces rela-
tions :

Si(@) = ) (exp(eT).hj(w)) x hj(w) (5.4)

J

ouh;; estle complexe conjugué dig.

fCeci constitue le cas idéal. Dans la pratique, T est choisi légérement inférieur au temps d’arrivée du rebond
gue nous avons déja évoqué en 2.4.2,
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Le signal recu sur une voleguelconque apres retournement temporel s’écrit donc :

Si(t)

= [exp(ij). Z h(w) x hy; (w)) (5.5)
j

S(T-t)eTF? (Z h(w) x hy; (w)J (5.6)
j

Cette derniere expression met en avant le temps T de refocalisation a partir de la ré-émission
des signaux. Laompression temporelle qui est le signal recréé par retournement temporel a
la source, se calcule donc ainsi :

Sit)=6(T -ty @ TFL {Z By (@) x hy j(w)] (5.7)
]

La focalisation spatialeautour de la source initiale notéeF;(l), est définie par I'amplitude du

signal recréé sur chacune des positioths la barretté au tempg = T. Expérimentalement, on

a plutét tendance a utiliser une fonction maximum, ce quagsiori équivalent a la définition
ci-dessus dans la mesure ou l'opération de retournement temporel réalise un filtrage adapté
(c’est-a-dire qu’il maximise I'énergie au temps de la refocalisation). On la calcule donc ainsi :

TF! [Z Rij(w) x hj (w)]
i

La conclusion de ces manipulations est que I'opération de retournement temporel peut étre
simulée a partir de signaux acquis avec une électronique monovoie classique, en faisant I'hypo-
these de réciprocité du milieu de propagation, et en utilisant les expressions 5.7 et 5.8 ci-dessus.

Fi(l) = Max, (5.8)

5.1.3 Retournement temporel en milieu désordonné

La premiere démonstration expérimentale de la réversibilité des ondes acoustiques en milieu
multiplement difuseur désordonné a été menée par A. Derode en 1995 [73].

Dans I'expérience initiale, le milieu de propagation est constitué d’'un échantillon de 2000
tiges réparties aléatoirement, d’épaisseur 75 mm. Une source ponctuelle émet un signal bref (de
I'ordre de la microseconde) autour de 3,5 MHz. Les signaux transmis présentent alors une forte
contribution incohérente, de tres longue durée (2850 qui résulte de la @usion multiple sur
les tiges. Aprés repropagation des signaux retournés temporellement, non seulement la com-
pression temporelle s’est révélée excellente, mais la focalisation spatiale était également bien
meilleure que celle obtenue en 'absence de I'’échantillon multiplem&osdur. Une résolution
apparente de I'ordre d’un sixieme de la limite défmdiction a pu étre constatée.

Nous présentons les principales explications de ces résaltatsri surprenants, qui nous
serviront également a comprendre et interpréter les résultats du retournement temporel a travers
les cristaux phononiques.
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Compression temporelle

On caractérise classiguement la qualité de la compression temporelle par le facteur de
contraste, que I'on définit comme le rapport de I'amplitude du pic sur la racine de la puissance
moyenne du bruit environnant, soit :

max(Sii(t))
Vs [ s2(bat

ou [a,b] est une fenétre temporelle prise dans le bruit, en dehors du pic.

Q= (5.9)

Il a été montré que le facteur de contraste était proportionnel a la racine carrée du nombre
N de grains d’'informations, celui-ci étant défini comme le rappdrtr, OUAT est la longueur
du signal difusé etr la durée caractéristique de I'impulsion initiale [74].

Alternativement, on retrouve également une expression du nombre de grains d’informations
dans le domaine de Fourier, puisqter 1/Aw oU Aw est la largeur de bande passante, et
AT ~ 1/6w OU dw est la largeur caractéristique de la fonction d’autocorrélation fréquentielle.
D'ou l'ontire N = AT /7 ~ Aw/éw [78].

A. Derode a étudié I'évolution du facteur de contraste de la compression temporelle en fonc-
tion de I'épaisseur de I'échantillon multiliseur dans la référence [78]. Cette premiere étude
a montré une dégradation progressive du facteur de contraste pour des épaisseurs croissantes
d’échantillons, du fait de I'apparition de lobes secondaires persistants dans la compression tem-
porelle. La thése de Victor Mamou confirme et précise cette étude, en démontrant que la qualité
de la compression temporelle a travers des échantillons multiplenf&ndedirs résulte de la
compétition entre deuxtkets.

Dans un premier temps, on constate expérimentalement que 'augmentation de I'épaisseur
de I'échantillon entraine une diminution de la longueur caractéristique de corrélation fréquen-
tielle sw. Cela traduit une décorrélation plus rapidesgecklé en transmission.

En contrepartie, 'augmentation de I'épaisseur d’un échantillon de tiges a lieu au détriment
de la largeur de bande passante. Eatele spectre moyen de I'onde transmise s’appauvrit du
fait des contributions résonantes deSudieurs individuels [79], notamment autour de 2,7 MHz
pour les tiges que nous utilisons.

Pour des échantillons de plus en plus épais, I'appauvrissement de la bande passante du
signal transmis est urffet plus important que la diminution de la longueur de corrélation fré-
guentielle. De fait, le nombre de fréquences indépendantes dans la bande passante (ou grains
d’'information) tend a diminuer, ce qui entraine une chute du rapport signal sur bruit de la com-
pression temporelle.

Cette étude a donc mis en évidence I'intérét d’avoir un grand nombre de fréquences décor-
rélées dans la bande passante pour obtenir une compression temporelle la plus proche possible
de 'impulsion initiale.

*ou contribution incohérente
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Focalisation spatiale

Hyperfocalisation est le terme retenu pour qualifier 'amélioration de la résolution (c’est-a-
dire la largeur a mi-hauteur de la focalisation spatiale) en présence d’'un milieu multiplement
diffuseur quelle que soit I'ouverture du miroir a retournement temporel.

Nous reproduisons ici la figure originale de la référence [73] qui illustre cette amélioration
de la résolution de focalisation en milieu désordonné par rapport a la focalisation en milieu
homogene de référence (figure 5.2).

Fic. 5.2 — Taches focales mesurées
a 3,5 MHz dans l'eau (trait fin) et a
travers un échantillon multiplement
diffuseur (trait gras) — figure issue
de la référence [73].

Comment expliquer la dimension caractéristique de cette tache focale, qui semble inférieure
a la limite de dffraction ?

En premiére approche, on peut considérer qu'un échantillon multiplem@nselir si-
samment large est capable d’intercepter une plus grande partie du spectre angulaire de la source
gue la barrette de récepteurs en milieu homogene. Les hautes fréquences spatiales de la source
(représentées par un trait rouge sur la figure 5.3) —qui auraient été perdues en I'absence de
I’échantillon— sont alors susceptibles d’étre redirigées vers I'ouverture limitée de la barrette de
transducteurs. De fait, un milieu multiplementfdseur désordonné reporte dans le domaine
temporel une information spatiale et joue le réle d’une lentille acoustique lors de la phase de
repropagation. L'expérience n’est donc pas en contradiction avec la limite de résolution prévue
par les lois de la diraction, puisque I'ouverture angulaire du milieu vu depuis la source initiale
est supérieure a celle de la barrette.

Une autre explication, fondée sur la réciprocité de la propagation, nous permet de mettre en
relation la largeur de la tache focale avec la longueur de cohérence spatiale des signaux transmis
a travers I'échantillon.

Dans ce raisonnement, que nous empruntons a A. Derode [78], nous utilisons uniquement
3 transducteurs, notésj etl, tels que positionnés sur la figure 5.1. Le transdudtéumnet un
signal bref : le transducteyrenregistreh;(t), qui est retourné temporellement puis ré-emis.

La compression temporelle au poins’écrit classiquemertt;;(—t) ® h;(t), dans laquelle
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Angle 1

Source

Barrette de transducteurs

Fic. 5.3 — En milieu homogene, la tache focale aprés retournement temporel dépend de I'ouver-
ture de la barrette (matérialisée par les traits bleus). Quand I'’échantillon multiplerfiasedr

est présent, les fréquences angulaires plus élevées de la source peuvent étre redirigées vers I'ou-
verture du réseau de transducteurs (traits rouges). Dans la phase de ré-émission, le retournement
temporel crée alors une source de plus grande ouverture angulaire.

nous omettons volontairement le temps T pour alléger I'écriture. Au pdasignal recréé par
retournement temporel vaut pareillemép{-t) ® h;(t).

La focalisation spatial&;(l) peut alors étre évaluée en fonction de la distaficentre les
pointsi etl en prenant la valeur au temps zerohgé-t) ® h;(t), c’est-a-dire

F(l) = f hyj (t)h; (B)dt = f hi (Oh; (tdt  par réciprocité (5.10)

La reciprocité permet ici de faire apparaitre les réponses impulsionhglletsh; des signaux
transmis en réponse a une excitation virtuelle depuis le point sgurce
Il faut ensuite remarquer que la focalisation s’écrit aussi bien dans le domaine de Fourier :

F(l) = f hji(w)hj (w)dw (5.11)

Cette expression peut s’interpréter comme une moyenne sur les fréqueric_ﬁ(su)jq (w),
c’est-a-dire comme I’estimate<|h,-i (w)hy (w)> de la fonction de corrélation spatiale des signaux
transmis.

En cela, la résolution spatiale en milieu multiplementudieur {.e. la largeur a -6 dB de
la tache focale) est simplement reliée a la longueur de cohérence spatiale du champ transmis
a travers I'échantillon multidiuseur, et non a I'ouverture angulaire du miroir a retournement
temporel comme c’est le cas en milieu homogéne. Cette interprétation permet d’expliquer une
caractéristique de I'hyperfocalisation, qui est son indépendance en fonction du nombre de tran-
ducteurs participant au retournement temporel.
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5.2 Retournementtemporel dans les cristaux : cas d’'une source
a I'extérieur du cristal

Historiquement, les premiéres expériences qui ont été menées dans des milieux multiple-
ment difuseurs se fixaient pour objectif d’étudier les limites d’'une expérience de retournement
temporel lorsque la complexité du milieu de propagation s’accroit. De fait, le retournement
temporel des ondes acoustiques n’a jamais été étudié dans des milieux ordonnés. Contraire-
ment a l'intuition initiale, nous verrons en quoi les "cristaux phononiques" sont assurément de
meilleurs candidats que les milieux désordonnés pour dégrader la focalisation spatiale.

Dans la section qui suit, nous nous proposons d’étudier la qualité de la focalisation spatio-
temporelle a travers un cristal phononique en terme de résolution et de rapport signal sur bruit.
Nous comparerons les résultats a ceux obtenus en milieu homogene et désordonné.

5.2.1 Expériences et résultats

Le retournement temporel est un processus qui exploite naturellement une large bande de
fréquences. Dans la pratique, cette gamme de fréquences est limitée par la bande passante des
transducteurs utilisés pour enregistrer les signaux. Dans un cristal phononique, nous avons vu
gue la périodicité de 'arrangement deffaseurs se traduisait par I'apparition de bandes de freé-
guences interdites. Pour explorer lefféliences entre un milieu périodique et un milieu désor-
donné, il semble donc judicieux de choisir la gamme de fréquence du retournement temporel
aux alentours de la bande interdite.

Nous avons donc réalisé des expériences de retournement temporel en transmission a l'aide
de deux transducteurs de fréquence centrale 500 kHz. La fréquence de travail étant fixée par les
caractéristiques du cristal, deux raisons nous ont poussé a utiliser un dispositif a deux mono-
éléments plutdt qu'une barrette de transducteurs. La premiere est liée aux barrettes dont nous
disposons a ces fréquences. Celles-ci ne sont gasesument sensibles en émission pour com-
penser I'atténuation introduite par le cristal phononique. La deuxieme raison vient de la non-
linéarité de notre électronique d’acquisition multi-voies, qui réhausse les signaux de faible am-
plitude relativement aux signaux d’amplitude plus élevée.

Le cristal phononique que nous avons utilisé dans ces expériences est formé de 8 rangées de
100 tiges réparties sur un réseau carré de pas 1,5 mm. Pour disposer d’un point de comparaison,
nous avons été amenés a construire un échantillon désordonné de mémes dimensions (11,3 x
150 mm) et densité enfiliseur (22 %).

Afin d’enregistrer la matrice des réponses impulsionnelles en transmission, deux monoélé-
ments sont déplacés de maniéere indépendante parallelement aux faces d’entrée des échantillons.
Les signaux sont émis et recus en 41 positions de part et d’autre des échantillons de telle sorte
gue la durée d’acquisition de la matrice soit inférieure a la demi-heure. Le pas d’échantillon-
nage spatial vaut 1,5 mm, et correspond a la moitié de la longueur d’'onde centrale dans 'eau.
A partir de cette matrice, nous avons vu qu'’il était possible de reconstituer les opérations de re-
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tournement temporel en utilisant les relations 5.7 et 5.8. Les résultats fournis par cette méthode
n’en sont pas moins valables, dans la mesure ou ils sont basés sur une matrice de propagation
acquise rapidement en conditions réelles. La vitesse d’acquisition est ici essentielle, puisque le
retournement temporel est extrémement sensible a toute modification du milieu de propagation
[80]. Une faible variation de la température au cours de I'acquisition de la matrice de propaga-
tion est en particulier susceptible de perturber la refocalisation par retournement temporel.

Nous présentons sur la figure 5.4 les réponses impulsionnelles enregistrées en transmission,
reconstituées au format B-scan.

-30 -20 20 30 -30 20 20 30 -30 20 20 30

-10 0 10
Distance (mm)

(Eau) (Cristal) (Ech. Désordonné)

-10 0 10 -10 0 10
Distance (mm) Distance (mm)

Fic. 5.4 — Signaux enregistrés en transmission a travers I'eau, le cristal phononique de 8 rangées
de tiges et I'échantillon désordonné de mémes épaisseur et densité.

Ces signaux ont été virtuellement retournés temporellement et ré-émis par la totalité des
points de contrble du champ de maniere a générer une image de la source initiale. Plus pré-
cisément, la contribution balistigii@ux signaux enregistrés a travers les deux échantillons a
été retirée lors de I'opération de retournement temporel. Cette opération est rendue nécessaire
par la faible épaisseur des échantillons, qui ne permet pas d’atténuer significativement le signal
balistique. La repropagation des signaux complets conduiraffeiréeune focalisation spatiale
proche de celle de I'eau.

Nous présentons sur les figures 5.5 a 5.10 les compressions temporelles et focalisations
spatiales qui en résultent.

5.2.2 Compressions temporelles

Au point focal, la compression temporelle obtenue dans I'eau (figure 5.5) est de courte durée
et présente un excellent facteur de contraste : 51 dB.

En regard, la compression temporelle dans I'échantillon périodique est tres dégradée. Le
bruit, fortement instationnaire, étant quasiment au méme niveau que le pic d’amplitude central,
il est difficile de définir avec précision le facteur de contraste. Si I'on choisit une fenétre tempo-
relle entre 7 et 6@s aprés le temps de recompression, le facteur de contraste s’établit a 15 dB.

$Le signal balistique correspond aux premiers fronts d’'ondes qui se sont propagés au sein du milieu multiple-
ment difuseur & la vitesse de I'eau.
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Fic. 5.5 — Compression temporelle dans
I'eau.
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Fic. 5.7 — Compression temporelle avec
I’échantillon ordonné.
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Fic. 5.9 — Compression temporelle avec
I’échantillon désordonné.

Focalisation (dB)

Distance ()

Fic. 5.6 — Focalisation spatiale dans I'eau
(résolution : 4,21).

0

Focalisation (dB)

0
Distance ()

Fic. 5.8 — Focalisation spatiale avec I'échan-
tillon ordonné (résolution : 3,3).

0

Focalisation (dB)

=20

0
Distance (%)

Fic. 5.10 — Focalisation spatiale avec
I'échantillon désordonné (résolution
2,32).
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L'étalement temporel du pic de recompression est di au ftet ée filtrage du cristal, qui se
manifeste sur la figure 5.11 par I'atténuation importante des fréquences centrales de la bande

passante du transducteur.
E st i

1 02 03_ 04 05 06 07 08 09
Fréquences (MHz) Fréquences (MHz) Fréquences (MHz)

(Eau) (Cristal) (Ech. Désordonné)

Distance (i)
Distance (i)
Distance (%)

07 08 09

Fic. 5.11 — Contenu fréquentiel des focalisations spatio-temporelles a traverfdéesrds mi-
lieux de propagation.

Dans I'échantillon désordonné, la compression est également trés bruitée, puisque le fac-
teur de contraste (19 dB) est a peine supérieur a celui de I'échantillon ordonné. Ce facteur
de contraste est étonnamment faible par rapport aux expériences de retournement temporel que
I'on réalise classiquement a plus haute fréquence. Nous tentons ici d’y apporter une explication.

A basse fréquence, unflliseur rigide présente une sectiofigélientielle de diusion maxi-
male dans la direction opposée a l'insonification. Autrement dit, le "cosinus moyen", que I'on
définit par

21
(cosd) = 1 f cos @)o(6)do (5.12)
oT Jo

est proche de -1 (voir la figure 5.12).

Si le diagramme de directivité d’'unfiliseur unique présente de telles caractéristiques, un
milieu constitué d’'une assemblée de cefudieurs dfusera naturellement trés peu d’énergie
dans la direction d’'incidence a basse fréquence, quelle que soit la nature de I'arrangement des
diffuseurs. Puisque les expériences de retournement temporel sont fondées sur la partie incohé-
rente des signaux transmis a travers les échantillonsis perdons ainsi une grande partie de
I'information initiale. De fait, c’est probablement dans cette situation que I'absence de cavité a
retournement temporel est le plus dommageable, ce qui compromet la qualité de la compression
temporelle.

La dégradation de la compression temporelle résulte également fiairde filtrage fré-
guentiel, qui intervient des 300 kHz, comme nous pouvons le constater sur la figure 5.13.

Cette derniere figure révele en fait deux régimes d’atténuation, qui se manifestent I'un par
une lente décroissance de la transmission avec la fréquence, I'autre par une atténuation forte

Ic’est-a-dire les ondes ayant subi plusieurs événementstdsidn.
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(500 kHz) (3,5 MH2z)

Fic. 5.12 — Sectionsficaces dtérentielles de diusion d’une tige de 0,8 mm de diamétre. A
500 kHz,(cos#) = —0.478. A 3,5 MHz(cos8) = 0.175.

des fréquences de I'onde cohérente autour de 670 kHz.

Nous expliquons la décroissance progressive de la transmission par les propriétés du mi-
lieu effectif dans lequel se déplace I'onde cohérente a ces fréquences. Nous allons pour cela
nous intéresser au libre parcours moyen élastique, qui est la longueur caractéristique d’extinc-
tion de l'intensité cohérente en milieu multiplemenffaseur. Dans le cadre de I'lSAnde-
pendent Scattering Approximatipre libre parcours moyen élastiqleest donné par la for-
mulele = 1/no, oun est la densité en fluseurs etrr la section icace totale de usion.

Or, nous avons vu (figure 3.8) que la sectidiicace totale de éiusion d’une tige était stricte-

ment croissante dans la gamme de fréquences étudiée : sa valeur augmente d’un facteur 4 entre
300 et 700 kHz. De fait, le libre parcours moyen décroit rapidement avec la fréquence, ce qui
permet d’expliquer 'augmentation de I'atténuation avec la fréquence, que nous observons sur
I'onde cohérente.

La question reste ouverte quant a I'origine précise du pic d’atténuation que nous avons mis
en évidence a 670 kHz. Il est possible que des corrélations entre les position§aesuds
existent dans le milieu, du fait d’une distance d’exclusion que nous avons définie a 1 mm centre
a centre entre tiges voisines. Ldfdsion récurrente entrefiliseurs proches voisins pourrait
alors expliquer le pseudo-gap observé.

5.2.3 Focalisations spatiales

Dans l'eau, la tache focale créée par la plus grande ouverture du miroir a retournement
temporel (41 éléments) présente une largeur caractéristique de 12,6 mm. A travers I'échantillon
désordonné, la résolution est améliorée puisque la tache focale mesure 6,9 mm. En revanche, la
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Fic. 5.13 — Facteur de transmission
de I'onde cohérente dans I'échan-
tillon désordonné (noir) et dans le
cristal phononique (rouge).

Transmission (dB)

-35 I I 1 I 1 I
0.2 0.3 0.4 05 0.6 0.7 0.8

Fréquence (MHz)

résolution de focalisation a travers I'échantillon périodique est comparable a celle obtenue dans
'eau (11,4 mm).

Plus étonnant, une étude de la résolution en fonction de I'ouverture du miroir & retourne-
ment temporel (figures 5.14 et 5.15) révéle une résolution de focalisation en milieu périodique
tres proche de celle de I'eau, quelle que soit 'ouverture. En présence du milieu désordonné, le
retournement temporel conduit a une résolution de focalisation indépendante de la dimension

de la barrette ré-émettrice, ce qui est conforme aux résultats présentés dans les références [73]
et [78].

Nous avons vu que la résolution de focalisation était liee a la longueur de corrélation spatiale
des signaux transmis. Pouvons nous évaluer cette longueur de corrélation pour les échantillons
périodiques et désordonnés ?

Dans cette perspective, nous étendons la définition du degré de cohérence spatiale proposée
par A. Derode pour des signhaux rétrffdses [74] aux signaux mesurés en transmission.
Supposons qu’une onde plane soit envoyée sur un milieu multiplem@uselir. Le si-
gnal transmis est échantillonné spatialement a I'aide d’'une barrette de N transducteurs, chacun
enregistrant un signa;(t). Le degré de cohérence spatiale est alors estimé sur une fenétre
temporelle T,T,] : celle-ci permet typiquement de prendre en compte le front balistique ou
non.

Pour chaque couple de transducteiyr$)( on définit une fonction de corrélatiaxi, j) :

T

T2
cli. ) = ) (SO -S)(SiH) - ;) avecS, = T :_L T DS (5.13)
T1

T

Les codficientsc(i, j) sont ensuite moyennés et normalisés, de fagcon a obtenir un degré de
ressemblance adimensionpém), fonction de la distancen = |i — j| séparant deux points
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(MRT 10.5 mm) (MRT 28.5 mm)

Focalisation (dB)
Focalisation (dB)

Distance () " ? Distar?ce *) ’ *
(MRT 43.5 mm) (MRT 61.5 mm)

Focalisation (dB)
Focalisation (dB)

10 5 0 5 10
Distance (%)

Distance (1)

Fic. 5.14 — Focalisations spatiales dans I'eau (bleu), I'échantillon périodique (rouge) et I'échan-
tillon désordonné (noir) pour quatre ouvertures croissantes du miroir a retournement temporel
(20.5 mm, 28.5 mm, 43.5 mm et 61.5 mm, respectivement 7, 19, 29 et 41 transducteurs).
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Fic. 5.15 — Reésolution de focali-
sation en fonction de l'ouverture
du miroir & retournement tempo-
rel (eau en bleu, échantillon pério-
dique en rouge, échantillon désor-
donné en noir). En pointillés bleus,
la résolution théorique de focalisa-
tion dans 'eau.
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Nous représentons les valeurs de cet estimateur du degré de cohérence spatiale des signaux
transmis en fonction de la distance entre capteurs sur la figure 5.16.

p(m) = (5.14)
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Fic. 5.16 — Estimation du degré de cohérence spatiale des signaux transmis a travers I'échan-
tillon périodique (en rouge) et désordonné (en noir). A gauche, le signal intégral a été pris en
compte ; A droite, on a tronqué le balistique.

Le champ enregistré en sortie de I'échantillon périodique présente une longueur de cohé-
rence spatiale importante, que la fenétre temporelle prenne en compte le signal balistique ou
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non. Le degré de cohérence spatiale resteflieh supérieur a 80 % jusqu’a des distances entre
capteurs de I'ordre de 5 longueurs d’onde.

Dans I'échantillon désordonné, et en supprimant I'onde balistique, le degré de cohérence
spatiale des signauxftlisés chute rapidement avec la distance entre capteurs, ce qui nous per-
met de définir une longueur de corrélation caractéristique. Celle-ci est petite devant la longueur
de corrélation spatiale en milieu périodique.

Dans la mesure ou la focalisation spatiale en milieu multiplemefiisgiur est gouver-
née par la longueur de cohérence spatiale du champ en sortie de I'échantillon, ces mesures
confirment I'amélioration de la résolution que nous observons en milieu désordonné, et I'ab-
sence d’hyperrésolution en milieu ordonné.

Pour expliquer les diérences de longueur de cohérence du champ en sortie des échantillons,
notre hypothese est que I'échantillon périodique préserve la cohérence spatiale des ondes inci-
dentes, alors que I'échantillon désordonné la détruit rapidement en assurant une redirection
importante des vecteurs d’onde incidents.

Pour vérifier cette hypothese, nous représentons sur la figure 5.17 les transformées de Fou-
rier spatiales du signal transmis a travers lgBédints milieux de propagation pour six fré-
guences de la bande passante des transducteurs.

Quelle que soit la fréquence, le spectre angulaire du signal ayant traversé I'échantillon désor-
donné est plus large que le spectre mesuré dans I'eau.

En revanche, le spectre angulaire du signal mesuré a travers le cristal phononique est trés
proche de celui de I'eau, sauf peut-étre pour les plus hautes fréquences (700 et 80C&ldz)
traduit I'absence de redirection des vecteurs d’onde par I'’échantillon ordonné pour la plupart
des fréquences de la bande passante.

Dans le retournement temporel des ondes acoustiquéfet tehyperfocalisation n’est donc
pas induit par la présence d’'un milieu multiplemenffueur quelconque positionné entre la
source et le miroir a retournement temporel. Celui-ci doit au minimum assurer une redirection
efficace des vecteurs d’onde, afin de jouer le réle de lentille acoustique lors de la phase de
ré-émission du champ retourné temporellement.

5.2.4 Retournement temporel dans la bande interdite

Jusqu’ici, nous avons réalisé des expériences de retournement temporel en utilisant la tota-
lité de la bande passante des transducteurs. Nous nous focalisons désormais sur le retournement
temporel des ondes de fréquence comprise dans la bande interdite du cristal phononique. En
raison des interférences qui ont lieu dans le cristal, les fréquences de la bande interdite sont
transmises au sein du cristal sous la forme d’'ondes évanescentesffRatidin sur la der-
niére rangée de tiges du cristal, celles-ci sont ensuite reconverties en ondes propagatives et

IA haute fréquence, I'onde devient plus sensible aux défauts dans I'arrangemertfdssics, qui sont autant
de centres diuseurs susceptibles de rediriger les vecteurs d’onde incidents.
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Fic. 5.17 — Fréguences spatiales normalisées transmises dans I'eau (bleu), I'échantillon pé-
riodique (rouge) et I'échantillon désordonné (noir) poufaientes fréquences dans la bande
passante des transducteurs.
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parviennent sous cette forme aux transducteurs.

Dans la mesure ou nous souhaitons réaliser une expérience dans laquelle la propagation
au sein du cristal est assurée par des ondes évanescentes, il est nécessaire que le spectre de
la source initiale soit intégralement compris dans la bande interdite dudit cristal. Le dispositif
étant linéaire, le retournement temporel en "bande étroite” est équivalent a la procédure qui
consiste a filtrer au moyen d'un passe-bande les réponses impulsiottr)éjemnregistrees en
transmission, a les retourner temporellement puis a les retransmettre dans le milieu au moyen
des réponses impulsionnelles non filtrées. Nous avons pu vérifier la validité de cette approche,
qui se base uniqguement sur la réciprocité spatiale, en comparant entre eux les signaux que deux
tranducteurs situés de part et d’autre du cristal peuvent a tour de réle émettre et recevoir.

Sur la figure 5.18.a, nous présentons la compression temporelle obtenue a partir de la matrice
de propagation acquise avec le cristal phononique, et en suivant la procédure que nous venons
de décrire. Le filtrage appliqué aux signaux est ici de type gaussien, de fréquence centrale 480
kHz et de largeur a mi-hauteur 50 kHz. On vérifie alors que I'essentiel de I'énergie envoyée est
contenue dans la bande interdite du cristal, c’est-a-dire entre 395 et 567 kHz (figure 5.18.b).

(a) (b)

Attenuation (dB)

-1 .
-60 -40 -20

0 20 40 60 s 0.5 Y 0.7 0.8
Temps (Us) Fréquence (MHz)

Fic. 5.18 —(Figure a) : Compression temporelle dans la bande interdite d’un cristal phononique
de 8 rangées de tigegFigure b) : Profil du filtre gaussien superposé au facteur de transmission
du cristal.

Dans I'échantillon périodique, nous obtenons au point focal un pulse aussi court que le si-
gnal initial, avec un faible niveau de bruit. Ceci est signe d’'une bonne compression temporelle,
et prouve la faisabilité d’'une expérience de retournement temporel impliquant des ondes éva-
nescentes au cours de la propagation.

De la comparaison entre la compression temporelle en "bande étroite” dans le cristal et
celle obtenue en milieu désordonné dans la méme gamme de fréquences (figure 5.19.a), deux
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informations peuvent étre extraites. Non seulement le pulse que I'on recrée au point source est
moins bruité a travers I'échantillon périodique, mais il est également plus court (figure 5.19.b).

(a) (b)
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1 . . .
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Fic. 5.19 —(Figure a) : Compression temporelle en bande étroite dans I'échantillon désordonné
- (Figure b) : Comparaison des enveloppes des compressions temporelles dans I'eau (bleu),
I’échantillon désordonné (noir) et ordonné (rouge).

Nous tentons tout d’abord d’expliquer 'amélioration du rapport signal sur bruit observée
dans le cas de I'échantillon périodique.

Dans la bande interdite du cristal, le facteur de transmission est relativement constant, de
telle sorte que toutes les fréquences sont transmises avec le méme poids. En revanche, dans
I’échantillon désordonné, certaines fréquences sont atténuées de maniere aléatoire, comme en
témoigne la figure 5.20. Il en résulte donc une dégradation de la compression temporelle.

Pour comprendre Ifanement du pic de recompression temporelle en milieu ordonné, il est
nécessaire de préciser le raisonnement que nous venons d’établir.

Alors que le spectre des signaux transmis dans I'eau ou dans I'’échantillon désordonné en
réponse a une impulsion gaussienne est au mieux égal au spectre du signal de la source, celui
du signal qui traverse I'échantillon périodique est en réalité enrichi en fréquences extrémes.
En dfet, la largeur du filtre gaussien est telle que la décroissance du gabarit du filtre est exac-
tement compensée par le renforcement de la transmission du cristal a ces fréquences. Grace
au profil d'atténuation de la bande interdite, le spectre des signaux retournés temporellement
se rapproche donc plus d’'une fenétre carrée de largeur supérieure a celle du spectre gaussien
initial (figure 5.21).

Si le pic de recompression temporelle est plus étroit dans la bande interdite du cristal que
dans I'’échantillon désordonné et dans I'eau, c’est donc en raison d’un spectre fréquentiel élargi.
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Fic. 5.20 — Spectre des 41 signaux mesurés en transmission a travers les deux échantillons dans
la gamme de fréquences qui correspond a la bande interdite du cristal.
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5.3 Retournementtemporel dans les cristaux : cas d’'une source
au sein du cristal

Pour des raisons pratiques, nous n'avons jusqu’alors envisagé le retournement temporel
d’'une onde que lorsque celle-ci est issue d’'une source située a I'extérieur du cristal phono-
nique. Dans un récent article [62], Deroekeal. simulent le retournement temporel d’'une onde
issue d’'une source au sein d’un milieu désordonné multipleméusdur grace a un code aux
différences finies. Nous nous proposons ici d’étendre cette étude aux milieux ordonnés : la fo-
calisation par retournement temporel au sein d’'un tel milieu est-elle possible et quelles en sont
les caractéristiques ?

Les expériences étant, dans ce cas de figufigsités voire impossibles a réaliser, nous au-
rons recours aux simulations que nous avons développées au chapitre 3. Pour simuler la focali-
sation par retournement temporel au sein d’un cristal, il est bien évidemment possible d’utiliser
le code aux dtérences finies "Acel”, puisque celui-ci est fondé sur la résolution de I'équation
de propagation. Pour autant, cette opération n’est pas optimale en termes de temps de calcul,
puisqu’elle suppose de réaliser deux simulations pour chaque cas de figure. Il est une solution
plus élégante pour calculer la focalisation par retournement temporel dans les cristaux, qui re-
pose sur l'utilisation du code self-consistant pour calculer la fonction de Green dans le cristal.
La focalisation spatiale au sein d’'une cavité a retournement temporel s’exprintieesim-
plement en fonction de la partie imaginaire de la fonction de Green, comme nous le rappelons
maintenant.

5.3.1 Expression de la focalisation spatiale

Dans la phase d’apprentissage, un point source situg dans le volumeV/ de la cavité
émet une impulsion bréve au tentps to. La propagation de cette impulsion dans un milieu de
densitéo(r) et de compressibilit&(r) est régie par I'équation d’'onde :

2

1 0
v (mv) A1, 1) = K(1)Z50(r, 1) = =5(r = 1o)a(t - to) (5.15)

dont la solution est la fonction de Gre&(r, tro, to). Celle-ci s’écrit classiguement comme la
somme d’'une onde sphérique divergente et d'un autre terme qui décrit I'interaction du champ
avec les inhomogénéités du milieu.

En tout point de la cavité, on mesure sur une durée T le chayfmpt) issu de la source
(terme monopolaire), ainsi que sa dérivée normigde(r, t) (terme dipolaire). Dans une deuxiéme
phase, on recréée a la surface de la cavité des sources monopolaires et dipolaires, qui corres-
pondent respectivement aux champs dipolaires et monopolaires enregistrés précédemment, et
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retournés temporellement. On ré-émet donc :

G(r, T- tll’o, to) (516)
onG(r, T —tiro, to) (5.17)

¢S(r’ T- t)
6n¢s(r’ T- t)

De fait, un chamm@'R(r1,t,) se propage dans la cavité, dont I'expression a été obtenue par D.
Cassereau et M. Fink [70] en utilisant une généralisation du théoreme de Green aux milieux
hétérogenes :

dTR(ry,ty) = f dt f f G(r, ta]r, )0nds(r, T —t) — 0.G(r 1, talr, )gps(r, T — t) (5.18)

p(r )
La réciprocité du milieu ainsi que I'invariance par retournement temporel de I'équation d’onde
permettent alors d’exprimer le champ en tout point de la cavité [81] :

¢ R(r,t) = G(re, T —tylro, to) — G(r1, talro, T — to) (5.19)

Cette expression correspond a la somme de deux ondes. La premiére converge mrau

tempst; = T —t, et S'avére identique a I'onde initiale retournée temporellement. Le deuxieme
terme correspond a I'onde initiale divergente en opposition de phase : sa présence est due a
I'absence de puits acoustique au temps de refocalisation [82].

Dans le domaine de Fourier, la focalisation spatiale est donc définie par

¢"R(r1, @) = G(r,ro,w) = G(r, ro, w) = =2j3[G(r1, ro, w)] (5.20)

ou G désigne le complexe conjugué GeLa tache focale théorique telle que représentée sur la
figure 5.2 en trait pointillé est donc obtenue en calculant

|5[G(r1, lo, w)]|

Fro(r1) = 20log, 0|5[G(ro,ro,w)]|

(5.21)

En milieu homogéne, dans un espace de dimension 3, le retournement temporel conduit
donc a une tache focale en skn)/kr, dont la largeur a mi-hauteur est proche dé@. Dans
un espace homogene a 2 dimensions, la tache focale est définie par la partie réelle de la fonction
de Hankel d’ordre zéro et de premiére esp&{é—lél)(kr)], de largeur a mi-hauteur 0,481
(figure 5.22).

5.3.2 Focalisation spatiale dans un cristal phononique

Nous étudions ici un cristal présentant une bande interdite totale, constitué de cylindres ri-
gides de 1 mm de diameétre arrangés sur un réseau carré de période 1,5 mm dans I'air. Nous nous
détachons ici volontairement du cristal phononigue que nous avons construit pour deux raisons :
I'absence de bande interdite totale dans notre échantillon et le gain en temps de calcul quand les
diffuseurs sont rigides. Le code self-consistant est plus rapide, puisque la seftémntelle
de ditusion d’une tige rigide est correctement reproduite a ces fréquences en n’utilisant que les
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Fic. 5.22 — Focalisation spatiale
dans un milieu homogéne bidimen-
sionnel. La largeur a mi-hauteur de
la tache focale vaut approximative-
ment 0,481.
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modes mono et dipolaires. De plus, nous avons vu que la méthode d’expansion en ondes planes
donnait des résultats plus précis avec désisieurs rigides.

Les relations de dispersion dudit cristal font apparaitre la bande interdite totale dans la
gamme de fréquences comprises entre 127 et 133 kHz (figure 5.23).
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Nous présentons sur la figure 5.24 la focalisation spatiale par retournement temporel a deux
fréquences d'intérét : I'une située en dessous de la bande interdite, dans le régime des grandes
longueurs d’ondes (25 kHz), I'autre comprise dans la bande interdite totale (130 kHz).

A 130 kHz, il estimpossible de définir la résolution de focalisation du fait de I'existence de
lobes secondaires d’amplitude supérieure a celle du point focal. A cette fréquence, le maximum
de pression est atteint au sein du cristal dans une couronne centrée sur la source initiale, ce qui
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Fic. 5.24 — Focalisation spatiale calculée a I'aide du code self-consistant dans un cristal pho-
nonique de 22 x 22 tiges. La fréequence 25 kHz se trouve dans la premiére bande passante du
cristal, tandis que la fréquence 130 kHz est comprise dans la bande interdite totale du cristal.

est le signe de l'incapacité du retournement temporel & maximiser la pression au point focal, du
fait de la bande interdite totale.

A 25 kHz, la résolution de focalisation (c’est-a-dire, la largeur a -6 dB de la tache focale)
est de 0.408, soit 5,36 mm. Cette résolution est meilleure que celle obtenue en milieu homo-
gene de référence (ici I'air) : 0.482 soit 6,37 mm. Cette constatation est a rapprocher de la
vitesse de phase que I'on peut calculer dans le cristal a I'aide de la PWE. A cette fréquence, la
vitesse de phase est presque isotrope dans les direEkoed" M, et vaut 282 1fs, contre 330
m/s dans l'air. De fait, la longueur d’onddfective est plus faible dans un cristal de cylindres
rigides a cette fréquence que la longueur d’onde dans l'air. Le rapport des résolutions (0,84) est
comparable au rapport de la vitesskeetive au sein du cristal et de la vitesse dans I'air (0,85),
ce qui semble confirmer cette hypothese.

La présence de fluseurs rigides, donc impénétrables pour les ondes acoustiques, a pour
effet de diminuer la longueur d’onddéfective, ce qui améliore la résolution de focalisation aux
fréquences pour lesquelles le matériau se comporte comme un nfiketife.

Dans ce cadre, on peut vérifier que 'augmentation de la fraction surfaciquefiisedis
conduit & une résolution de focalisation améliorée. Il est d'ailleurs possible de quantifier cet
effet en utilisant par exemple un modele d’évolution de la viteffeetd/e proposé par Cervera
[22]. Celui-ci prédit une variation de la vitess@egtive Ve telle queVers = Vair/ +/1+ f ol f
est la fraction surfacique deftliseurs rigides. Sur la figure 5.25, nous comparons la vitesse de
phase prédite par ce modele avec la vitesse de plfizstivee prévue par la méthode d’expan-
sion en ondes planes.

“*Linterprétation physique de ce phénomene est la suivante :fleselurs étant rigides, 'onde n'y pénétre pas,
ce qui la ralentit en augmentant la tortuosité.
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Il faut tout d’abord noter que le modele de Cervera diverge de la solution exacte pour des
fractions surfaciques supérieures a 50 %. L'approximation est en revanche tres bonne pour les
fractions surfaciques inférieures. De fait, on peut conclure sur la résolution de focalisation par
retournement temporel dans un cristal dfusieurs rigides a basse fréquence : celle-ci aug-
mente eny/1 + f pour des fractions surfaciques défdseursf modérées.

La figure 5.25 nous apprend que I'on ne peut espérer une amélioration de la résolution
de focalisation supérieure a 30 % avec un systeme fligsdurs rigides. Dans la mesure ou
I'hnypothese d’une résolution de focalisation liée aux propriéfiectives du milieu autour de
la source initiale est valable, on devrait pouvoir constater une "hyperrésolution” bien plus forte
dans d’autres types de cristaux. En particulier, un milieu hétérogéne dont la vitesse de phase
effective est modulable dans une large plage de valeurs semble extrémement intéressant.

Les nuages de bulles d’air dans I'eau se présentent comme de bons candiddilst, Bn e
basse fréquence, la compressibilité d'un liquide bulleux est essentiellement celle de I'air, alors
gue la densité du mélange est proche de celle de I'eau. La loi de Wood, valable a basse fré-
guence relativement a la fréequence de résonance des bulles, fournit alors une bonne estimation
de la vitesse féective pour des fractions volumiques moyenn&&ss = 1/ +/fpeasrair POUr
0,0001<< f << 1. Ainsi, 'addition d’'une faible proportion de bulles d’air de taille quelconque
dans 'eau sfiit a diminuer la vitesse du son de maniére spectaculaire : la vitéfestivee d’'un
tel mélange passe de 1500 a 366 mpour une fraction volumique de bulles aussi faible que 1
pour mille.

Nous avons pu vérifier la validité de cette approche en calculant la fonction de Green a basse
fréquence dans un cristal bidimensionnel de 40x40 cylindres d’air dans I'eau, de rgyoret0
espaces de 5dm (soit une fraction surfacique de un pour mille). La résolution de focalisation
obtenue avec le code defision multiple est de 16,5 mm a 10 kHz, ce qui correspond a 0,11
A dans I'eau. La méthode d’expansion en ondes planes nous fournit la vitesse de phase a 10
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kHz dans un tel cristal : 360 & contre 1500 it$ dans I'eau. La vitesse de phase ainsi calculée

est en bon accord avec 'amélioration de la résolution de focalisation observée, ce qui confirme
la validité de notre hypothése, et prouve que les nuages de bulles sont de bons candidats pour
observer cetféet d’hyperfocalisation.

Dans ce chapitre, nous avons présenté les premieres expériences de retournement tempo-
rel en transmission dans des cristaux phononiques. Quand la source initiale se situe en dehors
du cristal, nous avons mis en évidence I'absence d’amélioration de la résolution de focalisation,
qui était caractéristique du retournement temporel en milieu multiplem@aseur désordonné.

Dans cette méme configuration, nous avons également montré qu’il était possible de refocali-
ser une onde a sa source alors que la "propagation” au sein du cristal est supportée par des
ondes évanescentes. Dans ce cadre, nous avons expliqué la diminution de la largeur temporelle
caractéristique de la compression temporelle par un élargissement du spectre de fréquences
transmises.

Enfin, nous avons simulé la focalisation spatiale au sein de cristaux phononiques a l'aide
d’un code de dtusion multiple self-consistant. Alors que la résolution de focalisation est amé-
liorée dans le régime des grandes longueurs d’ondes quandiiesedis sont rigides ou trés
compressibles, celle-ci ne peut étre définie au sein de la bande interdite, puisqu’alors, le retour-
nement temporel échoue & maximiser la pression au point focal.
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Nous abordons la partie de mon travail qui concerne la propagation acoustique dans les
milieux hétérogenes désordonnés que sont les nuages de bulles. L'objectif initialement fixé
était d’étudier le régime de fllusion multiple non-linéaire. Les bulles se sont imposées comme
milieu d’étude modéle, méme si cela posait certainéicdités, notamment en termes de ca-
ractérisation du milieu de propagation.

De nombreux articles théoriques et numériques traitent defflasain multiple dans les
nuages de bulles. Ceux-ci se classent en trois grandes catégories : suivant I'exemple de Foldy
[1], beaucoup s’attachent a obtenir une relation de dispersion du mélange diphasique avec une
précision améliorée [2, 3, 4, 5]. Le développement des codes de calcul numérique adaptés a des
répartitions périodiques deftliseurs a amené d’autres auteurs a s’intéresser au cas de bulles or-
données sur un réseau périodique [6, 7, 8, 9, 10]. Notons que pour des longueurs d’onde grandes
devant la distance moyenne entre bulles, un échantillon de bulles ordonné et un échantillon de
bulles désordonné se comportent de maniére identique. Enfin, certains articles envisagent et
prédisent la possibilité d’observer le régime de localisation forte au sein de nuages de bulles
[11, 12, 13, 14].

A I'image d’'une publication récente de M. Kafesaki [15], nombre de ces articles présentent
les nuages de bulles comme les candidats idéaux pour étudier le réginfiugiodimultiple et
méme pour observer la localisation d’Anderson. Nous verrondfehque les bulles sont des
diffuseurs résonants trélieaces dont la sectiorffcace de dfusion peut dépasser de plusieurs
ordres de grandeur la sectiofiieace géométrique [16].

En comparaison, les études expérimentales sont plutét rares, probablement en raison de
la difficile maitrise des conditions expérimentales. A titre d'illustration, citons les travaux de
Silberman en 1957, portant sur I'atténuation et la vitesse de phase dans un nuage de bulles
[17], dont les résultats sont encore utilisés pour tester la validité des modéles de propagation de
I'onde cohérente [3].

A notre connaissance, peu d’études expérimentales dé&uasidn multiple dans les nuages
de bulles ont été menées, encore moins en régime non-linéaire. Certains auteurs éliminent
d’ailleurs cette derniere possibilité [6].

Au Laboratoire Ondes et Acoustique, des techniques ont été développées qui permettent
de mesurer les parameétres de transport de I'onde acoustique en réginfusierdimultiple
[18, 19]. Celles-ci ont été appliquées avec succes a des échantillons désordonnés modeles tels
gue des foréts de tiges d’acier dans I'eau, mais également dans des milieux réels tels que I'os
trabéculaire, ainsi que les aciers a grains [20]. En patrticulier, la thése d’Arnaud Tourin a mon-
tré qu'il était possible de mesurer legfdrents libres parcours moyens (élastique, absorption,
transport) ainsi que la constante déwahion, qui caractérisent la propagation des intensités co-
hérentes et incohérentes dans un milieu désordonné [21].

Dans ce contexte, le but de ma these était dans un premier temps de créer un nuage de bulles
de caractéristiques stables et reproductibles dans I'objectif d’étudier le régim@useoti mul-
tiple non-linéaire aux fréquences de travail habituelles du laboratoire. Le deuxiéme objectif était
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de caractériser physiqguement et acoustiquement le milieu ainsi créé, notamment en termes de
distribution de rayons, fraction volumique et libre parcours moyen.



Chapitre 1

Diffusion multiple et nuages de bulles

Dans ce chapitre, nous introduisons tout d’abord le conceptftiesdin multiple en pré-
sentant le calcul du libre parcours moyen dans un milieu hétérogene dilué. Dans ce cadre, nous
verrons que les propriétés d’'un milieu mulffdiseur reposent sur les sectioffisoaces de dif-
fusion et d’absorption desflluseurs, ainsi que sur leur concentration.

Ceci nous aménera naturellement a étudier les oscillations d’'une bulle en régime linéaire
puis non-linéaire.

Nous décrirons ensuite le dispositif expérimental que nous avons mis en place pour étudier
la diffusion multiple en régime non-linéaire dans les nuages de bulles.

1.1 Libre parcours moyen

Lorsqu’une onde rencontre une collection déutieurs localisés dans I'espace, on distingue
deux régimes de propagation de I'énergie, selon la distance que parcourt I'onde dans fe milieu

Nous introduisons ici la distance qui caractérise la transition entre ces deux régimes.

Quand la concentration dedigiseurs est sisamment importante ou quand les dimensions
d’'un échantillon diftuseur augmentent, la probabilité gu’'une ond&udiée une premiere fois le
soit a nouveau est grande. Il est donc tréidie de prédire les champs transmis et rétrodif-
fusés, et I'on peut alors s’intéresser au champ moyenné sur le désordre que I'on apgelle
cohérente

Dans un milieu multiplement €fuseur, I'amplitude(G(w, r, o)) de I'onde cohérente est
régie par I'équation de Dyson [22] :

(G(w, r,r9)) = Go(w, r,rp) + ffGo(w,r —11)Z(w,r1 —12)(G(w,ro, o)) dr.dry (1.1)

ou X est un opérateur invariant par translation appaiérgie propre, et Gy est solution de

*voire trois régimes, si I'on prend en compte le régime de localisation d’Anderson.
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I’équation de propagation en I'absence dgufieurs :
(A + K§)Go(w, T, 1o) = 8(r — o) (1.2)

Pour évaluer le champ cohérent, il est intéressant d’écrire la relation self-consistante 1.1
dans I'espace des vecteurs d’'onde. Par transformée de Fourier spatiale, on obtient alors :

(G(w, k)) = Gp(w, k) + Go(w, K)Z(w, k) (G(w, K)) (1.3)

La fonction de Green en champ lib@ est solution de 1.2, et se calcule également par trans-
formée de Fourier spatiale :

1
Go(w,K) = =——— 1.4
oK) = i (1.4)
On obtient alors simplement I'amplitude de I'onde cohérente :
1
(G(w, k)) = (1.5)

k2(w) — Z(w, k) — K2

Si X(w, k) devient indépendant de cette expression est identique a la fonction de Green dans
un milieu homogene de relation de disperskgi- /kg(w) - X(w).

L'onde cohérente se déplace donc dans un milieacéf homogene de vitesse et d’atténua-
tion renormalisées. L'intensité cohérem&(w, r — ry)) [> décroit sur une longueur caractéris-
tique 1/23(ke), quantité que I'on appellire parcours moyen élastique

Nous cherchons maintenant a exprimer le libre parcours moyen élastique en fonction des
parameétres macroscopiques de I'échantillon. Au moyen de la relation de dispersion du milieu
effectif, on peut tout d’abord calculér(ke) :

-3(2) _ -3(3)
2R ()~ 2k

Ensuite, quand la concentration erfdseursn est faiblé€, I'Independent Scattering Approxi-
mation(ISA) s’applique, et conduit a une énergie propre indépendarke de

On peut alors exprimet en fonction de I'amplitude dliusée vers I'avant par unféliseur unique
(notéety i, out est la matrice de éfusion d’'un dituseur) :

I(ke) = (1.6)

S(w, K) = Ntk (1.7)

Les relations 1.7 et 1.6 nous permettent alors de calculer le libre parcours moyen élastique

TR .
° 23k NnI(tk)

(1.8)

fon admet classiquement comme limite une fraction volumique de 10 %.
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Le théoreme optique relie la sectioffieace de dtfusionot d'un diffuseur unique a la
partie imaginaire de 'amplitude flusée vers I'avant, et nous permet d’obtenir une expression
de S(tk,k) .

()
ko

(1.9)

gT =

Dans le cadre delhdependent Scattering Approximatjda libre parcours moyen élastique
s’exprime donc simplement en fonction de la concentratian diffuseurs et de la section
efficace totale de flusionot d’un diffuseur :

1
le = — (1.10)

B NoT

le est homogene a une distance et peut s'interpréter comme une longueur caractéristique d’ex-
tinction de I'amplitude de I'onde cohérente, c’est-a-dire une distance au bout de laguelle environ
un tiers de I'énergie incidente continue a se propager de facon balistique, le reste ayant servi
a la création des ondes multiplemenffasées. Au-dela de quelques libres parcours moyens,
I'onde cohérente s’est éteinte et I'énergie se propage en obéissant a une ldusierdipour

une épaisseur importante

Notons enfin qu’en présence d’un désordriisant, un troisieme régime defidision mul-
tiple apparait, dit de localisation forte. Dans ce régime, la constanteffdsidn de I'énergie
est nulle en milieu infini. Pour un échantillon d’épaisseur finie, l'intensité moyenne transmise
décroit exponentiellement sur une distance caractéristi@ule dite longueur de localisation

Ce régime de diusion multiple a été maintes fois prédit dans les nuages de bulles [11, 12,
13], mais jamais encore mis en évidence expérimentalement.

Il existe également une longueur caractéristique liée a I'absorption introduite par le milieu
de propagation. Il s’agit du libre parcours moyen d’absorption, hot€ette longueur est as-
sociée aux éventuels processus de conversion d’énergie acoustique (induits par la viscosité, par
exemple). Pour gu’il existe un régime defdsion multiple dans un milieu hétérogene, le libre
parcours moyen élastique doit étre petit devant le libre parcours moyen d’absorption. Dans le
cas contraire, les ondes sont plus probablement absorbéediyséet.

Quand on s’intéresse a un milieu hétérogene, il est donc essentiel de déterminer les libres
parcours moyens élastique et d’absorption afin de choisir le bon mode de description du régime
de difusion.

fDes études expérimentales ont montré que la frontiére entre le régime propagatif et le réigisifencitait
pas aussi marquée, puisque I'on peut retrouver des traces de I'onde cohérente jusqu’a des distamgcf&lfle 15
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1.2 Etude d'une bulle

La grande diférence de compressibilité entre I'air et I'eau fait de la bulle dfusgéeur ré-
sonant trés ficace. Quand une bulle résonne en mode monopolaire, sa sefiizate de
diffusion peut dépasser de plusieurs ordres de grandeur la sefficate géométrique. Une
collection de bulles résonantes semble donc un bon candidat pour étudi@ssodi multiple.
Des dfets non-linéaires de génération d’harmoniques peuvent également apparaitre autour de
la résonance.

Dans cette section, nous posons les équations de base du systeme oscillant complexe qu’est
la bulle.

1.2.1 Résonance

L'équation du mouvement d’'une bulle a été établie pour la premiére fois par Minnaert en
1933. Il montre que la fréquence de résonangé’une bulle idéale est donnée par la relation :

3yPo

PRS

ouy est le rapport des chaleurs spécifiques de IRjrest la pression hydrostatique au niveau
de la bulle p la masse volumique de I'eaulgs le rayon d’équilibre de la bulle.

Wy = 27TV|V| = (111)

Cette équation relie simplement le rayon de la bulle a sa fréquence d'oscillation. Dans les
conditions usuelles d’'une expérience de laboratoire, on peutervérifier quevyRy = 3,26
avecyy en kHz etR, en mm.

A la résonance, la longueur d’onde du champ acoustique est donc trés supérieure a son
rayort, ce qui justifie 'uniformité de la pression dans tout le voisinage de la bulle.

Devin précise le raisonnement de Minnaert et inclut les processus de dissipation radiatifs,
visqueux et thermiques dans I'équation du mouvement de la bulle [23] via un terme d’amortis-
semenbV :

mV + bV + kV = —Pd“t (1.12)

ou V est la variation du volume de la bulle relativement a I'équilibré éa pression acous-
tique appliquée. Le cdicientm (= p/4nR,) est appelénasse inertiellede la bulle, ek (=
3yPo/4rR3) est laraideur adiabatique de la bulle. On retrouve alors la pulsation de Minnaert
wy dans I'expressionvk/m.

Si 'on suppose que le volume de la bulle subit des oscillations harmoniques telles que

$Am ~ 500R,
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V= %(yéwf), la substitution dans I'équation 1.12 donne :

—P/(mw?)
ERRE

On peut alors identifier la partie imaginaire du dénominateur a une constante d’amortissement
J, avec ses composantes radiatit@, thermiquest” et visqueusé“'s :

V= (1.13)

b T .
=== (1.14)

En toute rigueur, la pulsation de résonance d’une bulle rédlierdidew),. Dans son ex-
pression, Minnaert suppose dffiet que I'équation d’état de I'air de la bulle est adiabatique, ce
qui n’est pas toujours vérifié.

Les échanges thermiques entre I'air d’'une bulle et I'eau qui I'entoure ont lieu sur une lon-
gueur caractéristiquey = vVD/2w, que I'on appelldongueur de pénétration thermique D
étant le co#ficient de difusion thermique. Pour une bulle de rayRngrand devantp, le gaz
se comporte bien de maniere adiabatique. Dans le cas contraire, I'équation d’état du gaz est
isotherme. On comprend donc la nécessité d’utiliser un exposant polytropéuiéeu et place
du codficient adiabatique’ utilisé par Minnaert pour établir I'expression de la fréquence de
résonance (k « < ).

Il faut également prendre en compte la tension de surface a I'interfdeawidont I'éfet
est d’augmenter la raideur de la bulle pour les plus petits rayons.

Echanges thermiques et tension de surface ont filets €ontraires, et doivent étre inclus
dans la modélisation d’une bulle dés que celle-ci a un rayon inférieur a quelques centaines de
microns. Un modéle complet de la dynamique de la bulle [16] conduit alors a une pulsation de
résonancey telle que :

wo= [ S (1.15)
Y
avec
Y 3(y - 1) sinhRo/Ip) - sin(Ro/Ip)
A 11
K " "Ro/lo. cosh Ro/lp) — oS Ro/lo) (1.16)
200 20 N .
et g =1 ou o est la tension de surface. (2.17)

" PRy 3xPoRy

Dans I'expression 1.14, les trois composantes de la constante d’amortisset@erndent
de la fréquence, et Devin en donne une expression [23], que Leighton reprend dans son ouvrage
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de référence :

6rad — wRO 6vis:

7
: o
sth = (Sinhd:\’oﬂD)"'Sin(Ro/'D) _@)/( Ro/lp N Sinhq:\)O/lD)_Sin(RO/lD))
- 3(r—1) coshR/Ip) - cosRo/lp)

cosh Ro/lp) —cosRo/lp)  Ro
Nous représentons sur la figure 1.1 I'évolution déidents cofficients d’amortissement a
la résonance en fonction du rayon de la bulle.

oun est le coéficient de viscosité dynamique.

0.25

8rad
——— Vs
—_— Sth
0.2+ — slotal [

Fic. 1.1 — Les trois composantes de
la constante d’amortissement (ra-
diative, thermique et visqueuse) a la
résonance en fonction du rayon de
la bulle.

0.15F

0.1+

0.05F

Rayon (um)

Alors que le terme d’amortissement radiatif a la résonance est constant sur toute la plage de
rayons considérée, remarquons que la somme déBateets d’amortissement thermiques et
visqueux a la résonance est importante pour les bulles de petits rayons.

1.2.2 Sectionsfficaces

Sous l'influence d’'un champ acoustique incident, une bulle absorbe de I'énergie, qu’elle
dissipe et rayonne dans toutes les directions. Pour quantifidfuaidn et la perte d’énergie du
flux incident a chaque fréquence, on introduit les sectidiisaees totales defilisiono s et
d’absorptionrgps.

La section éicace totale de éusion (resp. d’absorption) est donnée par le rap(ert/ linc
entre I'énergie rayonnée (resp. dissipée) sur un cycle et l'intensité de I'onde incidente. Ainsi,
une onde se propageant sur une distardzns un milieu contenantbulles identiques par unité
de volume verra son intensité décroitre d’un facteur exp{x2) OU Tex = Ogitf + O aps €St Ia
section dicace d’extinction d’'une bulle.
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Une bulle oscille et rayonne dans le liquide ; a la distarae celle-ci, la pression acoustique
est donnée par [24] : y ) etk
pe_' ro pw gl (wt=kr
p(r) = Arr V= 4o — 1
De cette relation, nous tirons tout d’abord la fonction déudion f (R, w) d’'une bulle, puis la
section #icace de dfusiono it (Ro, w) :

(1.18)

f(Ro, p/(4mm) Ro 119
(R, ) (wé/wz - l) + 10 (wg/wz - 1) + 16 ( )
O'diff(Ro, a)) = 47Tr2|p(r)|2 = 47TF% (1.20)

P2 ((ug/(uz - 1)2 + 62

Ces relations sont valables tant que I'on peut écrire I'équation 1.12, c’est-a-dire tant que le
rayon de la bulle est slisamment petit devant la longueur d’'onde acoustique pour que la pres-
sion soit uniforme dans son voisinage. On admet classiquement que le domaine de validité de
cette approximation s’étend jusqKKR, ~ 0, 4 [25]. Au-dela, d'autres résonances interviennent,

la premiere &R, ~ 0, 48 étant de type dipolaire [15].

Nous cherchons maintenant a exprimer la sectitinaze d’absorption d’'une bulle.
D’aprés I'équation 1.12, la dissipation d’énergie de I'oscillateur "bulle” est liée & des forces
dont la puissance instantanée est donnée par le priodiyit
La puissance moyenne dissipée sur un cycle de pétiededonc :

(W) = f vVt (1.21)
0

Pour une bulle en régime forcé a la pulsationV = Acos wt — 6), avecd le déphasage par
rapport a I'excitation. On obtient donc

- w?A%b
W) = 1.22
(W) = — (1.22)
Ainsi,

wZAZbrad

O dif f — (1.23)
2Iinc
2A2 bth bvis

ot o = SARTDD (1.24)

2Iinc

La section éicace d’absorption d’une bulle est donc liée a la sectitinaxze de dfusion par
le rapport des facteurs d’amortissemefit ¢ 6¥)/6/9, et on obtient finalement :

5th + 5Vis T geo

TardFor ) = (wé/aﬂ - 1)2 + 62

(1.25)
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avec la sectionfécace géométrique de la bublge, = 47R3.

A la résonance, les sectionfiieaces sont plusieurs ordres de grandeur supérieures a la
section géométrique de la bulle. Effies, 1/6°> >> 1 et on peut vérifier que :

1

oditt(wo) = ﬁ O geo (1.26)
6th +5vis 1

Tabslwo) = W g O geo (1.27)

Notons également que le rappast’(+ 6¥5)/6" est toujours supérieur a 1 dans la gamme de
rayons représentée sur la figure 1.1. La sectificaee d’absorption est donc toujours supé-
rieure a la section de fiusion a la résonance.

Dans la limite des grands rayons et hautes fréquehké®s>(> 1), la section fficace de dif-
fusion tend vers la sectiorfiecace géométrique (figure 1.2). Ainsi, une bulle non résonante peut
avoir une sectionféicace de dtusion supérieure a celle d’'une bulle résonante a la fréquence
considérée, pour peu que son rayon soit dix fois supérieur au rayon résonant.

Fic. 1.2 — Sectionsféicaces de dif-

fusion d’'une bulle en fonction du
rayon a trois fréquences d’intérét.
En trait noir, la limite asymptotique
de la section ficace géométrique

2
S i (MM

O-geo.

— 100 kHz
500 kHz
— 35MHz H

G
geo

10 10’ 10
Rayon (um)

1.2.3 Non-linéarités

En régime forcé de faible amplitude, une bulle oscille de maniére linéaire, et le signal acous-
tique rayonné est essentiellement constitué de la fréquence d’excitation. Quand I'amplitude du
signal appliqué devient plus importante, le champ rayonné par une bulle peut contenir des si-
gnaux large bande ainsi que des raies a des fréquences discretes au dessus de la fréquence
d’excitation (harmoniques) et également en dessous (sous-harmoniques) [16]. Les fréquences
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harmoniques détectées pour des puissances acoustiques modérées sont constituées de compo-
santes a des multiples entiers de la fréquence d’insonification. Leur apparition est due a I'asy-
métrie naturelle qui existe entre la phase d’expansion d’'une bulle et la phase de compression,
cette derniére étant nécessairement limitée par un rayon minimum.

On considére une bulle initialement au repos avec un r&pdans un liquide incompres-
sible & la pression hydrostatigg. Au tempst = 0, on impose une surpressiét) loin de la
bulle : p. = Po + P(t). On note alor(t) le rayon de la bulle au temps t.

Au cours de ce processus, le liquide acquiert une énergie cindgtjedont on obtient
I'expression par intégration sur des couches concentriques de liquide :

Ec(t) = f 1(p4nr2dr)r2 (1.28)
R(t) 2

La conservation du flux impose alors la relatiod = RR pour toutr > R et nous permet
d’exprimerr en fonction deR et R dans la relation 1.28. Nous obtenons finalement

Ec(t) = 2npRE(RE(R) (1.29)

Le travail réalisé au cours de cette opération a consisté a déplacer le liquide en deux en-
droits : pres de la bulle (avec une pressmn et a I'infini (avec une pressiop,,). On peut
donc calculer le travail totdAV comme la diférence des travaux exercés pres de la bulle et ceux
exercés au loin :

w

f pLdV - f Poo AV (1.30)
Ro—R(t) Ro—R(t)

R()

W (PL — Peo)drR2dR (1.31)

Ro

En écrivant I'égalité entre le travail et I'énergie cinétique, que I'dfédencie par rapport a R,
on obtient 'équation de Rayleigh pour le rayon :

PL — P

RR+ SR (1.32)
2 P
De maniére équivalente, cette équation s’écrit en fonction du voliaela bulle :
avRV - %‘V“‘B\'/2 = PL— P (1.33)

aveca = 37V3(4r)~?/3p.

En résolvant I'équation 1.33 qui gouverne I'’évolution non linéaire du volume de la bulle,
Zabolotskaya [26] montre que I'amplitud¥g,, des oscillations de volume a la fréquence double
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de l'insonification vérifie :

B (o — 3Bw?) A2
2[R - 0?)? + WI[(w? — Aw?)? + 160467 Y/2

Voo (1.34)

avec les constantes= 47Ry/po, @ = 3B(y + L)wj etB = 7R3/8.

Nous représentons sur la figure 1.3 'amplittelg = (2w)?pVa,/(4nr) du signal harmo-
nigue mesuré a la distance r de la bulle.

Fic. 1.3 — Amplitude normalisée du

signal harmonique a la fréquence
double de I'insonification, pour une

bulle de rayon 1@m.

Pression a 2o (normalisée)

10
Fréquence (kHz)

La génération du second harmonique est importante essentiellement quand la fréquence
d’excitation est proche de la résonaneeyaainsi qu'awy/2. Au-dela de la pulsationg +/(y + 1)
pour laquelle son amplitude s’annule, le signal harmonique décroit rapidement.en

1.3 Etude et conception du dispositif expérimental

Pour étudier le régime deftlision multiple, nous avons tout d’abord cherché a nous placer
dans des conditions expérimentales telles que I'onde cohérente a perdu une majeure partie de
son énergie au profit des ondeffakées.

Les nuages de bulles que nous étudions étant de dimensions finies, leur extensionlspatiale
doit donc étre au moins de quelques libres parcours moyens élastiques. Idéalement, le libre par-
cours moyen d’'absorption doit étre aussi grand que possible, efilesailirs doivent présenter
une dficacité de génération harmoniquefsante.

Nous étudions ici les implications expérimentales de ces contraintes sur le choix des para-
meétres.
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Fréquence d’étude et rayon des bulles

La fréquence optimale pour étudier expérimentalementiagion multiple dans les nuages
de bulles est une question assez peu abordée dansféasulies publications. Celle-ci n'a bien
sr de sens que relativement au rayon des bulles que I'on étudie.

En vertu de la relation 1.10, un milieu hétérogene dont IfasBurs présentent une section
efficace de diusion importante est favorable a I'étude de I&udiion multiple, puisque son
libre parcours moyen élastique peut alors étre trés faible. En premiére approche, il semble donc
intéressant d’explorer le régime résonant d’'un nuage de bulles puisque les sdtitacsede
diffusion des bulles y sont maximales.

Dans les faits, la sectiorfficace de dtusion d’'une bulle a la résonance est certes supérieure
de deux ordres de grandeur a la section géométrique, mais elle est elle-méme dépassée d'un fac-
teur ¢ + ¢6V1)/6 par la section ficace d’absorption. Ce facteur est globalement décroissant
en fonction du rayon, mais reste supérieur a 2 pour une bulle de rayon inférieur a 1 mm, ce qui
laisse peu d’espoir pour observer un régime diudion multiple d’ordre élevé a la résonance.

L'information portant sur la sectiorflecace de dfusion seule n’est donc pasfBsante pour
nous assurer que le régime déasion multiple pourra s’établir : il faut également s’intéresser
au rapport des sectionffieaces de diusion et d’absorption.
Nous représentons donc sur la figure 1.4 le rappg¥t /oaps €n fonction du rayon d’'une
bulle, calculé au moyen des relations 1.26 et 1.27, pour trois fréquences auxquelles nous avons
acces expérimentalement.

— 100 kHz
— 500 kHz
— 3,5MHz

y A Fic. 1.4 — Etude du rapport entre la

section #icace de diusion oyiss

et la section fiicace d’absorption
2 o aps d’'une bulle en fonction de son
rayon, a trois fréquences d'intérét.

10 10' 10
Rayon (um)

Pour une bulle de rayon fixé, nous avons tout intérét a nous placer a haute fréquence pour
maximiser le rapport des sectionieaces. Ainsi, la sectionflicace de dtusion d’une bulle
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de rayon 10 microns devient supérieure a sa section d’absorption au dessus de 2 MHz, c’'est-a-
dire bien au dessus du régime résonant qui intervient autour de 300 kHz. Dans cette plage de
fréquences pour laquelle une bulle présente une sedtica@ de dtusion dite "géométrique”

et une sectionféicace d’absorption d’autant plus faible que la fréquence est élevée, il devient
intéressant d'utiliser des bulles de rayon plus important.

En revanche, nous avons vu que le régime non-linéaire se manifeste essentiellement pres de
la résonance de Minnaert. Pour étudier le régime tfasion multiple non-linéaire, il y a donc
un compromis a trouver entre I'absorption efiieacité de génération harmonique.

Expérimentalement, les fréquences centrales des réseaux de transducteurs que nous utili-
sons au laboratoire couvrent approximativement la gamme allant de 300 kHz a 3,5 MHz. Nous
avons donc choisi de générer des bulles dont la résonance intervient autour de 300 kHz afin de
disposer d’'une féicacité non-linéaire importante pour nos plus basses fréquences accessibles.
Au besoin, il serait toujours possible de travailler a des fréquences un peu plus élevées pour
favoriser la difusion multiple, quitte & compenser un@a@acité non-linéaire décroissante par
des puissances acoustiques plus élevées. L'objectif a atteindre en termes de rayon moyen de la
population de bulles est donc de I'ordre degif.

Polydispersité

La question de la polydispersité de la population de bulles est évoquée par Sornette et
Souillard dans un article étudiant la possibilité d’observer la localisation forte dans les nuages
de bulles résonantes [11]. Cette question estffat eruciale quand on s’intéresse au régime
résonant, puisque la résonance d’une bulle est caractérisée par une largeur finie. Ainsi dans une
population de bulles distribuée selon une loi normale de largewni,des auteurs estiment a
moins de 1 % la fraction de bulles simultanément a la résonance.

Dans la mesure ou nous n’exploiterons pas le régime résonant, mais plutot le régime asymp-
totique des sections géométriques, la question de la polydispersité n’est pas aussi pertinente,
puisque nous disposons d’une sectidiicace de dtfusion croissante sur la plage de rayons
considérée. |l faudra juste s’assurer que I'on ne génere pas de trop petites bulles, qui sont sus-
ceptibles de présenter des sections d’absorption importantes.

Distances caractéristiques - fraction volumique

Dans un nuage de bulles que nous admettrons monodisperse, la propagation acoustique
d’'une onde dépend de trois longueurs caractéristiques : le fayde la bulle a I'équilibre,
la distance moyenne entre bulles et la longueur d’onde Le rayon de la bulle ainsi que la
longueur d’'onde nous permettent etfe¢de calculer la sectiorflicace de dtfusion des bulles,
tandis que la distance moyenne entre bulles nous renseigne sur la densitudesiidi.

Il faut tout d’abord noter que dans le régime de fréquences considéré, au dessus de la ré-
sonance de Minnaert, on vérifie toujours la condition-> R,. La résonance de Minnaert
intervient en &et pour une longueur d’onde typiqguement 500 fois plus grande que le rayon de
la bulle.
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Partant de la conditionrgisf = 0aps, NOUS €tablissons maintenant la condition portant sur la
distance moyenne entrefliliseurs.

En résolvant numériquement la relatidd® = ¢ + 6V, nous obtenons une relation entre
le rayon des bulles et la fréquence pour laquelle sectifittmees de diusion et d’absorption
sont égales (figure 1.5). Au dessus de la courbe présentée sur la figure 1.5, nous atteignons donc
un régime dans lequel lafélision prime sur I'absorption.

120
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g ol Fic. 1.5 — Evolution du rayon des bulles pour
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Combinée a la relatioh, = 1/(noif¢), la relation représentée sur la figure 1.5 nous per-
met de calculer les densités et fractions volumiques de bulles a atteindre pour obtenir un libre
parcours moyen élastique de 10 i(figure 1.6.a). De la, nous tirons facilement la distance
moyenned entre bulles et le rappodi/ A quand le libre parcours moyen est fixé a 10 mm (figure
1.6.b).

La figure 1.6.b nous indique que la distance entre bulles est inférieure a la longueur d’onde
dans la gamme de fréquences accessible a I'expérience. Les résultats présentés sur la figure 1.6
doivent donc étre considérés comme indicatifs, puisque la formule donnant le libre parcours
moyen élastique dans le cadre de I'ISA n’est précisément pas valable dans le cas fiu-es di
seurs sont en champ proctee € 1) [12]. Dans ces conditions, un libre parcours moyen aussi
faible n’est peut-étre pas atteignable. Nous conserverons tout de méme I'idée que le milieu doit
étre dense.

PuisqueRy < d, le régime d’intérét pour observer lafiision multiple dans les nuages de
bulles en utilisant le régime asymptotique des sectiflitsaees géométrique est donc défini par
I'inégalité suivante Ry < d < A.

Cette premiéere étude nous conduit donc a penser que la résonance de Minnaert des bulles de
taille micrométrique n’est pas exploitable dans la pratique pour observer une contribution inco-
hérente importante, ne serait-ce qu’en régime linéaire.fieh, #absorption y est alors maxi-

ICette valeur arbitraire dg correspond enfet a un cinquiéme de I'épaisseur de notre échantillon, et devrait
permettre de disposer d’'un régime déusion multiple intéressant.
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Fic. 1.6 —(a) Densité de bulles (bleu) et fraction volumique d’air correspondante (rouge) né-
cessaires a I'obtention d’un libre parcours moyen de 10 mm quand la congj#ign= o aps €St
vérifiée.(b) Distance moyennd entre bulles (bleu) et rappaif A (rouge) poute = 10 mm.

male, ce qui diminue la possibilité defldision multiple d’ordre élevé. Il est donc nécessaire
d’explorer le régime des hautes fréquences, avec des concentrations importanteseuardi
L'observation de la dfusion multiple en régime non-linéaire est donc clairement soumise
a un double compromis au niveau de la taille des bulles, et de la fréquence d’étude. Pour des
bulles trop petites giu une fréquence trop basse, nous n’observerons pafasai multiple a
cause de I'absorption, et pour des bulles trop grosges ehe fréquence trop élevée flieacité
de génération harmonique sera réduite.
L'enjeu sera donc de créer un dispositif expérimental permettant de faire varier a souhait la
taille des bulles générées et la fréquence d’étude afin de trouver le meilleur compromis.

Dispositif expérimental

Nous avons construit le dispositif expérimental sur la base d’'un cahier des charges plutot
fourni et ambitieux. Qu’on en juge par I'énoncé de celui-ci : le dispositif doit tout d’abord per-
mettre de créer des bulles de rayon moyen ajustable entre 10 et plusieurs dizaines de microns.
Il doit également permettre de régler la concentration en bulles, idéalement de maniere indé-
pendante de la taille des bulles produites. Il doit assurer ’lhomogénéité et la reproductibilité du
mélange bulleux, afin de permettre des expériences acoustiques fiables en transmission et en
rétrodifusion. Enfin, son role sera également de limiter I'extension spatiale du nuage de bulles.

Nous ne présenterons pas lefétientes étapes expérimentales qui nous ont permis d’abou-
tir au résultat que nous présentons sur la figure 1.7. Détaillons plutot le dispositif expérimental
gue nous avons utilisé pour réaliser les expériences qui suivent.

Un béti en plexiglas en forme de H allongé supporte de part et d’autre deux films en plastique
alimentaire tres fin, transparent aux ultrasons. Les dimensions du bati sont 35 cm de longueur et
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J

Fic. 1.7 — Dispositif expérimen-
tal utilisé pour générer un nuage
de bulles reproductible d’extension

spatiale limitée. Le bati en plexiglas
\E est représenté en trait épais.

G

N

Genérateu -

: FEM =

Flux d'eau

Fils de Platine /
> L~

25 cm de hauteur. Dans I'espace de profondeur 5 cm délimité par le bati et les films plastiques,
nous introduisons deux tuyaux d’arrivée et d’évacuation d’eau. Ceux-ci sont reliés a une pompe
d’aquarium, qui réalise le brassage du mélange bulleux.

Entrainés par un flux d’eau de vitesse tres inférieure a 15 cm par seconddfussuis
acquiérent une vitesse inférieure d’'un facteut a0a vitesse du son dans I'eau. Au cours de la
propagation acoustique sur une distance de 5 cm, fiesdurs se déplacent donc d’une distance
trés inférieure & 5 microns.

Au vu de la longueur d’onde d’étude (millimétrique), on peut donc considérer qu’une me-
sure acoustique sur un tel milieu donne acces a une configuration figédfdssudis.

La production des bulles est assurée par deux fils de platine placés dans le conduit d’in-
jection d’eau et reliés a une alimentation stabilisée. L'électrolyse est rendue possible par la
présence d’ions en solution, essentiellement du chlore (fie nous utilisons pour assurer la
propreté de I'eau.

Il est alors possible de contrdler la taille des bulles en jouant sur la vitesse du flux d’eau
cisaillant, tandis que leur quantité sera ajustée au moyen de la tension d’alimentation. Ce ne
sont en fait que des tendances, puisque taille et quantité des bulles produites ne sont pas deux
variables strictement indépendantes. Notons enfin qu’en I'absence du flux d’eau cisaillant, la
tension d’électrolyse contréle la taille des bulles plutét que leur quantité.
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Nous avons alors constaté que plusieurs facteurs limitaient la reproductibilité de la popula-
tion de bulles. Il s’agit de la conductivité de la solution, ainsi que I'état d’entartrement des fils
de platine, dont I'éfet est de produire des bulles plus grosses.

Enfin, il faut noter que la population stable de bulles met un certain temps a s’établir, puisque
la pompe a tendance a piéger initialement les bulles dans ses filtres et a les relacher au fur et a
mesure de leur saturation. Toute expérience acoustique doit donc étre menée quelques minutes
apres allumage du dispositif, afin d’assurer la stationarité de la population de bulles créée.

L'étape suivante a consisté a caractériser la population de bulles créée, et c’est précisément
I'objet du chapitre qui suit.



Chapitre 2

Caractérisation du milieu

On rencontre dans la vie courante un grand nombre de produits dans lesquels les bulles
jouent un réle majeur. De méme, certains processus dans l'industrie requiérent des concen-
trations contrélées en bulles, quand celles-ci ne sont pas a proscrire totalement. Partant de ce
constat, Leighton consacre dans son ouvrage une section compléte (5.1) a I'étude des tech-
nigues acoustiques permettant de résoudre le probléme inverse. Rappelons que celui-ci consiste
a obtenir la fonction de distribution de la population de bulles a partir de mesures acoustiques
réaliséesn situ. Pour nos propres besoins, nous avons dd tester et mettre en ceuvre plusieurs de
ces méthodes, que nous exposons ici.

2.1 Caracterisation d’'une population de bulles

2.1.1 Méthodes optiques

Dans les méthodes optiques qui permettent de déterminer les dimensions des bulles, la pho-
tographie vient tout de suite a I'esprit. Celle-ci convient pour déterminer le rayon des bulles de
tailles intermédiaires, qui restent sphériques grace a la tension de surface et qui ne sont pas trop
petites. La limite inférieure en termes de rayons mesurables a I'aide de cette méthode est fixée
par le rapport de grandissement de I'objectif et par la résolution du capteur photographique

La luminosité de la scene est un parametre critique puisque celle-ci détermine I'ouverture du
diaphragme (reliée a la profondeur de champ) ainsi que la vitesse d’obturation (donc la capacité
a figer le mouvement des bulles). On utilise donc généralement un éclairage d’appoint, fourni
par un flash dont la durée breve, de I'ordre 2000 s, immobilise le mouvement.

Il reste ensuite a segmentdfieacement I'image, ce qui permet de disposer d’une image
binaire a partir de laquelle les opérations de comptage et tri des bulles peuvtettsar a
I'aide d’un logiciel dédié, tel quéamageJ

Dans la pratique, nous avons disposé d’un appareil numérique Kodak DCS14n, muni d’un
capteur de taille 24x36 mm, qui fournit des clichés de 4500x3000 pixels. Chaque pixel a une

*Nous supposons ici que la dimension caractéristique de la tachdfidetin liée a I'ouverture limitée de
I'objectif est inférieure a la taille d'un pixel du capteur.
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taille de 7,9x7,9um. L'objectif utilisé est un objectif macro de focale 105 mm, de marque
micro-Nikkor, dont le grandissement est unitaire a la distance minimale de mise au point (31,4
cm). A cette distance, la taille de I'objet photographié et celle de son image sur le capteur sont
identiques, ce qui facilite 'analyse.

La profondeur de champ au minimum de mise au point vanteg:m, oun est le nombre
d’ouverture, c’est-a-dire le rapport de la focale par le diamétre du diaphragme. Pour établir cette
relation, nous avons utilisé la formule démontrée dans I'annexe D, avec un cercle de confusion
de diamétre 2 pixels Pour une ouverture dg/8, la profondeur de champ est donc de 0,5 mm.

Les plus petites bulles observées avec ce dispositif imageur ont un diamétre de I'ordre de
3 pixels, soit 24um. Nous n’avons donc pas eté en mesure de déterminer la distribution de la
population de bulles du nuage a partir des photographies, puisqu’une grande partie de celles-ci
se trouvent en deca de la limite de résolution.

1 350 pm

Fic. 2.1 — Photo du mélange bulleux créé avec le dispositif décrit en section 1.3 sous une tension
d’alimentation de 15 V. La plus grosse bulle visible sur cette photo a un diamétre de 10 pixels,
ce qui correspond a un rayon de 4.

La vitesse de montée d’'une bulle a la surface peut également nous donner des indications
sur sa taille. Dans 'eau, une bulle est gfeesoumise a son propre poids (négligeable), a la
force d’Archimede dirigée vers le haut, et a une force de frottement dirigée vers le bas.

Dans le cas général, I'expression de la force de frottement n’est pas évidente. Celle-ci dé-
pend en et de la taille de la bulle et de la présence éventuelle d'impuretés a I'interfgedreau

La formule de Stokes exprime la force de traifk@subie par un corps sphérique rigide de
rayonr, animé d’'une vitessedans un fluide de viscosité dynamigpe

Ft = 67TneaJV (2'1)

SiI'on suppose que le régime transitoire est trés court, on peut approximer la vitesse de montée

Le cercle de confusion est 'image d’un point situé a la limite de la profondeur de champ.

*Une bulle est dite "sale" quand son interface est stabilisée par la présence de surfactants.
A bas nombre de Reynolds, elle se comporte alors plutdt comme une sphére rigide (Source
http ://www.bubbleology.com/Hydrodynamics.html).
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d’'une sphére rigide par la vitesse stationnaire atteinte quand la force de frottement visqueux
compense exactement la force d’Archiméde :

Ay
(%J) g = 67eadV (2.2)
Soit :
V= —Zpe""“gr2 (2.3)
Meau

Dans le cadre de ce modele, la vitesse limite atteinte par une bulle rigide serait proportionnelle
au carré du rayon et conduirait a des vitesses ascensionnelles de I'ordre d¢22pandes
bulles de rayon 10Qm®.

Pour acquérir simultanément les valeurs des rayons et les vitesses d’ascension des bulles,
nous avons imaginé une méthode photographique originale. Sur la photo de la figure 2.2, un
temps de pose relativement long associé a un éclairage halogéne puissant génére une trace lu-
mineuse de longueur proportionnelle a la distance parcourue par la bulle pendant la pose. Un
flash trés bref fige I'ascension des bulles, de maniére a pouvoir mesurer leur rayon.

Le modéle basé sur la force de Stokes n’est pas applicable aux bulles que nous avons obser-
vées, puisque nous constatons une dépendance linéaire entre la vitesse de montée et le rayon des
bulles (figure 2.2). La force de trainée aurait donc une dépendamégeaiest-a-dire qu’elle se-
rait proportionnelle a la section de la bulle. La bibliographie confirme que la formule de Stokes
sous-estime la force de trainée pour les bulles de taille importante ([16], p122).

Grace a cette expérience, nous pouvons raisonnablement extrapoler la vitesse d’ascension
des bulles de rayon inférieur a 2a6.

Dans la pratique, cette méthode n’est pas des plus fiables pour évaluer le rayon d’une bulle
a partir de I'observation de sa vitesse d’ascension.fiat,da présence de plus grosses bulles
dans un nuage polydisperse a difeed’advection du fluide, qui entraine naturellement les plus
petites bulles. Les valeurs expérimentales utilisées pour tracer le graphe 2.2 ont d’ailleurs été
mesureées sur des bulles isolées.

L'intérét de cette étude apparait cependant quand on cesse la génération des bulles : pour une
hauteur donnék de I'aquarium, et apres un tempson sait que seules resteront en suspension
les bulles de rayon inférieurlgaT, ou « est le coéficient directeur de la droite présentée sur
la figure 2.2. Avec le dispositif expérimental que nous avons mis en ceuvre, et pour une tension
d’électrolyse de 30 V, nous avons pu mesurer des vitesses d’ascension aussi faibles que 0,8
mnys, ce qui correspond a des bulles de raygmy

Savec une viscosité dynamique de I'epsr 1073 kg/my/s
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Fic. 2.2 — Ascension de quelques bulles issues de I'extrémité d’'un fil
de platine, relié a un générateur de tension continue. La photographie
ci-contre a été prise en synchronisation lente au 50eme de seconde avec
un éclairage externe continu. Les vitesses d’ascension mesurées sur plu-
sieurs bulles a partir de photos semblables sont reportées sur le graphe
ci-dessus. Le cdBcient directeurr de la droite ajustée aux données ex-
périmentales est de 0,21 n/sfum. La vitesse d’ascension donnée par

la loi de Stokes est ici représentée en noir a titre indicatif.
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2.1.2 Méthodes acoustiques linéaires

Il existe des méthodes passives, qui consistent a écouter les bruits produits par les bulles, et
des méthodes actives, qui consistent a exciter les bulles dans un champ acoustique.

Leighton et Walton sont parvenus a déterminer la taille de bulles générées dans un cours
d’eau turbulent [27] en tirant parti de la propension des bulles a osciller librement autour de
leur rayon d’équilibre. Le principe de la méthode repose sur la mesure de la fréquence des
oscillations propres des bulles. Les sons enregistrés sont constitués d’'une succession d’oscilla-
tions a la frequence de Minnaert, ce qui permet la détermination de la distribution de taille des
bulles. Il est impressionnant d’apprendre que Minnaert avait réalisé cette méme expérience en
1933 en déterminari I'oreille la hauteur du son produit par une bulle naissante a l'aide d’'un
diapason'!

Si cette méthode convient pour déterminer la taille de bulles millimétriques (voir la figure
2.3), elle est en revanche inadaptée pour I'étude des bulles micrométriques en raison de la
sensibilité instisante des hydrophones.

0.8+ A 0.9

:E vl NMWWMMWJK U\ M}U\U‘WWMWWWM o

06 q 0.2r

0.4r

0.4 0.3

0.8 q 0.1

"o 20 40 80 100 120 0

60 05 1
Temps (ms) Fréquence (kHz)
Fic. 2.3 — A gauche, les signaux temporels enregistrés par un hydrophone de type Bruel&Kjaer
8103 (bande passante 0,1-200 kHz) placé au voisinage d’'une buse d’injection de bulles milli-
métriques. Chaque bulle naissante donne lieu a I'enregistrement d’'une oscillation d’amplitude
décroissante. A droite, le spectre d’'un signal issu d’'une bulle unique dans lequel apparaissent la
fréquence d’oscillation propre de la bulle, a 1020 Hz, ainsi que le mode collectif de la colonne
de bulles, a 200 Hz. Le rayon d’une bulle oscillant naturellement a cette fréquence est de 3,2
mm. Dans la pratique, une bulle de cette taille présente plutot un profil elliptique que sphérique.

Les méthodes actives d’excitation a la résonance consistent a insonifier une collection de
bulles tout en écoutant le signal rétrfidsé. Dans le cas ou l'insonification est réalisée avec
un signal monochromatique, on peut s’attendre a ce que I'amplitude du signal recu soit maxi-
male quand la fréquence correspond a la résonance des bulles. Dans la pratique, si la section
efficace de dfusion d’'une bulle unique est maximale a la résonance, il ne s’agit que d’'un maxi-
mum local : pour une fréquence donnée, la sectitinace de dtfusion d’une bulle est ernfiet
globalement croissante avec le rayon des bulles.
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Cette méthode échoue donc en présence d’'une collection de bulles polydisperses, puis-
gu’une bulle de taille supérieure a la taille résonante peut générer un écho d’amplitude su-
périeure a celui d’'une bulle résonante.

Pour clore le chapitre des méthodes linéaires, il nous a semblé intéressant de mentionner
I'existence d’'un appareil, concu par la société Dynaflayui permet d’extraire la population
de bulles depuis des mesures de l'atténuation et de la vitesse de phase réalisées a plusieurs
fréquences [28, 29]. Linstrument, dont le nom commerciakestustic Bubble Spectrometer
est composé de deux transducteurs large bande connectés a un systéme d’acquisition relié a un
ordinateur. La résolution du probléme inverse est ici basée sur la relation de dispersion d’'un
liquide bulleux obtenue par Commander et Prosperetti [2], et conduit a deux équations intégrales
de Fredholm de premiére espece. Ces équations sont mal poséé&xigsda résoudre, en
particulier quand les données sont bruitées. L'équipe scientifique de Dynaflow a semble-t-il
levé ces diicultés en usant des techniques d’optimisation sous contraintes [30].

L'instrument développé est capable de délivrer des informations sur la fonction de ditribu-
tion des bulles en temps réel. En revanche, aucune indication n’est donnée sur sa capacité a
travailler avec de fortes concentrations de bulles, ni sur les limites de tailles mesurables.

Bien que séduisante, cette approche est extrémement complexe a mettre en oeuvre et assez
peu documentée, c’est pourquoi hous nous sommes tournés vers des méthodes non-linéaires,
qui ont fait I'objet d’un plus grand nombre de validations par la communauté scientifique.

2.1.3 Méthodes acoustiques non-linéaires

La technique dite du second harmonique, initialement proposée par Miller, exploite la pro-
pension naturelle des bulles a générer des harmoniques quand I'amplitude des oscillations de-
vient importante, c’est-a-dire essentiellement autour de la fréquence de résonance [31].

La méthode consiste a insonifier le milieu avec un faisceau monochromatique de fréquence
ajustable, et a détecter la génération de la fréquence double a I'aide d’un second transducteur.

Dans la perspective de déterminer la distribution de rayons d’une large population de bulles,
cette méthode est reconnue pour ne pas générer de fausses détections, ce qui constitue un avan-
tage par rapport aux méthodes linéaires d’excitation a la resonance.

Le rayonnement a«2 des bulles les plus grosses peut en revanche étre atténué par I'absorp-
tion résonante due aux plus petites bulles.

Nous y voyons également un autre inconvénient, dont nous ne trouvons trace dafiéles di
rentes publications. Nous représentons sur la figure 2.4 'amplitude des oscillations de volume
de la bulleV,, en fonction de la fréequence d’insonification, tel que calculé au chapitre préce-
dent. L'eficacité de génération de second harmonique pour une bulle de rayon fixé est certes
maximale a la fréquence de résonance, mais présente également un maximum local pour la
fréquenceawy/2, pour laquelle les oscillations a la fréquence double sont favorisées.

Ihttp ://www.dynaflow-inc.com/
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Dans un nuage polydisperse insonifié a la fréqueinde signal difusé a la fréquencef2
est le produit des oscillations de forte amplitude de bulles de tailfié&reintes. Cette méthode
présente donc une légére ambiguité, puisqu’elle ne détecte pas seulement les bulles résonantes
mais également celles dont le rayon est deux fois plus faible (dans une proportion approxima-
tive de 8 contre 1).

Enfin, la génération de second harmonique n’est pas toujours conditionnée par la présence
de bulles résonantes dans le faisceau, puisque celle-ci a lieu naturellement dans I'eau, et peut
également apparaitre du fait d’éventuelles non-linéarités du dispositif d’acquisition.

Toutes ces raisons nous ont conduit a ne pas utiliser cette méthode.

Les techniques que nous allons maintenant exposer ont une résolution spatiale améliorée par
rapport aux méthodes précédentes : elles permettent de faire une mesure locale de la population
de bulles. Si cela constitue un argument en leur faveur dans bien des situations, cette caracté-
ristique n’est pas essentielle pour notre application. Elles ont en revanche d’autres atouts, que
nous allons présenter.

Nous avons mis en ceuvre la méthode proposée par &uwi32] qui consiste a insonifier
une faible portion du nuage a l'aide de deux faisceaux focalisés de haute fréquence (relative-
ment a la résonance des bulles). Les fréquences des deux faisceaux monochroméégees di
d’une valeur proche de la résonance des bulles a I'étude. Par interaction non-linéaire, une bulle
résonante située dans le volume d’interaction génére alors la fréqudtérertdie, que I'on
détecte au moyen d’'un hydrophone. Sutin montre que I'intensité de cette composante fréquen-
tielle, moyennée sur un temps d’acquisition important, est reliée a la densité de bulles résonantes
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a la fréquence diérencé. Ainsi, en utilisant des transducteurs de fréquence centréisam-
ment haute, il est possible de couvrir une large plage de fréquerfé&®dces+ 1 MHz), ce
qui permet en théorie d’obtenir la distribution de bulles jusqu’aux plus faibles rayons.

Pour monter cette expérience, nous avons utilisé deux transducteurs a 3,5 MHz, focalisés a
10 cm et de diameétre 25 mm. lls ont été construits par la société IMASONIC en technologie
piezo-composite afin de délivrer des pressions acoustiques de I'ordre de 1 bar au point focal,
conformément aux transducteurs utilisés par Sutin. Leur bande passante a -6 dB (80%) est
largement sfiisante pour autoriser une excursion en fréquence de I'ordre de 400 kHz de part et
d’autre de leur résonance.

Pour enregistrer les signaux a la frequendiedence, nous avons utilisé un hydrophone de
type RESON TC4035, dont la bande passante s’étend de 10 a 800 kHz. Les fréquences extrémes
de la bande passante correspondent a des bulles résonantes de rayon dnet@2qui est
priori sufisant pour notre application.

Les deux tranducteurs "primaires” sont disposés de telle sorte que leurs faisceaux se coupent
a angle droit au point focal, de maniére a minimiser la taille de la zone d’interaction (figure
2.5). Leurs positions sont ajustées en utilisant une sphere métallique de petite taille qui sert de
réflecteur au point focal.

transducteur
focalisé
A Fic. 2.5 — Dispositif expérimental
— . \ diipteraction de I'expérience d'interaction non-
Hydrophone o linéaire a deux faisceaux de haute
O frequence.
o o e
. o OOQ\__\O
transducteur LAY
focalisé ! °
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s @8
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Dans notre configuration expérimentale, nous avons jugeé plus intéressant de placer I'hydro-
phone du méme coté du nuage de bulles que les transducteurs primairéet Falas que la
figure 1 de la référence [32] suggere qu'’il convient de placer hydrophone et tranducteurs pri-
maires de part et d’autre du nuage, nous avons pensé améliorer la sensibilité de I'expérience

ILa moyenne sur I'espace est ici remplacée par une moyenne sur le temps. La méthode profite du mouvement
du fluide, qui entraine lesfliuseurs, pour réaliser des moyennes sur la population de bulles.
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en placant I'hydrophone en rétrdidision. En &et, les signaux a la fréquenceffdrence ne
soufrent pas de I'atténuation résonante a la traversée du nuage de bulles dans cette nouvelle
configuration.

Expérimentalement, nous n'avons pas été en mesure d’identifier de maniere fiable la com-
posante spectrale a la fréquencééaience. Nous avons modifié la position de I'hydrophone,
conformément a I'article initial, et ajouté un filtre passe-bas de fréquence de coupure 800 kHz
en sortie du conditionneur de signal de I'hydrophone, en vain. Les signaux que nous avons en-
registrés étaient constitués des composantes spectrales pures des faisceaux primaires.

Par essence, cette méthode est adaptée a des concentrations en bulles qui ne sont pas trop
élevées, puisque le calcul mené par Sutin est basé sur le rayonnement d’une bulle unique. Nous
avons donc mis en question la densité de bulles du nuage.

L'auteur définit un critére de validité de la méthode,

n(r, AR << 1 (2.4)

ou n(r, R)JdR est la densité de bulles de rayBmau pointr. De I'avis de Sutin, ce critére est
satisfait pour la plupart des nuages de bulles, puisqu’il stipule qu’il ne doit pas y avoir plus
d’une bulle résonante dans un cube de ddtge qui ménerait a des fractions volumiques en air

tres importantes. Nous verrons plus loin que la densité du nuage de bulles que nous avons créé
n'est pas en cause, puisque celle-ci est bien inférieure au pourcent.

Devant I'échec inexpliqué de cette solution, nous avons maodifié le dispositif expérimental
de maniere a I'adapter a une méthodddbble sizingproposée par Newhouse et Shankar [33].

Dans ce premier article, les auteurs démontrent la possibilité de mesurer le diametre de
bulles de taille uniforme en profitant du comportement non-linéaire qui les caractérise quand
elles sont insonifiées par un faisceau ultrasonore de fréquemeeche de la résonance. Sous
I'influence combinée du faisceau "pompe" a basse fréquéneed’un faisceau "imageur" de
haute fréquencé, les bulles rayonnent aux fréquences sommefigreince. Phelps et Leigthon
[34] donnent une explication simple de la production des signaux harmoniques : quand une bulle
entre en résonance sous I'action du faisceau basse fréquence, sa dcior de diusion
varie périodiguement. En conséquence, le faisceau imageurfesedavec une modulation
d’amplitude qui suit I'évolution de la section defldision de la bulle. De fait, le produit des
deux faisceaux génére les fréquences sommeféteince.

Plus spécifiguement, Newhouse et Shankar montrent que I'amplitude des composantes spec-
trales af; + f, et f; — f, passe par un maximum global quand la fréquefiaeorrespond a la
résonance d’une bulle dans la zone d’interaction. Cette caractéristique permet de relier I'ampli-
tude de la composante spectréjer f, quand la fréequencé& balaye la gamme des fréquences
résonantes a la fonction de distribution de la population de bulles.

Nous détaillons maintenant quelques étapes du raisonnement qui, dans un premier temps,
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s’attache a décrire le rayonnement harmonique d’une bulle unique. L'équaftiéredtielle de
Rayleigh-Plesset (également appelée "équation RPNNP" par Leighton), qui régit les oscillations
d’une bulle, s’écrit ici :

3y -
PRR + ngz = (po + %) (%) — (po + 2%) — 4172 + P1COSwat + Ps COSWot (2.5)
ou Ry est le rayon d’une bulle a I'équilibre &son rayon instantangy la pression ambiante,

n la viscosité du fluideg la tension de surface @, p, les amplitudes des pressions imposées
par les faisceaux aux fréquenci<t f,.

La méthode consiste tout d’abord a développer cette équation pour de faibles oscillations du
rayon, c’'est-a-dire, pouR = Ry(1 + X) avecx << 1. On cherche ensuite une solution de la
forme

X = Ag+ A1COS it + ¢1) + Az COS (ot + ¢)
+A3 COS (21t + ¢3) + A4 COS (2uot + ¢4)

+As COS (1 + wW2)t + ¢5) + Ag COS (1 — W)t + ) (2.6)

avecw, = 2rf, etw, = 2xf,.
En injectant cette forme de solution dans I'équation 2.5, et en faisant I'hypaihese w;,
Newhouse et Shankar obtiennent I'expression de la prefsiana fréquencd; + f,, mesurée
a la distance r de la zone d’interaction des deux faisceaux :

N 1
PPLP2 Xz% ou X; = (2.7)

P, =
\/(1 - wg/wg)z + 62(w§/w§)

~ (pwoRo)?

avecwy la fréquence de résonance de la bullé ket facteur d’amortissement de la résonance.
L'amplitude du signal diusé a la fréquencg + f, est maximale quan@d, = wy. Il s’agit alors
d’'un maximum global, contrairement a la pressioffiudiée a la fréquenck (figure 2.6).

Dans ces conditions, les auteurs envisagent la possibilité de déterminer la fonction de dis-
tribution d’une population de bulles en enregistrant 'amplitude de la composante spectrale a
f, + f, en faisant varier la fréquende.

Dans un second article [35], la capacité de la méthode a déterminer le profil de la distribution
en rayons d’une population de bulles est précisément démontrée.

Quandw; = wy, le termeX; atteint son maximum (). De fait, si on considére que le
produitwoRy est constant, la pression mesurée a la fréquence somme en présence de bulles ré-
sonantes est proportionnelle a leur rayRynet donc inversement proportionnelle a la fréquence
f2.

En I'absence de bulles résonantes dans le volume d’interaction pendant I'acquisition, la
pression mesurée a la fréquence somme est nulle. La pression a la fréquence somme, moyennée
sur les diférentes acquisitions, est donc proportionnelle au nombre de bulles résonantes ayant
traversé la zone d’interaction au cours de I'expérience.

Par conséquent, le profil d'amplitude de la composante spectrfale &, moyennée sur
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plusieurs acquisitions pour chaque fréquerigedoit étre multiplié par la fréquencg pour
obtenir la fonction de distribution des rayons.

Mise en oeuvre de la méthode

Par photographie, nous avons pu déterminer le rayon maximum des bulles produites par
notre générateur a Gon, tandis que leur plus petit rayon a pu étre estimé a 4 microns par étude
du temps de détectabilité optique (section 2.1.1). Notons que cette mesure est peut-étre faussée
par les turbulences résiduelles du milieu, qui empéchent les plus petites bulles de remonter. Ce
biais augmente le temps de séjour dans le milieu, et nous conduit & sous-estimer le rayon mini-
mum de la distribution de bulles.

Pour évaluer la distribution d’'une telle population de bulles, il serait nécessaire de sonder le
milieu avec une onde acoustique de fréquence comprise entre 50 et 750 kHz. Dans la pratique,
ceci n'est pas réalisable, a moins de posseder plusieurs transducteurs calibrés couvrant cette
gamme de fréquences. Nous avons donc utilisé un unique transducteur, de fréquence centrale
500 kHz, dont la bande passante s’étend de 200 a 800 kHz, qui nous permet d’échantillonner
la population de bulles de rayons compris entre 4 eutb Cette technique est intéressante
compte tenu de sa mise en oeuvre aisée, mais elle ne permet pas de couvrir une large plage de
rayons, contrairement a la méthode a deux faisceaux de haute frequence proposée par Sutin.

Dans cette gamme de rayons, nous avons vu que la relation classique de Minnaert reliant
rayon et frequence de résonance de la bulle devenait trés approximative. Pour les bulles de rayon
inférieur a 10Qum, il faut en dfet tenir compte de la tension de surface et de la variation du
codficient polytropique du gaz dans la bulle.

Ces deux phénomenes physiques ont diessecontraires, et nous avons la chance que ceux-
ci se compensent dynamiquement dans la gamme de rayons considérée (voir la figure 2.7).

Dans le cadre de notre étude, la relation classique entre la fréquence de résodamee
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Fic. 2.7 — Evolution du rapport
wo/wy €n fonction du rayon de la
bulle, ouw, est la pulsation de ré-
sonance de la bulle ety la pulsa-
tion de Minnaert. Dans la gamme
de rayons entre 4 et 1mm (points
rouges),wo =~ 0,9wy a mieux que
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bulle en kHz et son rayoR en millimetre doit donc étre modifiée pour prendre en compte cet
équilibre : fR=0.9x326 = 2.94

Dispositif expérimental
Dans cette expérience, le transducteur "pompe" est placé a 12 cm de la face avant du milieu
bulleux, tandis que les deux transducteurs focalisés a 3,5 MHz conservent leur configuration a

90° (figure 2.8).

transducteur
focalisé

Zone dinteraction

transducteur o™

pormpe

Fic. 2.8 — Dispositif expérimental
de I'expérience d’interaction non-
linéaire & deux faisceaux HF et BF.

f2

transducteur /™ o
focalisé !

Le transducteur de fréquenégajustable est alimenté par un générateur de type HP33220A
piloté par ordinateur. Préalablement a I'expérience, la bande passante de ce transducteur a été
mesurée, de maniere a compenser la pertéckeité aux fréquences extrémes par une tension
d’alimentation supérieure. Ainsi, I'amplitude du signal généré a chaque fréquence est constante
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sur la gamme de fréquences allant de 200 a 800 kHz.

Le transducteur "imageur", de fréquenigeconstante (3,5 MHz), est excité avec une faible
tension (moins de 1 VPP). La pression ainsi générée au point focal est inférieure au seuil per-
mettant d'observer lediets liés a la pression de radiation.

Le deuxiéme transducteur focalisé est directement relié a un oscilloscope numérique. Sa
sensibilité a également été déterminée préalablement a I'expérience, de maniére a compenser
les amplitudes mesurées aux fréquences harmoniques.

Pour chaque fréguendg entre 200 et 800 kHz, par pas de 10 kHz, nous réalisons 20 acqui-
sitions de 10Q«s a une seconde d’intervalle. Nous présentons sur la figure 2.9 le spectre typique
d’un signal enregistré en présence de bulles résonantes. Celui-ci laisse apparaitre clairement les
raies latérales aux fréquences sommeféédince, ainsi que les ordres d’interaction supérieurs.

110 F,
100+
%or Fic. 2.9 — Spectre du signal me-
o 80 suré en présence de bulles réso-
E 700 nantes dans la zone d’interaction.
% sol F+F Les raies aux fréquences — 3f,,
3 5ol fl— 2f2, fl— f2, f]_, f1+ f2, f1+ 2f2
g et f; + 3f, ont été repérées par des
< 4 points rouges. Le niveau moyen du
30} bruit est matérialisé par un trait noir
20} fin.
102 215 é 315 4‘1 415 E;

Fréquence (MHz)

Pour chaque fréquendg, et pour chaque acquisition, nous relevons le niveau du bruit, ainsi
gue celui des raies spectrales,a f, et f; + 2f,. Si le niveau mesuré est supérieur au niveau
de bruit additionné de son écart type, nous appliquons le facteur de correction de bande pas-
sante. Cette procédure évite de renforcer artificiellement le niveau du bruit quand aucune bulle
résonante n’est présente dans la zone de détection. Le résultat est représenté en fonction de la
fréquencef, sur la figure 2.10.a.

Le niveau des harmoniques d’ordre €élevé (en particdlier 2f,) semble ne pas dépendre
de la population de bulles résonantes, puisque leur valeur est relativement constante sur toute la
gamme de fréquences. En revanche, la composante spectrale somme présente une dépendance
en fréquence importante, qui est caractéristique de la présence des bulles.

En appliquant la correction fréquentielle au spectre de la raie latéfaiefg, nous obtenons
finalement le profil de la fonction de distribution des tailles de bulles (figure 2.10.b).
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Fic. 2.10 —a) Evolution de 'amplitude des signaux harmoniqués-af, et f; + 2f, en fonction
de la fréquencd,. (b) Population relative de bulles déduite de la composante spectfalefa

La population ainsi déterminée présente un creux manifeste pour les bulles de rayon compris
entre 9 et 12 microns, dont nous attribuons I'origine a une instationnarité de la population de
bulles sur le temps de I'acquisition. Nous verrons get&ue cette gamme de rayon correspond
au maximum de la fonction de distribution des bulles, et qu’il n'y a donc pas de raison de
mettre en cause un moyennage ffisant des données. Nous confirmerons cette hypothéese
ultérieurement, au vu de l'atténuation mesurée dans le nuage de bulles.

2.2 Onde cohérente

Dans cette section, nous cherchons a caractériser les propriétés acoustiques moyennes du
milieu. Nous ne sommes plus en présence d’'un milieu statique, tel que les échantillons de tiges
gue nous avons précedemment étudiés. L'acquisition de 'onde cohérente en est simplifiée, puis-
gu'’il suffit d’attendre quelques instants pour que la configuration dissdurs soit totalement
modifiée. Les moyennes d’ensemble sont donc remplacées par des moyennes temporelles.

Pour acquérir 'onde cohérente, le dispositif expérimental est constitué de deux transduc-
teurs centrés a 500 kHz, disposés de part et d’autre du milieu délimité par les films de plastique.
La tension d’électrolyse est fixée a 30 V. Visuellement, les bulles que I'on génére semblent de
dimensions tres homogeénes.

Un générateur relié a I'émetteur délivre alors un signal bref, une période de sinus a 500 kHz,
avec une fréquence de répétition de 1 Hz. On acquiert ainsi 180 signaux correspondant a des
configurations distinctes desfidiseurs (figure 2.11.a).

Sur la figure 2.11.a, on peut tout d’abord constater que le temps d’arrivée du maximum
de I'onde balistique présente des variations de I'ordre d’une microseconde d’une réalisation a
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Fic. 2.11 —(a) Représentation desftirentes acquisitions réalisées au cours du temps a travers
le nuage de bullegb) Onde cohérente (noir) et une acquisition (rouge) superposées. L'onde
cohérente est ici agrandie d’un facteu®.

I'autre. Cela traduit peut-étre une légére inhomogénéité du milieu, malgré le brassage assuré
par la circulation du flux d’eau.

En dépit de ces faibles variations, chaque acquisition "ressemble™ a I'onde cohérente (figure
2.11.b) : le milieu est alors dit automoyennant. La contribution incohérente efeépresque
inexistante, et 'onde balistique sur une réalisation présente de fortes similitudes avec I'onde
cohérente.

Cela semble étre une caractéristique intrinséque au nuage de bulles que nous avons créeé. En
effet, nous pouvons éliminer I'hypothése d’'un moyennage spatial, puisque les dimensions du
transducteur en réception sont de 'ordre de la longueur d’onde. Le mouvemenffdssuis
n'est pas plus en cause, puisque I'on peut enregistrer le méme genre de signaux quand la circu-
lation d’eau est coupée pendant un court instant.

L'onde cohérente subit une atténuation importante par rapport a I'onde transmise dans I'eau
(figure 2.12.b). Cette atténuation esfieetive sur tout le spectre des fréquences émises, mais
de maniére plus prononcée autour de 340 kHz, ou elle atteint 90 dB sur une épaisseur de 5
cm. Le nuage de bulles réalise donc un filtrage fréquentiel important, qui a pour conséquence
I'allongement de I'impulsion transmise (figure 2.12.a). L'atténuation diminue ensuite jusqu’a la
valeur de 10 dB, que nous mesurons a 900 kHz.

2.3 Modele de Foldy

En 1945, Leslie Foldy publie un article sur laffdsion multiple des ondes scalaires par
une collection de diuseurs ponctuels isotropes [1]. Lapproche est innovante, puisque les pro-
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Fic. 2.12 —(a) Onde cohérente enregistrée a travers le nuage de bulles (rouge), agrandie d’'un
facteur 11. Signal enregistré en transmission dans I'eau (bleu)Contenu fréquentiel des
signaux cohérents enregistrés dans le nuage de bulles (rouge) et dans I'eau (bleu).

blemes de dfusion multiple étaient jusqu’alors traités en assimilant les ondes a des corpuscules,
ce qui revenait a négliger les phénoménes d’interférences. L'apport essentiel de cet article est
I'obtention de la relation de dispersion qui régit la propagation de I'onde cohérente dans une
assemblée de fiuseurs.

Cet article fait dfice de référence en la matiere, méme si le modeéle qu’il propose s’est vu
amendé de nombreuses contributions au cours des années qui ont suivi [36, 37, 38].

Dans cet article, Foldy s’intéresse tout d’abord & la moyenne sur le désordre de la $Blution
de I'équation de propagation. Il démontre dans un premier temp8luest solution de I'équa-
tion d’'onde dans un milieu homogéne sarfudieurs, de vitesse et atténuation renormalisées. Il
s’agit du milieu dfectif, que nous avons déja évoqué pour introduire la notion de libre parcours
moyen élastique.

Nous allons ici présenter dans le détail les calculs de Foldy qui ménent a I'expression du
champ cohérent.

A chaque difuseur, on associe un parametre caractérisant son pouvoiffdsiat, que
I'on appelles. Dans notre application, ce paramétre est le rayon de la bulle, qui conditionne sa
réponse en fréquence.

Un arrangement spatial particulier defdseurs est appelé configuration. Toute configura-
tion est définie par la position et le parametre d&udion de chacun deN diffuseurs, et on
la note €1...r\, S1...Sy). On définit ensuite la densité de probabilRéle 'ensemble des fiu-
seurs dans une configuration donnée. La probabilité de trouver le system@udeuds dans
une configuration est donc donnée PAr...r3, s...sn)d%rq...dryds;...dsy.
La moyenne sur le désordre d’'une quantité physiqgue Q mesurable sur chaque configuration
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s'écrit :

(Q>:f f ff Q(ri...r%, S1...S0)P(11...1%, St...50)d%r...d3ryds;...dsy
rnev Nev Jsg SN

Une premiere approximation consiste a utiliser des distributions de probabilité égales pour
chaque dtuseur et indépendantes entre elles. Dans ce modele, il N’y a pas de distance d’ex-
clusion et les dtuseurs sont supposés ponctuels. On peut alors écrire

n(ri, sy) n(rg, sn)
YRR

P(r1...r\, St...Sn) = (2.8)
ou n(F, s)ds est le nombre moyen deftliseurs par unité de volume ayant un parametre de
diffusion entres et s+ dsau pointr. On vérifie alors que

_ f ] f n(r, 9dscfr (2.9)

Pour une configuration donnée deffukeurs, le champ ens’écrit classiguement comme la
somme du champ incident et des ondes sphériques issues de touikikesuds :

W(r) = Wo(N) + ) AE(R,T) (2.10)
j

ou E(7, r;) = exp(ikolr — rjl)/Ir — r;j| est une onde sphérique divergente issue;dé; est un
codficient de pondération de I'amplitude de I'onde sphérique, qui s’exprime comme le produit
de I'amplitude du champ incident sur lefdiseur j 2¥(r7), et de la fonction de diusionf(s;, w)
spécifique au diuseur j :

A =PI f(s),w) (2.11)

Le champ incident sur le fluseur j,¥1(r}) s’exprime d’'apres 2.10 :
W) = Wo(r}) + D AVE(r,17) (2.12)
J'#]

Les équations 2.10, 2.11 et 2.12, que nous avons résolues numériquement pour un nombre
fini et raisonnable de ffuseurs (section 3.3), constituent le systeme de base pour étudier les
phénomeénes defilision multiple. Ici, le nombré&l de difuseurs est trop important pour qu’il

soit possible de le résoudre numériguement.

De plus, nous cherchons a exprimer des quantités moyennées sur le désordre, telles que
(¥(P)). Pour cela, nous calculons la moyenne sur le désordre des termes de I'équation 2.10 :

n(ri, s)
N

o) = oY [ sariEen [T s

i r,s.e€l,...,

w0+ | f(s,-,w)[ﬂ i [ S eeras |
I'i,S,l;t]

r}.S; i#]

(J, Si)
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On note(); une moyenne sur le désordre portant sur les positions de toustlesedrs sauf le
j éme. L'équation précédente s’écrit alors

(e J)d3 rids, (2.13)

SORICESY [t (wien) e

r}.Sj

En posant=(rj) = f f(sj, w)n(r3, sj)ds; et en remarquant que tous les termes de la somme
discréte sur j sont |dent|ques on obtient :

) = %o+ [ FED (YD), EC e (2.14)

fj

La quantlte<‘I’J(rﬁ)>_ représente le champ incident sur léfaseur j moyenné sur toutes les
configurations possmles des autreSwdieurs. La deuxieme approximation de Foldy consiste a
remplacer son expression par la moyenne du champ évalué aupaamme si ce diuseur

était absent.

L'application de I'opérateurV(* + k3) & chacun des membres de cette nouvelle équation donne
alors:

V2 + 1) (¥(P) = 0 + f F(7) (PI(7)) (~4rs(r - 7)) d*’ (2.15)
soit :

(V2 + K3 + 4nF (1)) (¥()) = O (2.16)

L'onde cohérente obéit donc a I'équation d’'onde dans un milieu homogene, dont la relation de
dispersion est modifiée par la présence désiskurs :
kK(w) ka(w) + 4rnF(r) (2.17)

ko(w) + 4n f f(s w)n(r, s)ds (2.18)

Si tous les diuseurs sont identiques, la relation de dispersion s'ktif) = k3(w) + 47N f(w),
ou N désigne le nombre deftliseurs par unité de volume.

L'onde cohérente se déplace donc dans un milieu de vitesse de@HBAgk), et subit une
atténuation de 2I(k) log,,(€) dB/m, qui est liée a la partie imaginaire de la fonction déudi
sion.

Les premiers forts expérimentaux de validation de cette théorie n'ont pas attendu trés
longtemps, puisque Cartensen publie en 1947 un article expérimental dans lequel il étudie les
codficients de réflexion et de transmission d’une onde plane incidente sur un nuage de bulles
sub-millimétriques [39]. Depuis cette date, d’autres études expérimentales ont cherché a ob-
tenir des données plus précises concernant la vitesse de phase et I'atténuation, en particulier
aux fréequences du régime résonant [17, 40, 41, 42]. Le modele de Foldy repoSetesuie
plusieurs approximations, dont la validité est toujours en question pour des nuages de bulles
tres denses, et pour des populations de bulles trés monodisperses proches de la résonance. Dans
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sa thése, Valentin Leroy obtient un critére de validité du modéle de Foldy pour un nuage mo-

nodisperse [43] : le rapport entre le rayon des bulles et la distance moyenne entre bulles doit
étre tres inférieur a la constante d’amortissement a la résoaRoeir des bulles de rayon 10

um, 6 ~ 0,1, ce qui conduit a une distance moyenne entre bulles tres grande devant 0,1 mm.
Dans un nuage polydisperse de bulles, la fraction volumique de bulles de 10 microns simulta-

nément résonantes doit donc étre trés inférieure a 0,4 % pour que le modeéle de Foldy soit valide.

En utilisant la relation de dispersion calculée au moyen du modele de Foldy (équation 2.17)
avec la fonction de dliusion d’'une bulle prenant en compte les processus d’amortissement
(équation 1.19), nous représentons sur la figure 2.13 la vitesse de fieateaet I'atténuation
de I'onde cohérente dans un nuage dense de bulles de rayon (fO= 0,1 %) et dans un nuage
dilué (f = 4,2.10°8).
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Fic. 2.13 — Vitesse de phaséective (figurea) et atténuation (figurb) de 'onde cohérente en

fonction de la fréequence dans un liquide contenant une fraction volumique d’air de 0,1 % avec

des bulles de rayon 16m (soit 2 4.10' bullegm?). Figuresc etd : idem avec une concentration
plus faible (10 bullegm?3).
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A basse fréquence devant la résonance des bulles (290 kHz), la vitesse de phase est identique
a celle donnée par la loi de Wood (30@snpour le nuage dense), tandis qu’a haute fréquence,
on retrouve la valeur de la vitesse dans I'eau (15@€) m\utour de la fréquence de résonance
d’une bulle unique, le milieu est tres dispersif et I'atténuation est maximale.

Dans un nuage peu dense, I'atténuation reste importante (1/0@) dét localisée a la réso-
nance, alors que la vitesse de phadted? peu de la vitesse dans I'eau. Dans ces conditions,
on peut intuitivement relier 'atténuation mesurée en transmission a une fréquence a la présence
de bulles résonantes a cette méme fréquence. Au vu de I'atténuation que nous avons mesurée
en transmission sur le nuage de bulles (figure 2.12.b), et en faisant I'hypothése d’'un milieu peu
dense¢’, cette constatation donne une premiere indication sur la taille des bulles majoritairement
présentes. La fréquence correspondant a I'atténuation maximale (340 kHz) correspfistl en e
a des bulles résonantes de rayon 8,5 microns.

2.4 Détermination de la fraction volumique d'air

A ce stade, nous disposons de la forme de la fonction de distribution des bulles, mais cette
information reste incompléte tant que nous ne pouvons estimer la densité de bulles pour tout
rayon. Le modele de Foldy nous donne cette possibilité, et nous autorise par la-méme a déter-
miner la fraction volumique d’air dans le nuage de bulles.

A partir du moment ou nous admettons la validité du modele de Foldy (ce que nous veéri-
fieronsa posterior), il est possible de choisir comme parameétre d’entrée du modele la forme
de la fonction de distribution que nous avons obtenue expérimentalement grace a la méthode
non-linéaire de Newhouse et Shankar.

En comparant I'atténuation que nous avons mesurée sur I'onde cohérente (figure 2.12.b) et
I'atténuation résultant de I'application du modéle de Foldy, nous sommes en mesure de détermi-
ner completement la population de bulles dans la gamme de rayons considérné elh stfet
d’ajuster I'unique variable du probléme, a savoir le facteur multiplicatif de la concentration en
bulles, pour reproduire I'atténuation mesurée expérimentalement.

Le meilleur ajustement de I'atténuation expérimentale est obtenu pour une concentration en
bulles de rayon 7,8 microns del®’ bullegm? (figure 2.14.a). La fonction de distribution de
la population de bulles de rayons compris entre 4 etrh%est alors intégralement déterminée
(figure 2.14.b). La densité de bulles produites par notre dispositif & électrolyse est du méme
ordre de grandeur que celle obtenue par Sutin avec un dispositif similaire [32].

Dans la gamme de fréquence qui s’étend de 400 a 700 kHz, I'atténuation est correctement
reproduite par le modele, ce qui valide la distribution de bulles de rayons compris entre 4,1 et
7,2um.

En revanche, cet ajustement met en évidence les carences de la mesure non-linéaire de la
population de bulles dont les rayons sont compris entre 9 girl2Nous avons enfiet montré
gue l'atténuation a une frequence était reliée a la population de bulles résonantes a cette méme

*hypothése dont nous aurons la confirmation au paragraphe suivant
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011 012 0‘.3 0‘.4 0.‘5 016 017 018 019 é 16 15
Fréquence (MHz) rayons (Um)

Fic. 2.14 —(a) : En bleu, I'atténuation mesurée expérimentalement a travers le nuage de bulles.

En rouge, l'atténuation calculée au moyen du modele de Foldy en prenant en compte la forme

de la fonction de distribution de la population de bulles, et ajustée a la courbe bleue en jouant sur

la densité maximale de bulles. La courbe rouge est limitée dans son extension aux fréquences

du faisceau "pompe” de la méthode non-linéairéudleble sizing(b) : fonction de distribution
résultant de I'ajustement.

fréquence. Le creux dans la distribution de la population de bulles autour de 10 microns est
donc responsable de la chute d’atténuation autour de 300 kHz sur la courbe rouge de la figure
2.14.a.

Au dessus de 700 kHz, la densité de bulles résonantes déterminée par la méthode non-
linéaire semble également légerement déficiente. Cela est a rapprocher des résultats de l'article
de Chapelon qui suggére que le rayon des plus petites bulles détectables est conditionné par les
mouvements propres du liquide bulleux [35]. Ceux-ci ont flietel’entrainement sur les petites
bulles, et contrebalancent la pression de radiation qui serait susceptible d’éjecter ces petites
bulles en dehors de la zone d’interaction. Il est donc possible que les bulles de rayon inférieur a
4,1 um ne soient pas correctement détectées par notre dispositif, du fait de la pression de radia-
tion.

En dépit de ces artefacts, il est possible d’estimer la fraction volumique de bulles en intégrant
la fonction de distribution entBi, = 4 um etRpax= 15um:

Rma)(
f = f RN 1R - 3.6.10° (2.19)
Rmin 3

Ce chifre est globalement sous-estimé, puisqu’il ne prend pas en compte la population de
bulles de rayons autour de 10 microns. Les bulles de rayon supérieur a 15 microns ne sont éga-
lement pas comprises dans cette fraction volumique.

L'ordre de grandeur de la densité de bulles est en revanche correct, et se trouve dans les



150 Chapitre 2. Caractérisation du milieu

limites de validité du modéle de Foldy. Les bulles en plus grand nombre, de rayon 7,8 mi-
crons, représentent a elles seules une fraction volumique2dE01’ pour laquelle la condition

Ry/d >> 6 est largement respectée. Dans ces conditions, le modele de Foldy de propagation de
I'onde cohérente n’est pas remis en cause.

2.5 Diffusion multiple et non-linéarités

Les caractéristiques de la population de bulles que nous avons générée sont désormais mieux
connues. Conformément a I'objectif que nous nous sommes fixés, nous créons des bulles dont
les résonances interviennent autour de 300 kHz. En contrepartie, la densité de bulles est tres
inférieure a celle que nous avons déterminée en section 1.3 pour observer un régifiuesadi
multiple intéressant.

Ce nuage de bulles est en revanche idéal pour étudier le régime de propagation non-linéaire
a ces fréquences, puisque leSukeurs présentent alors urf@@cité de génération harmonique
importante. Les non-linéarités que nous cherchons a mettre en évidence doeit ezlles dues
aux difuseurs, plutét que celles dues a la propagation dans le milieu héte.

En optique, cette situation a été récemment étudiée d’'un point de vue théorique par Wellens
et al[44]. Du fait des non-linéarités qui interviennent au cours des événement$udeati, des
phénomenes observés dans le cadre defiasitbon multiple en régime linéaire, tels queffet
de rétrodiftusion cohérente, s’en trouvent alors enrichis.

D’un point de vue purement expérimental, nous chercherons a mettre en évidence la pré-
sence d’harmoniques dans la contribution incohérente au signal transmis. Leur détection tradui-
rait en dfet la présence de non-linéarités dans les oscillations des bulles, qui se propageraient
au sein du nuage en étant multiplemerfutiées.

2.5.1 Surle milieu caractérisé

Pour mettre en évidence lafflision multiple, nous avons tout d’abord réalisé des expé-
riences en transmission. Si les ordres d&udion sont élevés et I'absorption faible, la contribu-
tion incohérente au signal transmis peut s’étaler sur des durées importantes [45].

Dans la plage de fréquences accessibles avec un transducteur centré autour de 500 kHz,
nous avons vu que I'onde cohérente était trés proche de I'onde mesurée en transmission sur
une réalisation du désordre. Il n'y a donc pas d’espoir de combiffeisain multiple et non-
linéarités a cette fréquence. Nous représentons a nouveau ces signaux, ainsi que ceux acquis a
3,5 MHz, a I'échelle du signal transmis dans 'eau, sur la figure 2.15.

Sur la figure 2.15, il faut tout d’abord constater que les signaux acquis sur une réalisation
du désordre a 3,5 MHz présentent également de fortes similitudes avec I'onde cohérente a cette
méme fréquence. Le caractére automoyennant du milieu de propagation se manifeste donc non
seulement a des fréquences proches de la résonance des bulles (500 kHz), mais également a
plus haute fréquence.
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Fic. 2.15 — Sighaux mesurés en transmission a 500 kHz et 3,5 MHz dans 'eau (bleu) et sur
le milieu bulleux créé avec 2 fils de platine alimentés en 30 V (une acquisition en rouge, onde
cohérente en noir).

En comparant le maximum de I'onde cohérente dans le milieu bulleux au maximum d’am-
plitude transmise dans I'eau, il est possible de déterminer le libre parcours mdgdionde
dans le nuage de bulles. Celui-ci combine I'atténuation de I'onde due &uasidn (reliée au
libre parcours moyen élastiqug et I'atténuation due a I'absorption (reliée au libre parcours
moyen d’'absorptiot,) :
(2.20)

Rappelons que le libre parcours moyen est la distance caractéristique de décroissance de
I'intensité cohérente. On le détermine traditionnellement en mesurant la décroissance exponen-
tielle de l'intensité cohérente sur plusieurs échantillons d’épaissé@retite. Ici, notre dispo-
sitif expérimental ne nous permet pas de modifier I'épaisseur du milieu, et nous devons donc
nous contenter d’une seule mesure pour I'obtenir.

Si on note L I'épaisseur du miliély A, 'amplitude maximale du signal transmis dans I'eau
et A 'amplitude maximale du signal transmis a travers le nuage de bulles, on calcule le libre
parcours moyen avec la formule suivante :

| = L
~ 2In (Ao/A)

Dans le nuage de bulles créé avec une tension d’électrolyse de 30 V, nous mesurons un libre
parcours moyen de 11 mm a 500 kHz et 29 mm a 3,5 MHz.

(2.21)

L'absence de contribution incohérente significative, ainsi que la forte réduction de I'ampli-
tude du signal balistique que nous observons sur la figure 2.15 nous indiquent que I'absorption

""Nous voyons ici I'intérét du confinement du nuage de bulles dans un espace délimité.



152 Chapitre 2. Caractérisation du milieu

est majoritaire a 500 kHz, ce qui signifie que le libre parcours moyen que nous mesurons est
essentiellement dd a I'absorption et non a l@udiion.

Compte tenu de la distribution des rayons des bulles que nous avons déterminée sur ce mi-
lieu, cette constatation est confirmée par I'étude que nous avons menée dans le premier chapitre.
A 500 kHz, une fraction importante de la population de bulles est encore proche de la résonance,
ce qui est source de beaucoup d’absorption. Les signaux transmis a 500 kHz (figure 2.15) té-
moignent d’ailleurs du caractere dispersif du milieu de bulles a cette fréquence, et donc de la
proximité des résonances.

A 3,5 MHz, I'atténuation du balistique est moins forte et la contribution incohérente au si-
gnal transmis est supérieure a celle mesurée a 500 kHz (figure 2.16). Cette expérience confirme
I'idée que les fréquences supérieures d'un facteur 10 a la résonance deviennent favorables a
I'étude de la difusion multiple dans les nuages de bulles.

(500 kHz) (3,5 MHz)
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Fic. 2.16 — Signaux mesurés en transmission a 500 kHz et 3,5 MHz dans le nuage de bulles créé
avec 2 fils de platine alimentés en 30 V. Le balistique est normalisé a 1, de maniere a mettre en
évidence la faible contribution incohérente.

En mesurant la transmission de I'échantillon aux plus hautes fréquences accessibles expéri-
mentalement, nous évitons I'absorption. La contrepartie est quefiasealirs sont peuiécaces
(sections flicaces géométriques). Il est donc nécessaire d’augmenter la densité du milieu si
nous souhaitons observer de l&asion multiple.

Pour étudier la non-linéarité de ce premier milieu de propagation, nous avons insonifié le
nuage de bulles en régime impulsionnel au moyen d’un transducteur plan a 400 kHz. Un gé-
nérateur programmable de type Agilent 33220A est utilisé pour créer un signal de 20 périodes
modulé par une fenétre de Hanning. La réception est assurée par un hydrophone ponctuel de
bande passante ffisante, relié a un préamplificateur de type Panametrics 5670. Le signal est
ensuite numérisé sur 12 bits avec une fréquence d’échantillonnage de 100 MHz.
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A 400 kHz, nous avons acquis I'onde cohérente dans le nuage de bulles en réalisant une
centaine de moyennes d’ensemble. Nous présentons les spectres des signaux enregistrés dans
I'eau et dans le milieu bulleux sur la figure 2.17. Les expériences ont été répétées avec deux
tensions d’alimentation du transducteur source : 5V et 10V.

(eau) (bulles)
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. . . | . . . .
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06 06
Fréquence (MHz) Fréquence (MHz)

Fic. 2.17 — Spectre des signaux a 500 kHz moyennés, enregistrés dans I'eau et dans le nuage
de bulles pour une tension de tir de 5 V (noir) et 10V (bleu). Les niveaux du fondamental et
de I'harmonique sont repérés par des points rouges. Entre les deux tensions de tir, on releve un
gain de 11 dB sur I’hnarmonique dans I'eau, contre 23 dB dans le nuage de bulles.

Dans I'absolu, le niveau de 'harmonique mesuré en transmission dans le nuage de bulles est
inférieur a celui mesuré dans 'eau : 112 dB contre 120 dB. Cela peut s’expliquer tout d’abord
par I'absorption intrinséque du nuage a 800 kHz (de I'ordre de 10 dB), mais également par
I'absorption du faisceau principal a 400 kHz, ce qui occasionne tiwmeité de génération
harmonique plus faible.

En revanche, le doublement de la tension du transducteur source occasionne un gain de 11
dB a ’'harmonique dans 'eau, contre 23 dB dans le nuage de bulles. Si les phénomeénes qui sont
a la base de la génération harmonique dans les milieux continus permettent d’expliquer le gain
de 11 dB dans I'eau, lafiérence entre 11 et 23 dB est intégralement due a la présence de bulles
proches de leur résonance.

A 3.5 MHz, le gain a I'harmonique quand on double la tension de tir est de 11 dB dans
I'eau, et seulement de 13 dB en présence des bulles (figure 2.18). Cette expérience confirme
donc l'efficacité réduite des bulles a générer des harmoniques quand on s’éloigne de la réso-
nance, conformément au calcul présenté en section 1.2.3.

Pour résumer les expériences menées sur le nuage de bulles créé par électrolyse sur 2 fils de
platine, nous constatons une absence de‘€@da00 kHz, mais d’'importantes non-linéarités a

#Le terme "coda" est issu de la géophysique, et désigne le signal incohérent que I'on mesure aux temps supé-



154 Chapitre 2. Caractérisation du milieu

(eau) (bulles)

]
S
1
o)
=]

w B a
[=] o [=]
T T

]
=]
T
]
=]
T

=
o

Amplitude (dB)

Amplitude (dB)

-
o
T

@D
o

4 5 6 7 8 > 3 4 5 6 7 8
Fréquence (MHz) Fréquence (MHz)

Fic. 2.18 — Spectre des signaux a 3,5 MHz moyennés, enregistrés dans I'eau et dans le nuage
de bulles pour une tension de tir de 5 V (noir) et 10V (bleu). Les niveaux du fondamental et

de I'harmonique sont repérés par des points rouges. Entre les deux tensions de tir, on releve un
gain de 11 dB sur I’hnarmonique dans I'eau, contre 13 dB dans le nuage de bulles.

cette méme fréquence. A 3,5 MHz, on observe un peu filesibn multiple, beaucoup moins
d’absorption qu’a 500 kHz, mais unéieacité de génération non-linéaire réduite.

Pour autant, est-il possible d’observer des non-linéarités dans la faible contribution incohé-
rente a 3,5 MHz, qui seraient intrinsequement dues aux oscillations non-linéaires des bulles ?
Pour répondre a cette question, nous réalisons une expérience dans laquelle la tension d’alimen-
tation du transducteur source est réduite au seuil ou I'on n’observe pas de non-linéarités dans
I'eau (ou du moins, en deca du seuil de bruit). Nous présentons sur la figure 2.19 la superposi-
tion de 30 signaux temporels acquis en transmission a 3,5 MHz au seuil de non-linéarité, ainsi
que leurs spectres.

En raison du faible rapport signal sur bruit, nous ne parvenons donc pas a détecter de non-
linéarité dans le signal transmis a 3,5 MHz.

Dans tous les cas, la contribution incohérente au signal transmis dans le milieu créé par
électrolyse sur deux fils reste faible, méme aux fréquences les plus élevées accessibles expéri-
mentalement. Il est donc nécessaire de densifier le milieu en bulles si I'on souhaite diminuer le
libre parcours moyen élastique.

2.5.2 Avec une densité plus importante

Pour augmenter la densité du nuage de bulles, nous avons ajouté 8 paires de fils de platine
montés sur un bati en plexiglas, que nous avons disposé dans le flux d’arrivée d’eau. Les bulles
générées sont alors moins monodisperses, et visiblement de taille plus importante. On s’attend
donc a ce que la ffusion multiple soit favorisée, peut-étre au détriment de la non-linéarité du

rieurs a la propagation directe des ondes.
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Fic. 2.19 —«(a) : Superposition de 30 signaux temporels a 3,5 MHz acquis sur le nuage de bulles
généré par électrolyse (30 V) sur 2 fils de platine. La tension d’alimentation du transducteur
source est de 1V, c’est-a-dire le seuil pour lequel on n'observe pas de non-linéarités dans I'eau
pure -(b) : Spectres superposés de ces 30 signaux : le rapport signal sur bruit est détérioré, on
ne peut donc détecter de non-linéarités.

milieu.

A basse fréquence (500 kHz), le milieu présente une atténuation telle que nous n’avons pu
mener d’expérience a des fréquences aussi proches de la résonance des bulles.

Nous représentons sur la figure 2.20 les signaux temporels acquis a 3,5 MHz sur ce milieu
plus dense, créé par électrolyse sous 15 et 30 V.

L'augmentation de la tension d’électrolyse se traduit par une augmentation de la densité de
bulles. On constate alors une diminution de I'amplitude du signal balistique (figure 2.20) et une
augmentation du poids de la contribution incohérente (figure 2.21).

Le signal incohérent s’étend alors sur plus d’une centaine de microsecondes, ce qui nous
permet d’d@firmer que I'absorption est réduite par rapport aux expériences menées a plus basse
fréquence.

Le libre parcours moyen mesureé avec une électrolyse a 15V est de 15 mm, et 11,5 mm sous
30 V. Nous avons donc réussi a diminuer sa valeur d’un facteur 3 par rapport a I'expérience ou
seuls deux fils assuraient la génération des bulles.

Sur un tel milieu, nous avons été en mesure d’enregistrer un renforcement de l'intensité
moyenne rétrodiusée dans la direction incidente d’illumination, qui est une manifestation de
I'effet derétrodiffusion cohérente Cet dfet a été mis en évidence pour la premiere fois en
acoustique par Arnaud Tourin, et constitue une illustration diesseconjugués de la récipro-
cité d’'un milieu et de son caractere mulfidiseur [21, 18]. Le cdne de rétrdiision cohérente
présente également un intérét pratique pour les expérimentateurs : ifi@eété& montré que
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Fic. 2.20 — Signaux mesurés en transmission a 3,5 MHz dans I'eau (bleu) et sur le milieu bulleux
créé avec 8 fils de platine alimentés en 15 et 30 V (une acquisition en rouge, onde cohérente en

noir)
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Fic. 2.21 — Signaux mesurés en transmission a 3,5 MHz dans le nuage de bulles créé avec 8
fils de platine alimentés en 15 et 30 V. Le balistique est normalisé a 1, de maniére a mettre en
évidence la contribution incohérente.
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ses caractéristigues permettaient de calculer les parametres de transport de I'onde acoustique en
régime de dfusion multiple [20].

Pour enregistrer le cone de rétrfidsion cohérente, nous utilisons une barrette de 128 trans-
ducteurs ultrasonores a 3,5 MHz, dont on fait @mettre une dizaine de périodes par la voie cen-
trale (figure 2.22.a). Les signaux rétridsés par le nuage de bulles sont alors enregistrés par
toutes les voies du réseau sur une durée de l'ordre d’une cinquantaine de microsecondes (fi-
gure 2.22.b). L'éet de "rétrodifusion cohérente" apparait alors quand on moyenne l'intensité
des signaux rétrotfusés en fonction de I'angle "Phi" de réception (figure 2.22.c) sur un grand
nombre de réalisations du désordre (figure 2.22.d).

L'apparition d'un renforcement de l'intensité rétréidisée dans la direction d’illumination
est due a l'interférence constructive entre chemins filesion qui visitent les mémesttliseurs
dans un ordre opposé. Dans le cas ou ces chemindidsidn ont le méme poids, l'intensité
moyenne mesurée dans la direction opposée a l'illumination est deux fois plus importante que
I'intensité rétrodffusée aux grands angles (liée aux chemins fiagion empruntant les mémes
diffuseurs dans le méme ordre). Ce renforcement de l'intensité réasék est plus faible si
les chemins qui interférent n’ont pas la méme amplitude, ou siilasitbn simple ne peut étre
éliminée [44].

Dans notre cas, lafiusion simple reste importante dans le milieu de propagation (d’autant
plus que I'absorption est importante), et nous empéchent d’obtenir un facteur 2 sur I'intensité
rétrodifusée normalisée par celle mesurée aux grands angles.

L'enregistrement du cone de rétrédision sur le milieu dense de bulles, qui n’était pas
possible a plus basse fréquence et plus faible densité de bulles, confirme donc la présence de
diffusion multiple a 3,5 MHz, méme si la contribution de I&ukion simple reste importante.

A cette méme fréquence d’excitation, nous filtrons donc les signaux transmis au moyen d’un
filtre passe-bande de fréquences de coupure 6.6 et 7.4 MHz, afin de détecter d’éventuels échos
non-linéaires a des temps supérieurs a celui de la propagation balistique (figure 2.23).

A 3,5 MHz, I'observation de signal harmonique d’ordre 2 dans la contribution incohérente
est dfficile, méme a forte puissance d’émission. Le niveau du signal obtenu apres filtrage reste
en dfet tres proche de celui du bruit. Il existe en revanche un front balistigue marqué a cette
fréquence, dont on attribue 'origine a la génération non-linéaire dans 'eau.

Il est donc nécessaire de travailler a des fréquences plus basses pour observer davantage de
non-linéarités liées aux bulles, quitte a perdre un peuieraeité de difusion multiple.

La disponibilité de transducteurs de puissance a 1 MHz nous a permis d’insonifier le nuage
de bulles a cette fréquence. Ceux-ci sont des transducteurs initialement destinés au traitement
par hyperthermie du cerveau, capables de générer des pressions acoustiques de 2 bars.

En tirant un signal d’amplitude 5V, constitué de 20 périodes a 1 MHz modulé par une fenétre
de Hanning, nous avons tout d’abord pu constater la présence d’une contribution incohérente
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Fic. 2.22 —(a) : dispositif expérimental d’enregistrement du cone de réfiiasion cohérente -
(b) : signaux rétrodfusés en fonction de I'angle de réceptioft) : figure de speckle en rétro-
diffusion : répartition angulaire de l'intensité rétrfidsée par le nuage de bulles d’épaisseur 50
mm. La fenétre d’intégration des signaux temporels est sityéeapres le premier écho recu
et s’étend sur environ 5s - (d) : intensité moyenne rétradiisée en fonction de I'angle.
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Fic. 2.23 —(Figure gauche): Signaux mesurés en transmission sur 30 acquisitions avec une
amplitude de tir de 10V, filtrés entre 3,3 et 3,7 MH&igure droite) : Signaux filtrés entre 6.6
et 7.4 MHz, représentés a la méme échelle que le signal a la fréquence fondamentale.

qui s’étend sur plus d’'une centaine de microsecondes (figure 2.24 gauche). Ces signaux, une
fois filtrés autour de 2 MHz, révélent des échos non-linéaires sur une durée tout aussi longue
(figure 2.24 droite).
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Fic. 2.24 —(Figure gauche): Signaux mesurés en transmission, filtrés entre 900 et 1100 kHz
- (Figure droite) : Signaux filtrés entre 1.8 et 2.2 MHz. L'échelle du signal harmonique est
identique a celle du fondamental. Lamplitude du signal alimentant le transducteur source (5 V)
est ici supérieure au seuil de génération d’harmonique dans I'eau.

Pour essayer de déterminer I'origine des non-linéarités que nous observons dans la contribu-
tion incohérente au signal transmis, nous diminuons I'amplitude de tir au seuil pour lequel nous
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n’'observons pas d’harmonique dans I'eau (c’est-a-dire 500 mV). Nous présentons les résultats
sur la figure 2.25.
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Fic. 2.25 —(Figure gauche): Signaux mesurés en transmission, filtrés entre 900 et 1100 kHz

- (Figure droite) : Signaux filtrés entre 1.8 et 2.2 MHz. L'échelle du signal harmonique est
identique a celle du fondamental. L'amplitude du signal alimentant le transducteur source (500
mV) est telle que I'on n'observe pas de signal harmonique dans I'eau.

Par rapport a la figure 2.24, I'amplitude du bruit dans cette expérience est réhaussée, et le
filtrage passe-bande autour de 2 MHz échoue a mettre en évidence un signal non-linéaire qui se
distingue du bruit.

En 'absence systématique de détection d’harmoniques dans les nuages de bulles quand les
puissances d’émissions sont réduites au seuil pour lequel on n'‘observe pas de non-linéarité
dans I'eau, ces expériences ne nous permettent pas de trancher sur l'origine des harmoniques
gue nous observons dans la coda.

Nous pouvons donc formuler deux hypothéses quant a 'origine de ces signaux, et aucune
expérience ne nous a permis de déterminer laguelle des deux est juste. Soit il s’agit d’harmo-
nigues créées au cours de la propagation dans 'eau, soit il s’agit d’échos non-linéaires créés par
les oscillations de forte amplitude des bulles. Dans les deux cas, ces ondes sont dfissatesdi
multiplement de maniére linéaire par le nuage de bulles.

Dans des nuages de bulles de faible densité, nous avons été en mesure de détecter d'impor-
tantes non-linéarités dans la propagation acoustique a des fréquences proches de la résonance.
Dans la mesure ou la contribution incohérente au signal transmis est trés faible avec un milieu
peu dense, ces non-linéarités ont été mises en évidence sur 'onde cohérente.
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Dans des nuages de bulles de densité plus importante, et avec des bulles de plus grand rayon
en moyenne, nous avons pu mesurer une réduction importante du libre parcours moyen, dont
nous attribuons l'origine a uneficacité de diusion élastique renforcée, combinée a l'aug-
mentation de la densité. A haute fréquence par rapport aux résonances des bulles (3,5 MHz),
Nous avons pu observer en transmission une contribution incohérente importante qui s’étend sur
plusieurs dizaines de microsecondes.

A des fréquences plus proches des résonances des bulles (1 MHz), nous avons mis en évi-
dence d’'importantes non-linéarités dans la coda pour des puissances d’émission élevées. Celles-
ci disparaissent quand la puissance d’émission est diminuée au seuil pour lequel on n’observe
pas de non-linéarité dans I'eau. Cette expérience ne nous permet donc pas de définir avec pré-
cision l'origine des ondes harmoniques que nous enregistrons a des temps supérieurs a celui de
la propagation balistique du signal.

Quoi gu’il en soit, ces premieres expériences mettent en lumiere I'intérét expérimental de
disposer d’une population de bulles de tailles homogénes et parfaitement controlées. Il est alors
possible de travailler dans des régimes de fréquences ou I'absorption peut étre évitée sans am-
biguité, ce qui facilite grandement l'interprétation des résultats.

Comme le note P.S. Wilson dans sa these de doctorat [41], la graffideltd du travail
sur les assemblées de bulles tient en outre a la variabilité importante des conditions expéri-
mentales d’'un instant a I'autre. Cette particularité rend nécessaire la déterminatititndes
caractéristiques physiques du nuage de bulles dont on acquiert par ailleurs les paramétres de la
propagation acoustique.

Enfin, pour étudier le régime defflision multiple, une caractéristique importante des nuages
de bulles est leur densité : nous avons été en mesure de générer des nuages de bulles dont la
distribution des rayons est étroite, mais ceci s’est fait au détriment de la quantité de bulles
produites. Il parait donc nécessaire de poursuivre fleste expérimentaux pour apprendre a
maitriser la population de bulles créée.

Pour conclure ce chapitre, nous sommes conscients que les résultats présentés ici, en I'ab-
sence de détermination systématique des caractéristiques du nuage de bulles et des puissances
d’émission, ne présentent qu’une valeur indicative. Ceux-ci témoignent tout de méme de la dif-
ficulté expérimentale a concilier et mettre en éviden¢ision multiple et non-linéarités des
diffuseurs dans un méme échantillon en acoustique.
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Conclusion

Au cours de cette these, nous nous sommes intéresseés a divers aspects de la propagation
d’'une onde ultrasonore dans des milieux hétérogenes périodiques et désordonnés.

Les milieux périodiques congus nous ont permis de monter des expériences acoustiques ori-
ginales, qui sont autant de tentatives de transposer a I'échelle macroscopique des phénomenes
gui se manifestent a I'échelle de l'infiniment petit.

En particulier, nous avons pu observer dans un premier temps un analogu@edeuiael
dans les cristaux phononiques, qui se traduit par un temps de groupe tres faible, et indépendant
de I'épaisseur de cristal traversée. Cet étonnéet g'interpréte sur la base d’'un mécanisme
d’accumulation et de restitution d’énergie, ce qui permet d’expliquer la saturation du temps de
groupe pour de fortes épaisseurs de cristal.

En outre, nous avons vu que la modélisation des cristaux phononiques s’inspirait dans une
grande mesure de méthodes issues de la physique des solides. Par la suite, ces méthodes nous
ont permis de simuler la propagation acoustique dans des structures plus complexes que des mo-
nocristaux. De plus, nous leur avons trouvé une application originale dans le cadre de I'étude
de la focalisation par Retournement Temporel au sein de structures périodiques.

En assemblant deux cristaux phononiques de maniere a créer un Fabry-Pérot acoustique,
nous avons expérimentalement et théoriquement mis en évidence des résonances en transmis-
sion. En I'absence d’absorption, ce phénomeéne de transmission résonante permet a des paquets
d’ondes de traverser la structure sangBowd’atténuation notable. En contrepartie, les paquets
d’ondes résonants se voient retardés d’'un temps qui peut croitre exponentiellement en fonction
de I'épaisseur des barrieres phononiques. Expérimentalement, nous n’avons pas été en mesure
de constater cette dépendance exponentielle du temps de groupe aux résonances en fonction de
I'épaisseur des monocristaux. Il existe dfeediverses limitations pratiques, dont nous avons
cherché a minimiser ledfets.

Pour la premiére fois au laboratoire, nous avons réalisé des expériences de Retournement
Temporel dans des échantillons ordonnés. Celles-ci ont révélé une absence d’hyperfocalisation,
gue nous pensions caractéristique des échantillons multiplentf&ndeadirs. Dans les faits, la
présence d’'un échantillon hétérogéne entre la source initiale et le miroir a Retournement Tem-
porel ne sfit pas pour obtenir une tache focale de dimension inférieure a la limite apparente
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de difraction. Celui-ci doit également assurer une redirectificace des vecteurs d’'onde, et

il semblerait que nos échantillons périodiques bidimensionnels n’en soient pas capables dans la
gamme de fréquences que nous avons utilisée. Si cela se vérifie, la présence de défauts dans le
cristal devrait se traduire par une amélioration de la résolution de focalisation.

Les nuages denses de bulles, gu'’ils soient ordonnés ou non, présentent également des bandes
de fréquences interdites. Dans un nuage de bulles de mémes rayons, la premiere bande interdite
(que Hsieh qualifie dedead zon&[6]) intervient juste au dessus de la résonance principale
d’'une bulle unique, et s’étend sur une large plage de fréquences. L'atténuation des ondes in-
cidentes n’est ici pas due a la périodicité du milieu, mais a la présence de modes collectifs
d’excitation des bulles, qui répondent simultanément en opposition de phase au champ incident
[43].

Dans les nuages de bulles, l'atténuation mesurée aux fréquences supérieures a la premiéere
bande interdite est due essentiellement a 'amortissement radiatif, alors que les phénomenes de
dissipation thermiques et visqueux dominent a basse fréquence. L'étude du rapport des sections
efficaces de diusion et d’absorption d’'une bulle confirme cette information et montre que les
fréquences supérieures d’'un facteur 10 a la résonance individuelle de bulles micrométriques
sont favorables a I'étude de lafldision multiple. On exploite alors le régime de sections ef-
ficaces géométriques des bulles. Dans la pratique, le régimefdsiain multiple fort qui est
prédit a la résonance des bulles au vu de leurs fortes secftareces de diusion n’est envisa-
geable que pour des bulles de taille centimétrique, pour lesquelles la section d’absorption (liée
aux processus de dissipation thermique) devient négligeable devant la secti@slerdi

L'objectif initial d’étudier le régime de diusion multiple non-linéaire a fixé une contrainte
supplémentaire. Les non-linéarités defudieurs se manifestent effet essentiellement pour
des fréquences proches de la résonance des bulles. Cela nous a contraint a générer des bulles
de taille micrométrique, dont les résonances interviennent a des fréquences proches de celles
de nos transducteurs piézo-électriques. De fait, I'absorption s’est avérée un obstacle majeur a la
mise en évidence d’'un régime defdsion multiple fort. L'observation de non-linéarités dans
la contribution incohérente au signal transmis a été le résultat d’'un compromis @icieit
de génération harmonique ettdision multiple.

Enfin, les puissances d’émission nécessaires pour exciter les bulles de maniére non-linéaire
aux fréquences supérieures a la résonance sont du méme ordre de grandeur que celles permettant
la génération d’harmoniques dans I'eau. De fait, il n’a pas été possible de confirmer l'origine
exacte des non-linéarités que nous avons observees.

Pour conclure, nous insisterons sur le fait que la création de nuages de bulles de caractéris-
tiques stables et reproductibles est un véritable challenge expérimental, et doit étre le préalable
a toute expérience visant a déterminer les propriétés acoustiques d'un tel milieu.



Annexe A

Table des constantes

| Symbole| Dénomination | Valeur |
pacier | Masse volumique de I'acier 7850 kgm?®
Cl.er | Vitesse longitudinale dans I'acier 5900 m's
Cheer | Vitesse transverse dans I'acier 3200 nis
0 OUpeay | Masse volumique de I'eau 998 kgm?
Pair masse volumique de I'air 1,2 kgm3
Yeau | compressibilité de I'eau 51010 pg?
Xair compressibilité de I'air 7,6.10°% Pat
C vitesse du son dans 'eau 1482 mis
Cair vitesse du son dans l'air 330 m's
D codficient de difusion thermique de l'air 210° m?s?t
y rapport des capacités calorifiques a pression et volume constants 1,4
Po pression atmosphérique 10° Pa
o tension de surface egair 72 mNm
1 OUneay | COdTicient de viscosité dynamique de I'eau 10° Pa.s

Constantes mesurées a 20°C a pression atmosphérique.
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Annexe B

Annexe a la méthode de developpement en
ondes planes

Dans la section 3.2, nous avons montré qu’il était possible d’obtenir les relations de disper-
sionw(K) d’un cristal phononique infini en résolvant pour chaque vecteur de Bdoehpour
tout vecteuiG du réseau réciproque (RR) le systéme matriciel

D FG-G)K+G)K+C)(G)=w? > nG-G)(G)  (B.1)
ce<RR c<RR

Le passage de cette relation a une équation matricielle nécessite ensuite de tronquer les sommes
sur les vecteur§& et G’ du réseau réciproque, en faisant I'hypothése que le nombre d’ondes
planes pris en compte estfBsant pour assurer la convergence des séries de Fourier.

Cela nous conduit, pour chaque vectiyma résoudre le systéme
Mk ok = w*(K)Nex (B.2)

dans lequeby est un vecteur colonne indicé par le vect&@iret M et N sont deux matrices
indicées par les vecteu& et G’ telles que

Mk
N

(G -G)K +G)K +G) (B.3)
(G- G) (B.4)

Moyennant un réindicage des coordonnées des vedBat§s’, les matrices M et N sont bidi-
mensionnelles, &’ indice les lignes tandis qu@ indice les colonnes de la matrice.

Cherchons tout d’abord a exprimer la matrice N.
Cela revient a calculer

1 1
T](G) = Z\fAme G dzr (BS)

ou A est l'aire de la maille du réseau direct.
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Dans la suite, les indices et b désignent respectivement des grandeurs relatives aux inclu-

sions (c’est a dire, les fluseurs) et au milieu hote.
PourG =0,

1 1
n(0) = /Tafa + /l_b(l — fa)

(B.6)

avec f, la fraction surfacique de fluseurs dans la maille du réseau directigt= p.C2 et

Ap = PuCi.
PourG # 0,
1 1 1
G) = = f_e—lG.rd2r+f_e—|Grd2r)
1(G) A( 2 da o 1
= 1(i—i)fe‘i‘“dzr car f e
A /13 /1b a A=a+b
1 1
- [=-=)F@G
( X db) ©)

avec le facteur de structufqG) = ; [ "¢

(B.7)
(B.8)

(B.9)

Pour un difuseur de section circulaire placé au centre de la maille du réseau direct,

1 .
F - —iG.r
@ = 5[
1 ro 21 o
= = rdrf g 'creosigg
Afo 0

_ 5 ﬁ J1(Gro)
A Grg

(B.10)
(B.11)

(B.12)
(B.13)

En notant la fraction surfacique defldiseursf = 7r3/A, on peut donc exprimer po@-G’ # 0

les matriceMy etN :

M = 2f(K+G).(K+ G’)(1 - —
Pa  Pb

1 1)\ (G -G'Irg)

N = 2f[= - = | 22— =270

QuandG = G’,

Mg

K + G)Z(if + i(1— f))
Pa Pb

N = Sf+la-1
/la /1b

1) L(G -G'Iro)
IG - G'Iro

(B.14)

(B.15)

(B.16)

(B.17)



Annexe C

Barriere de potentiel en mécanique
guantique

Nous cherchons ici a calculer la matrice de transfert d’'une barriére de potentiel simple, telle
gue représentée sur la figure C.1.

Potentiel
Vo

Fic. C.1 — Barriére de potentiel simple.

Soit une onde plané€e** incidente sur la barriére de potentiel depui® (on oublie la
dépendance temporelle eri!), telle queii’k?/2m = E < V,.

— Dans la zone [, la fonction d’ond# est la superposition de I'onde incidente et de I'onde
réfléchie W = Ae* + Be ™,

— Dans la barriére de potentiel (zone Il) ne peuvent exister que des ondes évanescentes,
puisqueE < V,. La fonction d’'onde s’écrit donc comme somme de deux exponentielles
croissante et décroissant®# = Ce™* + De%, aveck = v2m(V, — E)/#.

— Dans la zone lll, la fonction d’onde redevient propagatite= Fe** + Ge™*,

A et B étant supposés connus, nous cherchons a exprimer F et G. Pour cela, nous utilisons la
continuité de la fonction d’onde et de sa dérivée ¢hetien &2, ce qui nous fournit 4 équations
reliant entre eux les cdigcients inconnus C, D, F et G.
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Le systéme s’écrit :

Ae'¥/? 4+ BdW? = Ce&¥?+ De™¥? (C.1)
Ce™?+De¥? = F?+Ge'? (C.2)
ikAe k@2 _jkBdk¥/2 = _xCe®? + KDe /2 (C.3)
—kCe™®/2 4 kDe®? = kFk¥/2 — kGe ka2 (C.4)

La résolution de ce systéme conduit a exprimer A et B en fonctionde Fet G :

A = (ch(Ka)+i§sr(Ka))ékaF+igsh(,<a)G (C.5)
B = —igsh(Ka)F+(ch(/<a)—i§sr(xa))e-ikae (C.6)
avec
k k
E = R—; (C?)
k k

Nous pouvons alors écrire ces équations sous une forme matricielle plus compacte :

A F
)
avec
Mi= M3, = (ch(Ka)+i§sr(Ka))éka (C.10)
M= M3, = igsf(Ka) (C.11)



Annexe D

Profondeur de champ d’un systeme
optique

Cette annexe concerne le calcul de la profondeur de champ d’un systeme imageur optique,
tel qu’un objectif d’appareil photo, que nous modéliserons par une lentille. On se place dans
le cadre de I'optique de Gauss, et on néglige [Eralition de la lumiére ainsi que toutes les
aberrations des lentilles. Dans ces conditions, I'image d’un objet ponctuel par une lentille est
ponctuelle.

Considérons la lentille de la figure D.1. Ses foyers F et F’ sont a la distance fochile
centre optique. Le point O a pour image | sur le plan image (film ou capteur CMOS), tandis que
le point O a pour image I’, qui se trouve en avant du plan image. L'image de O sera donc nette,
alors que celle de O’ sera floue et formera un cercle de diarastrele capteur.

Pour situer I'objet et I'image, on utilise les formules de Newton avec l'origine au foyer. Si
mest la distance entre I'objet et le foyer objetp#tia distance entre I'image et le foyer image,
on a classiquememini = f2. De fait, on vérifie également qui = f2.

B K
e BT S I i s
o e 2 :
- m
v |
S A L

Fic. D.1 — Dispositif de focalisation a base d’'une lentille simple, mis au point sur I'objet OG, a
la distance ¥m de la lentille.
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L'objet OG a pour image IK. On définit alors le grandissengobmme le rapport IKOG.
Par construction géométrique, celui-ci vdtn, ou encorar'/f, en utilisantmni = 2.

Maintenant, nous cherchons a exprimer la distahogximale notéel,y, telle que le dia-
metre du cercle de confusion sur le plan image ait un dianeeB&ométriguement, les rayons
lumineux formant I'image I' délimitent deux triangles de méme sommet, dans lesquels nous
appliquons le théoreme de Thales :

m-d f+d
= D.1
= 5 (D.1)
d’ou I'on tire : - o
+
[ERECEAETY (D-2)
En utilisant la relatiomd = f2, cela donne :
1 1 f+d
i P e 2D (D.3)
Quant a la distance minimale de mise au point, on vérifie de méme que
1 _1,..0+¢ (D.4)

dmin m f2D

Nous faisons maintenant I'approximation gie d’ ~ f + m', puisquee << D en général. En
notantn le nombre d’ouverturd /D, on obtient alors :

1 _ 1 1+g

dmax = m enT (DS)
1 _ 1 1+g9

o T m + en? (D.6)

Pouremr(1 + g)/ f2? << 1 (qui est toujours Vvérifié quand on choisiaissez petit), on peut
développer au premier ordre le systeme D.5 et D.6, et exprimer la profondeur de champ PDC :

2enl+
PDC = Ghax — Chin = % (D.7)
Avec I'objectif utilisé,g = 1 au minimum de mise au point, ce qui donne une profondeur de
champ de Ae On vérifie que la profondeur de champ augmente en fermant le diaphragme, et
lorsqu’on définit un cercle de confusion de diametre plus important.



Réesumeé

Au cours de cette these, nous nous sommes intéresseés a divers aspects de la propagation
d’'une onde ultrasonore dans des milieux hétérogenes périodiques et désordonnés.

Sur le modéle des échantillons désordonnés de tiges d’acier dans I'eau qui sont étudiés au
Laboratoire Ondes et Acoustique, hous avons congu et caractérisé des échantillons périodiques,
gue la communauté des acousticiens appelle "cristaux phononiques”. Ces matériaux se com-
portent comme des filtres fréquentiels et présentent un grand intérét technologique et théorique.

Sur les monocristaux gue nous avons construits, nous avons pu mettre en évideffiee un e
analogue a I'fet tunnel en mécanique quantique. Le temps de groupe a la traversée d’un échan-
tillon périodique aux fréquences de la bande interdite esffehtees faible, et son évolution en
fonction de I'épaisseur du cristal sature rapidement.

Nous avons également modélisé nos cristaux au moyen de diverses méthodes (modéle 1D,
PWE, MST, FDTD) dont les avantages et caractéristiques sont complémentaires.

Par la suite, nous avons mis en évidence des résonances en transmission dans une structure
de type Fabry-Pérot constituée a I'aide de deux cristaux phononiques. L'étude du temps de
groupe aux résonances montre un phénomene de piégeage de I'onde dans la cavité résonante,
analogue de I'fet tunnel résonant. L'évolution du temps de groupe aux résonances en fonction
de I'épaisseur des monocristaux nous a permis de quantifier 'absorption intrinséque du systéme.

Enfin, nous avons réalisé des expériences de Retournement Temporel en transmission avec
les cristaux phononiques. Celles-ci ont tout d’abord révélé une absence d’hyperfocalisation, qui
est une caractéristiqgue du Retournement Temporel en milieu désordonné. En outre, les compres-
sions temporelles que nous avons enregistrées sont dégradées en raisonfthi tetfidtrage
fréquentiel introduit par le cristal.

Sur la base d’'un code numérique prenant en comptefiasiin multiple dans le cristal,
nous avons calculé la focalisation spatiale par Retournement Temporel quand la source initiale
se trouve dans le cristal. Dans la limite des grandes longueurs d’onde, nous avons observé une
amelioration de la résolution de focalisation en rapport avec les caracteéristiques du milieu ef-
fectif.

Nous avons ensuite cherché a mettre en évidencéiesitin multiple en régime non-linéaire
dans les nuages de bulles. A céeg nous avons congu un dispositif expérimental qui nous a
permis de générer des populations de bulles relativement stables et contrélées. Plusieurs mé-
thodes de caractérisation de la fonction de distribution de rayon des bulles ont été mises en
ceuvre, et 'une d’elles nous a permis d’estimer la fraction volumique de bulles. Bien que le
régime de dfusion multiple fort reste hors d’atteinte avec les faibles concentrations de bulles
obtenues, nous sommes parvenus a mettre en évidence des non-linéarités d'ordre 2 dans la
contribution incohérente au signal transmis. Leur origine exacte reste incertaine.






