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Avant-propos : contexte, objectifs et
principaux résultats

Lors du fonctionnement des systémes énergétiques, nombreux sont les procédés industriels a faire in-
tervenir plusieurs constituants au sein d’'un méme écoulement. Lorsque ces différents constituants sont
immiscibles, on parle d’écoulements a plusieurs phases. De tels écoulements multiphasiques apparaissent
notamment en aéronautique ou 1’on étudie la combustion des mélanges d’air et de carburant dans les mo-
teurs. De tels écoulements interviennent également dans I’industrie chimique lors de certaines opérations
de décantation ou de distillation. Dans cette theése, on s’intéresse davantage aux écoulements liquide-vapeur
rencontrés en ingénierie nucléaire. De tels écoulements font intervenir une méme espece sous la forme de
deux phases différentes. On parle alors d’écoulements en transition de phase.

Dans I’industrie nucléaire, de telles transitions de phase sont utilisées pour produire du courant. De
maniere analogue aux centrales électriques classiques, une centrale nucléaire est une machine thermique
qui possede une source froide et une source chaude. Comme pour toutes les centrales électriques, la source
chaude s’identifie a un combustible, la source froide a un milieu extérieur, typiquement une riviere ou
I’air ambiant. De maniere générale, les centrales électriques réalisent la conversion de la chaleur produite
par le combustible en un mouvement de rotation pour un alternateur. Cette alternateur produit alors du
courant. La spécificité des centrales nucléaires tient au combustible utilisé. Ce combustible est constitué de
matieres fissiles, généralement de I’'uranium faiblement enrichi ou un mélange d’uranium et de plutonium.
Une réaction de fission se produit spontanément au sein de ce combustible. Il s’agit de la réaction en
chaine. Cette réaction dégage de la chaleur. Cette chaleur demande alors a étre récupérée pour mettre en
rotation I’ aternateur. Pour réaliser cette conversion thermomécanique, on utilise un fluide caloporteur. Dans
I’industrie nucléaire, I’eau est généralement le fluide caloporteur retenu. Cette eau chauffée par la réaction
de fission permet d’obtenir de la vapeur. La pression existant au sein de cette vapeur met en rotation une
turbine sur laquelle est fixée 1’alternateur. Ce principe de fonctionnement pour les centrales nucléaires se
résume au diagramme suivant :

Au sein du R .. . Cette turbine
combustible, Cette chaleur L’eau ainsi La pression de entraine un
la réaction de fait chauffer chauffée permet cette vapeur alternateur qui

fission produit de ’eau d’obtenir de fait tourner produit du
de la chaleur la vapeur une turbine courant

Pour utiliser I’eau comme fluide caloporteur dans les centrales nucléaires, deux concepts différents
de réacteur se distinguent dans I’industrie. Le premier s’appuie sur la notion de réacteur a eau bouillante
(REB). Suivant ce concept, I’eau entre en ébullition au sein méme du réacteur nucléaire. Un seul circuit
hydraulique alimente donc simultanément le réacteur et la turbine. Ce premier concept est schématisé a la
figure 1. Pour des raisons de sécurité, un deuxieéme concept est maintenant plus largement utilisé. Il s’agit
des réacteurs a eau pressurisée (REP) pour lesquels un circuit primaire contenant le réacteur échange de la
chaleur avec un circuit secondaire contenant la turbine. Ce second concept est schématisé a la figure 2. Pour
ce second concept de réacteur, I’eau contenue dans le circuit primaire est maintenue sous pression. Dans
un régime de fonctionnement nominal, cette eau contenue dans le circuit primaire est constamment liquide



a une température et une pression d’environ 300 °C et 155 bar. La capacité de I’eau liquide a emmagasiner
de la chaleur étant supérieure a celle de la vapeur, 1’eau liquide contenue dans le circuit primaire est main-
tenue sous pression pour refroidir au mieux le combustible nucléaire. Au niveau du générateur de vapeur,
cette chaleur du circuit primaire vaporise 1’eau liquide du circuit secondaire. Cette vapeur se propage alors
dans le circuit secondaire pour mettre en rotation la turbine. Pour des raisons de sfireté, ce second concept
de réacteur est maintenant préféré car il assure un meilleur confinement du réacteur nucléaire. A I’heure
actuelle, ce type de réacteur a eau pressurisée équipe 1’intégralité du parc nucléaire francais et 80 % du
parc européen.

Pour optimiser ces systemes énergétiques dans des régimes nominaux ou accidentels, une connaissance
précise des écoulements liquide-vapeur est nécessaire. En ce qui concerne les réacteurs a eau sous pression,
on s’intéresse par exemple a la rupture du circuit de refroidissement primaire. Dans ce scénario d’accident,
la rupture du circuit de refroidissement primaire induit une brusque dépréssurisation du fluide caloporteur.
Cette brusque dépréssurisation du fluide caloporteur peut conduire a la vaporisation de 1’eau liquide bai-
gnant le combustible nucléaire. La vapeur emmagasinant moins de chaleur que 1’eau liquide, le combustible
nucléaire peut des lors se trouver insuffisamment refroidi, puis entrer en fusion et enfin altérer la structure
du réacteur. Pour éviter ces extrémités, on se demande comment limiter la formation des poches de vapeur
au niveau du combustible, le temps d’arréter la réaction en chaine ou de représsuriser le milieu par le biais
d’un circuit de secours. Depuis la fin des années 1970, d’importantes recherches ont été menées dans I’in-
dustrie nucléaire pour réaliser la simulation sur ordinateur de tels écoulements en transition de phase. De
telles simulations numériques visent a compléter les études expérimentales. C’est dans ce contexte qu’a été
lancé en 2001 le projet de co-développement NEPTUNE qui vise a coordonner les efforts en modélisation
et simulation numérique des différents partenaires : le Commissariat a I’Energie Atomique (CEA), Electi-
cité de France (EDF), AREVA-NP et I'Institut de Radioprotection et de Stireté Nucléaire (IRSN). Un tel
projet a vocation a la conception et au développement d’outils de simulation en thermohydraulique pour
I’analyse de siireté des réacteurs nucléaires en fonctionnement. Un tel projet ambitionne également a terme
de fournir un support a la conception des futures installations nucléaires.

Pour simuler numériquement ces transitions de phase, une modélisation mathématique des écoulements
liquide-vapeur doit tout d’abord étre proposée. Dans le cadre du projet NEPTUNE, plusieurs approches
sont envisagées pour décrire cette transition liquide-vapeur. Ces différentes approches se distinguent par
leurs échelles d’observation. A 1’échelle des interfaces séparant le liquide de la vapeur, une premiere ap-
proche simule 1’évolution de la topologie diphasique (bulles, gouttes, etc). A I’échelle des installations
industrielles, une seconde approche identifie différemment le mélange diphasique & un fluide thermodyna-
miquement équilibré. Dans cette theése, on s’intéresse a une échelle d’observation intermédiaire. Il s’agit
de I’approche bifluide. A cette échelle intermédiaire, I’approche bifluide ne distingue pas la topologie de
I’écoulement diphasique, mais pergoit néanmoins les déséquilibres moyens entre les phases. Dans le cadre
de cette approche bifluide, une hypothese d’équilibre hydrostatique est fréquemment retenue au sein du
mélange. Cette hypothese suppose 1’existence d’un équilibre partiel entre les pressions de chaque phase.
Une telle hypothese conduit au modele bifluide standard a une pression. Dans cette these, cette hypothese
d’équilibre hydrostatique n’est pas formulée. On considere différemment une modélisation bifluide a deux
pressions indépendantes. Dans le cadre du projet NEPTUNE, ce doctorat de mathématiques est donc une
contribution a la modélisation et a la simulation numérique des écoulements liquide-vapeur en transition
de phase par une approche bifluide a deux pressions.

De tels écoulements liquide-vapeur sont décrits par le modele de Baer et Nunziato. Pour k = 1,2, soit
O, Pr> Pr, Ex et ug respectivement la fraction volumique, la densité, la pression, 1’énergie totale et la
vitesse de la phase k. Soit P;, V; et E; respectivement la pression, la vitesse et I’énergie totale associées aux
interfaces. A 1’échelle bifluide, le modele de Baer et Nunziato décrit 1’évolution des écoulements liquide-



Figure 1: principe de fonctionnement d’un réacteur a eau bouillante (REB).
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Figure 2: principe de fonctionnement d’un réacteur a eau pressurisée (REP).



vapeur au moyen d’un systeme constitué de sept équations aux dérivées partielles. Ce systeme s’écrit

0,0 +V;-Voip :82,

9 (02 p2) + V- (02 paup) =12,

O (02 p2up) + V- (e prus @uz) + V(0 P2) — P Voo = D +12 V;,

01 (02 P2 E2) + V- [0 (P2 Ex + Po) un| + P00y = Py + Dy - Vi + T E;, (A)
9 (o1 p1) +V-(aprug) =T1,

E)t(ocl P1 u1)+V~(0c1 P1 Uy ®M1)+V((11P1) 7PiV(Xl =D +1I} Vi,

oo p1E)+V- [OL] (p1 E; JrP])u]] +P ooy =P +D,-Vi+T' E;,

ol Dy désigne pour k = 1,2, le transfert de quantité de mouvement entre les phases (la trainée), dy le
transfert de chaleur, I'; le transfert de masse et & le terme source de fraction volumique. Dans le cadre de
la combustion des poudres, ce modele a initialement été proposé pour décrire la transition de la déflagration
a la détonation lors de 1’accumulation des grains d’explosif. On s’intéresse ici a la transposition de ce
modele dans le cadre des écoulements liquide-vapeur. Dans cette thése, on cherche a analyser les capacités
prédictives de ce modele pour décrire certaines transitions diphasiques lors de I’accumulation de poches de
vapeur au sein de la phase liquide. De maniere pratique, cette thése s’organise en trois parties. La partie |
s’intéresse tout d’abord aux propriétés du modele de Baer et Nunziato. Dans le cadre de ce modele bifluide
a deux pressions, les parties II et III étudient repectivement par la suite I’'implémentation d’un modele
de turbulence et I'implémentation d’une procédure de reconstruction pour la topologie diphasique. Ces
deux dernieres parties traitent indépendamment de modifications apportées au modele de Baer et Nunziato.
Chacune de ces deux dernieres parties peut donc étre lue indépendamment a la suite de la partie 1.

Résumé de la partie I

Dans cette premiere partie de these, on s’intéresse aux propriétés du modele de Baer et Nunziato. Ce
modele se présente sous la forme du systeme ouvert (A). Pour clore ce systéme, on se place tout d’abord
dans un cadre thermodynamique classique. On postule 1’existence d’une entropie strictement concave et
strictement croissante dans chaque phase. Pour décrire les écoulements liquide-vapeur, on postule par
ailleurs I’existence d’un équilibre triple isobare isotherme équipotentiel monovariant entre les phases. Dans
ce cadre thermodynamique, diverses modélisations sont ensuite proposées pour les grandeurs interfaciales
et les termes d’échange entre les phases. Ces différentes modélisations pour les interactions diphasiques
dotent le modele bifluide a deux pressions d’une inégalité d’entropie. Ces fermetures sont particulierement
nouvelles en ce qui concerne la modélisation des transferts énergétiques par des termes de relaxation. On
rappelle ensuite la nature hyperbolique du modele de Baer et Nunziato. Cette hyperbolicité du modele bi-
fluide a deux pressions contraste avec la nature elliptique en temps du modele bifluide a une pression. Le
systeme (A) se présente par ailleurs sous une forme non-conservative. Dans le cadre des solutions faibles,
les différents produits non-conservatifs V; - Voy, P; Vo, P; V; - Voy, ne sont pas définis au sens des distribu-
tions. De nouvelles modélisations sont alors mises en avant pour la vitesse et la pression interfaciales qui
définissent localement ces différents produits non-conservatifs. A titre d’exemple, ces nouvelles modélisa-
tions pour la vitesse interfaciale sont telles que V; ne présente pas simultanément des discontinuités avec la
fraction volumique. Une structure trés particulere est alors mise a jour pour la partie convective du systeme
(A). Cette structure identifie plusieurs régimes d’écoulement sur- et sous-critiques pour les écoulements
diphasiques en transition de phase. De tels régimes présentent des analogies avec le comportement fluvial
ou torrentiel des écoulements en riviere. En ce qui concerne les transferts interfaciaux, les stabilités linéaire
et non-linéaire de I’équilibre liquide-vapeur sont finalement établies.
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Cette seconde partie de these s’intéresse a la modélisation de la turbulence pour les écoulements liquide-
vapeur en transition de phase. Pour décrire ce phénomene, on étudie I’'implémentation d’un modele de
turbulence simple au sein du modele bifluide a deux pressions. Pour k = 1,2, soit K 1’énergie cinétique
turbulente de la phase k. Cette modélisation de la turbulence consiste en I’ajout des équations (B) au modele
de Baer et Nunziato :

2
Vk=1,2, 31(0°kPkKk)+V'(OtkPkKkMk)+§0€kPkKkV'uk:?k+@k+€k- (B)

Dans cette équation d’évolution pour I’énergie cinétique turbulente, Py, Dy et & caractérisent respective-
ment la production, la diffusion et la dissipation de la turbulence. On étudie dans cette seconde partie de
these les modifications induites par cette modélisation de la turbulence sur les propriétés du modele de
Baer et Nunziato. Cette modélisation de la turbulence ne modifie ni I'inégalité d’entropie, ni la nature hy-
perbolique, ni la stabilité des équilibres liquide-vapeur associées au modele bifluide a deux pressions. En
ce qui concerne la définition des solutions faibles pour ce modele bifluide turbulent, I’équation (B) apporte
cependant les nouveaux produits non-conservatifs 2 o px Ky V - uy /3. Diverses relations de saut sont alors
comparées pour définir ces produits non-conservatifs. Au final, une telle modélisation de la turbulence
n’influe que sur la dynamique des transferts interfaciaux. On retrouve alors les tendances expérimentales.
Les différents transferts interfaciaux augmentent avec 1’intensité de la turbulence.

Résumé de la partie 111

Dans cette troisieme partie de these, on s’intéresse enfin a une procédure de reconstruction pour la
topologie diphasique. On cherche a déterminer 1’évolution de la surface d’échange disponible entre le
liquide et la vapeur. Soit a; la densité volumique d’aire interfaciale. On étudie dans cette troisieme partie
de these le couplage du modele de Baer et Nunziato avec 1’équation d’évolution (C) pour la densité d’aire
interfaciale :

oia;+V;-Va; =Y. ©

Dans cette équation d’évolution pour la densité d’aire interfaciale, le terme source W caractérise I’opé-
rateur de reconstruction topologique. Dans un premier temps, on cherche a mesurer I'influence de cette
procédure de reconstruction topologique sur les propriétés du modele bifluide a deux pressions. L’inégalité
d’entropie, la nature hyperbolique et la stabilité des équilibres liquide-vapeur associées au modele de Baer
et Nunziato ne sont pas modifiées par cette procédure de reconstruction topologique. Une modélisation
particuliere est ensuite proposée pour I’opérateur . Pour décrire les phénomenes de coalescence et de
fragmentation, cette nouvelle modélisation pour 1’opérateur ¥ assimile la reconstruction topologique a une
procédure d’optimisation. En résumé, une telle procédure de reconstruction pour la topologie diphasique
n’agit que sur la dynamique des transferts interfaciaux. Les tendances expérimentales sont alors retrouvées.
Les différents transferts interfaciaux s’accroissent avec la surface d’échange disponible entre le liquide et
la vapeur.

Pour simuler I’ensemble des modeles étudiés dans cette these, une méthode numérique est par ailleurs
développée en parallele des études théoriques menées aux parties I, II et III. Cette méthode numérique s’ ap-
puie sur une approche a pas fractionnaires dans un formalisme Volumes Finis. Pour effectuer chacune des
étapes de cette méthode a pas fractionnaires, de nouvelles adaptations non-conservatives sont tout d’abord
présentées pour certains solveurs de Riemann approchés. De telles adaptations non-conservatives pour ces
schémas numériques réalisent 1’approximation des différentes parties convectives non-conservatives ren-
contrées dans cette these. A la différence du cadre non-conservatif standard, il est a noter que 1’ensemble



de ces schémas converge vers une méme solution. Un nouveau schéma d’intégration est par ailleurs pro-
posé pour approcher la dynamique des transferts interfaciaux. L’ensemble de notre méthode numérique se
caractérise alors par la préservation des équilibres liquide-vapeur.

Pour simuler les écoulements en transition de phase, un logiciel a finalement été codé sur les bases
de cette méthode numérique en parallele de ce manuscrit de these. Ce logiciel permet la simulation de
I’ensemble des modeles étudiés dans cette theése sur tout type de maillage multidimensionnel structuré ou
non-structuré. A titre d’exemple, on propose pour finir cette introduction une application de ce logiciel
a la simulation d’un écoulement liquide-vapeur dans une géométrie complexes. Pour nos applications en
ingénierie nucléaire, on s’intéresse ici aux accumulations de vapeur dans un circuit hydraulique caractéri-
sant la jonction de deux canalisations. Le résultat de cette simulation est reportée a la figure 3. Une telle
simulation montre une accumulation de vapeur au sein d’un tourbillon dans la conduite verticale. La paroi
située a proximité de ce tourbillon connait des fluctuations thermiques. De telles contraintes thermiques
peuvent a terme déboucher sur une usure prématurée des matériaux. On parle de fatigue thermique. Dans
la conception des installations nucléaires, une telle simulation peut alors apporter un support au dimension-
nement des circuits de refroidissement.
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Figure 3: simulation d’un écoulement liquide-vapeur en transition de phase par le biais du modele de
Baer et Nunziato.



Premiere partie

Un modele bifluide a deux pressions
pour les écoulements diphasiques






Chapitre 1

Introduction

Depuis une trentaine d’années, d’importantes recherches sont menées dans le domaine de 1’énergie
nucléaire pour simuler numériquement les écoulements diphasiques. Que I’on s’intéresse aux réacteurs
a eau bouillante ou a eau pressurisée, ces études sont nécessaires pour des raisons de slireté. De telles
études doivent également fournir a terme un support a la conception des installations nucléaires de demain.
L’ensemble de ces recherches doit permettre une réduction des nécessaires mais colteuses validations ex-
périmentales. Dans le cadre du projet NEPTUNE, une nouvelle approche est envisagée pour simuler les
écoulements diphasiques. Cette nouvelle approche s’appuie sur un formalisme bifluide a deux pressions.
Cette premicre partie de these est une contribution a 1’étude de ces modélisations.

Qu’entend-on par une approche bifluide a deux pressions pour décrire les écoulements diphasiques ?
Pour définir ces notions, il nous faut tout d’abord détailler les caractéristiques des écoulements rencontrés
en ingénierie nucléaire. Qu’il s’agisse d’une configuration nominale pour les réacteurs a eau bouillante
ou accidentelle pour les réacteurs a eau pressurisée, on s’intéresse a des écoulements diphasiques de type
liquide-vapeur a faible nombre de Mach. Ces écoulements présentent d’importants déséquilibres entre les
phases. Les interfaces séparant les deux fluides sont alors le lieu d’intenses transferts énergétiques.

Plusieurs approches existent dans la littérature pour décrire ces phénomenes. Ces différentes approches
se distinguent par leurs échelles d’observation. A petite échelle, la simulation directe décrit finement la
topologie de I’écoulement en résolvant directement les équations locales instantanées. A une échelle gros-
siere, 1’approche homogene identifie le mélange diphasique a un unique fluide supposé thermodynami-
quement équilibré. Nous nous placons a une échelle intermédiaire qui ne distingue plus la topologie de
I’écoulement, mais pergoit toujours I’ensemble des déséquilibres moyens entre les phases. Il s’agit de 1”ap-
proche bifluide. Cette approche bifluide consiste en 1’application d’un opérateur de moyenne aux équations
locales instantanées. La dérivation de ces modeles moyennés a partir des équations locales instantanées est
largement attribuable aux travaux d’Ishii [67], Delhaye, Achard [31], Drew et Lahey [34]. Cette procédure
de dérivation est résumée dans le rapport interne CEA [7].

A ce stade, six équations de bilan moyen sont disponibles. Ces bilans moyens décrivent la conservation
de la masse, de la quantité de mouvement et de 1’énergie totale pour chacune des phases. Sept variables
s’averent néanmoins nécessaires pour décrire le mélange diphasique : une vitesse et deux grandeurs ther-
modynamiques pour chaque phase, ainsi qu’un titre pour le mélange. Une hypotheése supplémentaire doit
donc étre formulée pour clore le systeéme. Une part importante de la littérature [99] est consacrée aux mo-
deles a six équations. Ces modeles postulent une relation algébrique entre les pressions de chaque phase.
On parle encore de modeles a une pression. En guise de fermeture, une autre partie de la communauté
scientifique [8, 48, 71] postule une septieme équation d’évolution sur le titre ou fraction volumique du
mélange. Cette septieme équation d’évolution sur la fraction volumique vient s’ajouter aux six équations
de bilan précédentes. Ces modeles évoluent avec deux pressions indépendantes. On parle alors de modeles
bifluides a deux pressions. Nous nous y consacrons par la suite.
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Le postulat d’une septieme équation portant sur la fraction volumique du mélange diphasique pour clore
le modele bifluide n’est pas nouveau. Dans le cadre des écoulements liquide-vapeur, une telle fermeture
est déja en germe dans le papier de Ransom et Hicks [89] daté de 1984. Dans le contexte des écoulements
gaz-particules, ¢’est néanmoins a Baer et Nunziato [8] que revient 1’élaboration en 1986 du premier modele
bifluide a deux pressions comptant sept équations. Ce modele décrit spontanément certains phénomenes
de bifurcation, telle la transition de la déflagration a la détonation. Il est couramment utilisé en combustion
dans I’étude des écoulements a poudre. On se réferera a ce propos aux travaux de Kapila et al. [71].

Diverses adaptations ont des lors été proposées pour étendre le cadre d’application du modele de Baer
et Nunziato aux écoulements de type liquide-gaz. Que I’on s’intéresse aux écoulement a bulles [45], aux
instabilités de Rayleigh-Taylor [49], ou aux écoulements en transition de phase [78], I’ensemble des mo-
deles bifluides a deux pressions de la littérature s’écrit sous la forme générique proposée par Glimm, Saltz
et Sharp [48]. Ces différents modeles se distinguent par leur modélisation des termes d’interaction entre les
phases. Nous allons y revenir.

Soit d la dimension de I’espace physique (d = 1,2 ou 3). La formulation générique du modele bifluide
a deux pressions étudié dans cette premiere partie de these s’écrit dans un cadre multidimensionnel sous la
forme compacte

oW +V-F(W)+C(W): VW =S(W)+V-D(W,VW). (1.1)

La variable d’état inconnue W = W (¢, x) est une application de R, x R dans R>*2? Le flux F est une
application réguliere de R3¢ dans R>*2¢ x R?. Les interactions entre les phases sont liées au tenseur
interfacial C, application réguliere de R3+2¢ dans R3¢ x R3+2¢ x R? et au terme source S, application
réguliere de R>™2¢ dans R>*27. Les effets diffusifs sont regroupés dans I’application réguliere D (W, VW) €
R>*24 x R?. Pour k = 1,2, soit o, Px, Pi, ex et u; respectivement la fraction volumique, la densité, la
pression, I’énergie interne spécifique et la vitesse de la phase k. On introduit pour k = 1,2, la masse partielle
my = Oy Py et I’énergie totale spécifique E; = ey + |ux|?/2. Les fractions volumiques sont astreintes a la
contrainte de saturation

Y o=1. (1.2)
k
Dans cette partie, on s’intéresse aux solutions du systeme (1.1) dans I’espace admissible
Q={WeR™ /Vk=12, o4 €]0,1[, px >0, P >0}. (1.3)

Nous aurons souvent recours par la suite a la formulation monodimensionnelle (1.4) de ce systeme dont les
différents termes sont détaillés ci-dessous :

W + 0, F (W) +C(W) W = S(W) + 9, [D(W@)XW)]. (1.4)

Dans le cadre monodimensionnel du systeéme (1.4), la variable d’état W et le flux F s’écrivent respective-
ment

(0] 0
my np up
my up ny M% + 0 P
W = mo Er , F(W) = (szz—‘rOLzPQ) 7%
mj my up
mi uy nq u%+0c1 P,

my Ey (miEy+04 P)uy



11

Les effets diffusifs sont regroupés dans le tenseur

0
0
o X
DW,o.W)=| Xy -up—0aFp, |,
0
o X
o Xy -up — oy Fry

ou X et Fr, désignent respectivement le tenseur des contraintes visqueuses et le flux de chaleur de la phase
k. Au cours du processus de moyenne duquel dérivent les modeles bifluides, plusieurs termes d’interaction
apparaissent entre les phases. Les interactions d’ordre un sont regroupées dans le tenseur interfacial C.
Les interactions d’ordre zéro sont regroupées dans le terme source S. De la méme maniere qu’on définit
pour chaque phase des grandeurs caractéristiques, on associe similairement aux interfaces une pression
interfaciale P;, une vitesse interfaciale V; et une énergie interne spécifique interfaciale e;. Soit E; = e; + Vi2 /2
I’énergie totale spécifique interfaciale. Pour k = 1,2, soit Dy, ®y, Iy et & respectivement le transfert de
quantité de mouvement entre les phases (la trainée), le transfert de chaleur, le transfert de masse et le terme
source de fraction volumique. Les différents termes d’interaction entre les phases s’écrivent alors

Vi 0,00 )
0 I
—P,; 0,0 Dy +1V,
CW)oW=| —PVioop |, SW)=| —Pid+DyVi+ P+ 1% E;
0 I
—P; 0,04 D1 +IV;
—P;V; 004 —Pd+DVi+®+T'E;

Pour cette définition des interactions diphasiques, la préservation de la masse, de la quantité de mouvement,
de I’énergie totale et de la saturation (1.2) du mélange s’écrit

Y=o, LIi=0. LDe=0, L3%=0. (L.5)

Nous disposons a ce stade d’une formulation générique ouverte du modele bifluide a sept équations.

Comme nous I’avons déja précisé plus haut, I’ensemble des modeles bifluides a sept équations de la
littérature se distinguent par leurs modélisations des termes d’interaction entre les phases. Si une certaine
unanimité régne quant a la modélisation de la trainée et du terme source de fraction volumique par des
modeles de relaxation :

V= 1a27 D = Ky (uk’ 7”/()’ KU(W) > 07
K =3—k, &% = Kp(P—PFy), Kp(W) > 0,

il n’en va pas de méme pour les transferts de chaleur ou de masse. Différents modeles sont par ailleurs
proposés pour les grandeurs interfaciales P;, V;. Certaines de ces modélisations sont présentées ci-dessous.

Dans le cadre des écoulements gaz-particules étudiés par Baer et Nunziato [8], le couple (P;,V;) est
tout d’abord identifié aux couples (Py,uy), ot I'indice ¥’ =3 —k, k = 1 ou 2, désigne la phase solide.
La vitesse interfaciale est alors associée a la vitesse de déplacement des particules. Dans le cadre des
écoulements a bulles, Gavrilyuk et Saurel effectuent un choix similaire dans [45]. Le couple (P;,V;) est
identifié aux couples (P, uy), ou 'indice k' = 3 —k, k = 1 ou 2, désigne la phase gazeuse. La vitesse
interfaciale est donc a nouveau associée a la vitesse de déplacement des inclusions. Si I’on s’intéresse
maintenant aux instabilités de Rayleigh-Taylor, Glimm, Saltz et Sharp [48, 49] préconisent différemment
I’emploi du couple

Vi=ou+04quy, P=owPi+o Ps.



12

Ce modele résulte de I’étude en similitude des couches de mélange diphasiques. Lorsqu’une phase est
évanescente, les grandeurs interfaciales s’identifient a la phase qui disparait. Un modele aux tendances
inverses est proposé par Saurel et Abgrall dans [93]. Ce modele s’écrit

mi mp

V= U+ uy, P=oPi+0P.
lm]+m21m1+m22 i 110 217

Cette fois, lorsqu’une phase disparait, les caractéristiques interfaciales s’identifient aux propriétés de la
phase qui reste. Une premiere question se pose alors naturellement : parmi ces modeles, lequel choisir ?

Par ailleurs, si ces quelques termes comme la trainée, la vitesse ou la pression interfaciales commencent
a étre bien documentés dans la littérature, il n’en va pas de méme pour les transferts énergétiques. La ma-
jorité des modeles bifluides a sept équations prévoit la future implémentation d’un transfert de masse et de
chaleur, mais en précise rarement les modalités. Or plusieurs questions se posent qui revétent une impor-
tance capitale pour nos applications en ingénierie nucléaire. Comment modéliser les énergies interfaciales ?
Comment modéliser les transferts de chaleur et de masse ? Ces deux types de transfert sont-ils liés ? Autant
de questions pour lesquelles une réponse passe par 1’application d’une procédure de modélisation systéma-
tique au modele bifluide a sept équations.

Lors de la fermeture des modeles diphasiques, une procédure de modélisation systématique est parfois
employée dans la littérature. Cette procédure de modélisation classique en thermomécanique des milieux
continus [46] s’appuie sur la définition d’une entropie pour ces systemes d’EDP. La modélisation des
termes inconnus s’effectue de maniere a rendre positive la production d’entropie de ces systemes. Cette
procédure de modélisation est aussi bien utilisée dans le cadre de la simulation directe [76, 20] que dans le
cadre du modele homogene [15]. Elle a méme déja été appliquée au modele bifluide a sept équations par
Lhuillier [78], Gallouét, Hérard et Seguin [42]. Ces différents auteurs ont alors retrouvé la forme générale
des termes d’interaction précédemment cités. On se propose ici d’étendre cette procédure de modélisation
au cadre des écoulements liquide-vapeur en transition de phase.

Selon Gallouét, Hérard et Seguin [42], la construction d’une entropie pour le modele a sept équations
induit par ailleurs un lien entre la vitesse et la pression interfaciales. Ces deux grandeurs ne peuvent plus
étre modélisées séparément. Pour un coefficient 3 € [0, 1], ce lien entre la vitesse et la pression interfaciales
s’écrit

__a(-p)
aB+ax(1-P)
Les a; y désignent des coefficients thermodynamiques positifs caractéristiques de la phase k. Sans transferts

interfaciaux, la partie convective du modele bifluide a sept équations se présente alors sous une forme non-
conservative. L’ équation portant sur la fraction volumique s’écrit par exemple

Vi=Bui+(1-B)uz, Pi=pu(B) P+ (1—u(B)) P, u(B)

0,0 +V; 0,00 = 0.

Pour définir sans ambiguité les relations de saut de cette partie convective, Coquel, Gallouét, Hérard et
Seguin préconisent dans [27] d’associer la vitesse interfaciale a un champ linéairement dégénéré. Cette
modélisation de la vitesse interfaciale associe 1’onde de fraction volumique a une discontinuité de contact.
Pour cette modélisation de la vitesse interfaciale, les interfaces du mélange diphasique demeurent toujours
infiniment minces lorsque le systéme n’est soumis qu’aux effets convectifs. Pour vérifier cette propriété,
différentes définitions du coefficient B sont mises en avant dans [27]. L’ensemble de ces modélisations
s’écrit m

B=0, B=1, p=——.
my +my

Certaines de ces définitions coincident avec les modeles décentrés de Baer et Nunziato [8] (B=0ouf = 1).
L’ensemble de cette procédure de modélisation est ici rééxaminée dans le cadre des écoulements liquide-
vapeur en transition de phase.
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Notre étude du modele bifluide a sept équations s’organise de la maniére suivante. Si dans un premier
temps on ne s’intéresse qu’aux écoulements liquide-gaz sans transition de phase, c’est pour mieux rappeler
la procédure de modélisation via la construction d’une inégalité d’entropie pour les systemes d’EDP. Di-
vers modeles sont proposés pour les termes d’interaction entre les phases. L’ ensemble de ces modeles est
comparé a la littérature. Ce premier chapitre fait la synthése de notre analyse bibliographique. L’extension
de cette procédure de modélisation au cadre des écoulements liquide-vapeur est effectuée dans un second
temps. Un nouveau modele est alors proposé pour le transfert de masse. Ce deuxieme chapitre acheve notre
travail de modélisation. Le modele bifluide a sept équations est des lors completement fermé. On s’intéresse
par la suite a ses propriétés mathématiques. La partie convective de ce modele bifluide a sept équations est
notre premier objet d’étude. Au chapitre 4, on s’intéresse a la nature, a la définition des solutions faibles,
ainsi qu’au probleme de Riemann associés a cette partie convective. Le chapitre 5 est consacré a 1’étude
des transferts interfaciaux avec ou sans transition de phase. On y étudie la stabilité des équilibres dipha-
siques. En vue d’une comparaison des modeles bifluides a une et deux pressions, une méthode de relaxation
instantanée est par la suite proposée au chapitre 6. Cette méthode de relaxation instantanée nous permet
d’envisager la simulation des sous-modeles bifluides partiellement équilibrés par le biais du modele a sept
équations. Une méthode numérique est enfin élaborée au chapitre 7 pour approcher les solutions de ces
différents modeles bifluides. Une fois cette méthode numérique implémentée dans un logiciel, plusieurs
simulations sont alors réalisées au chapitre 8. L’ensemble de ces simulations illustre les aptitudes de ce
logiciel a traiter des écoulements liquide-vapeur en déséquilibre dans des configurations industrielles.
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Chapitre 2

Entropie et lois de fermeture pour les
écoulements diphasiques sans transfert
de masse

A P'introduction de cette premicre partie de these, la formulation générique du modele bifluide & deux
pressions a été présentée. Ce modele est ouvert. On s’intéresse ici a sa fermeture dans le cadre des écou-
lements diphasiques sans transfert de masse. Certaines de ces fermetures prennent la forme de lois de
comportement. 11 s’agit des lois d’état caractéristiques des propriétés thermodynamiques de chaque phase.
Les autres fermetures concernent la modélisation des interactions diphasiques. Pour clore les modeles di-
phasiques, une procédure de modélisation est parfois rencontrée dans la littérature [76, 20, 15]. Suivant les
travaux de Germain [46], classiques en thermomécanique des milieux continus, cette procédure de modéli-
sation consiste tout d’abord en la définition d’une entropie pour ces systemes d’EDP. Les différents termes
inconnus sont ensuite modélisés de maniere a rendre positive la production d’entropie de ces systémes.
Cette procédure de modélisation a déja été appliquée a la fermeture du modele bifluide a sept équations
sans transfert de masse ni de chaleur par Gallouét, Hérard et Seguin dans [42]. Pour le méme type d’écou-
lements liquide-gaz sans transfert de masse mais avec transfert de chaleur, on se propose dans ce chapitre
d’énoncer les hypotheses sur les lois d’état. On se place dans un cadre classique ol une entropie strictement
concave est définie dans chaque phase. La modélisation des interactions diphasiques est ensuite effectuée
en deux étapes. On définit tout d’abord une entropie pour le modele bifluide a sept équations. On construit
ensuite une inégalité d’entropie pour ce systeme. L’ensemble des modeles usuels de la littérature est alors
retrouvé par ce biais.

2.1 Lois de comportement et hypotheses pour les écoulements dipha-
siques sans transfert de masse

Pour fermer le modele bifluide a sept équations, deux lois de comportement doivent tout d’abord étre
introduites. Ces deux lois d’état caractérisent les propriétés thermodynamiques de chaque phase. Dans les
ouvrages de référence [19, 38], une hypothese est formulée concernant ces lois de comportement. Cette
hypothese définit pour chaque phase I’entropie sy et sa transformée de Legendre associée : la température
Ti. Pour k = 1,2, on introduit le volume spécifique T, = 1/p; de la phase k. Cette hypothése s’énonce pour
chaque phase de la maniere suivante.

Hypothese 1. Pour décrire les propriétés thermodynamiques de la phase k, toute équation d’état admet
une entropie si(T,ex) définie sur I'ouvert Dy o) = {(’ck,ek)/ T >0, P(t,er) > O}. Cette entropie
est de classe C? sur D (x,.¢,)- Cette entropie est strictement croissante et strictement concave de matrice

15
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hessienne définie négative sur Ditgep) *

ds ds
V(Ther) € Doy, ¥X €RZ—{0}, (aT,i) >0, (a—e,k) >0, (V251-X,X) <0.
(43 Tk

Cette entropie sy (T, ex) satisfait la relation de Gibbs

Py 1
dsy = —dzt — dey .
Sk T k+ T ek

Aux frontieres de I'ouvert D g, ), cette entropie sk (T, ex) vérifie par ailleurs
lim sk(’tk,ek) = —oo, lim Sk("Ck,ek) = —oo,
% —0 Pi(tiex) =0
Pk(‘tk,ek)>0 T >0

L’hypothese 1 est classique. Cette hypothése a notamment été utilisée par Godlewski et Raviart [52]
dans le cadre de la dynamique des gaz. Cette hypothese caractérise entre autre 1’inversibilité du changement
de variables (tg,ex) — (Pr/Tx, 1/Ti), la matrice

OP /T, 0P /Ty

V2sk _ a’Ck aek
AT, ATy
aTk 8ek

étant définie négative. Cette hypotheése a de multiples implications. Nous en listons quelques unes a la
proposition 1.

Proposition 1. Pour k= 1,2, soit Yy et cy le coefficient thermodynamique et la vitesse du son respectivement

définis par les relations
Py <a€k> (a€k>1 » Wh
- pk E—— —— s Ck = —.
P 9Pk ) p, | \OPk ), P

e L’entropie si vérifie I’ équation
0 Sk ~ 0 Sk
pk<—> +YkPk<— =0. 2.1)
9Pk Py I P Pk

o La température Ty s’écrit de maniere équivalente

ask - 8ek
=\ar) \an) -
k/ px k/ oy
e La fonction O : (T, Ex,ux) — Sk (’ck,Ek — ui / 2) est strictement concave de matrice hessienne dé-
finie négative sur le domaine Dz, f, ) = {(‘Ck,Ek, ug) / >0, P(th, Ex — u% /2) > O}.

Vi P =

e La vitesse du son cy, est réelle.

Démonstration. L’ensemble de la proposition 1 a déja été démontré par Godlewski et Raviart. Dans
[52], leur démonstration s’appuie sur la définition de la température, suivie de quelques manipulations
sur les fonctions thermodynamiques. Seule la démonstration du quatriéme point est ici rappelée. Cette
démonstration fournit un exemple d’application intéressant de I’hypothese 1. Par définition, le carré de la
vitesse du son s’écrit

(32, (00 2), 4 ). ).
i 9Pk ) p NP ), Y pr 0T |\ 0w/, \der /4, N
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Développons a sy, fixée la dérivée partielle par rapport a T;. Le carré de la vitesse du son se réécrit sous la

forme
ok (2)[Zaia(ln) Fa () 2y
k p]% aek T a’C% a‘Ck Ska’tkaek a’Ck St 8e,§
Suivant I’hypothese 1, I’entropie si(Tx,ex) admet une hessienne définie négative. Cette entropie admet par

ailleurs une température
8sk -
Th=|=—
aek T

strictement positive. La vitesse du son est donc de carré positif, ce qui conclut la preuve. [

L’hypothese thermodynamique fondamentale 1 est fréquemment utilisée dans la littérature. De nom-
breuses lois d’état la satisfont. L’exemple 1 vérifie cette hypotheése pour une loi d’état de type gaz parfait.

Exemple 1. Pour k = 1,2, soit C,, > 0 la capacité calorifique & volume constant et Yy > 1 un coefficient
thermodynamique caractéristique de la phase k. La loi d’état des gaz parfaits s’écrit pour la phase k :

se(terex) = Cy In et D (g —1)]. 2.2)

L’entropie sy (Tx, ex) est définie sur le cone ouvert D
) Pour (T, ex) € Dy

)= {(‘ck,ek)/ T >0, e > O}. Cette entropie est
)» calculons le gradient de cette entropie :

Tk €k
de classe C? sur D

Tk-€k Tk+€k
(2) ~S_ Lo (22) Gt 2,
= = ; = = )
aek % (97 Tr a‘Ck e Tk T
Lentropie si(Ty,ex) est strictement croissante sur Dz, ). Calculons la matrice hessienne de la fonction
Sk (Tk, ex) -
Gy (ve—1)
- 0
2 Ti
\% Sk =
0 S
o2
k

Cette matrice hessienne est définie négative sur Dy ). L’entropie si (T, ex) est donc strictement concave
sur le cone ouvert D (g, .. Cette entropie satisfait par ailleurs

lim Sk(’Ck,ek) = —oo, lim sk(’l:k,ek) = —oo,
T —0 e —0
e >0 T >0

La loi d’état des gaz parfaits vérifie donc I’hypothese 1.

2.2 Définition d’une entropie pour les écoulements diphasiques sans
transfert de masse

A la section précédente, plusieurs lois de comportement ont été spécifiées pour caractériser les proprié-
tés thermodynamiques de chaque phase. Ces lois de comportement induisent des liens entre les différentes
variables thermodynamiques de 1’écoulement. Ces lois d’état ferment partiellement le modele bifluide a
sept équations. De nombreux termes demeurent néanmoins inconnus. Ces termes inconnus caractérisent
les interactions diphasiques. La modélisation de ces termes nécessite la définition d’une entropie pour le
systeme (1.1). On construit dans cette section une entropie pour le modele bifluide a sept équations sans
transfert de masse.
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Suivant les ouvrages de référence [52, 98, 97], 1a définition d’un couple entropie — flux d’entropie pour
les systeémes d’EDP s’effectue conjointement a la construction d’une loi de conservation supplémentaire.
A la suite du travail entamé par Gallou&t, Hérard et Seguin dans [42], on applique ce procédé au modele
bifluide a sept équations sans transfert de masse. Soit 1 = Y ; my s et Fyy = Y my s; ug. Lentropie de
mélange 7 satisfait 1’équation d’évolution

1 1 1
atn+V-Fn+ZF(H—Pk)(uk—w).wk:27ockzk:Vuk—z?v-(akFTk)
k Tk k “k k Tk

1 1 1
— & — (Vi — D, —Y —(P.—P,) 9.
+Zk"Tk k+;Tk(z ug) - Dy ;Tk(z %) Ok

La construction d’une entropie pour le systeme (1.1) est alors immédiate.

Proposition 2. Soit | = Y, my s et Fy = Y my s ux. Le couple (M, Fy) est un couple entropie — flux
d’entropie pour le systeme (1.1) a la condition que la vitesse et la pression interfaciales satisfassent la

relation
1 1

= (P=P2) (ua—V;) = — (P = P1) (w1 = Vi) = 0. (2.3)
I I

Ce résultat n’est pas nouveau. Il a déja été présenté par Gallouét, Hérard et Seguin dans [42]. Nous 1’avons
juste replacé dans le cadre de I’hypothese 1 en introduisant la notion de température. En résumé, la pro-
position 2 induit un lien entre la vitesse et la pression interfaciales qui ne peuvent plus &tre modélisées
séparément.

Dans la littérature, nombreux sont les auteurs a modéliser la vitesse interfaciale par une combinaison
convexe des vitesses phasiques :

Vi=Bui+(1-PB)uz, pelo.1]. (2.4)

Nous avons listé certaines de ces modélisations dans le tableau 2.1. Suivant la proposition 2, un lien existe
entre la vitesse et la pression interfaciales. La pression interfaciale s’écrit des lors comme une combinaison
convexe des pressions phasiques :

T (1-P)

Pi=uB) P+ (1—uB)) P2, u(B)

Parmi 1’ensemble des couples (P;,V;) listés dans le tableau 2.1, seuls les modeles de Coquel, Gallouét,
Hérard et Seguin [27, 42], ainsi que les modeles completement décentrés de Baer et Nunziato [8] repris
par Gavrilyuk et Saurel dans [45] vérifient cette propriété. Nous nous intéresserons tout particulierement a
ce type de modélisations qui dotent le modele bifluide a sept équations d’une entropie. La forme précise
du coefficient B sera détaillée au chapitre 4, lorsque nous construirons des relations de saut pour la partie
convective du modele bifluide a sept équations.

Remarque 1. A titre comparatif, un autre lien (P;,V;) est proposé par Massoni, Saurel, Nkonga et Abgrall
dans [81]. Ce lien entre la vitesse et la pression interfaciales s’écrit

Pi=Y o P+ my (u— Vi) (2.6)
k

Cette relation découle de I’analyse des invariants de Riemann associés a la partie convective du systeme
(1.4). (Cette analyse est effectuée a la section 4.2). De maniére générale, ce nouveau lien (2.6) entre la
vitesse et la pression interfaciales est incompatible avec la relation (2.3) qui définit une entropie pour le
modele bifluide a sept équations. La relation (2.6) entre la vitesse et la pression interfaciales ne sera pas
prise en compte a l’avenir.
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Tableau 2.1: quelques couples interfaciaux (P;,V;) issus de la littérature.

Référence des modeles interfaciaux Vitesse interfaciale Pression interfaciale
Baer et Nunziato [8] Vi = uy P=pP
Kapila et al. [71]
Gavrilyuk et Saurel [45] Vi=up Pi=h
Glimm, Saltz et Sharp [49, 48] Vi= 0 up + 0t up P=owxPi+oq P
Vi=u Pi=p
Coquel, Gallouét, Vi=u P=P

Hérard et Seguin [27, 42]
v myuy +myuy p myTh Pr+m T P
Pi=— i =

my +mo myTr +m Tq

_ mpup+myup

Saurel et Abgrall [93] Vi P=oPi+or P
m1 +my
i 1 1
Lhuillier [78] Vi= Z U + i Pi=0ow P +o P,
. 1 1 1 1
Ransom et Hicks [89] V= e +§u2 P, = EPI +§P2

2.3 Construction d’une inégalité d’entropie pour les écoulements di-
phasiques sans transfert de masse

A la section précédente, un couple entropie — flux d’entropie a été construit pour le modele bifluide a
sept équations sans transfert de masse. Ce couple entropique satisfait I’équation d’évolution

1 1
atn—’—V.Fn:ZFQka:VMk_ZTV.(OCkFTk)
k K kK

1 1 1

+;i¢k+;i (Vi —w) 'Dk—zk‘,i (Pi—Pe) & (2.7)
Au second membre, plusieurs termes sont inconnus. Ces termes inconnus caractérisent la diffusion et les
transferts interfaciaux. Il s’agit du tenseur des contraintes visqueuses X, du flux de chaleur Fr,, de la trainée
Dy, du transfert de chaleur @y, et du terme source de fraction volumique 8. Une procédure de modélisation
systématique est parfois utilisée dans la littérature diphasique [76, 20, 78]. Cette procédure de modélisation
consiste a rendre positive la production d’entropie du systeme (i.e. le second membre de I’équation (2.7)).
Nous montrons dans cette section 1’adéquation de ce processus de fermeture avec les modeles existants.
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En ce qui concerne la modélisation de la diffusion, deux approches ont été portées a notre attention
pour modéliser le flux de chaleur et les contraintes visqueuses. Suivie par Lhuillier dans [78], la premiere
approche est globale. Cette premiere approche étudie les processus de diffusion sur I’ensemble du mélange
diphasique. Un flux de chaleur et des contraintes visqueuses sont alors définis a 1I’échelle du mélange. Cette
premiere approche ne distingue pas les phénomenes de diffusion au sein des phases. On s’intéresse ici a une
seconde approche plus fréquemment retenue dans la littérature. Cette seconde approche sépare nettement
la diffusion dans I’'une et I’autre phase. Une telle approche étend généralement au cadre diphasique les
modeles standard de la littérature monophasique. Que ’on s’intéresse aux écoulements a poudre [8], ou
aux écoulements liquide-gaz [42], 1a loi de Fourier et la loi de Newton sont alors souvent reconduites dans
chaque phase pour le flux de chaleur et le tenseur des contraintes visqueuses. Ces fermetures s’écrivent

2
Yo =—=ux (Voug) Id 4wy (Vug + (Vug)') loi de Newton
k=12, k 3,Uk( ) 1d+ e (Vi + (Vue)") ( ) 2.8)

Fr, = —xq, VI, (loi de Fourier)
ol u > 0 et X7, > 0 désignent respectivement la viscosit€ et la conductivité thermique de la phase k.

En ce qui concerne les interactions diphasiques, la modélisation des transferts interfaciaux s’effectue
généralement par des termes de relaxation. Que 1’on s’intéresse aux écoulements a poudre [8], aux écoule-
ments a bulles [45], ou aux écoulements en transition de phase [78], la tralnée est toujours liée a un écart
de vitesse, et le terme source de fraction volumique a un écart de pression. Quelques rares publications
[8, 78] s’intéressent au transfert de chaleur qu’elles modélisent par un écart de température. Cet ensemble
de fermetures pour les transferts interfaciaux se résume aux modeles

& = Kp(P—Pv), Kp(W) > 0,
Vk=1,2,
Y3k Dy = Ky(w—w), Ky(W) > 0, (2.9)
’ o = Kr(Ty—T), Kr(W) > 0.

Les fonctions de relaxation Kp, Ky, K7, ou coefficients de transfert interfaciaux different entre les appli-
cations. Nous en donnerons une formulation précise au prochain chapitre dans le cadre des écoulements
liquide-vapeur en transition de phase.

Muni de ces lois de fermeture, le modele bifluide a sept équations sans transfert de masse est maintenant
doté de I'inégalité d’entropie

1 o k7, (VTi)?

Ol K7, VTk
W) Z Y L Vi Y
k Tk k Ty

on+V-F— V-(
M m ; T,

1 1 1
— P — (Vi — D=y —(P—P)d > 0. (2.10
+§'Tk H—;Tk( i —uy) - Dy ;Tk( ; — Py) Ok (2.10)

L’ensemble des fermetures issues de la littérature est donc compatible avec la procédure de modélisation
qui consiste a rendre positive la production d’entropie du modele bifluide a deux pressions.

Remarque 2. Pour doter le modele bifluide a sept équations d’une inégalité d’entropie, plusieurs modeles
de relaxation ont été retenus dans cette section pour les transferts interfaciaux. Suivant les travaux de Baer
et Nunziato [8], le terme source de fraction volumique Oy a par exemple été lié a un écart de pression entre
les phases :

Vk=1,2, k/=3—k, SkZKP(Pk—PkI), Kp>0.

Spécifique du modéle bifluide a sept équations, ce terme de relaxation en pression n’apparait pas dans
les modélisations bifluides standard a une pression. Dans cette remarque, on s’intéresse a l’interprétation
physique de ce terme source pour la fraction volumique. Suivant Andrianov, Warnecke [6], Saurel et Le
Meétayer [94], une analogie existe entre le modele bifluide a sept équations et le systeme d’Euler utilisé
dans un cadre monodimensionnel pour décrire les écoulements compressibles dans les tuyeres. Soit p, P,
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u, E respectivement la densité, la pression, la vitesse et I’énergie totale spécifique associés a un écoule-
ment monophasique compressible dans une tuyere de section A. Suivant Andrianov et Warnecke [5], cet
écoulement monophasique est décrit dans un cadre monodimensionnel par le systeme

A =0,

0;(Ap)+ 0 (Apu) =0,
0/(Apu)+0(Apu> +AP)—PI,A=0,
0 (ApE)+0x[A(PE+P)u] =0.

Toujours dans un cadre monodimensionnel, le modeéle bifluide a sept équations s’écrit par ailleurs avec le
seul terme source de fraction volumique :

0,0 + Vi 00 = Kp (Py — Py)
Vk=1.2, 0 (0 Pr) + Ox (O Pr ) =0,
K'=3—k, 0, (Ot Pr k) -+ O (Ol Pr 4z + O P) — P 0,04 = 0,
0; (04 P Ex) + Ox [0tk (Pr Ex + Pr) uge] + P; 0,00 = 0.

Formellement, la fraction volumique Oy joue le rdle d’une section variable dans le temps pour les écou-
lements diphasiques. Dans le contexte bifluide moyenné, on parle alors de porosité pour le mélange di-
phasique. Suivant la modélisation retenue pour le terme source &, les variations de fraction volumique
sont pilotées par I’écart de pression entre les phases. Pour k = 1,2 et k' = 3 —k, lorsque la pression P;
est supérieure a Py, la phase k a tendance a se dilater : la fraction volumique o, augmente. Inversement,
lorsque la pression Py est inférieure a Py, la phase k a tendance a se contracter : la fraction volumique
oy, diminue. Dans le cadre des écoulements de type gaz-particules, de tels mécanismes expliquent la for-
mation des bouchons de poudre lors de la transition de la déflagration a la détonation [8, 71]. Pour nos
applications en ingénierie nucléaire, on cherche a déterminer si de tels mécanismes peuvent similairement
prévoir des accumulations de vapeur dans les réacteurs.

2.4 Admissibilité des solutions réguliéres bornées

Aux sections précédentes, plusieurs lois de fermeture ont été proposées pour clore le modele bifluide a
sept équations sans transfert de masse. La notion d’admissibilité a par ailleurs été définie a I’introduction
de cette premiere partie de these par la donnée de I’ensemble

Q={WeR*™ /Vk=1,2, 04 €]0,1[, py >0, P, >0},

ou d désigne la dimension de I’espace physique. A titre préliminaire, on s’intéresse dans cette section a
I’admissibilité des solutions régulieres bornées du systeéme (1.1) sans transfert de masse ni diffusion. Ce
travail a déja été entamé par Gallouét, Hérard et Seguin. Dans [42], ces auteurs se sont surtout intéressés a
I’influence du terme source de fraction volumique. Nous poursuivons ici leur étude en considérant de plus
un transfert de chaleur et de quantité de mouvement.

Pour k = 1,2, soit Y et y;, les deux coefficients thermodynamiques respectivement définis par les rela-
tions
-1

~ E)ek ~ ~ ~
Yo = |Pk| 35 ) Yio Pc = Ye Pc +Vi (P — Px) -
OP )

Pour des solutions régulieres du systeme (1.1) sans diffusion ni transfert de masse, les équations portant
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sur les fractions volumiques, les masses partielles et les pressions s’écrivent de maniere équivalente
0,0 +V;-Vay =Kp (Pk—Pk/)7

ormy+up -V +m V-u, =0,
Vk=1,2, P
K =3—k, O Pe+u- VP AV PV ug + o

_ Yii P

(ux —V;) -V oy

Ve
Kp (Pv —Py) + l—k [KT (T — Tie) + Ku (uy —uie) - (Vi —ug) | -
L’admissibilité des fractions volumiques, des masses partielles et des pressions est successivement étudiée
aux propositions 3, 4 et 5.

Proposition 3. Soit T € RY. Soit D un domaine borné de I’espace physique. On note 0D la frontiére de

ce domaine, n sa normale extérieure. Soit Vi, V -V et Kp des applications de L= (]0, T[x D). On considére
un coefficient d’échange Kp de la forme B
Kp = oy 0 Kp. @2.11)

Pour des conditions initiales et aux limites admissibles,
Vk=1,2, Vxe D, o(t=0,x) €]0,1],
{ Vk=1,2, Vi€ [0,T], Vx€9D/V;-n<0, ou(t,x) €]0,1],
les solutions régulieres bornées de I’équation
0; 04 +Vi-Voy =Kp (P, —Py)
évoluent dans Uintervalle [0, 1] sur I’ensemble du domaine [0,T] X D :
Vk=1,2, V(t,x) €[0,T]x D, a(t,x) €[0,1].
Démonstration. La proposition 3 a déja été montrée par Gallouét, Hérard et Seguin dans [42]. Nous

en rappelons ici brievement la démonstration. Soit T = o] 0fp. Le principe du maximum sur les fractions
volumiques est vérifié lorsque le produit 7 est positif. L’équation d’évolution portant sur le produit 7t s’ écrit

on+V;-Vi=mn(oty— o) Kp (P,—P1).
L application du lemme 1 présenté a I’annexe A assure la positivité de ce produit. [
Pour une modélisation particuliere (2.11) du coefficient d’échange Kp, la proposition 3 assure un principe
du maximum sur les fractions volumiques. Une telle modélisation (2.11) du coefficient d’échange Kp est
par exemple proposée au chapitre 3 dans le cadre des écoulements liquide-vapeur. La proposition 3 n’assure
cependant pas I’admissibilité des fractions volumiques. Certaines solutions peuvent &tre amenées a toucher

les bords de I’espace admissible oy = 0 ou o, = 1. On s’intéresse maintenant a la positivité des masses
partielles.

Proposition 4. Soit T € RY.. Soit D un domaine borné de I’espace physique. On note 0D la frontiére de ce
domaine, n sa normale extérieure. Pour k = 1,2, soit uy et V - uy des applications de L*(]0,T[xD). Pour
des conditions initiales et aux limites admissibles,

Vk=1,2, Vxe D, m(t=0,x) >0,
{ Vk=1,2, Vi€ [0,T], Vx€ 0D /up-n<0, m(t,x) >0,
les solutions régulieres bornées de I’équation
ormy+ug -V +mV-u, =0
demeurent positives sur I’ensemble du domaine [0,T] x D :

Vk=1,2, V(t,x) €[0,T]xD, m(t,x) >0.
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La démonstration de la proposition 4 est une application directe du lemme 1 présenté a I’annexe A. Cette
proposition 4 assure la positivité des masses partielles. L’admissibilité de ces masses partielles n’est ce-
pendant pas acquise. Certaines solutions peuvent présenter des densités nulles. On s’intéresse maintenant
a I’admissibilité des pressions. A la proposition 5, la positivité de ces pressions n’a pu étre établie qu’en
I’absence de transfert thermique. La proposition 5 n’est donc valable qu’en présence du terme source de
fraction volumique et de la trainée.

Proposition 5. Soit T € R*.. Soit D un domaine borné de ’espace physique. On note 0D la frontiére
de ce domaine, n sa normale extérieure. Pour k = 1,2, soit uy, V - uy, ?k: /y\ik, 1 /oy des applications de
L=(]0,T[xD). Pour k = 1,2, on suppose le coefficient thermodynamique Vi positif dans L*(]0,T[x D).
Soit V; et Ky > 0 des applications de L*(]0,T[x D). Pour k = 1,2 et k' =3 — k, on suppose I’application
8 : (P,t,x) — [Kp (Pc — Pyr)] (Px,t,x) dans Iespace L™(Rx]0,T[X D). Pour des conditions initiales et
aux limites admissibles,

Vk=1,2, Vxe D, P(t=0,x) >0,
Vk=1,2, Vi€ [0,T], Vx€ 9D /up-n<0, P(t,x) >0,

les solutions régulieres bornées de I’équation
Vi, P

YIL (uk_vvl)v(xk:_
Ol O

'/Y\i/{Pks ’?k

O Pi+uy - VP AV PV -+ «+ a—KU (ug —we) - (Vi—wi)  (2.12)
k

demeurent positives sur I’ensemble du domaine [0,T] x D :

Vk=1,2, V(t,x) €[0,T] x D, P(t,x) >0.

Démonstration. A la section 2.2, une modélisation particuliere de la vitesse interfaciale a été adoptée.
Cette modélisation (2.4) de la vitesse interfaciale assure la positivité du terme

Y Ky (wp —uy) - (Vi — uy.)
Ol

au second membre de 1’équation (2.12). L’application du lemme 1 a I’équation (2.12) assure la positivité
des pressions. [

Pour établir la proposition 5, plusieurs hypotheses thermodynamiques se sont avérées nécessaires concer-
nant le caractére borné des coefficients Yy, Vi, ¥, et la positivité du coefficient Y, k = 1,2. Ces hypotheses
sont par exemple vérifiées pour une modélisation (2.13) de la pression interfaciale, en imposant une loi
d’état de type gaz parfait (2.2) dans les deux phases :

P myLHLPr+mTi P

i (2.13)
my T +m T

La proposition 5 n’assure cependant pas I’admissibilité des pressions. Certaines solutions peuvent conduire
a I’apparition du vide. L’ensemble des résultats présentés aux propositions 3, 4 et 5 nous apparait des lors
relativement faible. Ces trois propositions n’assurent qu’une admissibilité partielle des solutions régulieres
bornées au modele bifluide a sept équations sans diffusion ni transfert de masse. Certaines de ces solutions
peuvent toucher le bord de 1’espace admissible Q. Ces trois propositions utilisent par ailleurs la régularité
des solutions sans jamais 1’assurer. Suivant les travaux de Dafermos [28], quand bien méme ces solutions
ne seraient pas amenées a rester régulieres, I’ensemble de ces propositions peut néanmoins étre valable sur
un temps court. Mais rien n’assure que ces solutions restent bornées sur cet intervalle de temps.

En conclusion, plusieurs lois de fermeture ont été proposées dans ce chapitre pour clore le modele
bifluide a sept équations sans transfert de masse. Certaines de ces fermetures se présentent sous la forme de
lois de comportement. Ces lois d’état caractérisent les propriétés thermodynamiques de chacune des phases.
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On s’est placé dans le cadre classique ol une entropie strictement concave est définie dans chaque phase.
Les autres fermetures découlent de notre analyse bibliographique. Elles concernent la modélisation des
interactions diphasiques. Nous avons montré 1’adéquation des modeles de la littérature avec la procédure
de modélisation qui consiste a définir une inégalité d’entropie pour le modele bifluide a sept équations sans
transfert de masse. Nous verrons au prochain chapitre comment appliquer cette procédure de modélisation a
la fermeture du modele bifluide a sept équations avec transfert de masse. Muni de cette inégalité d’entropie,
la stabilité de I’équilibre isobare isotherme équivitesse sera étudiée a la section 5.1. Doté de cette structure
dissipative, certaines solutions faibles de la partie convective associée au systeme (1.4) seront par ailleurs
sélectionnées section 4.3 au regard d’un critére entropique.



Annexe A

Dans cette annexe, un lemme de positivité est présenté. Ce lemme nous permet d’étudier 1’admissibilité
de certaines fonctions telles les pressions, les masses partielles ou encore les fractions volumiques. Ce
lemme est classique. Gallouét, Hérard et Seguin en utilise une version tres semblable dans [42]. Notre
démonstration s’inspire de leurs travaux.

Lemme 1. Soit T € R%. Soit D un domaine borné de I’espace physique. On note 0D la frontiére de ce
domaine, n sa normale extérieure. Soit ¢ € L*(]0,T[x D) une application réguliere bornée de [0,T] x D
dans R. Soit u et V -u deux applications de L=(]0,T[xD). Soit F € L*(Rx]0,T[xD) une application
réguliere bornée de R x [0,T] x D dans R. Soit G € L”(Rx]0,T[x D) une application réguli¢re bornée et
positive de R x [0,T] x D dans R.. Pour des conditions initiales et aux limites positives,

Vxe D, o(=0,x)>0, @b
a.
Vre [0,T], Vx€ oD /u-n<0, o(,x)=0,
la solution de I’équation
9 0+u-Vo="F(0,1,x)0+G(0,1,x) (a.2)

demeure positive sur I’ensemble du domaine [0,T] X D :

V(t,x) €]0,T] x D, o(r,x) = 0.

Démonstration. Soit ¢ une application réguliere bornée de [0, 7] x » dans R. On définit pour tout 7 € [0, 7]

I’application
1/2
jot0)= ([ oo ar)

L’ application ¢ est décomposée sur le domaine [0, 7] X D en une composante positive 0 et négative ¢
Ces deux composantes satisfont

¢+ 203
Ve, T]xD,  0=0"—0",  avec 0~ >0,
ot 07 =0.

La multiplication de ’équation (a.2) par (—¢~) conduit a la relation
V(60 €0,T]x D, 9(07) +u-V(97) =2F(9,1,x) (67)* —2G(9,1,%) (7).

L’intégration de cette égalité sur le domaine © conduit a la relation

Vi€ [0,T], 8,||¢_||2:/D(2F(¢,t,x)+V~u) ((])_)zdxf/D2G(¢,t,x) ((])_)dxf/ai)u'n(q)_)zdx.
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L’intégration de cette égalité sur un intervalle [0,7] avec ¢ < T conduit a la relation

vre ], 0720 - [0 IP0) = /0< [ @F(@s.2)+V-u) (07

=0 (voir (a.1))

- [ 266050 (0 )ax- [

9D

u-n(¢)2dx> ds.

> 0 (par hypothese) >0 (voir (a.1))

On obtient aisément 1’inégalité

vie. ), o P < [ [ (21F @) | +]7ul) 0 P axas.

Par hypothese, les applications F et V - u sont supposées bornées. Il existe donc une constante M strictement
positive telle que

!
vielo, 7], o7]P(0) < M/O [07[*(s) ds.
Le lemme de Gronwall termine cette démonstration :

Ve [0,T], o7 ||(r)=0 - V(t,x) €0, T]xD, o,x)=0.



Chapitre 3

Entropie et lois de fermeture pour les
écoulements diphasiques en transition
de phase

Dans le cadre de la transition de phase, les différentes fermetures du modele bifluide a deux pressions
sont rééxaminées dans ce chapitre pour les écoulements liquide-vapeur. En ce qui concerne les proprié-
tés thermodynamiques de chaque phase, on s’est placé au chapitre précédent dans le cadre classique ol
une entropie strictement concave est définie pour chaque constituant du mélange. Une transition de phase
n’apparait cependant pas spontanément entre deux fluides quelconques, mais entre un liquide et sa vapeur.
Suivant les travaux de Callen [19], on considere ici des lois d’état particulieres pour lesquelles un équilibre
liquide-vapeur monovariant peut de plus exister entre les phases. Ce cadre thermodynamique est détaillé
a la premiere section de ce chapitre. On s’intéresse ensuite a la fermeture des interactions diphasiques.
Au chapitre précédent, une procédure de modélisation a été développée dans le cadre des écoulements
liquide-gaz sans transfert de masse. Cette procédure de modélisation consiste a rendre positive la produc-
tion d’entropie du modele bifluide a deux pressions. Suivant les travaux de Lhuillier [ 78], cette procédure
de modélisation est ici étendue au cadre des écoulements en transition de phase.

3.1 Lois de comportement et hypotheses pour les écoulements dipha-
siques en transition de phase

Pour fermer le modele bifluide a sept équations, les différentes propriétés thermodynamiques de chaque
phase doivent tout d’abord étre spécifiées. Pour k = 1,2, rappelons la définition de la pression Py, de la
température Ty, de 1’énergie interne e; et du volume spécifique T; de la phase k. Au chapitre précédent,
suivant I’hypothese 1, ’existence d’une entropie s; a été postulée dans chaque phase. Cette hypothese
revét un caractere monophasique. Une transition de phase n’apparait cependant qu’entre un liquide et sa
vapeur. Pour discriminer les lois d’état utilisables dans chaque phase, une seconde hypothese est alors
formulée suivant les travaux de Callen [19]. Pour k = 1,2, soit g le potentiel de Gibbs défini par la relation

8k(Pi, Tx) = ex (P, Tx) + Pt (Pr, Tk) — Tic s (Pr, Tie) -

Cette seconde hypothese stipule la différence des volumes spécifiques respectivement associés a un liquide
et sa vapeur, ainsi que I’existence d’un équilibre triple isobare isotherme équipotentiel monovariant pour
les écoulements diphasiques en transition de phase.

Hypothese 2. Pour décrire les propriétés thermodynamiques d’un mélange liquide-vapeur, tout couple de
lois d’état présente des volumes spécifiques différents :

V(P Ti,P,,T) € RY, (P, T1) # 2(P2, T2).
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A Iéquilibre isotherme Ty = T, =T, il existe de plus un unique équilibre isobare Py = P, = P solution de
I’équation
g1(P,T)=g(PT).

Pour les écoulements diphasiques en transition de phase, cette seconde hypothese établit une relation de
compatibilité entre les différentes lois d’état susceptibles de décrire un liquide et sa vapeur. De nombreux
couples de lois d’état satisfont cette seconde hypothese. Cette seconde hypothese est vérifiée a I’exemple 2
pour des lois d’état de type gaz parfait dans les deux phases.

Exemple 2. Pour k = 1,2, soit C,, > 0 la capacité calorifique & volume constant et Yy > 1 un coefficient
thermodynamique caractéristique de la phase k. Pour une loi d’état de type gaz parfait (2.2) dans les deux
phases, le potentiel de Gibbs s’écrit

TkYk [(’Yk _ 1) Cvk]Yk
P!

szlaza gk(Pk7Tk):'YkCVka_Cva}cln [

Les coefficients thermodynamiques C,, et Y sont supposés vérifier la relation

Mm-1C, #Mm—1)C,. 3.1

A I’équilibre isotherme Ty =T, =T, il existe alors un unique équilibre isobare Py = P, = P solution de
I’équation
g1(PT)=g(PT).

Cet unique état d’équilibre isobare s’exprime en fonction de la température d’équilibre :

1
]71 Gy, @ -1)Cy —(p—1Cvy

(671 T) Y1C —12Cyy
T2 Cv2

La monovariance de I’équilibre triple isobare isotherme équipotentiel est ainsi vérifiée. Suivant la relation
(3.1), les volumes spécifiques respectivement associés au liquide et a sa vapeur sont par ailleurs toujours
différents au voisinage de I’ équilibre isobare isotherme équipotentiel. Pour un couple de lois d’état de type
gaz parfait dans les deux phases, I’hypothése 2 est donc satisfaite au voisinage de ’équilibre triple isobare
isotherme équipotentiel.

c -1
G (1]

P(T) =

3.2 Définition d’une entropie pour les écoulements diphasiques en
transition de phase

Pour caractériser les propriétés d’un mélange liquide-vapeur, un cadre thermodynamique a été proposé
a la section précédente. Dans ce cadre thermodynamique, on s’intéresse a la fermeture du modele bifluide
a deux pressions pour les écoulements en transition de phase. Cette fermeture du modele bifluide a sept
équations est envisagée de maniere a doter le systeme (1.1) d’une inégalité d’entropie. A titre préliminaire,
une entropie est tout d’abord construite dans cette section.

D’apres les ouvrages de référence [52, 98, 97], 1a définition d’un couple entropie — flux d’entropie pour
ce systeme d’EDP passe par la construction d’une loi de conservation supplémentaire. Suivant le travail
de Gallouét, Hérard et Seguin [42] rappelé au chapitre précédent, on applique ici ce procédé au modele
bifluide a sept équations avec transfert de masse. Dans la formulation (1.1) de ce modele bifluide a sept
équations, on rappelle que V;, P; et e; désigne respectivement la vitesse, la pression et I’énergie interne
spécifique interfaciales. Pour k = 1,2, on introduit le potentiel de changement de phase

(e —Vi)? .

Or =gk — 5
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Tableau 3.1: différents couples (P;,V;) en accord avec la relation (2.3).

Baer et Nunziato [8]
Gavrilyuk et Saurel [45] B=1 Vi=uw P=P
Coquel, Gallouét, Hérard et Seguin [27]

Baer et Nunziato [8]
Gavrilyuk et Saurel [45] B=0 Vi=up P =P
Coquel, Gallouét, Hérard et Seguin [27]

TP T\ P
Coquel, Gallouét, Hérard et Seguin [27] B= M V= ity +my Uy P = mpfotytmi 1 by
my +my my +my myTy+m T

Soit N = Y my sy et Fyy = Yp my sg uy. Lentropie de mélange n satisfait I’équation d’évolution

1 1 1
atn+V'FT]+ZF(Pi_Pk) (uk—Vi)~Vock:270cka:Vuk—ZFV-((xkFTk)
ko Tk k tk k Tk

1 1 1 1
Y o0+ Y — (Vi) De+ Y = (=00 Tu = Y — (Pi—P) .
+ka k+ka(1 ug) k+ka(el ) Tk ka(: %) Ok

Dans le cadre des écoulements en transition de phase, la construction d’une entropie pour le systeme
(1.1) est alors immédiate et attendue. La proposition 2 présentée au chapitre précédent dans le cadre des
écoulements liquide-gaz n’est pas modifiée par I’introduction du transfert de masse. Le couple (1, Fy)
constitue toujours un couple entropie — flux d’entropie pour le systeme (1.1) a la condition que la vitesse et
la pression interfaciales satisfassent la relation

1 1
F(Pi—PZ)(MZ—Vi)_F(Pi_Pl)(”l—Vi):0~ (2.3)
2 i

Dans la littérature, la vitesse interfaciale est souvent modélisée par une combinaison convexe des vi-
tesses phasiques :

Vi=Bui+(1—B)uy, BE[O,I}.

Au chapitre précédent, certaines de ces modélisations ont été listées dans le tableau 2.1. Ces modélisations
dépendent des applications envisagées. Suivant la proposition 2, le lien existant entre la vitesse et la pression
interfaciales conduit a la relation

L (1-B)

P,=u(B) P+ (1—u(B)) P2, u(B) = B0—P)+Tip

€10,1].

De maniere analogue au chapitre précédent, la pression interfaciale s’écrit des lors comme une combinaison
convexe des pressions phasiques. L’ensemble des couples (P;,V;) de la littérature a vérifier cette relation
entre la vitesse et la pression interfaciales est rappelé dans le tableau 3.1. On se restreindra par la suite a
ce type de modélisations qui dotent le modele bifluide a sept équations d’une entropie. La forme précise
du coefficient B sera détaillée au chapitre 4, lorsque nous construirons des relations de saut pour la partie
convective du modele bifluide a sept équations. Le modele B = 1/2 est néanmoins discuté des la prochaine
section. Ce modele a spécifiquement été introduit par Lhuillier dans [78] pour traiter des écoulements
liquide-vapeur en transition de phase.
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3.3 Construction d’une inégalité d’entropie pour les écoulements di-
phasiques en transition de phase

Dans le cadre des écoulements liquide-vapeur, un couple entropie — flux d’entropie a été construit a la
section précédente pour le modele bifluide a sept équations avec transfert de masse. Ce couple entropique
satisfait I’équation d’évolution

1 1
atn+VFn :Z?akaivuk—ZTV'((XkFTk)
k K k K

1 1 1 1
+;i¢k+)k:7k (vl-fuk)-Dw)k:;k (eifek)rr)k:i (Pi—=Pi) 8. (32)
Au second membre, le tenseur des contraintes visqueuses X, le flux de chaleur F7;, la trainée Dy, le trans-
fert de chaleur @y, le transfert de masse I'y, le terme source de fraction volumique & et I’énergie interne
spécifique interfaciale e; sont inconnus. Pour modéliser ces différents termes, on recourt a la procédure de
modélisation utilisée au chapitre 2 dans le cadre des écoulements liquide-gaz. Cette procédure de modélisa-
tion consiste a rendre positive la production d’entropie du modele bifluide a deux pressions. Les différentes
fermetures issues de cette procédure de modélisation sont confrontées dans cette section aux modeles de la
littérature.

Pour modéliser les phénomenes de diffusion, les différentes fermetures mises en avant a la section 2.3
dans le cadre des écoulements liquide-gaz sont ici reconduites dans le cadre de la transition de phase. Ces
fermetures consistent & adopter dans chaque phase la loi de Newton et la loi de Fourier pour clore le tenseur
des contraintes visqueuses X et le flux de chaleur F7,. Ces différentes fermetures (2.8) ont été rappelées
au chapitre précédent. L’introduction du transfert de masse n’affecte pas ces modélisations standard des
processus de diffusion. Chacun de ces effets diffusifs apporte une contribution positive au second membre
de I’équation (3.2).

En ce qui concerne les interactions diphasiques, la modélisation de la trainée et du terme source de
fraction volumique s’effectue généralement par des termes de relaxation. Que I’on s’intéresse a la combus-
tion des poudres [8] ou aux écoulements liquide-vapeur [93, 42, 78], la trainée est toujours liée a un écart
de vitesse, et le terme source de fraction volumique a un écart de pression. Les différents modeles élaborés
au chapitre 2 dans le cadre des écoulements diphasiques sans transfert de masse sont alors reconduits dans
le contexte de la transition de phase. Ces modeles s’écrivent

Vk=1,2, & = Kp(Pi—Pv), Kp(W) > 0,
K=3—k D, = KU(uk/fuk), KU(W) > 0.

)
Chacun de ces termes apporte une contribution positive au second membre de 1’équation (3.2). Les diffé-
rentes fonctions de relaxation Kp, Ky ou coefficients d’échange interfaciaux seront bientdt précisés.

En ce qui concerne les transferts de chaleur et de masse, différentes modélisations ressortent de notre
étude bibliographique. Ces différentes modélisations dépendent de 1’approche envisagée pour décrire la
transition de phase. Dans le cadre standard des modeles bifluides a une pression, un couplage est fréquem-
ment postulé entre ces deux transferts interfaciaux qui ne sont plus indépendants. Définissons pour k = 1,2,
I’enthalpie phasique aux interfaces 4;, . Ce couplage entre les transferts de chaleur et de masse s’écrit

Y & +h T =0, Y Ii=o0, Y & #0. (3.3)
k k k

Ce couplage dresse un bilan énergétique moyen sur 1’ensemble des interfaces. La dérivation conditionnelle
de ce bilan énergétique moyen a partir des équations locales instantanées est par exemple décrite par Ishii
dans [67] et résumée dans le rapport interne CEA [7]. Staedtke et al. recourent systématiquement a cette fer-
meture dans les rapports du projet ASTAR [99]. Une telle modélisation des transferts énergétiques s’avere
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néanmoins incompatible avec la formulation (1.1) du modele bifluide a sept équations. Cette fermeture
(3.3) des transferts énergétiques ne vérifie pas I’ensemble des relations (1.5) pour les transferts interfaciaux
Xk Tk =0 et Y, P = 0). Cette fermeture (3.3) des transferts énergétiques ne sera pas prise en compte a
I’avenir. Dans le cadre non-standard du modele bifluide a sept équations, seules quelques rares publications
abordent la modélisation des transferts énergétiques. De maniere générale, les transferts de chaleur et de
masse sont indépendants. Nous allons successivement détailler la modélisation du transfert de chaleur puis
du transfert de masse.

En ce qui concerne le transfert de chaleur, sa modélisation s’effectue généralement par un terme de
relaxation. Que 1’on s’intéresse a la combustion des poudres [8] ou aux écoulements liquide-vapeur [78],
ce transfert thermique est toujours lié a un écart de température. Le modele de transfert thermique élaboré
au chapitre précédent dans le cadre des écoulements sans transfert de masse est alors reconduit dans le
contexte de la transition de phase. Ce modele s’écrit

Vk=1,2, K =3—k, ® =Kr (Ty — Th), Kr(W) > 0.

Ce modele apporte une contribution positive au second membre de 1’équation (3.2). La fonction de relaxa-
tion K7 ou coefficient d’échange interfacial sera bientot précisé.

En ce qui concerne le transfert de masse, seuls deux modeles distincts ont été portés a notre attention.
Ces deux modeles décrivent des phénomenes différents. Dans le cadre des écoulements a poudre [8], un
flux de masse et une énergie interfaciale sont associés a la phase solide indicée 1. Ce flux de masse et cette
énergie interfaciale s’écrivent respectivement

pP1pP2

r, — Kr[ T <‘l91 05
p1—p2

{(61—62)—T2(S1—Sz)+— ———>}+Pz], Kr(W) >0,

pi\Ti DI» (3.4)

€; = é€1.

Pour obtenir cette expression du flux de masse, Baer et Nunziato [8] recourent a une thermodynamique
généralisée pour décrire les différents constituants du mélange. Dans le cadre de cette thermodynamique
généralisée, 1’énergie libre f; = e; — T sy est une fonction de la température Ty, de la densité py, et de la frac-
tion volumique 0, k = 1,2. Dans cette expression (3.4) du flux de masse, le coefficient thermodynamique
Uy, est associé a une dérivée partielle de 1’énergie libre :

szl,z, ﬂk:mk <§—(J;];> .
TPk

Dans cette expression du flux de masse, la fonction de relaxation Kt désigne le coefficient d’échange
interfacial. Pris conjointement, cette modélisation du transfert de masse et de 1’énergie interfaciale n’ap-
porte généralement pas une contribution positive au second membre de 1’équation (3.2). Dans le cadre des
écoulements liquide-vapeur, une thermodynamique propre aux interfaces est différemment introduite par
Lhuillier dans [78]. Cette thermodynamique propre aux interfaces se caractérise par une température 7;,
une pression P;, une entropie s;, un potentiel g; et un volume spécifique 7; :

Ti=oT+oy Ty, Pi=oyP,+0p P,
S; =01 $2+ 02 81, gi=018+0281, Ti=01 T2+ 02T .

Le transfert de masse et 1’énergie interfaciale s’expriment alors respectivement

Vk=1,2, kK=3-k, I = Kr gkf*ngrSi(Tk/*Tk)*Ti(Pk'*Pk)}, Kr(W) >0,

e git+Tisi—Pi.

Dans cette expression du flux de masse, la fonction K désigne a nouveau le coefficient d’échange inter-
facial. Pris conjointement, ces deux modeles n’apportent toujours pas une contribution positive au second
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membre de I’équation (3.2). Nous sommes donc amenés a proposer de nouveaux modeles pour le transfert
de masse et I’énergie interfaciale qui rendent positive la production d’entropie du modele bifluide a sept
équations.

Raisonnons par analogie avec les modélisations existantes des grandeurs interfaciales et des termes de
transfert. De la méme maniere que la vitesse et la pression interfaciales sont généralement associées a une
combinaison convexe des vitesses ou des pressions phasiques, on modélise I’énergie interfaciale e; par une
combinaison convexe des potentiels de changement de phase :

e =VvO+(1-V)6,, velo,1].

De la méme maniere que la trainée, le transfert thermique ou encore le terme source de fraction volumique
sont généralement associés a un écart de vitesse, de température ou de pression, on modélise le transfert de
masse par un terme de relaxation entre les potentiels de changement de phase :

Vk=1,2, K=3—k Ty = Ko (6 — 6;), Ko(W) > 0. 3.5)

Pris conjointement, ces deux modeles apportent une contribution positive au second membre de I’équation
(3.2). IIs sont donc compatibles avec la procédure de modélisation qui consiste a rendre positive la pro-
duction d’entropie du systeme (1.1). La fonction de relaxation Ky ou coefficient d’échange interfacial sera
bientot précisé.

Récapitulons I’ensemble des modélisations que nous adoptons pour la diffusion et les différents termes
d’interaction entre les phases. Les transferts interfaciaux sont génériquement associés a des écarts entre les
variables phasiques. Ces transferts interfaciaux sont modélisés par des termes de relaxation. Ces modeles
de relaxation s’écrivent respectivement

& = Kp(Pi—F¢), Kp(W) > 0,

Vk=1,2, Di = Ky(uw—uw), Ky(W) > 0,
K =3—k, o = Kr(Ty—T), Kr(W) > 0, G0

Iy = Ko(Bw—6c), Ke(W) > 0.

Les grandeurs interfaciales sont génériquement associées a des combinaisons convexes des variables pha-
siques. Ces grandeurs interfaciales s’écrivent respectivement

Vi = Bur+(1-Buz, p € [0,1],
P= uB) P (1 ul) P WB) = g €0l 6
e = vO+(1—v)6,, v € [0,1].

Pour décire les processus de diffusion, on considere dans chaque phase les lois de Fourier et de Newton
(2.8) pour le flux de chaleur et les contraintes visqueuses. Muni de cet ensemble de fermetures, le modele
bifluide a sept équations avec transfert de masse est doté de 1’inégalité d’entropie

oy k7, VT, 1 o K7, (VT 2
arn+V'Fn—ZV- — k"% :Z—ockzk:Vuk—kz#
k T T Lk k h
1

1 1 1
— P — (Vi—ux)-D —(e;i—0 )k —Y —(P—P)& >0. (3.8
+2Tk k+ZTk(z uy) k+ZTk(8 i) T ZTk( i) O (3.8)
k k k k
L’ensemble des fermetures (3.6), (3.7) et (2.8) est donc compatible avec la procédure de modélisation
qui consiste a rendre positive la production d’entropie du systeme (1.1). Ces modeles n’induisent aucun
couplage entre les différents termes de transfert ou de diffusion. Chacun apporte une contribution posi-

tive au second membre de 1’équation (3.8). En s’inspirant de la théorie d’Onsager [85, 86] reprise par
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Séro-Guillaume et Rimbert dans [96], on pourrait envisager de tels couplages qui soient compatibles avec
I’inégalité d’entropie. Nous nous en abstiendrons néanmoins par la suite. Les processus de diffusion seront
par ailleurs négligés a 1’avenir.

Remarque 3. A notre connaissance, la modélisation (3.5) du transfert de masse est nouvelle. Cette modéli-
sation du transfert de masse s’inscrit dans une description bifluide moyennée des écoulements diphasiques.
Dans un contexte équivitesse lié a la simulation directe des écoulements diphasiques, un modeéle trés sem-
blable a été proposé par Caro dans [20]. Ce modele s’écrit

Vk=1,2, K =3—kF, v = Kr (8w — 8k) , Kr(W) > 0.

Notre modélisation (3.5) du transfert de masse peut donc siirement étre vue comme [’extension au cadre
bifluide moyenné a deux vitesses du modéle proposé par Caro dans le cadre de la simulation directe.

Remarque 4. Dans le tableau 2.1, plusieurs modélisations de la vitesse interfaciale ont été listées. L’en-
semble de ces modélisations associe la vitesse interfaciale a une combinaison convexe des vitesses pha-
siques : Vi=PBu; + (1 —=B)uy, B € [0, 1]. Ces différents modeles se distinguent par leur définition du coeffi-
cient B. Dans [78], Lhuillier considére qu’un transfert de masse ne peut pas avoir lieu au sein d’un mélange
liquide-vapeur a I’équilibre thermodynamique en raison d’un simple déséquilibre cinématique entre les
phases. Cet auteur préconise "emploi du coefficient p = 1/2. Pour notre définition 0, = g — (ux — V;)? /2
du potentiel de changement de phase, seul ce coefficient B = 1/2 annule effectivement la contribution
de I’écart de vitesse au transfert de masse T'y = Kg (0 — 0y). Si cette analyse nous semble pertinente &
I’échelle des interfaces, nous considérons différemment qu’a I’échelle bifluide moyennée, le déséquilibre
des vitesses peut avoir une influence sur le transfert de masse. Nous ne retenons donc pas a priori le modéle
B = 1/2 pour la vitesse interfaciale. La forme précise du coefficient B sera discutée au chapitre 4, lorsque
nous construirons des relations de saut pour la partie convective du modeéle bifluide a sept équations.

3.4 Modélisation des coefficients d’échanges interfaciaux pour les
écoulements diphasiques en transition de phase

A la section précédente, diverses modélisations des interactions diphasiques ont été adoptées pour clore
le modele bifluide a sept équations. Les transferts interfaciaux ont notamment été associés a des termes de
relaxation. Ces différents modeles pour la trainée Dy, le flux de chaleur @y, le flux de masse I'; et le terme
source de fraction volumique J; sont présentés a la relation (3.6). L’intensité de ces transferts interfaciaux
dépend des fonctions de relaxation Kp, Ky, K7, Kg ou coefficients d’échange. Diverses modélisations pour
ces coefficients d’échange ressortent de la littérature. Nous en étudions dans cette section I’applicabilité a
notre définition des transferts interfaciaux pour le modele bifluide a sept équations.

Lorqu’une synthese bibliographique est tentée sur le sujet, trois difficultés majeures apparaissent qu’il
faut clairement identifier. La premiere est liée a la variété des phénomenes de transfert. Une kyrielle de mo-
deles distincts existe dans la littérature. Ces modeles dépendent des applications envisagées. Dans le cadre
des écoulements gaz-particules par exemple, différents modeles sont utilisés suivant que 1’on s’intéresse a
la combustion des poudres [8] ou a la torréfaction du café [63]. Il convient donc tout d’abord d’identifier
clairement un domaine d’application. Nous nous focaliserons a 1’avenir sur les écoulements liquide-vapeur
en transition de phase.

Mais quand bien méme cette premicre restriction est effectuée, une seconde difficulté apparait. Cette
seconde difficulté est liée a la formulation des modeles proposés. De maniere générale, ces modeles se
présentent sous la forme de corrélations expérimentales qui ont des gammes d’applications limitées. Nous
en donnons ici I’exemple sur le coefficient de trainée Ky. Dans le contexte des écoulements a phase dis-
persée, le modele de Drew et Passman [35] est fréquemment retenu. Ce modele nécessite 1’introduction de
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la densité d’aire interfaciale a; et du coefficient de frottement Cr. Ce modele s’écrit

Ky = %aicf P1 fur —ua.
L’indice 1 y désigne la phase continue. Deux parametres a; et Cy sont introduits dans cette définition du co-
efficient d’échange Ky . La modélisation de ces parametres recquiert des hypotheses supplémentaires. Pour
prendre en compte le profil des inclusions, Ishii et Mishima [68] font par exemple dépendre le coefficient
de frottement C du rapport de forme rs / ¢, obl rs désigne le rayon de Sauter et 77 le rayon de trainée. Mais
quoiqu’il en soit, la validité de ce modele est par construction limitée aux écoulements a phase dispersée.
Qu’en est-il pour d’autres régimes d’écoulements ?

Enfin, quand bien méme on dispose de certains résultats expérimentaux pour les coefficients d’échange,
une troisieme difficulté apparait. Ces résultats expérimentaux ne sont pas nécéssairement transposables
dans notre cadre d’étude. Pour les modeles bifluides, I’ensemble des campagnes expérimentales a été mené
dans le cadre standard des modeles a une pression. Dans ce cadre, flux de masse et flux de chaleur sont
généralement li€s par la relation (3.3). De maniére générale, les transferts de chaleur et de masse sont indé-
pendants pour le modele a sept équations. Dans le cadre des modeles bifluides a une pression, il n’existe par
ailleurs pas d’équivalent du terme source de fraction volumique &;. Pour les écoulements liquide-vapeur
en transition de phase, nous sommes donc amenés a proposer de nouveaux modeles pour les coefficients
d’échange interfaciaux du modele bifluide & sept équations.

En ce qui concerne la modélisation de ces coefficients d’échange pour le modele bifluide a sept équa-
tions avec transition de phase, certaines analyses dimensionnelles ont déja été réalisées par Lhuillier dans
[78]. Mais outre ces analyses dimensionnelles, nous retenons également de son travail I’hypothése d’un
faible écart de I’écoulement liquide-vapeur par rapport aux conditions de saturation. Nous proposons ici de
traduire cette hypothese en termes mathématiques en supposant I’équilibre isobare isotherme équipotentiel
équivitesse localement stable. Dans un premier temps, on introduit les coefficients thermodynamiques

_yv ! v WP 1 (e v | [(0Tk der\ !
ﬂuu_;mk’ ﬂpp_; Ol +I71k <8Pk> (=R, /qn_z 0P, i dP; ’

Pk i M Pk

cGe), (), |- (e, G, o (), G,
Adgg =y — == +WP| == - = — | Tisg+—| = — i —0g).
o8 ;mk pk(apk P Yk 8Pk Pi my. E)Pk Pr aPk Pr Sk my aPk Pr aPk Pr (e k)

On modélise ensuite les différentes fonctions de relaxation

1 1 1 1
Kp = Kr = K

KU = - 3 - 3 0 — .
TP App Tr An To Ao

- )
TU Auu

(3.9)

Dans cette modélisation des coefficients d’échange interfaciaux, Ty, Tp, Tr et Tg sont des échelles de temps
caractéristiques du retour a 1’équilibre des vitesses, pressions, températures et potentiels de changement de
phase. Pour des lois d’état de type gaz parfait dans les deux phases, nous vérifierons numériquement a la
section 5.2 que cette modélisation (3.9) des coefficients d’échange induit la stabilité linéaire de certains
équilibres isobares isothermes équipotentiels et équivitesses.

Dans la modélisation (3.9) des coefficients d’échange, quatre échelles de temps caractéristiques ont
néanmoins été introduites. Ces échelles de temps nécessitent une fermeture. De maniere générale, ces
échelles de temps sont des fonctions de la variable d’état W. Ces échelles de temps dépendent de la confi-
guration des écoulements diphasiques. Nous cherchons ici a établir une plage de valeurs pour chacun de
ces temps de relaxation. Certaines informations existent dans la littérature sur la dynamique des transferts
interfaciaux pour les écoulements en transition de phase. Ces informations s’appuient généralement sur des
données expérimentales. On en donne ici un bref apergu. Suivant le modele de trainée étudié par Ishii et
Mishima dans [68] pour les écoulements a phase dispersée, une petite application numérique situe le temps
de relaxation en vitesse Ty dans I’intervalle [1073,107!] s. Dans le contexte des écoulements  poudre,



35

les résultats expérimentaux de Baer et Nunziato nous permettent de situer le temps de relaxation en pres-
sion Tp dans I’intervalle [10’37 10’1] s. Pour une dépréssurisation rapide d’un écoulement liquide-vapeur
en transition de phase (flashing), Bilicki, Giot et Kwidzinski [15] situent différemment Tp aux alentours
de 107* s. Les différents échelles de temps T et Tg caractéristiques des transferts énergétiques nous sont
fournies par Bilicki, Kwidzinski et Ali Mohammadein [16]. Ces auteurs situent les échelles de temps ca-
ractéristiques Tr et Tg dans I'intervalle [10’3, 1] s. L’ensemble de ces échelles de temps caractéristiques est
regroupé dans le tableau 3.2. A I’avenir, ces différentes échelles de temps caractéristiques seront identifiées
a des constantes de I’intervalle [107#,1] s. Ce résumé des échelles de temps en vigueur dans la littérature
termine notre travail de modélisation. Le modele bifluide a sept équations est maintenant totalement fermé.

Remarque 5. Dans cette section, plusieurs modeéles viennent d’étre proposés pour les coefficients d’échange
interfaciaux. Ces modeéles différent de la littérature. Leur construction s’appuie sur notre traduction ma-
thématique de I’hypothese formulée par Lhuillier dans [78]. Cette hypothese stipule la stabilité locale des
équilibres isobares isothermes équipotentiels et équivitesses. Pour des lois d’état de type gaz parfait dans
les deux phases, cette stabilité locale de certains équilibres liquide-vapeur sera numériquement vérifiée a
la section 5.2. Comme cette nouvelle modélisation (3.9) des coefficients d’échange est néanmoins sujette a
caution, nous essaierons a l’avenir d’obtenir des résultats qui soient indépendants de la forme donnée aux
fonctions de relaxation.

Tableau 3.2: différentes échelles de temps caractéristiques pour les transferts interfaciaux au sein des
écoulements diphasiques en transition de phase.

Temps caractéristique de retour Ishii _3 1
< <
a I’équilibre des vitesses et Mishima [68] 107%s S < 1077s
Temps caractéristique de retour Baer et Nunziato [8] 107%s <tp < 1071s
aI’équilibre des pressions Bilicki, Giot et Kwidzinski [15] T =10"4s
Temps caractéristique de retour Bilicki, Kwidzinski et 103s < T < 1s
a I’équilibre des températures Ali Mohammadein [16] STS
Temps caractéristique de retour Bilicki, Kwidzinski et 103s < 0 < 1s
a I’équilibre des potentiels Ali Mohammadein [16] SN

3.5 Admissibilité des solutions régulieéres bornées

Aux sections précédentes, la fermeture du modele bifluide a deux pressions a été réalisée dans le cadre
des écoulements en transition de phase. A I’introduction de cette premiere partie de these, la notion d’ad-
missibilité a par ailleurs été définie par la donnée de 1I’ensemble

Q={WeR* /Vk=1,2, 04 €]0,1], py >0, P, >0},

ou d désigne la dimension de I’espace physique. A titre préliminaire, cette section s’intéresse a 1’admissi-
bilité des solutions régulieres bornées du systeme (1.1) sans diffusion. Un tel travail a déja été entamé au
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chapitre précédent dans le cadre des écoulements diphasiques sans transition de phase. Cette étude est ici
poursuivie en considérant de plus un transfert de masse.

Pour k = 1,2, rappelons tout d’abord la définition des deux coefficients thermodynamiques

~1

~ E)ek ~ ~ ~

Ye=|Pk| 35 ) Yio Pc =Yk Pc +Vk (P — Px) -
oF /),

Dans le cadre des solutions régulieres du systeme (1.1) sans diffusion, les équations portant sur les fractions

volumiques, les masses partielles et les pressions s’écrivent de maniere équivalente

a[(Xk—‘y-Vi'V(X,k:K'])(Pk—Pk/)7
Oy my+uy -V +m V-uy, = Ky (ek/—ek),

~ Vi, P
Vk=1,2, ath+uk'VPk+'YkPkV‘uk+Yl&kk(Mk_vi)'vock
K =3k 5 P 5
= Ylk—KP (P — Pr) + i3 [KT (To = Ti) + Ky (ugr —ug.) - (Vi —Mk)]
Ol Ol
VP | Y P (u—Vi)?
Ko (0 —0y) | Kk T (g T WV )
+ Ko (6 k)|:mk +ak(e, ex Pk+ 5

Par rapport au chapitre précédent, 1’équation portant sur les fractions volumiques n’est pas modifiée par
I’introduction du transfert de masse. La proposition 3 établie au chapitre précédent dans le cadre des écou-
lements diphasiques sans transfert de masse peut donc €tre directement transposée dans le cadre des écou-
lements liquide-vapeur en transition de phase. On s’intéresse par la suite a la positivité des pressions. De
maniere analogue au chapitre précédent, cette positivité des pressions ne peut étre établie qu’en I’absence
du transfert thermique et du transfert de masse. La proposition 5 établie au chapitre précédent dans le cadre
des écoulements liquide-gaz se transpose alors directement au cadre des écoulements liquide-vapeur en
transition de phase. On s’intéresse pour finir a la positivité des masses partielles.

Proposition 6. Soit T € R*.. Soit D un domaine borné de I’espace physique. On note 0D la frontiére de

ce domaine, n sa normale extérieure. Pour k = 1,2, soit uy, V - uy et Ee des applications de L=(]0,T[x D).
On considere un coefficient d’échange Kg de la forme

Ko =mymyKg. (3.10)
Pour des conditions initiales et aux limites admissibles,

Vk=1,2, Vxe o, m(t=0,x) >0,
Vk=1,2, Vi€ [0,T], Vx€ 0D /up-n <0, m(t,x) >0,

les solutions régulieres bornées de I’équation
oy my +uy - Vg +m V-up = Ko (0 — 6g)
demeurent positives sur I’ensemble du domaine [0,T]| X D :
Vk=1,2, V(t,x) €[0,T]xD, m(t,x) >0.

La démonstration de la proposition 6 est une application directe du lemme 1 présenté a I’annexe A. En
résumé, pour une modélisation particuliere (3.10) du coefficient d’échange Ky, cette proposition 6 assure la
positivité des masses partielles. Pour k = 1,2, soit ¥, le coefficient thermodynamique défini par la relation

wen(Ge), wn(Gn), (), (), o (56), (50),
=i =22 ) 43P ) — (== ) Tis4 [ =2 — i—61).
E pk<apk P o 9P Pk 9P Pk IP Pi ek IP Pi IP Pr (=0
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Dans le cadre des écoulements liquide-vapeur, une telle modélisation (3.10) du coefficient d’échange Ky a
justement été adoptée a la section précédente :

1

Ky = e
b= To (M2, +miYy)

La proposition 6 n’assure cependant pas I’admissibilité des masses partielles. Certaines solutions peuvent
présenter des densités nulles sur les bords de 1’espace admissible.

En conclusion, plusieurs lois de fermeture ont été proposées dans ce chapitre pour clore le modele
bifluide a deux pressions avec transition de phase. Un cadre thermodynamique a tout d’abord été élaboré
pour décrire les écoulements liquide-vapeur. Ce cadre thermodynamique postule notamment 1’existence
d’un équilibre triple isobare isotherme équipotentiel monovariant entre les phases. Une telle hypothese nous
permet de discriminer les lois d’état susceptibles de décrire un liquide et sa vapeur. Un jeu de fermetures
a ensuite été proposé pour modéliser 1’ensemble des interactions diphasiques. Ce jeu de fermetures dote le
modele bifluide a sept équations d’une inégalité d’entropie. Ce jeu de fermetures differe particulierement
de la littérature en ce qui concerne la modélisation du transfert de masse. A ce stade, le modele bifluide a
sept équations est totalement fermé. Ce modele est par ailleurs doté d’une structure dissipative. Muni de
cette inégalité d’entropie, la stabilité des équilibres liquide-vapeur sera étudiée a la section 5.2.
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Chapitre 4

La partie convective

Aux précédents chapitres de modélisation 2 et 3, plusieurs lois de fermeture ont été proposées pour
clore le modele bifluide a sept équations. Le systéme (1.1) est maintenant totalement fermé. Ce systeme est
par ailleurs doté d’une inégalité d’entropie. Dans ce chapitre, I’étude mathématique du systeme (1.1) est
entamée par I’analyse de la partie convective o,W +V-F (W) +C(W) : VW = 0. Ni les termes d’interaction
entre les phases, ni la diffusion ne sont ici implémentés. Nous en gardons néanmoins la trace via I’'inégalité
d’entropie. Dans le cadre des solutions faibles, cette simplification est réalisée afin de construire des solu-
tions analytiques de référence aux probleémes posés par la partie convective. Cette étude continue sera par
ailleurs réutilisée dans un cadre discret au chapitre 7 oll une procédure numérique est élaborée pour réaliser
la simulation du modele bifluide a sept équations.

Dans ce chapitre, on se restreint a un cadre monodimensionnel. Dans ce cadre monodimensionnel, la
partie convective du modele bifluide a sept équations o;W + 0, F (W) +C(W) d,W = 0 s’écrit sous la forme
développée
0,0 +V; 000 =0,

0 (02 P2) +0x(02 P2 uz) =0,

9 (02 P2 u2) + 0y (O P23 + 0 P2) — P 0,012 = 0,

01 (02 P2 E2) + 0 [0 (P2 Ex + Pa) up] — P V; 0,0, =0, 4.1
(0t p1) +0x(0t prus) =0,

at(Ol,l P1 Ml) +8X(0c1 P1 M% =+ 0 P]) 4 P; 0,0, = 0,

0 (a1 p1Er) 4+ 0x [0t (p1 Er 4+ Pr)uy | + P, Vidc0, = 0.

Deux propriétés caractérisent cette partie convective. Dans un premier temps, cette partie convective est
dotée d’une entropie 1 (W) concave, mais non-strictement concave. Cette partie convective ne peut par
ailleurs pas étre mise sous une forme conservative en raison du produit non-conservatif C(W) d,W. Dans
ce cadre non-conservatif, on ne peut pas appliquer le théoreme de Godunov-Mock qui nous aurait permis
de conclure a I’hyperbolicité du systeme (4.1). Déterminer la nature du systeme (4.1) devient 1’objet de
la premiere partie de ce chapitre. Pour déterminer la nature de ce systeme, on analyse sa structure propre.
L’analyse de cette structure propre nous permet de conclure a la nature hyperbolique résonante de la partie
convective associée au modele bifluide a sept équations. Ce travail constitue un rappel dans la mesure ol
il a déja été présenté par Gallouét, Hérard et Seguin dans [42]. Ce travail est ici replacé dans le cadre de
I’hypothese 1.

Par la suite, on cherche a définir les solutions faibles du systeme (4.1). Définir ces solutions faibles
revient a attribuer une nature aux différents champs caractéristiques du systéme (4.1) et 2 donner un sens
aux produits non-conservatifs V; 0,0, P; dx0y, P;V; d.0y. Les différentes grandeurs interfaciales P;, V; de
méme que les fractions volumiques o peuvent effectivement présenter simultanément des discontinuités
pour lesquelles les relations de saut du systéme (4.1) sont ambigués (voir [29]). A la deuxieme partie de ce
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chapitre, diverses modélisations pour les grandeurs interfaciales P;, V; sont alors mises en avant. Ces mo-
délisations particulieres pour la vitesse et la pression interfaciales définissent localement tous les produits
non-conservatifs du systeme (4.1). La mise en avant de ces modélisations particulieres pour les grandeurs
interfaciales P;, V; constitue le rappel des résultats présentés par Coquel, Gallouét, Hérard et Seguin dans
[27]. Ce travail est ici complété par la proposition de nouveaux modeles pour le couple interfacial (P;,V;).

Dans ce cadre, la derniére partie de ce chapitre est consacrée a I’étude du probleme de Riemann
pour le systeme (4.1). Ce probleme s’avere extrémement compliqué. Nous nous restreignons a 1’étude
des connexions onde par onde en imposant des lois d’état de type gaz parfait dans les deux phases. Ce
travail a déja été entamé par Gallouét, Hérard et Seguin dans [42]. Nous le rappelons brievement. Ce tra-
vail est ensuite complété par une étude approfondie de 1’onde associée a la fraction volumique. Différents
régimes d’écoulement sont alors mis a jour pour le mélange diphasique.

4.1 Nature de la partie convective

Dans cette section, on s’intéresse a la nature de la partie convective associée au modele bifluide a deux
pressions. Pour déterminer la nature de cette partie convective, on analyse la structure propre du systeéme
(4.1). Pour étudier cette structure propre, plusieurs coefficients thermodynamiques demandent tout d’abord
a étre introduits. Pour k = 1,2, ces différents coefficients thermodynamiques s’écrivent

1 ask> <6ek>1 /ykpk 1 (aek)l
A = — (= — ) (P—-P), By = L4 (=) (P-P),
k my (aPk o aPk o ( k) k Ol my aPk o ( k)

- (ux — V) {Bk—(P"OCkP"ﬂ . c%(ﬂ‘a—f}(uk—v,»)zlsk’

Pk {(uk*vi)z*qﬂ (ug —V;)2—c3

P—P
H, = (=1)" Ax (we = Vi), Huk:(—l)kkm—klv Hp, = (=1)*By (ux — Vi)

Soit X = (0tp,s2,u2, P2, s1,ui,P)". Dans le cadre des solutions réguliéres, la partie convective du modéle
bifluide a sept équations se réécrit de maniere équivalente

Vi 0 0 0 0 0 0
H, w 0 0 0 0 0
H, 0 Us T 0 0 0
aa—): H(X)aa—))f:O, HX)=| Hp, 0 p2c3 x 0 0 0
H, 0 0 0 u 0 0
H, 0 0 0 O Ui T
Hpb 0 0 0 0 pici wu

La nature du systeme (4.1) dépend des propriétés associées a la matrice H. On détermine tout d’abord ses
valeurs propres

Ao =V,
MM =ur—ca, A =u, M=u+c, 4.2)

A=u—cy, As =up, Ag =uj+cy.
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Ses vecteurs propres a droite respectivement associés sont regroupés dans la matrice colonne

1 0 0 0 0 0 0
—Ap 0 1 0 0 0
G 10 1 0 0 0
(Rp)peqo,..61 = & —prc2 0 pre2 0 0 0 4.3)
Ay 0 0 0 0 1 0
& 0 0 0 10 1
—& 0 0 0 —picr 0 prcy

Deux sous-systemes de type Euler couplés par une équation sur la fraction volumique se dégagent de cette
structure propre. Regroupé dans la matrice colonne (4.3), I’ensemble des vecteurs propres a droite engendre
généralement 1’espace R’ excepté le long des variétés V; = uy i, k = 1,2. 1l s’agit du phénomene de
résonance pour lequel I’ensemble des vecteurs propres n’est plus complet. La nature du systeme (4.1) est
alors résumée a proposition 7.

Proposition 7. Sous [’hypothese thermodynamique fondamentale 1, la partie convective du modele bi-
fluide a sept équations est hyperbolique résonante sur I’espace des états admissibles Q C R”. Cette partie
convective admet toujours sept valeurs propres réelles. Ses vecteurs propres a droite engendrent [’espace
R7, excepté le long des variétés Vi = ug + cp, k= 1,2.

zeN 2

Démonstration. La proposition 7 a déja été démontrée par Gallouét, Hérard et Seguin. Dans [42], leur
démonstration s’appuie sur les ouvrages de référence [52, 98]. Cette démonstration est ici brievement
rappelée. On la replace dans le cadre de I’hypothese 1. Dans un premier temps, la nature du systeme (4.1) est
indépendante du jeu de variables utilisé pour déterminer sa structure propre. On peut donc indifféremment
travailler en variable X ou W. Une fois passé en variable X, le caractere réel des vitesses soniques cj découle
de I’hypothese 1. Ce caractere réel des vitesses soniques a été établi a la proposition 1 sous 1’hypothese 1.
Le spectre de la matrice H est donc toujours réel sur I’espace admissible Q. L’étude des vecteurs propres a
droite termine cette démonstration. [

La proposition 7 n’est pas nouvelle. Elle a déja été présentée par Gallouét, Hérard et Seguin dans [42].
Nous I’avons juste replacée dans le cadre de I’hypothese 1. Cette proposition 7 est indépendante de la mo-
délisation retenue pour la vitesse interfaciale.

En résumé, la partie convective du modele bifluide a sept équations est presque partout hyperbolique
sur ’espace admissible Q C R, excepté le long des variétés V; = u; & cx, k = 1,2. Suivant la dénomination
proposée par Goatin et Lefloch dans [50], ces variétés de mesure nulle dans R7 sont appelées variétés de
résonance. Aux précédents chapitres de fermeture 2 et 3, une modélisation standard de la vitesse inter-
faciale a été adoptée. Cette modélisation standard de la vitesse interfaciale associe V; a une combinaison
convexe des vitesses phasiques : V; = Bu; + (1 —B) uz, B € [0, 1]. Pour nos applications a la simulation
des écoulements diphasiques a faible nombre de Mach, les phénomenes de résonance sont donc marginaux
pour lesquels I’écart de vitesse entre les phases doit étre de 1’ordre de grandeur des vitesses soniques cy,
k=1,2. On ne s’appesantira pas sur ces problémes de résonance a I’avenir.

Remarque 6. Dans la littérature, de tels phénomenes de résonance affectent d’autres modélisations "hy-
perboliques" des écoulements diphasiques compressibles. Que 1’on considere le modele a huit équations
de Ransom et Hicks [89], ou encore le modele a six équations de Romenski et Toro [91], plusieurs vec-
teurs propres se recouvrent sur des variétés de résonance lorsque I’écart de vitesse entre les phases est de
l’ordre de grandeur des vitesses soniques. Pour le modeéle bifluide a sept équations, nous montrerons a la
section 4.3 que différents régimes d’écoulement existent pour le mélange diphasique de part et d’autre des
variétés de résonance V; = up £ cy, k = 1,2. Le phénoméne de résonance nous apparaitra alors comme un
mécanisme de transition entre différents régimes d’écoulement diphasique.
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4.2 Nature des champs caractéristiques et définition des produits
non-conservatifs

A la section précédente, la nature hyperbolique résonante de la partie convective associée au modele
bifluide a sept équations a été établie. La structure propre de cette partie convective a par ailleurs été
détaillée. Cette partie convective est constituée de deux sous-systemes Euler que vient coupler une équation
sur la fraction volumique. Cette partie convective se présente par ailleurs sous une forme non-conservative.
Dans cette section, on cherche a définir les solutions faibles de cette partie convective. L’ attribution d’une
nature aux différents champs caractéristiques est alors envisagée conjointement a la définition des produits
non-conservatifs pour le systeme (4.1).

4.2.1 Nature du champ caractéristique associé a la vitesse interfaciale

Dans un premier temps, on s’intéresse a la nature du 0-champ caractéristique associé a la vitesse inter-
faciale V;. A la traversée de la 0-onde, les différentes grandeurs interfaciales P;, V; de méme que les fractions
volumiques o, peuvent présenter simultanément des discontinuités. La connexion a travers la 0-onde n’est
donc pas classique pour le systéme (4.1) qui présente les trois produits non-conservatifs V; d,0l, P; 9,0,
P;V; 0,0 (voir [29]). Dans cette section, on se propose de résumer les travaux de Coquel, Gallouét, Hérard
et Seguin [27] qui mettent en lien la définition de ces produits non-conservatifs avec la nature du 0-champ
caractéristique.

Modélisation de la vitesse interfaciale par un champ linéairement dégénéré et fermeture du produit
non-conservatif V; 0,.0y.

Aux précédents chapitres de fermeture 2 et 3, une classe générale de modeles a été retenue pour la
vitesse et la pression interfaciales. Ces deux grandeurs interfaciales s’écrivent respectivement

‘/l:Bu1+(1_B)u2a Be[oal]a
_ D(1-B) 44)
B+ (1-P) clo1]

Une telle définition de la vitesse et de la pression interfaciales dote le modele bifluide a sept équations
d’une inégalité d’entropie. Deux cas se distinguent alors suivant que le O-champ caractéristique associé a la
valeur propre Ay = V; est vraiment non-linéaire ou linéairement dégénéré. Dans I’hypothése ot le 0-champ
caractéristique est vraiment non-linéaire, certaines conditions initiales peuvent faire apparaitre une détente.
Une telle détente épaissit les interfaces en une zone de mélange. Ce phénomene semble contraire aux obser-
vations expérimentales. A la suite de Coquel, Gallouét, Hérard et Seguin [27], le O-champ caractéristique
est donc supposé linéairement dégénéré :

P=uP +(1—u)P, M

YW eQ, VV:-Ry=0. 4.5)

Cette modélisation (4.5) de la vitesse interfaciale définit implicitement le produit non-conservatif V; 0,0y
En effet, lorsque la fraction volumique saute a la traversée de la 0-discontinuité de contact, le O-invariant
de Riemann V; est constant. Inversement 2 la traversée des p-ondes, p € {1,...,6}, la fraction volumique
est constante. Le produit non-conservatif V; 9,04 est donc localement bien défini.

En ce qui concerne la définition du deuxiéme produit non-conservatif P; d,0, une modélisation si-
milaire de la pression interfaciale pourrait étre adoptée. Une telle modélisation de la pression interfaciale
associerait similairement P; a un O-invariant de Riemann. D’apres la relation (4.4), un lien existe néanmoins
entre la vitesse et la pression interfaciales qui ne peuvent pas étre modélisées séparément. La question se
pose alors de trouver un coefficient B : Q — [0, 1] qui vérifie le systéme surcontraint

VVi-Ry=0, Vi=Bur+(1-B)uz,

YWe Q,
VP-Ry=0, Po=pu(B) P+ (1—p(B))Ps.
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A I’heure actuelle, aucune solution n’a été trouvée a ce probléme qui identifie la pression interfaciale a un
0-invariant de Riemann. Cette contrainte est donc relaxée par la suite. Le produit non-conservatif P; 0,0y
sera défini ultérieurement.

A ce stade, une modélisation générique de la vitesse interfaciale peut néanmoins étre proposée. Cette
modélisation générique de la vitesse interfaciale est simultanément compatible avec le caractere linéaire-
ment dégénéré du O-champ caractéristique et la définition d’une inégalité d’entropie pour le modele bifluide
a sept équations. Une telle modélisation générique de la vitesse interfaciale est présentée a la proposition 8.
Cette proposition 8 généralise les travaux de Coquel, Gallouét, Hérard et Seguin [27].

Proposition 8. Pour k = 1,2, soit Yx(pk, Px) un coefficient thermodynamique positif qui satisfait I’équation

3Xk> ~ <8xk>
L % (i ) 4.6
Pk(a o) p Whk| 5 P, (4.6)

Le 0-champ caractéristique associé a la vitesse interfaciale

m
Vi=Bur+(1-B)ua, B:me[o’l]’ 4.7

est linéairement dégénéré a la condition que les deux coefficients thermodynamiques (X1,%2) 7 (0,0) vé-
rifient la relation

8X2 862 -1 ' ' aX1 86‘1 —1 ' o
(a_[>2>p2 (E)pz (Pi=P2) (u2 = Vi) — (a_P1>p1 <a_P1)p1 (Pi—Py) (uy —V;) =0. (4.8)

La pression interfaciale s’écrit alors

my Y2 o

B=uht(1=p) b, H o mn T rme

€10,1]. 4.9)

Démonstration. La proposition 8 s’intéresse a la nature du O-champ caractéristique. Sa démonstration se
ramene a I’étude de la quantité V'V;- Ry pour tout W € Q. Suivant la définition (4.7) de la vitesse interfaciale,
de laborieux calculs nous permettent d’établir successivement les relations

(u1 —up) 2
VV;-Rp= ——————— | — + Y oums_ixa-
0 VRN, P1P2X1X2 = k M3k X3—k

(o (2002, - (%02) - (- P - )|

(uy —up) 2 ( (an> <3ek>] )
VVi.-Rp= ——— | — + —kX3— + | === — P, —P, )
0= o T P1P2X1 X2 k;m X3k \ Pt | 3p ez, pk( %)

1 ax2> (ae2)1
VVi-Rpy=——— | [ 22 — ) (P=P)(wa—V,
O im0 Kal’z 0, \OP2 pz( ) (2 =Vi)

_(%)p(g%)ml(n—ﬂ)(ul—w)}-
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Suivant la relation (4.8), le O-champ caractéristique est donc linéairement dégénéré :
YW e Q, VV;-Ry=0.

Pour doter le modele bifluide a sept équations d’une entropie, un lien a par ailleurs été établi aux chapitres 2
et 3 entre la vitesse et la pression interfaciales. Ce lien vient d’étre rappelé dans cette section sous la forme
des relations (4.4). L’expression (4.9) de la pression interfaciale découle de cette relation de compatibilité
entre P; et V;. [

La proposition 8 est un résultat nouveau. Cette proposition 8 associe les modélisations de la vitesse inter-
faciale & une famille & deux paramétres (y(1,%z2). Plusieurs modeles de la littérature sont retrouvés par ce
biais. On retrouve notamment les modeles envisagés par Coquel, Gallouét, Hérard et Seguin [27], de méme
que les modeles totalement décentrés utilisés par Baer et Nunziato [8] et repris par Gavrilyuk et Saurel
dans [45]. Dans le cadre de cette modélisation a deux parametres, ces différents modeles pour la vitesse
interfaciale se réécrivent :

Baer et Nunziato,
Vi=uy, (x1,%2) = (1,0), Gavrilyuk et Saurel, (4.10a)
Coquel, Gallouét, Hérard et Seguin,
Baer et Nunziato,
Vi=u, (1,%2) = (0,1), Gavrilyuk et Saurel, (4.10b)
Coquel, Gallouét, Hérard et Seguin,
_ mpup+myup

Vi —4 == X1,%2) = (1,1), Coquel, Gallouét, Hérard et Seguin. (4.10c)
my +my

Par la suite, on s’intéressera particulierement au modele (4.10c) qui associe la vitesse interfaciale a la
vitesse du centre de masse pour le mélange diphasique.

Remarque 7. Aux précédents chapitres de modélisation 2 et 3, I’existence d’une entropie sy a été postulée
dans chacune des phases k = 1 ou 2. Suivant la proposition 1, cette entropie s vérifie pour k = 1,2,
I’équation (4.6). On rappelle par ailleurs I’expression de la température. Toujours suivant la proposition

1, cette température s’écrit
ase\ /0
Vk=1,2, Ti= <a%> (%) .
k/ oy k/ oy

Pour une modélisation a deux paramétres (4.7) de la vitesse interfaciale, identifions le couple (Y1,%2) au
couple (s1,s7). Cette modélisation particuliére de la vitesse interfaciale s’écrit

_ myspup+mysyup

V; @.11)

my sy +mp 2
Soit M = Y my sy et Fyy = Y my s ug. Une telle modélisation de la vitesse interfaciale vérifie I’égalité

On rappelle que la relation (4.8) assure le caractere linéairement dégénéré du O-champ caractéristique
associé a la vitesse interfaciale. Pour la modélisation particuliere (4.11) de la vitesse interfaciale, cette
relation (4.8) se réécrit

le(Pi_PZ) (Mz—Vi)—Til(Pi—Pﬂ(Ml -V;)=0.

Cette relation (4.8) s’identifie alors a la relation de compatibilité (4.4) entre la vitesse et la pression inter-
faciales. Aux précédents chapitres de fermeture 2 et 3, la relation de compatibilité (4.4) a été établie pour
doter le modele bifluide a sept équations d’une entropie (voir proposition 2). Un lien existe donc entre le
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caractére linéairement dégénéré du O-champ caractéristique et la définition du couple entropique (N, Fy)
pour le modéle bifluide a sept équations. Comme néanmoins la positivité des entropies sy dépend des lois
d’état utilisées dans chaque phase, le coefficient

my sy
mp S| +myso

n’appartient pas nécessairement a I'intervalle [0,1]. Nous ne nous appesantirons donc pas a I’avenir sur
la modélisation (4.11) de la vitesse interfaciale. Cette modélisation (4.11) de la vitesse interfaciale ne
dote pas nécessairement le modele bifluide a sept équations d’une inégalité d’entropie. Cette modélisation
(4.11) de la vitesse interfaciale peut également poser des problemes de définition.

Définition des relations de saut a la traversée de I’onde V; et définition du produit non-conservatif
P;0,.04.

Au paragraphe précédent, plusieurs modeles (4.10) viennent d’étre proposés pour la vitesse interfaciale.
Ces modeles (4.10) associent la 0-onde a un champ linéairement dégénéré. Ces modeles (4.10) définissent
localement le produit non-conservatif V; d,04. L’ensemble de ces modeles (4.10) est simultanément com-
patible avec la construction d’une inégalité d’entropie pour le modele bifluide a sept équations. Dans ce
paragraphe, on étudie les connexions a la traversée de la 0-onde. On rappelle le travail de Coquel, Gallouét,
Hérard et Seguin [27] qui vise a définir le dernier produit non-conservatif P; d,0l.

A la proposition 8, la nature linéairement dégénérée du 0-champ caractéristique a été établie. Cette na-
ture linéairement dégénérée du O-champ caractéristique associe la 0-onde a une discontinuité de contact. La
préservation des O-invariants de Riemann s’identifie alors aux relations de Rankine-Hugoniot a la traversée
de I’onde V;. Ces relations de saut s’écrivent

[my (= V)] =0,
Vi] =0 et Vk=1,2, [y g (g — Vi) + 0oy P] — [Pidvou] =0,
[my Ey. (ug — Vi) 4 04 Prug | — V; [Pi0you ] =0.
La notation [] y désigne la différence entre les états a droite et a gauche de la 0-onde. Pour les modéli-
sations (4.10) des grandeurs interfaciales, I’élimination du produit non-conservatif [Pi ax(xk] ne fournit que

cinq O-invariants de Riemann. Pour la modélisation particuliere (4.10c) de la vitesse interfaciale, ces cing
O-invariants de Riemann s’écrivent par exemple

2
miuy+myuyp P I
I=Vi=—1+——"22, 13:e1+—+<")2, 22
my +my p1 - 2mj s (13)
) L=Y - + oy Py (4.12)
L L B f_ey 2 ) E
mp +my ’ P2 Zm%7

Pour un 0-champ caractéristique linéairement dégénéré, le recours a la loi de conservation supplémentaire
om+ aan = 0 fournit une nouvelle relation de saut. Cette nouvelle relation de saut s’écrit

-V kask + kaskuk =0. 4.13)
k k

La démonstration de ce résultat figure a ’annexe 4.C de la theése soutenue par Seguin [95]. Le dernier
produit non-conservatif P; 0,0 se trouve alors implicitement défini par la donnée du sixieéme O-invariant
de Riemann. Pour la modélisation particuliere (4.10c) de la vitesse interfaciale, ce sixieme O-invariant de
Riemann s’écrit par exemple

1§=s5—51. (4.14)
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A ce stade, diverses modélisations (4.10) de la vitesse interfaciale ont été retenues pour clore le modele
bifluide a sept équations. Ces modélisations (4.10) de la vitesse interfaciale associent 1’onde de fraction
volumique a une discontinuité de contact. Les ondes de fraction volumique seront donc toujours associées
a des interfaces infiniment minces pour le mélange diphasique. Ces modélisations particulieres (4.10) de
la vitesse interfaciale définissent par ailleurs I’ensemble des produits non-conservatifs du systeme (4.1)
sans recourir a la théorie développée par Dal Maso, Lefloch et Murat [29]. La partie convective du modele
bifluide a sept équations est maintenant totalement fermée. Les connexions a la traversée de la 0-onde ont
ainsi pu étre explicitées.

4.2.2 Nature des champs caractéristiques associés aux sous-systemes de type Euler

A la section 4.1, la structure propre associée a la partie convective du modele bifluide a sept équations
a été présentée. Deux sous-systemes de type Euler couplés par une équation sur la fraction volumique
ressortent de cette structure propre. L’ onde de fraction volumique a été étudiée a la section précédente. On
s’intéresse dans cette section aux propriétés des sous-systemes de type Euler.

Nature des champs caractéristiques.

Pour étudier la nature des champs caractéristiques associés aux sous-systemes de type Euler, deux co-
efficients thermodynamiques demandent tout d’abord a étre introduits. Pour k = 1,2, ces deux coefficients

thermodynamiques s’écrivent
L, Pr (9
Tp=14+—|=—] .
cx \ 9Pk S

Dans la littérature [52, 98], ces coefficent T sont généralement supposés strictement supérieurs a 1 (voir
remarque 8). Suivant Menikoff et Plohr [82], cette propriété des coefficients Y caractérise la convexité des
courbes isentropiques dans le plan (P, py), k = 1,2. Sous cette hypothese, la nature des champs caractéris-
tiques associés aux sous-systemes de type Euler est présentée a la proposition 9.

Proposition 9. Pour k = 1,2, supposons les coefficients thermodynamiques Y > 1. Les 2- et 5-champs ca-
ractéristiques respectivement associés aux valeurs propres Ay = u et s = uy sont linéairement dégénérés.
Sous I’hypothese thermodynamique fondamentale 1, les 1-, 3-, 4- et 6-champs caractéristiques respective-
ment associés aux valeurs propres A = uy — c2, A3 = up + ¢3, Ay = uj — ¢q et g = uy + ¢ sont vraiment
non-linéaires.

Démonstration. La proposition 9 a déja été démontrée par Gallouét, Hérard et Seguin. Dans [42], leur
démonstration s’appuie sur les ouvrages de référence [52, 98]. Cette démonstration est ici bri¢vement
rappelée. Cette démonstration consiste en 1’étude des quantités VA, - R, pour p € {1,...,6}. Cette dé-
monstration est ici replacée dans le cadre de ’hypothese 1. Suivant les ouvrages de référence [52, 98], la
nature des p-champs caractéristiques ne dépend pas de la variable utilisée pour calculer VA, - R,. On peut
donc indifféremment établir la nature des champs caractéristiques en variable X ou W. Par commodité,
nous utilisons la structure propre associée a la variable X. Un calcul simple montre que les 2- et 5-champs
caractéristiques sont linéairement dégénérés :

YWeQ, VA, R, =0, p=2ou5.
En ce qui concerne les 1-, 3-, 4- et 6-champs caractéristiques,

d k=2 pourp=1ou3,
VWGQ, V}‘p’Rp:1+kak (ﬁ) s ou
Sk

dP; k=1 pourp=4oub.

Sous I’hypothese thermodynamique fondamentale 1, la proposition 1 nous permet de réécrire cette relation

k=2 pourp=1ou3,
YWeQ, VA, R, =Yg, ou
k=1 pourp=4oub.
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Par hypothese, les coefficients thermodynamiques Y ont été supposés strictement supérieurs a 1 pour
k=1,2. Les 1-, 3-, 4- et 6-champs caractéristiques sont donc vraiment non-linéaires. [

La proposition 9 a déja été présentée par Gallouét, Hérard et Seguin dans [42]. Nous 1’avons juste replacée
dans le cadre de I’hypothese 1. Ce résultat s’aveére indépendant de la modélisation retenue pour la vitesse
interfaciale. En résumé, par rapport au cadre monophasique standard, la structure des sous-systemes de
type Euler n’est pas modifiée par I’introduction d’une équation de couplage sur la fraction volumique.

Remarque 8. A la proposition 9, une nouvelle hypothése thermodynamique a été formulée. Pour k =
1,2, cette nouvelle hypotheése thermodynamique stipule le coefficient Yy strictement supérieur a 1. Cette
hypothese est standard. Elle est généralement admise. Voila pourquoi nous ne nous sommes pas appesantis
sur le sujet dans les chapitres de fermeture 2 et 3. L’immense majorité des lois d’état vérifie cette hypothese.
Pour une loi d’état de type gaz parfait (2.2), Xy s’identifie par exemple a la constante (Y +1) /2 > 1. Dans
le cadre des écoulements liquide-vapeur, cette hypothése peut néanmoins étre mise en défaut dans certaines
régions thermodynamiques situées au-dessus de la courbe de saturation. Pour décrire les mélanges liquide-
vapeur dans ces régimes supercritiques, certaines lois d’état trés particulieres de type Bethe-Zel dovich-
Thompson peuvent étre utilisées. Ces lois d’état tres particuliéres ne vérifient plus I’hypotheése Y > 1 (voir
par exemple [24]). Ceci sort néanmoins complétement du cadre de nos applications qui s’intéressent aux
transitions liquide-vapeur en dessous de la courbe de saturation. Pour k = 1,2, I’hypothése Y > 1 sera
donc toujours postulée par la suite.

Invariants de Riemann et relations de saut.

La fraction volumique étant constante de part et d’autre de la O-discontinuité de contact, la partie
convective du modele bifluide a sept équations se réduit localement a deux sous-systemes conservatifs
de type Euler. Dans ce paragraphe, on détaille les relations de saut et les invariants de Riemann associés a
ces deux sous-systemes. Ce travail constitue le rappel des résultats déja présentés par Gallouét, Hérard et
Seguin dans [42].

Pour définir les invariants de Riemann associés aux sous-systemes de type Euler, deux coefficients
thermodynamiques demandent tout d’abord a étre introduits. Pour k = 1,2, ces deux coefficients Yy (Py, si)

sont définis par la relation
( J Yy > _ 1
d P 5t Prcr

On note I, I’ensemble des six p-invariants de Riemann lin€airement indépendants associ€s a la p-onde.

Pour p € {1,...,6}, les différents ensembles /,, s’écrivent respectivement
L = {Otz,sz,uzflllg,sl,ul,l)l}, Iy = {Otz,sz,uz,Pz,S],u] 7\4!1},
L = {o,uy,P,s1,u1,Pi}, I = {og,s2,uz,Po,u;,Pi}, (4.15)
I = {og,s2,up+Va,s1,u1,P}, I = {0,52,u2,Pa,51,u1+Vy1}.

La préservation des 2- et 5-invariants de Riemann s’identifie alors respectivement aux relations de saut a
la traversée des 2- et 5-discontinuités de contact. En ce qui concerne les 1-, 3-, 4- et 6-champs vraiment
non-linéaires, les relations de saut a la traversée d’un choc de vitesse A s’écrivent

W] =

[
[ (e = 1 ]—0
Vk=1,2, k=2 pourp=1ou3,
[y uy (ug — ) + oy ] =0, otl (4.16)
K =3—k, : k=1 pourp=4oub.
[

my Ey. (ug —A) + 0y Peug ] =0,

pr] =0, [w] =0, [P]=0,

La notation [] y désigne la différence entre les états a droite et a gauche du choc. Par rapport au cadre
monophasique standard, les invariants de Riemann et les relations de saut associés aux deux sous-systemes
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de type Euler ne sont pas modifiés par I’introduction d’une équation de couplage sur la fraction volumique.
Ces relations de saut et ces invariants de Riemann seront réutilisés & la prochaine section dans 1I’étude du
probleme de Riemann associé au systeme (4.1).

En conclusion, la partie convective du modele bifluide a sept équations est maintenant completement
fermée. Pour les modélisation (4.10) de la vitesse interfaciale, tous les produits non-conservatifs du sys-
teme (4.1) sont localement bien définis. A la différence des travaux présentés par Dal Maso, Lefloch et
Murat [29], aucune information extérieure n’a été apportée au systeme (4.1) pour définir ses produits non-
conservatifs. Ceci a d’importantes conséquences numériques. Nous le constaterons a la section 8.1.1 ou
un modele usuel de la littérature (le modele de Glimm, Saltz et Sharp [48]) est comparé a un modele de
type (4.10) pour les grandeurs interfaciales. Dans le cadre non-conservatif du modele de Glimm, Saltz et
Sharp [48], deux schémas numériques différents convergeront vers deux solutions distinctes. Dans le cadre
des modélisations (4.10) pour la vitesse et la pression interfaciales, deux schémas numériques différents
convergeront vers une méme solution.

4.3 Le probleme de Riemann : étude champ par champ

Maintenant que sont définies les solutions faibles de la partie convective associée au modele bifluide a
deux pressions, on s’intéresse dans cette section au probleme de Riemann pour le systeme (4.1). Soit W, et
Wg deux états admissibles de Q. Le probleme de Riemann pour le systeme (4.1) s’écrit

W+ F(W)+C(W)dW =0,
W, si x<0, (4.17)

W(=0,x)=
Wg si x>0.
En raison de la nature hyperbolique résonante et non-conservative du systeme (4.1), ce probleme de Rie-
mann sort du cadre classique présenté par Godlewski, Raviart, Serre ou Smoller dans les ouvrages de
référence [52, 98, 97]. Les différents résultats présentés par ces auteurs ne s’appliquent pas ici. Ces ré-
sultats ont été établis pour des systeémes de lois de conservation conservatifs et strictement hyperboliques
(typiquement le systeme d’Euler). Nous pouvons néanmoins nous inspirer de leur démarche pour entamer
I’étude du probleme de Riemann (4.17).

Dans la littérature classique [52, 98, 97], I’étude du probléme de Riemann se décompose généralement
en deux étapes. La premiere est consacrée a I’étude des connexions a travers chaque onde. C’est ce que
nous appelons 1’étude champ par champ. Etant donné un état admissible W; situé a gauche d’une onde, on
cherche a déterminer s’il existe un état W, a sa droite qui soit unique et admissible. Des criteres de sélection
sont souvent introduits dans cette étape en cas de multiplicité. La seconde étape consiste en la connexion
des différentes courbes d’onde. Idéalement, les conditions de connexion champ par champ doivent alors se
réexprimer en une condition globale sur les états initiaux d’existence, unicité, et admissibilité de la solution
faible au probléme de Riemann.

Dans notre cadre néanmoins, une distinction s’opere des la premiere étape avec le cadre classique.
Certains champs peuvent se recouvrir au niveau des variétés de résonance. Au niveau de ces variétés de
résonance, la définition des connexions a la traversée d’une superposition d’ondes pose probleme. De telles
connexions ont par exemple été étudiées par Goatin et Lefloch dans [50]. Nous ne sommes pas parvenus
pour I'instant & transposer leurs résultats dans le cadre du probleme de Riemann (4.17). A titre d’étude
préliminaire, on se propose dans cette section de détailler les connexions champ par champ en dehors des
variétés de résonance. Pour se fixer les idées, une loi d’état de type gaz parfait (2.2) est retenue dans chaque
phase. On se restreint a la modélisation (4.10c) de la vitesse et de la pression interfaciales :

_ mpup+myup

myLPi+mTi P>
Pi= .

v, ,
l my +my m Ty +my s

(4.10¢)
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Dans ce cadre, I’étude des connexions onde par onde associées a la partie convective du modele bifluide a
sept équations a déja été entamée par Gallouét, Hérard et Seguin dans [42]. Nous procédons tout d’abord
au rappel de leurs résultats (connexions a travers les ondes de choc, connexions a travers les détentes). Une
étude approfondie de 1’onde V; associée a la fraction volumique est par la suite proposée. Cette étude met a
jour différents régimes d’écoulement pour le mélange diphasique.

4.3.1 Connexions a travers les ondes de choc

A la section précédente, diverses relations de saut ont été établies dans un cadre général pour les ondes
de choc associées aux champs vraiment non-linéaires du systeme (4.1). On considere ici des lois d’état de
type gaz parfait dans les deux phases. Pour k = 1,2, soit v; = u; — A la vitesse relative de la phase k par
rapport & un choc de vitesse A. Dans ce contexte, les relations de saut (4.16) se réécrivent

[(Xk}zo,
[Pxvi] =0,
Vk=1,2, [kai-i-P]: . k=2 pourp=1ou3,
K =3—k, v \ P v? o k=1 pourp=4oub.
L
{v—l)p 2}
[pe] =0, [we] =0, [Pe]=0,

L’étude des connexions a travers les chocs du modele bifluide a sept équations se ramene a I’étude des
connexions a travers les chocs d’un systeme Euler monophasique standard. Cette étude a déja été présentée
par Gallouét, Hérard et Seguin dans [42]. On la rappelle ici bricvement.

Pour étudier les connexions a travers les chocs du modele bifluide a sept équations, deux coefficients
thermodynamiques demandent tout d’abord a étre introduits. Pour k = 1,2, ces deux coefficients thermo-
dynamiques s’écrivent
Ve +1
Te—1

M =

On se focalise sur les propriétés d’une phase k en particulier. La paramétrisation en z; des courbes de choc
passant par W s’écrit

Vk:1,2, (vk)r = ;(vk)lv Ot] pourp ou )
1 k=1 pourp=4oub.
_ Kl —
(Pk>r - % — 7% (Pk)17

Etant donné un état admissible W; situé a gauche d’un choc, un état admissible W, peut toujours lui étre
connecté par la droite pour des paramétres d’onde z; dans 'intervalle [, t ], k= 1,2. Cet état W, n’est
cependant pas unique. L’inégalité d’entropie —A [n] + [Fn] > 0 sélectionne alors les chocs admissibles.
A titre indicatif, on peut vérifier que cette inégalité d’entropie sélectionne les mémes chocs que le critere
géométrique de Lax.

En résumé, a tout état admissible W; situé a gauche d’un choc peut donc étre connecté un unique état
admissible W, par la droite. Ces diverses connexions a la traversée des chocs satisfont les inégalités

k=2 pourp=1ou3,

Vk=1,2, '<
k=1 pourp=4oub.



50

4.3.2 Connexions a travers les détentes

A la section précédente, plusieurs invariants de Riemann (4.15) ont été présentés dans un cadre gé-
néral. Pour p € {1,3,4,6}, ces invariants de Riemann /, caractérisent les champs vraiment non-linéaires
du systeme (4.1). Ces p-invariants de Riemann sont constants a la traversée des p-détentes. L’étude des
connexions a travers les détentes du modele bifluide a sept équations se ramene alors a I’étude des connexions
a travers les détentes d’un systeme Euler monophasique standard. Dans ce cadre, ce paragraphe résume les
résultats déja présentés par Gallouét, Hérard et Seguin [42].

Pour p € {1,4}, la préservation des p-invariants de Riemann a la traversée d’une p-détente s’écrit

(s¢), = (s),. [ k=2 pourp=1,

Vk=1,2,
(Mk*\lfk),:(uk*\lfk),, k=1 pourp=4.

A tout état admissible W; situé a gauche d’une 1- ou 4-détente peut donc étre connecté un unique état condi-
tionnellement admissible W, par la droite. Cet état conditionnellement admissible W, satisfait la relation

(Pk)z 1 k=2 pourp=1,

Vik=1,2, (uk)r—(uk)l—/(

Pk), Pk Ck k=1 pourp=4.
Pour p € {3,6}, la préservation des p-invariants de Riemann 2 la traversée d’une p-détente s’écrit

(Sk),Z(Sk)l, k=2 pourp=3,

Vk=1,2,
(”k+\lfk)r:(uk+\lfk)[a k=1 pourp=6.

A tout état admissible W; situé a gauche d’une 3- ou 6-détente peut donc étre connecté un unique état condi-
tionnellement admissible W, par la droite. Cet état conditionnellement admissible W, satisfait la relation

(7), 1 k=2 pourp=3,
Py, ou
Pk), Pk Cr k=1 pourp=6.

Vk=1,2, (uk)r(uk)l/(

Fort de ces connexions a travers les champs vraiment non-linéaires, un théoréme peut d’ores et déja
étre établi. Ce théoreme stipule I’existence et ’'unicité d’une solution faible entropique au probleme de
Riemann (4.17) dans le cas particulier (0i) , = (0t2), .

Théoreme 1. Soit Wy, Wy deux états admissibles voisins tels que (ch) R= (0(2) ;- Le probléeme de Riemann
(4.17) admet une unique solution faible entropique admissible constituée de sept états constants séparés
par des ondes simples, a la condition que

(uk)R_(uk)L’ < /O(Pk)lePk—F/O(Pk)R

Pk Ck

Vk=1,2, dp.

Pk Ck

Ce théoreme a déja été présenté par Gallouét, Hérard et Seguin dans [42]. Sa démonstration se ramene a
I’étude du probleme de Riemann pour le systeme d’Euler. On se reportera aux ouvrages de référence [52,
98] pour une présentation détaillée de cette démonstration. Ce théoreme 1 présente un intérét dans 1’étude
des conditions aux limites pour le modele bifluide a sept équations. Dans le cadre des méthodes de volumes
fictifs, en présence de parois ou de frontiéres libres, la fraction volumique extérieure au domaine de calcul
est souvent identifiée a la fraction volumique intérieure (voir section 7.4). On dispose alors d’une solution
exacte a ces problemes de Riemann posés sur les frontieres du domaine de calcul. Comme néanmoins
((12) g differe généralement de (0(2) 1» un tel résultat ne peut pas étre généralisé. Le prochain paragraphe
s’intéresse en conséquence aux connexions a travers la 0-onde.



51

4.3.3 Connexion a travers I’onde de fraction volumique

A la section précédente, la nature linéairement dégénérée du O-champ caractéristique a été établie. Cette
nature linéairement dégénérée du O-champ caractéristique associe la 0-onde a une discontinuité de contact.
A la traversée de cette 0-onde, les O-invariants de Riemann sont constants. Pour des thermodynamiques
générales, ces O-invariants de Riemann ont été détaillés aux relations (4.12) et (4.13) pour la modélisation
(4.10c) de la vitesse et de la pression interfaciales. On consideére ici des lois d’état de type gaz parfait dans
les deux phases. Dans ce contexte, ces six O-invariants de Riemann se réécrivent :

myuy +mpup > my my

L=y =11 B=0=—""(wr—u),
0 i my + my 0 Q m1+m2( 2 l)

h P 4 v \P
G- (1)1 2, e ()2 €
o=9 Yi—1/p1 Zm% (=0 Y2—1/ p2 Zm% (4.18)

—1\G

l l P2 12\ Cvp
13=R=Q2<—+—)+ocsz+onP1, 18=T:7( P2 )C .

mp my (Pl plYl) V|

Soit W un état admissible non-résonant situé a gauche de la 0-onde tel que (0tz); = (02)z €]0,1[ et (V;); #
(ug); £ (cr)1, k = 1,2. Dans cette section, on cherche a déterminer s’il est possible de connecter & W; un
unique état admissible W, par la droite tel que (02), = (0i2)g €]0, 1[. L’étude de cette connexion en dehors
des variétés de résonance se ramene a la résolution du systeme algébrique

Vpe{l,..,6}, 1L(w,) =15 (W). (4.19)
La résolution de ce systeme a déja été entreprise par Gallouét, Hérard et Seguin dans [42]. Nous en pour-
suivons I’étude dans ce paragraphe, toujours en dehors des variétés de résonance. Une structure tres parti-
culiere est alors mise a jour pour la partie convective du modele bifluide a sept équations. Cette structure
particuliere de la partie convective révele plusieurs régimes d’écoulement pour le mélange diphasique.

Au vu de la définition (4.18) des O-invariants de Riemann, une premiere simplification est tout d’abord
réalisée. Cette premicre simplification exprime les pressions et les vitesses phasiques en fonction des
masses partielles :

B _ 1 Yk__l ——QZ m Ug)r = Vi —1)*
Vk=1,2, (Pk)r—((xk)R< m ) <¢k 2(mk)%>( K)rs (ug)r =Vi+(-1) s

L’étude des connexions a travers la 0-onde se réduit alors a la résolution en variable ((ml),, (mz),) du
systéme non-linéaire

Y21 1) @° -1 n+1\ 0%
( ” ) &2 (ma), + ( T ) ), + ( ” ) &1 (m1),+ (2—71) NP =R, (4.202)
Cv2
(az)Yz—l(mz)fvzH E Oy — Q_z
R ’ T2 2 (my)?
=T, (4.20b)

C
(a])%l_l(ml)i’h#»l Yl - 1 q)l - Q2
’ N 2 (m)?

La résolution de ce systeme est détaillée ci-dessous. Cette résolution du systeme (4.20) se décompose
en cinq étapes. Dans un premier temps, on détermine le domaine d’admissibilité des solutions. Par la
suite, les ensembles de solutions 5, et S; respectivement associés aux équations (4.20a) et (4.20b) sont
successivement présentés. L’intersection de ces ensembles S, et S, fournit I’ensemble s = S, NS, des
solutions du systeme (4.20). Un critere de sélection est alors proposé qui assure 1’unicité de la connexion a
travers la 0-onde.




52

Domaine d’admissibilité et régimes d’écoulement.

Soit W; un état admissible situé a gauche de la 0-onde. Un tel état admissible définit des O-invariants de
Riemann ¢, ¢2, R, T strictement positifs. Pour kK = 1,2, on peut alors introduire dans chaque phase les
masses partielles minimales et critiques

2 2 +1

Afin d’éviter I’apparition du vide dans I’une ou I’autre phase, les solutions du systeme (4.20) sont re-
cherchées dans I’ouvert |uy,, +oo[x|u1,,+oo[. On rappelle que les connexions a travers la 0-onde sont ici
étudiées en dehors des variétés de résonance V; = uy ¢y, k = 1,2. En raison de I’équivalence

2 _ (Ck)% — (Vz)r = (Ltk)r:t (Ck)n

Vk = 1,2, (mk),:mko <~ ((uk),—(‘/i),)
le domaine d’admissibilité des solutions au systeme (4.20) est restreint a la réunion d’intervalle (},mo ,mi,
Ulmiy,+oo]) x (Juzg,may[U]ma,,+eo[ ). Pour k = 1,2, différents régimes d’écoulement critiques, sous-
critiques et sur-critiques se distinguent alors sur ce domaine d’admissibilité. Pour k = 1,2, ces différents
régimes d’écoulement critiques, sous-critiques et sur-critiques sont respectivement définis par la donnée
des ensembles

Ce = {mp/mg=my, = (e —V;)* = ci},
SUBr = {mk/mk>mk0 <~ (Mk—V,')2<C%},
SUP, = {mk/mk<mk0 <= (Mk—Vi)2>C%}.

L’ensemble des solutions §,,.

Pour k = 1,2, introduisons la fonction positive Sy : my — Si(my) définie par

_ 2
S (my) = (ka—kl> O my + (Yk+l) i

2V ) mg

L’équation (4.20a) se réécrit
ZSk ((mk)r) =R.

k

La fonction Y, Sk (my) est strictement convexe. Cette fonction admet un minimum en (m,,my, ). L’équation
(4.20a) admet donc des solutions a la condition que

1 1 1/2
R> ;Sk (i) =Y |20: 0 M# . (4.22)

k k

Cette condition portant sur les O-invariants de Riemann est toujours vérifiée pour un état admissible W;
situé a gauche de la 0-onde. L’équation (4.20a) admet donc toujours des solutions : ’ensemble S, n’est

pas vide. Introduisons pour k = 1,2 et k' = 3 —k, les deux racines explicites m"* et m}{nin de I’équation

Sk(my) = R — S (my ) avec m™ > m™. Ces deux racines vérifient les relations m™ m"™ = mj et

S (m®*) = Sy (m"). L’ensemble de ces définitions est illustré sur la figure 4.1.

L’ensemble des solutions .

Pour k = 1,2, introduisons la fonction positive S : my — S (my) définie par

G,
/ k=1 Y Ye—1 ? !
N N
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Figure 4.1: I’ensemble s,,.

my A
m5 | i
S,
1'1120
m%m‘
H2,
0 MI 0 ]n|]]]|ﬂ ml 0 m I]\\.\,X ml
Tableau 4.1: les variations de la fonction S (rmy).
my Mk My, +o0
!
ds; 0 n 0 _ 0
dmk
/
Sk (mko )
Sy (my)
0
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L’équation (4.20b) se réécrit

S5((m2),) =T 81 ((m1),) -
Pour k = 1,2, les variations de la fonction positive S} (my) sont reportées dans le tableau 4.1. L'étude
de ces variations assure 1’existence de solutions a I’équation (4.20b). L’ensemble .5, n’est donc pas vide.
Cet ensemble 5, est généralement constitué de deux branches. Une telle structure pour I’ensemble §;, est
reportée sur les figures 4.3(a) et 4.3(b) selon que T S} (m,) est supérieur ou inférieur a S5 (mx, ).

L’ensemble des solutions s = §, N Sp.

L’intersection S = S, NS, des différents ensembles de solutions S, et S, peut maintenant étre réalisée.
Cette intersection des ensembles 5, et 5, acheve la résolution du systeme (4.20). Le systeme (4.20) admet
conditionnellement les quatre solutions admissibles

o (m,mp); € SUB|NSUB, alacondition que

S5 (m20> > TS, (mllnax) si TS, (mlo) > 5 (m20) )

TS (mlo) > 5 (mrznax) si S5 (m20) > TS (mlo) ;
o (my,mp), € SUP|NSUB, alacondition que

S5 <m2o) > TS (mrlnin) si TS (mlo) > 5 (mzo) )

TS (mlo) > 5 (mglax) si S5 (m20> > TS (mlo) ;
o (my,mp)s € SUB|NSUP, alacondition que

S5 (m20) > TS (mrlnax) si TS (mlo) Z /2(m20) )

TS (mlo) > 5 (mrznin) si S5 <m20) > TS (mlo) ;

o (my,mp)s € SUP|NSUP, aux conditions que

R<ZSI¢(,U]¢0)7

k

Slz(m%) 2 TS,l(mrlnin) si TS/l(mlo) 2 Slz(m%)v
t .
S TS m) = SR s S(my) > TS (my).

Ces quatre solutions sont reportées sur les figures 4.4(a) et 4.4(b) selon que 7' S} (mlo) est supérieur ou
inférieur a S (mzo). Ces quatre solutions appartiennent chacune a un régime d’écoulement différent pour
le mélange diphasique. Diverses conditions d’existence apparaissent dans la définition de ces solutions,
pour lesquelles nous n’avons généralement pas d’interprétation. Seule la condition d’existence R < ) (,uko)
s’explique pour la quatri¢me solution (m,my)s € SUP | NS U P, par ’apparition du vide dans les régimes
sur-critiques. Cette situation est reportée sur la figure 4.4. Les trois premieres solutions ne connaissent pas
ce probléme. Leur admissibilité est assurée des leur existence acquise.

Critere de sélection.

Au paragraphe précédent, quatre solutions ont été construites pour le systeme (4.20). Chacune de ces
solutions appartient a un régime d’écoulement différent pour le mélange diphasique. Une multiplicité de
connexions s’avere donc possible a la traversée de la 0-onde pour lesquelles un critere de sélection doit
étre proposé. Dans la littérature portant sur les systemes hyperboliques résonants, Goatin et Lefloch [50] a
la suite d’Isaacson et Temple [66] ont déja postulé un tel critere de sélection qui discrimine les solutions
de part et d’autre des variétés de résonance. Ce critere de sélection stipule dans notre cadre que la O-
courbe d’onde ne peut pas traverser les variét€s V; = uy ¢y <= my = my,, k = 1,2, hors résonance.
Suivant ce critere, a tout état admissible W; situé a gauche de la 0-onde peut donc étre conditionnellement
connecté hors résonance un unique état admissible W, par la droite. Cet état W, appartient au méme régime
d’écoulement que W;.



Figure 4.2: I’ensemble 5.

my A
Sb /
m20 ¥
2,
0 M, mp, my
(a) Dans le cas T 8| (my,) > S5 (ma,).
my A
M2,
k
K2,
0 B, my, my

(b) Dans le cas T S (my,)) < Sh(my,).
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Figure 4.3: I’ensemble des solutions 5§ = 5, N Sp.

A
SUP, | SUB,
( ml N m2) 2
sup,
(my, my) ,
(my, my)
0o M, — my, m™ m;
(a) Dans le cas T S| (my,) =S5 (my,).
A
SUP,
(my, my)
SUB,
SUP,
(my, my) ,
(my, mp) 5
0 HIO Hle mlO Inllnux ml

(b) Dans le cas T S (my,)) < Sh(my,).
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Figure 4.4: I’apparition progressive du vide dans les régimes sur-critiques SUP NS U P».

m2 A

SUP,

M2 \
129} 0

0 Hi, my, m

Remarque 9. A titre complémentaire, étudions les variations des masses partielles le long de la 0-courbe
d’onde. Pour k = 1,2, on introduit les fonctions positives

1 Gy 0 o1
oy Ve
}[k(mk) = Cvk [“Zk nmy o ( T >‘| <¢k my — 2—mk> .

Soit F et G les deux fonctions positives respectivement définies par les relations

Ho(my) Q* Hy(m) °
my,my) = (Yp—1) ——= my — —— T(yW—1)——— my——
F (mi,m) = (2 )OC2 ¢222m2+(71 )al Orm = )
G (my,my) =2 #Hp(mp) + T 1 Hi(my).
Paramétrées par la fraction volumique 0y en dehors des variétés de résonance, les variations des masses
partielles le long de la 0-courbe d’onde s’écrivent respectivement

-1
dmy _ & (mi,m) (Yz—l)q) _(Yz+1>Q_2
doy g(ml,mz) Y2 2 27 m% ’

—1
dmy 7 (m1,m) <Y1 —1) b1 — ('Yl +1) Q_2
dop G (my,m;) N 2 )md|
Dans le cas T S'1 (mlo) > S’2 (mzo), ces différentes variations sont illustrées sur les figures 4.6(a) et 4.6(b),
selon que (0(2) r €St supérieure ou inférieure a (Ocz) 1+ Les différents régimes d’écoulement sur- et sous-

critiques dans chaque phase nous apparaissent alors comme [’extension au cadre diphasique des régimes
torrentiels et fluviaux pour les écoulements en riviere. On se réferera a ce sujet au travail réalisé par

LIS}
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Chinnayya, Leroux et Seguin dans [23]. Leur étude met a jour d’analogues inversions de comportement
pour le systeme de Saint-Venant avec gradient de fond de part et d’autre des variétés de résonance. Dans
notre contexte, la résonance s’interprete alors similairement comme un mécanisme de transition entre les
différents régimes d’écoulement pour le mélange diphasique.

Cette remarque conclut notre étude champ par champ hors résonance de la partie convective associée
au modele bifluide a sept équations. En résumé, muni des criteres de sélection portant sur la croissance de
I’entropie a travers les chocs et la préservation des régimes d’écoulement a la traversée de I’onde V;, tout
état admissible W, situé a gauche d’une p-onde, p € {0, ..., 6}, peut étre conditionnellement connecté & un
unique état admissible W, par la droite. Cette étude champ par champ a été I’occasion d’une présentation
détaillée des différentes conditions d’existence, admissibilité et non-résonance pour la connexion a travers
chaque onde.

Pour conclure, différents résultats ont été obtenus dans ce chapitre qui s’intéresse aux propriétés de
la partie convective du modele bifluide a sept équations. Certains de ces résultats existaient déja dans la
littérature. Nous avons étendu leur domaine d’application. D’autres sont nouveaux. Ils constituent notre
contribution a 1’étude des écoulements diphasiques compressibles. Dans un premier temps, la nature hy-
perbolique résonante du systeme (4.1) a été établie. Ce résultat n’est pas nouveau. Il a déja été présenté par
Gallouét, Hérard et Seguin dans [42]. Nous I’avons replacé dans le cadre de 1I’hypotheése thermodynamique
fondamentale 1. Pour nos applications a la simulation des écoulements diphasiques a faible nombre de
Mach, les différentes résonances de la partie convective ont alors été identifiées a des phénomenes margi-
naux. On s’est ensuite intéressé a la définition des solutions faibles pour ce systeme non-conservatif. Une
nature a été attribuée a chacun des champs caractéristiques qui définit simultanément tous les produits non-
conservatifs de cette partie convective sans recourir a la théorie développée par Dal Maso, Lefloch et Murat
[29]. Ce travail a déja été présenté par Coquel, Gallouét, Hérard et Seguin dans [27]. Nous 1’avons resitué
dans le cadre de I’hypothese 1 pour finalement proposer de nouvelles modélisations pour la vitesse inter-
faciale. De telles modélisations pour la vitesse interfaciale ramenent le systeéme (4.1) a un cadre "presque
conservatif". Nous en verrons quelques conséquences numériques au chapitre 8. Par la suite, I’étude du
probléme de Riemann associé a cette partie convective a été entamée dans un cadre simplifié. Cette étude
s’appuie a nouveau sur les travaux de Gallouét, Hérard et Seguin [42]. En imposant des lois d’état de type
gaz parfait dans les deux phases, 1’étude des connexions onde par onde a été réalisée hors résonance. Une
structure trés particuliere a alors été mise a jour pour 1’onde de fraction volumique qui distingue plusieurs
régimes d’écoulement sur- et sous-critiques pour le mélange diphasique. Ces travaux constituent une pre-
miere étape dans la résolution du probleme de Riemann associé a la partie convective du modele bifluide
a sept équations. Il convient maintenant d’étudier les connexions a travers les superpositions d’ondes au
niveau des variétés de résonance. Un tel travail pourrait permettre a terme la transcription des conditions
onde par onde en une condition globale sur les états initiaux pour obtenir I’existence, 1’unicité et 1’admis-
sibilité d’une solution faible au probleme de Riemann (4.17). D’un point de vue pratique, ceci demande
encore beaucoup de travail. A I’heure actuelle, il n’existe pas de solveur de Godunov pour approcher la par-
tie convective du modele bifluide a sept équations. Plusieurs solveurs de Riemann approchés seront alors
étudiés au chapitre 7 pour simuler numériquement cette partie convective.
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Figure 4.5: variations des masses partielles le long de la O-courbe d’onde suivant les
régimes d’écoulement.
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Chapitre 5

Dynamique des transferts interfaciaux

Au chapitre précédent, I’étude mathématique du modele bifluide a sept équations a été entamée par
I’analyse de la partie convective o;W + V- F(W) +C(W) : VW = 0. Cette analyse est poursuivie dans ce
chapitre par I’étude des transferts interfaciaux. Ces transferts interfaciaux satisfont le systéme dynamique

aw
o =SW). (5.1)

Dans ce chapitre, ni la convection ni la diffusion ne sont prises en compte, phénomenes dont nous gardons
néanmoins la trace via I'inégalité d’entropie. Dans 1’étude des interactions diphasiques, cette simplifica-
tion est ici réalisée afin d’étudier indépendamment les problemes posés par les transferts interfaciaux. Au
chapitre 7, la construction d’une procédure numérique pour simuler le modele bifluide a sept équations
réutilisera par ailleurs cette étude.

Lors de la fermeture du modele bifluide a sept équations, plusieurs modeles de relaxation ont été pro-
posés pour les transferts interfaciaux. Ces différents modeles de relaxation pour les transferts interfaciaux
dotent le systeme (1.1) d’une inégalité d’entropie. Ces modeles de relaxation pour les transferts de fraction
volumique, de quantité de mouvement, de chaleur et de masse s’écrivent respectivement

& = Kp(P—Pv), Kp(W) > 0,

Vk=1,2, De = Kulup—w), Kg(W) > 0,
K =3—k, & = Kr(Ty—T), Kr(W) > 0,
Iy = Ko(by—6k), Ke(W) > 0.

Dans cette formulation des interactions diphasiques, les fonctions de relaxation Kp, Ky, K7, Kg caracté-
risent I'intensité des transferts interfaciaux. A la section 3.4, une analyse bibliographique a été menée sur
ces coefficients d’échange. Cette analyse bibliographique a soulevé plusieurs problémes. Les corrélations
usuellement en vigueur dans la littérature pour les coefficients d’échange ne s’appliquent généralement pas
dans le cadre du modele bifluide a sept équations pour lequel nous ne disposons que de rares résultats expé-
rimentaux. Dans ce contexte, rechercher des solutions analytiques au systeme (5.1) pour d’hypothétiques
formulations des coefficients d’échange ne nous semble pas judicieux. Dans ce chapitre, on s’intéresse
donc davantage a la caractérisation des solutions du systéme (5.1) le plus indépendamment possible des
fonctions de relaxation. Ce travail consiste a déterminer les équilibres du systeme (5.1), puis a analyser leur
stabilité.

Dans I’étude des transferts interfaciaux, deux cas se distinguent nettement suivant que 1’on considere
des écoulements avec ou sans transition de phase. Cette distinction structure ce chapitre. On s’intéresse
dans un premier temps aux écoulements sans transfert de masse. Sous 1’hypotheése 1, I’existence d’un
équilibre isobare isotherme équivitesse est tout d’abord montrée. La stabilité non-linéaire de cet équilibre
isobare isotherme équivitesse est ensuite établie. Ce travail constitue le rappel des résultats présentés par
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Dellacherie dans [32]. On montre a cette occasion 1’admissibilité des trajectoires associées au systéme
(5.1). A titre complémentaire, la stabilité linéaire de 1’équilibre isobare isotherme équivitesse est étudiée
pour finir. Cette stabilité linéaire nous permet de caractériser la dynamique des transferts interfaciaux pour
les écoulements diphasiques sans transfert de masse. La seconde partie de ce chapitre s’intéresse aux écou-
lements en transition de phase. Cette seconde partie constitue notre contribution a I’étude des interactions
entre un liquide et sa vapeur. Sous les hypotheses 1 et 2, on montre tout d’abord I’existence d’un équilibre
isobare isotherme équipotentiel équivitesse. La stabilité non-linéaire de cet équilibre liquide-vapeur est en-
suite établie. Ce travail constitue 1’extension au cadre bifluide moyenné des résultats obtenus par Caro [20]
dans le cadre de la simulation directe. Ce travail s’appuie sur une généralisation de la procédure d’opti-
misation présentée par Barberon et Helluy dans [10]. Rappelons par ailleurs que diverses modélisations
(3.9) des coefficients d’échange Kp, Ky, K7, Ky ont été proposées a la fin du chapitre 3. Ces modélisations
(3.9) des coefficients d’échange caractérisent I’intensité des transferts interfaciaux pour les écoulements
en transition de phase. Muni de ces fermetures (3.9) pour les coefficients d’échange, la stabilité linéaire
de I’équilibre isobare isotherme équipotentiel équivitesse est établie pour finir. Cette stabilité linéaire de
I’équilibre liquide-vapeur nous permet d’assurer 1’admissibilité des trajectoires au voisinage de certains
équilibres isobares isothermes équipotentiels équivitesses. Sans perte de généralité, I’ensemble des études
menées dans ce chapitre est présenté dans un cadre monodimensionnel.

5.1 Dynamique des transferts interfaciaux pour les écoulements sans
transition de phase

Dans cette premiere section, on s’intéresse a la dynamique des transferts interfaciaux pour les écoule-
ments sans transition de phase. Pour ces écoulements de type liquide-gaz, le transfert de masse n’est pas
activé. Soit p =Y my, pV = Y myp ug, pE =Y, my E respectivement la masse, la quantité de mouvement
et I’énergie totale du mélange. Le systeme (5.1) décrivant la dynamique des transferts interfaciaux se réécrit
dans ce contexte sous la forme développée

dtmzzo, d,m1:0, dz‘p‘/:O7 dtpEZO,

dtOLz:Kp(szpl), 5.2)
d,mz up ZKU (u1 —Mz), ’

dimyEry =Kp (P —P) P+ Ky (1 —w) Vi+Kr (T1 — 1) .

Dans cette section, on cherche a caractériser les solutions du systéme (5.2) dans 1’espace admissible Q.

5.1.1 Equilibres et contraintes pour les écoulements diphasiques sans transition de
phase

Aux précédents chapitres de modélisation, plusieurs coefficients d’échange ont été présentés. Ces coef-
ficients d’échange sont tous strictement positifs sur 1’espace admissible Q. Les équilibres du systeme (5.2)
s’identifient alors a la variété isobare isotherme équivitesse

EPTU:{W€R7/ P=pR, TT=1,, M1:u2}.

Plusieurs invariants ressortent par ailleurs de la formulation (5.2) du systéme dynamique. Il s’agit des
masses partielles my, my, de la quantité de mouvement pV et de 1’énergie totale p E du mélange. De tels
invariants sont préservés le long des trajectoires. Les solutions du systeme (5.2) évoluent continliment sous

les contraintes
nmjq (W) =mp, mz(W) =my,

Y mow (W)y=pV, Y mE (W)=pE. (5-3)
k k

La question se pose alors de savoir dans quelle mesure équilibres et contraintes sont compatibles. Ce para-
graphe est donc logiquement consacré a la résolution du systeme algébrique (5.3) sur la variété d’équilibre
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Epry. Suivant notre analyse bibliographique, ce probleme de la compatibilité des contraintes (5.3) avec
I’équilibre isobare isotherme équivitesse a déja été résolu par Dellacherie dans [32]. Cette compatibilité de
I’équilibre isobare isotherme équivitesse avec les contraintes (5.3) découle d’une procédure d’optimisation
appliquée a I’entropie du modele bifluide a sept équations. Dans cette section, on rappelle cette procédure
d’optimisation. On adopte cependant une formulation légerement différente qui se préte davantage a une
généralisation au transfert de masse. Cette procédure d’optimisation sera prochainement réutilisée dans le
cadre des écoulements liquide-vapeur.

Pour établir la compatibilité des contraintes (5.3) avec 1’équilibre isobare isotherme équivitesse, plu-
sieurs coefficients thermodynamiques demandent tout d’abord a étre introduits. Pour des masses partielles
m) et my strictement positives, soit T = 1/p le volume spécifique de mélange. On définit pour k = 1,2, les
fractions massiques, énergétiques et cinématiques de chaque phase par les relations

0T
Xk e ﬂ = L e — ZXk = 17
p Tk k
my Ey,
Yk = = xEg — Yw = E,
Y k
My U
G = 0 = Xg Uy — ZQk = V.
3

Pour des masses partielles my strictement positives, les fractions massiques x; appartiennent a I’ouvert
10, 1[. Ces fractions massiques sont des invariants du systéme dynamique (5.2). Rappelons pour k = 1,2, la
définition des fonctions G introduites a la proposition 1 :

)
Ok * (T, Ex, k) — Sk (%Ek - Ek) :
Sous I’hypothése 1, ces fonctions 64 sont définies sur I"ouvert D (¢, g, ) = {(Tk,Ek, u) />0, P(Th, Ex—
u,% /2) > 0}. Ces fonctions oy sont strictement concaves de matrice hessienne définie négative sur D (¢, g, 4,)-
Soit Z = (02, y2,¢2)" le vecteur des fractions. A partir de I’entropie spécifique de mélange /p = Y xx Sk,
on introduit la fonction

0T Y b} l—op)t E—yy V—qo
PrEVX) - z X2 G2 ) y_v & + (1 —)C2) G1 ( ) ) Y , 1 .
X2 Xy Xp 1—xp 1—x" 1—x

Sous I’hypothese 1, cette fonction Q¢ £ v, est définie sur I’ouvert

2
_ 3 0T y2 4
Doy yrugn) = ZeR / ol 6}0,1[, P <—XQ , x—2 - —ZX%) >0,

1— _ _ 2
P ( Olz)T7 E-y V=@)"\_,
I—XQ 1—)C2 2(1 —)CQ)Z

On note E(QNMZ) I’adhérence de cet ouvert et a@(
Q(¢,E,v.x,) SONt présentées a la proposition 10.

apya.qy) S@ fronticre. Les propriétés de la fonction

Proposition 10. Dans le cadre de I’hypothése 1, on considere des lois d’état et des invariants (T,E,V,x3)
tels que ’ensemble D, , 4,) SOit un ouvert convexe, borné, de mesure non-nulle dans R3. Sous I’hypo-

these 1, la fonction Qi g v x,) (Z) est strictement concave sur D (0p.y2.q2) €1

VZ0 € 0D (0y.y,.4) Zlin}o P(xk Vo) (Z) = —eo.

Démonstration. Soit A = (A1,A3,A3)" un vecteur quelconque de R3. On définit le vecteur B = (TA1,Ay,
A3)". Sous I’hypothese 1, la proposition 1 assure le caractere défini négatif de la forme quadratique

1
2 2
VZ € Doy 32405 (V P(r.E V) 'A,A) = Ek oy (Vo B, B).
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La fonction @(; g v,,)(Z) est donc strictement concave sur D (g, y, 4,

pour tout k = 1,2,

)- Sous I’hypothese 1, rappelons que

lim Sk(’tk,ek) = —oo, lim sk(Tk>ek) = .
Tk — Pi(trer) =0
Pk(‘Ck,ek)>0 Tk>0

Ces différentes propriétés pour les entropies phasiques se transcrivent pour la fonction Q¢ gy ,,) sous la
forme

VZy € a’l)(az,yz,qz) , Zli_{%() (P(T,E,V,xz)(z) = —°.
Ce dernier point termine la démonstration de la proposition 10. [

Compte tenu du comportement de la fonction @(; £y ,) au voisinage de la fronti¢re 9D on

02,52,42)°

définit sur I’adhérence 5< le prolongement par continuité

02,52,92)

(p(T,EA,V,xz)(Z) si Z e D(0a,y2.42) »

Opvy)  L— si Z € 0Dy

- 02,52:42) *

Ala .proposition 10, la stricte csmcavité de !a fonction 6(?57‘/’){2)(2) sur l'ouvert D (g, y, 4,) Vien.t d’étre
établie sous I’hypothese 1. On s’intéresse maintenant a 1’existence d’un extremum pour cette fonction. Un
tel maximum est identifié a I'intérieur du domaine D sur la variété d’équilibre isobare isotherme

équivitesse. Ce résultat est présenté au théoréme 2.

02,y2,42)

Théoreme 2. Dans le cadre de I’hypothése 1, on considére des lois d’état et des invariants (T,E,V,x3)
tels que I'ensemble D, , 4,) SOit un ouvert convexe, borné, de mesure non-nulle dans R3. Sous I’hypo-
thése 1, la fonction @, gy ) admet un unique maximum isobare isotherme équivitesse admissible dans
D (a.y2.q0)- Ce maximum est I'unique solution isobare isotherme équivitesse du systeme algébrique des
contraintes (5.3).

Démonstration. A laproposition 10, la stricte concavité de la fonction @, ¢ v ) (Z) sur Uouvert Dy, , 4,)

vient juste d’étre montrée sous 1’hypothése 1. Sur le fermé B(Otz-yz-,qz)’ la fonction 6(T,E7V_x2)(Z) admet
donc un unique maximum. Deux cas se présentent suivant que ce maximum est atteint sur la frontiere
ou a I'intérieur du domaine D (g, y, 4,)- Pour notre définition du prolongemeit par continuité @, gy ) sur
a@m v2.q2)> €€ Maximum ne peut pas étre atteint sur la frontiere du domaine 2 (

de la fonction @, ¢ y ., est donc atteint a I'intérieur de I'ouvert D
admissible. Calculons le gradient de la fonction Q(; gy )

o .
0,y2,q2) - I UNIqUE maximum

00.y2,42)" Cet unique maximum est alors

[ (202 _291) ]
aTZ a’Cl
= 862 301
VZ E @(a27y27q2) ! V(p(Tvav‘rxz) - <a—E‘2 B E)
90, 20,
aul au2 ]

Les différentes dérivées partielles intervenant dans le gradient de la fonction Pt EV.) s’expriment grace a
I’hypothese 1

aGkil

ackiPk
0E, T’

aGk Uj
T B

Vk=1,2, — .
o uy T

VZe D (ar.y2.42) »

Le gradient de @y, s’annule a I’équilibre isobare isotherme équivitesse. L'unique maximum de la
fonction Oz V) dans l.ouvert @(0!2&2.-,112) corresponq c.lonc.a un eta.t d’équilibre 1§0pare 1sotherm§ équivi-
tesse admissible. Ce maximum est I’unique état d’équilibre isobare isotherme équivitesse compatible avec
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les invariants (t,E,V,x;). Il est donc unique solution isobare isotherme équivitesse admissible du systéme
algébrique des contraintes (5.3). [

En résumé, suivant les travaux de Dellacherie [32], la compatibilité des contraintes (5.3) avec I’équi-
libre isobare isotherme équivitesse vient d’€tre établie au théoreme 2. Cette compatibilité des contraintes
(5.3) avec I’équilibre isobare isotherme équivitesse est indépendante de la modélisation retenue pour les
transferts interfaciaux. Seule ’hypothese 1 doit étre vérifiée en ce qui concerne les lois d’état utilisées
dans chaque phase. L’état d’équilibre isobare isotherme équivitesse est alors conditionnellement admis-
sible (I’'ensemble D g, y, 4,) doit &tre de mesure non-nulle dans R?). Cette admissibilité conditionnelle de
I’état d’équilibre isobare isotherme équivitesse est illustrée a I’exemple 3 ol une loi d’état de type gaz
parfait est adoptée dans les deux phases.

Exemple 3. Soit m; >0, my >0, E, V les invariants du systeme (5.2) tels que € = E — V2 /2>0. Une
loi d’état de type gaz parfait (2.2) est adoptée dans chaque phase. On impose les coefficients thermodyna-
miques Y1 > 1,7 > 1, C,; >0etC,, > 0. Ces deux lois d’état vérifient I’hypothése 1. Le systeme algébrigue
des contraintes (5.3) admet alors une unique solution isobare isotherme équivitesse sur la variété d’équi-
libre Epry. Cette unique solution isobare Py = P, = P, isotherme Ty = T) = T et équivitesse uy = uy = u
s’écrit explicitement

u =V,
. my Cvz (YZ_ 1)
o, = ’
m Gy, (n—1)+m Gy, (2—1)
_— (M)ls
my +my
o (mZCVZ(Y2_1)+m1CV1(’Yl_l)>p8.
my CVZ +my CV]

Cet unique état d’équilibre isobare isotherme équivitesse est admissible a la condition que les invariants
du systeme (5.2) satisfassent la relation € = E —V? /2 > 0. Cette contrainte prévient I’apparition du vide.

5.1.2 Stabilité non-linéaire de I’équilibre isobare isotherme équivitesse pour les
écoulements diphasiques sans transition de phase

A la section précédente, la compatibilité des contraintes (5.3) avec 1’équilibre isobare isotherme équi-
vitesse a été établie sous I’hypotheése 1 pour les écoulements diphasiques sans transition de phase. Cette
compatibilité entre équilibres et contraintes assure a chaque trajectoire du systeme (5.2) de croiser une
fois la variété d’équilibre Ep7 . La question se pose maintenant de caractériser cet équilibre. On s’in-
téresse dans cette section a sa stabilité. La convergence des solutions associées au systeme (5.2) sur la
variété Ep 1y est alors établie. Ce résultat de stabilité non-linéaire constitue un rappel dans la mesure ot il
a déja été présenté par Dellacherie dans [32]. La démonstration de ce résultat consiste en la construction
d’une fonction de Lyapunov pour le systeme (5.2), puis en ’application du théoréme de Lyapunov. Cette
démonstration est ici brievement rappelée. Cette démonstration sera prochainement étendue au cadre des
écoulements liquide-vapeur en transition de phase.

Dans un premier temps, rappelons qu’a la section précédente une fonction @, ¢y ) a été introduite
a partir de 1’entropie spécifique de mélange m/p. Cette application est ici identifiée a une fonction de
Lyapunov pour le systeme dynamique (5.2). Un tel résultat est présenté a la proposition 11.

Proposition 11. Dans le cadre de I’hypothese 1, on considere des lois d’état et des invariants (T,E,V,x;)
tels que I’ensemble D, , 4,) SOit un ouvert convexe, borné, de mesure non-nulle dans R3. Sous I’hypo-
thése 1, la fonction Qv ) est une fonction de Lyapunov pour le systéme dynamique (5.2).

Démonstration. Soit Z = (02, y2,q2)" le vecteur des fractions. Sous 1’hypothése 1 a la proposition 10,

la fonction @z gy ,,)(Z) a €t€ identifiée a une fonction strictement concave sur le domaine D (g, y, 4,)-
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On a alors montré I’existence d’un unique maximum admissible isobare isotherme équivitesse Z.q pour
o , ) . L

la fonctl'on P V) dan§ I’ouvert @(szyyz’qz)' Interessons'-nous malnter.lar'lt aux variations temporelles'de

la fonction @ gy ,,)- Suivant le travail effectué au chapitre 2, les variations temporelles de la fonction

Oy, S Ecrivent

dO £y, 1 1 1 1
VZeoD —EEV0) 7y Y a4+ Y - (Vi—w) De— Y = (P — P S| -
€ D(oy.y2.42) > ar (2) 5 ;Tk k+;Tk( ug) Dy ;Tk( %) Ok

Diverses modélisations des transferts interfaciaux ont par ailleurs été proposées au chapitre 2. Ces modéli-
sations particulieres pour les transferts interfaciaux induisent

d(P(r.,E,V,xz)
dt

dﬁ(T,E,V,xz)

Z
(Z2)>0 et i

VZe D(ar.y2.42) — {ZeQ} ) (ZeQ) =0.

La fonction @, f v ,,) est donc une fonction de Lyapunov pour le systeme (5.2). [

Maintenant la fonction @, ¢ v ,,) identifiée a une fonction de Lyapunov pour le systeme (5.2), nous
pouvons désormais conclure a la convergence des trajectoires sur la variété isobare isotherme équivitesse.
Un tel résultat a déja été présenté par Dellacherie dans [32]. Nous le rappelons au théoréme 3. Nous y
établissons par ailleurs 1’admissibilité des trajectoires associées au systeéme dynamique (5.2).

Théoreme 3. Dans le cadre de I’hypothése 1, on considere des lois d’état et des invariants (T,E,V,x3)
tels que I’ensemble Dy, , 4,) SOit un ouvert convexe, borné, de mesure non-nulle dans R3. Toute trajec-
toire bornée du systeme dynamique (5.2) converge vers ['unique solution isobare isotherme équivitesse du
systeme algébrique (5.3). Cette trajectoire est continiiment admissible.

Démonstration. La démonstration du théoréme 3 consiste en 1’application du théoréme de Lyapunov a
la fonction de Lyapunov 6(? E.V,x,)- Dans un premi('er temps, les trajectoires_du systeme dyn?mique 5.2)
converge vers 1'unique maximum global de la fonction strictement concave @, gy ) (Z). Suivant le théo-
reme 2, cet unique maximum global de la fonction @, ¢y .,y coincide avec I'unique solution isobare iso-
therme équivitesse admissible du systeme algébrique (5.3). Cet unique maximum admissible se situe a

I'intérieur du domaine D (g, \, 4,)- Pour tout Zg € BD(OLZ v2.q2)» Tappelons par ailleurs que

ZILH%O Qe VX)) (Z) = —co.
Les trajectoires bornées du systeme dynamique (5.2) ne peuvent donc pas sortir de I’ouvert Dy, , 4,)- Ces
trajectoires sont continlment admissibles. Ce dernier point conclut la démonstration du théoréme 3. =

En résumé, suivant les travaux de Dellacherie [32], un premier résultat de stabilité non-linéaire vient
d’étre établi dans cette section pour I’équilibre isobare isotherme équivitesse. Ce résultat stipule la conver-
gence des trajectoires associées au systeme (5.2) vers I’équilibre isobare isotherme équivitesse. Un tel
résultat ne dépend pas des modélisations retenues pour les coefficients d’échange ou les grandeurs interfa-
ciales. Dans le cadre de I’hypothese 1, ce résultat est également indépendant des lois d’état utilisées dans
chaque phase. Ce résultat s’interprete de la maniere suivante. En présence d’inhomogénéités au sein du
mélange diphasique, la réorganisation de I’écoulement s’effectue spontanément de maniere a résorber les
déséquilibres entre les phases. Numériquement, la projection sur la variété d’équilibre [E p 7y coincide alors
avec I’intégration du systéme (5.2) sur temps long. Pour caractériser la dynamique des transferts interfa-
ciaux, on s’intéresse par la suite a la stabilité linéaire de 1’équilibre isobare isotherme équivitesse.

Remarque 10. Au théoreme 3, I’admissibilité des trajectoires associées au systeme dynamique (5.2) vient
d’étre établie. Les fractions volumiques associées a ces trajectoires évoluent continiiment dans [’ouvert
10,1[. Dans le cadre de nos applications a la simulation des écoulements diphasiques industriels, certaines
configurations a phases séparées peuvent néanmoins apparaitre. De telles situations sont par exemple
rencontrées lors de la sédimentation des mélanges. De telles configurations monophasiques ne peuvent
pas étre décrites par le systeme dynamique (5.2). Les modeéles bifluides posent donc des problemes de
dégénérescence vers les systemes monophasiques. De notre point de vue, ce phénomene est normal. Les
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modeles bifluides sont issus d’un processus de moyenne diphasique. Ces modeles bifluides sont destinés
a décrire des mélanges. Des lors qu’il n’y a pas suffisament d’échantillons pour définir correctement les
procédures de moyenne diphasique (i.e. lorsqu’une des phases disparait), les modeéles bifluides ne semblent
plus adaptés.

5.1.3 Stabilité linéaire de I’équilibre isobare isotherme équivitesse pour les écoule-
ments diphasiques sans transition de phase

A la section précédente, la stabilité non-linéaire de I’équilibre isobare isotherme équivitesse a été établie
sous I’hypothese 1. Un tel résultat de stabilité non-linéaire s’ avere tres général. Ce résultat de stabilité non-
linéaire ne caractérise qu’une propriété globale de 1’équilibre isobare isotherme équivitesse. Il ne fournit
aucune autre information sur la dynamique des transferts interfaciaux que leur tendance a rétablir I’équi-
libre sur temps long. I est alors 1égitime d’étudier a quelle vitesse ces déséquilibres se résorbent entre les
phases. Dans cette section, la stabilité linéaire de 1’équilibre isobare isotherme équivitesse est établie en
conséquence. Pour établir cette stabilité linéaire, on étudie I’évolution des écarts par rapport a 1’équilibre
isobare isotherme équivitesse. Cette étude continue des écarts a 1’équilibre sera par ailleurs réutilisée dans
un cadre discret au chapitre 7 ot un nouveau schéma de relaxation est proposé pour simuler les transferts
interfaciaux.

Soit Au = up —uy, AP = P, — P, AT = T, — T; respectivement I’écart de vitesse, de pression et de
température entre les phases. Soit X = (ma,m1,E,V,Au,AP,AT)". Pour étudier I’évolution des écarts a
I’équilibre Au, AP, AT, plusieurs coefficients thermodynamiques sont tout d’abord introduits. Ces différents
coefficients thermodynamiques s’écrivent

_y L N -
Ay = ;mkv Apy = mk (a )pk Mk

_ oy R 1 9a) T, _ oy L (e
App = Xk: k(apk)pk(Pl P), Ap = mk<aPk pA

B 1 (9% [(de) ' B 1 (0T [de
A = ;mk<apk>pk<apk>pk(vzuk)a Ay = mk<a>pk<apk ;

1 aTk) ~ (E)Tk) 1 (aTk> (aek>
a = — — +V P | =— — | =—= (Pi—Py).
tp ; Ol Pk (apk P e L aPk oc my aPk aPk k)

Ces différents coefficients thermodynamiques interviennent dans la réécriture du systéme dynamique (5.2)

en variable X :
dtm2=0, dtm1=0, dt‘/:O7 th:07

d;Au=—Ky 4, Au,,
d/AP = —Kyy Ay Au— Kp A,y AP — Kr 4, AT,
thT = —KU Aty Au— KP /qtp AP — KT Ayt AT .

(5.4)

Dans ce qui suit, on s’intéresse a 1’évolution des écarts a 1’équilibre au voisinage de la variété Epry.
On procede a la linéarisation du systeme dynamique (5.4) au voisinage de 1’équilibre isobare isotherme
€quivitesse. Soit Xeq € Epry. Soit Apry la matrice

—Ky 4, 0 0
ApTy = —Ky A pu —Kp App —Kr Apt
—Ky A —KpAay —KrAau

L’ application au syst¢éme dynamique (5.4) du théoréme d’Hartman et Grobman [87] en Xeq € Ep7y conduit
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au probleme linéarisé
0 0

d; (X_Xeq) = ( 0 /‘ZlPTU(Xeq) > '(X_XeCJ)-

Cette linéarisation du systeme dynamique (5.4) au voisinage de la variété Epry nous permet de conclure
a la stabilité linéaire de 1’équilibre isobare isotherme équivitesse. Un tel résultat est énoncé a la proposi-
tion 12.

Proposition 12. Soit r > 0. Soitmy >0, my >0, E, V les invariants du systeme (5.4). Soit Xeq = (m1,m, E,
V,0,0,0)" € Epry l'unique solution isobare isotherme équivitesse du systéme algébrique (5.3). Soit
B (Xeq,r) la boule centrée en Xoq de rayon r. On suppose les coefficients thermodynamiques A ,p, Apr,
A;p, Ay en accord avec les relations

App(Xeq) >0, Ayt (Xeq) >0, Apt(Xeq) Arp(Xeq) >0,

(5.9)
App(Xeq) A1t (Xeq) — Apt(Xeq) Arp(Xeq) > 0.
Soit X(0) = (my,ma, E,V,Au(0),AP(0),AT(0))" € B(Xeq,r) une condition initiale admissible au systéme
(5.4) située dans un voisinage de Xoq € Epry. La solution du probléme linéarisé associé au systeme (5.4)
est bornée :

VYr>0, 3dIM>0 / Vr>=0, X(t) = Xeq € B(Xeq,Mr).

Cette solution bornée préserve les invariants my, my, E, V. Cette solution bornée converge vers Xeq.

Démonstration. Soit Xeq € Epry. La démonstration de la proposition 12 se ramene a I’étude du spectre
associé a la matrice 4 pTU(Xeq). Sur la variété Ep7y, la matrice 4p7y ne dépend pas de la modélisation
retenue pour la vitesse ou la pression interfaciales qui vérifient a I’équilibre isobare équivitesse V; = u; = uy
et P, = P; = P. Les valeurs propres de la matrice 4p7y (Xeq) s’expriment alors explicitement

7\‘u = —KyAu,
1 5 1/2
7\.,, = 5 —(Kpﬂ,,p-f—KT le”)— ((Kpﬂm,—KT /’Zln) +4Kp K1 A pt ﬂ,p) s
1 5 1/2
A= 5 —(Kpﬂpp—FKT .ﬂn)—F ((Kpﬂpp—KTﬂn) +4Kp K1 Apt ﬂlp) .

Pour des coefficients d’échange Kp, K7, Ky strictement positifs, la matrice 2pry (Xeq) est définie négative a
la condition que les différents coefficients thermodynamiques 4, 4, Asp, Ay VErifient les relations (5.5).
Sous cette condition (5.5), I’état d’équilibre Xeq est asymptotiquement stable. Ce dernier point termine la
démonstration de la proposition 12. [

La stabilité linéaire de 1’équilibre isobare isotherme équivitesse est un résultat nouveau. Ce résultat
apporte une information supplémentaire sur la dynamique des transferts interfaciaux. Nous savions déja que
les déséquilibres entre les phases avaient tendance a se résorber sur temps long. Nous savons maintenant
que les faibles déséquilibres se résorbent rapidement. Un tel résultat est indépendant de la modélisation
retenue pour les coefficients d’échange et les grandeurs interfaciales. Pour établir cette stabilité linéaire
de I’équilibre isobare isotherme équivitesse, plusieurs conditions thermodynamiques se sont néanmoins
avérées nécessaires en ce qui concerne les lois d’état utilisées pour décrire le mélange diphasique. Ces
conditions thermodynamiques (5.5) sont vérifiées a I’exemple 4 ol une loi d’état de type gaz parfait est
adoptée dans les deux phases.

Exemple 4. Soit Xoq € Epry un état d’équilibre isobare isotherme équivitesse. Pour décrire le mélange
diphasique, une loi d’état de type gaz parfait (2.2) est adoptée dans les deux phases. On impose les coeffi-
cients thermodynamiques Y, > 1, v > 1, C,, > 0 et C,, > 0. A I’équilibre isobare Py = P, = P, isotherme
T\ =T, =T et équivitesse uy = uy = u, les différents coefficients thermodynamiques non-nuls intervenant



69

dans la matrice Apty(Xeq) §’écrivent

1 1

ﬂuu(Xeq) = m_1+m_2’
Y2 Y -1 m-—1
App(Xeq) = ((x_2+oc_1>P’ Ap(Xeq) = o + a
-1 m-1 -1 m—-1\T
A0 (X, = T 4, (X, = B —.
) = (BB e = (BN 7

Ces différents coefficients thermodynamiques satisfont les relations (5.5). La stabilité linéaire de I’ équilibre
isobare isotherme équivitesse est donc vérifiée pour des lois d’état de type gaz parfait dans les deux phases.

En résumé, plusieurs travaux ont été menés dans cette section qui vise a caractériser les transferts inter-
faciaux pour les écoulements diphasiques sans transition de phase. Suivant les travaux de Dellacherie [32],
on a successivement établi 1’existence puis la stabilité linéaire et non-linéaire de 1’équilibre isobare iso-
therme équivitesse. On cherche maintenant a appliquer cette démarche a 1’étude des transferts interfaciaux
pour les écoulements liquide-vapeur.

5.2 Dynamique des transferts interfaciaux pour les écoulements en
transition de phase

Dans cette section, on cherche a caractériser les interactions entre un liquide et sa vapeur. Lors de la fer-

meture du modele bifluide a deux pressions, plusieurs modeles de relaxation on été proposés pour clore les

interactions diphasiques. Cet ensemble de fermetures s’avere particulierement nouveau en ce qui concerne

la modélisation du transfert de masse par un terme de relaxation entre les potentiels de changement de

phase. A cette occasion, on rappelle pour £ = 1,2, la définition du potentiel de Gibbs gy et du potentiel de
changement de phase 0y :

(i —Vi)? .

Vk=1,2, 8k = ex +Pr Ty — T sk, O =gk — 5

Comme précédemment, soit p = Y my, pV =Y mpuy, pE =Y my Ex respectivement la masse, la quantité
de mouvement et 1’énergie totale du mélange. Dans ce contexte, le systeéme (5.1) décrivant la dynamique
des transferts interfaciaux pour les écoulements diphasiques en transition de phase se réécrit

dp=0, dpV=0, dpE=0,

da,=Kp(P,—Py),

d;my =Kg (81 —62), (5.6)
d;myuy = Ky (uy —uz) + Ko (61 — 62) Vi,

dmyEy = Kp (P1 — P2) P+ Ky (41 —u2) Vi+Kg (61 — 62) Ei + Kr (T1 — T2) -

Suivant la méme démarche que pour les écoulements liquide-gaz a la section précédente, on étudie dans
cette section 1’existence puis la stabilité des équilibres liquide-vapeur.

5.2.1 Equilibres et contraintes pour les écoulements diphasiques en transition de
phase

Au chapitre 3, diverses modélisations on été proposées pour les coefficients d’échange. Ces modélisa-
tions associent les coefficients d’échange a des fonctions strictement positives sur I’espace admissible Q.
Les équilibres du systeme (5.6) s’identifient alors a la variété isobare isotherme équipotentielle équivitesse

Egpru={WeR'/ P=P,, T1=Tp, g1=g, ui=u}.
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Plusieurs contraintes associées aux grandeurs de mélange caractérisent par ailleurs I’évolution des solutions
pour le systeme (5.6) :

;mk(W):p, zk:mkuk(W):pV7 ;mkEk(W)sz. (5.7)

On se demande alors dans quelle mesure équilibres et contraintes sont compatibles. Ce paragraphe s’inté-
resse donc a la résolution du systeme algébrique (5.7) sur la variété d’équilibre Egpry .

Dans un cadre général, ce probleme de la compatibilité des contraintes (5.7) avec 1’équilibre isobare
isotherme équipotentiel équivitesse n’admet pas de solution. Un tel probléme est surcontraint. Trois con-
traintes caractérisent effectivement la préservation des grandeurs de mélange. Ces trois contraintes doivent
cependant satisfaire quatre relations d’équilibre. Le systeme algébrique (5.7) n’admet donc généralement
pas de solution sur la variété [Egp7 . Dans un cadre général, cette situation est normale puisqu’un chan-
gement de phase n’apparait pas entre deux fluides quelconques. Une telle transition de phase n’apparait
qu’entre un liquide et sa vapeur dont les lois d’état ne peuvent pas étre choisies indépendamment. Sous
la forme d’une relation de compatibilité entre les deux lois d’état utilisées dans chaque phase, I’hypo-
thése 2 nous a permis d’assurer 1’existence d’un équilibre triple isobare isotherme équipotentiel au sein
des mélanges liquide-vapeur. Sous cette hypothese, la compatibilité des contraintes (5.7) avec 1’équilibre
isobare isotherme équipotentiel équivitesse est établie dans cette section. Comme pour les écoulements
sans transition de phase, cette compatibilité de I’équilibre isobare isotherme équipotentiel équivitesse avec
les contraintes (5.7) découle d’une procédure d’optimisation appliquée a I’entropie spécifique du modele
bifluide a sept équations. Un tel résultat étend au cadre bifluide moyenné les travaux réalisés par Barberon,
Helluy [10] et Caro [20] dans le cadre de la simulation directe.

Pour une masse de mélange strictement positive, rappelons tout d’abord la définition du volume spéci-
fique de mélange T = 1/p. De maniére analogue a la section précédente, les fractions massiques, énergé-
tiques et cinématiques de chaque phase sont définies pour k = 1,2, par les relations

my O T
_xk = _ = _ e xk = 17
P Tk ;
my Ey
Yk = = xEx — Yw = E,
P k
my Uy
gk = 0 = Xk Ui — Ya = V.
3

A T’inverse des écoulements sans transition de phase, les fractions massiques ne s’identifient plus a des
invariants pour le systeme (5.6). Pour k = 1,2, rappelons la définition des fonctions G introduites a la
proposition 1 :

uz
Ok : (Tk, Ex, u) — Sk T/ﬁEk—? .

Sous I’hypothese 1, le domaine de définition de ces fonctions s’identifie a I’ouvert Dz, g, ,,) = { (v, Ex,ue) /
T >0, Pty Ex — u,% /2) > O}. Ces fonctions G; sont strictement concaves de matrice hessienne définie
négative sur D q, g, 4,)- Dans le cadre des écoulements en transition de phase, on redéfinit le vecteur des
fractions Z = (02,2, 42, x2)". De maniére analogue aux écoulements sans transfert de masse, on introduit
alors 2 partir de ’entropie spécifique de mélange 1/p = Y; xx sx la fonction

T
(P(r,E,v)iz—Wsz(L %2 @>+(1—x2)01(

X2 ’X2’ X2

(1—0(,2)15 E—y2 V—q2
1—x2 ’I—X271—X2 '
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Sous I’hypothese 1, cette fonction Q. £ vy est définie sur I’ouvert

2
0T y» g
D(oryrqam) = | £ € R4/ 0z €]0 11, x2 €]0, 1], P (I’ x_2 - 2_;%> >0

l—op)t E— V—q)?
P ) 7 2 42)2 50
I—XQ 1—)C2 2(1—)62)
Comme précédemment, on note 5(0(27},2#2#2) I’adhérence de cet ouvert et BQ)( sa frontiere. La
proposition 13 résume les propri€tés de la fonction Q¢ £ v).

002,52,42,X2)

Proposition 13. Dans le cadre des hypothéses 1 et 2, on considere des lois d’état et des invariants (T,E,V)
tels que 'ensemble D (g, y, 4 x,) SOIf un ouvert convexe, borné, de mesure non-nulle dans R*. Sous les

hypotheses 1 et 2, la fonction @ g v) (Z) est strictement concave sur D (0,y2.42.%2)

Démonstration. SoitA = (A1,A»,A3,A4)" un vecteur quelconque de R*. Pour k = 1,2, on définit le vecteur
_ o -
T <A1 — —kA4>

Xk
By = (A2 - y—kA4>
Xie

(o2
L Xk i

Sous I’hypothese 1, la proposition 1 assure le caractere négatif de la forme quadratique

1
2 2
VZ € Q)((XZsyZ#anXZ) ’ (V (p(T7EvV) A ’ A) = Z (V Gk Bk ’ Bk) .

x Yk
Sous I’hypothese 2, les volumes spécifiques respectivement associés a un liquide et sa vapeur sont toujours
différents : T| # T,. Sous les hypothéses 1 et 2, la matrice hessienne Vz(p(T’Eﬁv) est alors définie négative.

La fonction @ gy est donc strictement concave sur le domaine D (g, 1, ¢ x,)- [

De maniére analogue aux écoulements sans transition de phase, la fonction @ £ v)(Z) construite a
partir de I’entropie spécifique de mélange est strictement concave sur son domaine de définition. A I’inverse
des écoulements sans transition de phase, cette fonction @(; g y) présente cependant un comportement
différent au voisinage de la frontiere associée a son domaine de définition. Il existe des points frontieres
pour lesquels la limite de la fonction @(; vy est finie. Intéressons-nous par exemple aux points frontieres
Z; = (0,0,0,0)" et Z, = (1,E,V,1)". Pour ces points frontieres non-admissibles situés dans des domaines
monophasiques, on détermine aisément les limites

. V2 : V2
ZILH}I (p(T,E,V) (Z) =1 <T7E - 2) ) ZILH}2 (p(T7E,V) (Z) =852 <T7E - 2) .

Au vue de ce comportement différent de la fonction @ (¢ g ) au voisinage de la frontiere BQ)( on

00,Y2,42:%2)°

définit alors sur I’adhérence 5< le prolongement par continuité

02,¥2,42:X2)

Pwev)(2) st Z € Diayyrgrm)

Oy L — . .
(vEV) leanZ(p(T’E’V)(Z/) S1 YAS a@(

02,Y2,92,X2) *

On cherche maintenant a déterminer les extrema de cette fonction @, ). A la différence des écoule-
ments sans transition de phase, un tel maximum peut étre identifié soit sur la frontiere, soit a I’intérieur du
fermé E(OQM «gr.xy)- SI ce maximum est atteint a I'intérieur de I'ouvert D g, y, 4, 1,)» 1l correspond a un état
d’équilibre isobare isotherme équipotentiel équivitesse. Un tel résultat assure la compatibilité de 1’équilibre
liquide-vapeur avec les contraintes (5.7) dans 1’espace admissible. Ce résultat est présenté au théoreme 4.
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Théoréme 4. Dans le cadre des hypotheses 1 et 2, on considere des lois d’état et des invariants (T,E,V)

tels que I’ensemble Dy, ,, 4, x,) SOt un ouvert convexe, borné, de mesure non-nulle dans R*. Sous les hypo-

théses I et 2, la fonction @ g vy admet un unique maximum dans E(Gz,ymzm)'
sur la frontiére 81)(0(27y27q27x2>, ce maximum n’est pas admissible. Le systeme algébrique des contraintes
(5.7) n’admet pas de solution isobare isotherme équipotentielle équivitesse admissible. Si ce maximum est
atteint a 'intérieur de I’ouvert Dy, \, 4, x,), il s’agit d’un état d’équilibre isobare isotherme équipotentiel
équivitesse admissible. Ce maximum est ['unique solution isobare isotherme équipotentielle équivitesse
admissible du systeme algébrique des contraintes (5.7).

Si ce maximum est atteint

Démonstration.  Sous les hypotheses 1 et 2, la stricte concavité de la fonction @, ¢ ) (Z) sur I'ouvert

D(a, ) été montrée a la proposition 13. Sur le fermé E(az Y2202) la fonction @, ¢ ) admet donc
un unique maximum. Deux cas se présentent suivant que ce maximum est atteint sur la frontlere ou a
I'intérieur du domaine D (@22.02.00)" Si I'unique maximum de la fonction de @ PEy) est atteint sur la fron-
tiere BDWZ Y2.q2.x2)» €€ Maximum n’est pas admissible. Le systeme des contraintes (5.7) n’admet alors pas
de solution isobare isotherme équipotentielle équivitesse admissible. Si I’unique maximum de la fonction
Q1 ,v) est atteint a I'intérieur de I"ouvert D g, y, 4, v,)> €& maximum est des lors admissible. Un tel maxi-
mum annule le gradient de la fonction @, g v :

T (— 1)k 2k A

X a’Ck

aGk
1)k =2
r-n 5y

VZ € Doy yy.92.) ;(P(r,E,v) = kaGk
1
;( ) al'tk
— d oy 00y aGk)
1)k (G —7T _E u
;( NG ‘ot TYOE. o i

Sous I’hypothese 1, les différentes dérivées partielles intervenant dans ce gradient s’écrivent

Vk—12 aGk_Pk aGk_ 1 aGk_ Uy

02,2,q2,%2) » — 5% a—,ck_Fk7 a—Ek_Fk’ ﬁ__i'

Pour k = 1,2, on rappelle par ailleurs la définition du potentiel de Gibbs gy = ey + P Ty — T sx. Sous I’hy-
pothese 2, le gradient de la fonction @, ;) s’annule donc a I"équilibre isobare isotherme équipotentiel
équivitesse. Si I’unique maximum de la fonction @1,y est atteint a I'intérieur de 'ouvert D (g, y, 4, x,)»
cet unique maximum s’identifie alors 2 un état d’équilibre isobare isotherme équipotentiel équivitesse ad-
missible. Un tel maximum est 1’'unique état d’équilibre isobare isotherme équipotentiel équivitesse compa-
tible avec les invariants (1, E, V). Il est donc 1’unique solution isobare isotherme équipotentielle équivitesse
admissible du systeme algébrique des contraintes (5.7). [

VZE@(

En résumé, suivant les travaux de Barberon, Helluy [10] et Caro [20], la compatibilité des contraintes
(5.7) avec I’équilibre liquide-vapeur a été étudiée dans cette section. A la différence des écoulements sans
transition de phase, le systeme des contraintes n’admet pas toujours une solution sur la variété d’équilibre
associée au systeme dynamique (5.6). Cette incompatibilité entre équilibre et contraintes du systeme dyna-
mique (5.6) résulte soit d’une disparition de phase, soit d’une apparition de vide. La modélisation bifluide
n’est alors plus adaptée pour décrire ces phénomenes. Dans I’espace admissible €, la compatibilité des
contraintes (5.7) avec I’équilibre isobare isotherme équipotentiel équivitesse a cependant été établie de
maniere analogue aux écoulements sans transition de phase. Cette compatibilité des contraintes (5.7) avec
I’équilibre isobare isotherme équipotentiel équivitesse ne dépend pas de la modélisation retenue pour les
transferts interfaciaux. Certaines conditions thermodynamiques doivent cependant étre vérifiées en ce qui
concerne les lois d’état utilisées dans chaque phase. Pour décrire le mélange liquide-vapeur, les hypotheses
1 et 2 doivent étre satisfaites. Dans ce cadre, 1’équilibre isobare isotherme équipotentiel équivitesse est
conditionnellement admissible. Cette admissibilité conditionnelle de I’équilibre liquide-vapeur est illustrée
a ’exemple 5.



73

Exemple 5. Soit p > 0, E, V les invariants du systéme (5.6) tels que € = E — V2/2 > 0. Une loi d’état
de type gaz parfait (2.2) est adoptée dans chaque phase. On impose les coefficients thermodynamiques
Y1 >Y2>1etC, >C,, >0. Ces deux lois d’état vérifient simultanément les hypotheses 1 et 2. Le systéme
algébrique des contraintes (5.7) admet alors une unique solution isobare isotherme équipotentielle équivi-
tesse sur la variété d’équilibre Egpry. Cette unique solution isobare Py = P, = P, isotherme Ty =T =T,
équipotentielle et équivitesse uy = uy = u s’exprime implicitement

u =V,
1
NG, [T
(m-1G, Cyi =7, C,
P(T) = [ }vzcvz (et )t )
(=1)C,]
oor) = T ( P(T) >< L )‘1
? P\ -6, 1) \tm-nc, m-naG,)

out la température d’équilibre est ['unique solution de I’ équation

(o5 T mnan e ) P (e e an) <O

Cet unique état d’équilibre isobare isotherme équipotentiel équivitesse est admissible a la condition que
les invariants du systéme (5.6) satisfassent les relations

V2 P(T) P(T)
e=E——>0, et < .
2 (Yl_l)Cv1T P ('YZ_l)Cva

La premiere contrainte prévient I’ apparition du vide. La seconde définit les frontieres du domaine dipha-
sique.

5.2.2 Stabilité non-linéaire de I’équilibre isobare isotherme équipotentiel équivi-
tesse pour les écoulements diphasiques en transition de phase

A la section précédente, la compatibilité des contraintes (5.7) avec 1’équilibre liquide-vapeur vient
d’étre établie sous les hypotheses 1 et 2. On cherche maintenant a caractériser la stabilité de cet équilibre.
Dans cette optique, on construit comme pour les écoulements sans transition de phase une fonction de Lya-
punov pour le systeme (5.6). On établit ensuite la convergence des trajectoires associées au systeme (5.6)
sur la variété d’équilibre Egpry.

A partir de I’entropie spécifique de mélange 1/ p, une fonction @ (1£,v) a été introduite a la section pré-
cédente. De maniere analogue aux écoulements sans transition de phase, cette fonction ¢, ¢ ) s’identifie
a une fonction de Lyapunov pour le systeme (5.6). Un tel résultat est présenté a la proposition 14.

Proposition 14. Dans le cadre des hypothéses 1 et 2, on considére des lois d’état et des invariants (1,E,V)
tels que I’ensemble D (g, 1, 4, x,) SOit un ouvert convexe, borné, de mesure non-nulle dans R*. Sous les hypo-
theses 1 et 2, on suppose les contraintes (5.7) compatibles avec I’équilibre isobare isotherme équipotentiel
équivitesse. Sous les hypotheses 1 et 2, la fonction Q(r£y) est une fonction de Lyapunov pour le systéme
dynamique (5.6).

Démonstration. Soit Z = (0lp,y2,q2,X2)" le vecteur des fractions. Sous les hypotheéses 1 et 2, la proposition
13 a identifi€ la fonction @, f \/)(Z) a une fonction strictement concave sur le domaine D g, y, 4, 1,)- Cette

fonction strictement concave admet un unique maximum Z.q dans le fermé E(OQ y2.q2.x2)- ON suppose ici cet
unique maximum tel que les contraintes (5.7) soient compatibles avec 1’équilibre isobare isotherme équipo-
tentiel équivitesse. Cet unique maximum admissible se situe donc a I'intérieur de I'ouvert D (g, , 4, 1,)- Cet
unique maximum admissible correspond & un état d’équilibre isobare isotherme équipotentiel équivitesse.
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Suivant le travail effectué au chapitre 3, les variations temporelles de la fonction @, ¢ ) s’écrivent pour

tout Z € D (g, y; 9,52)>
dQ £ y) 1 1 1 1 1
——(Z)=— — P, — (Vi—up)Dy— Y — (P.—P) §, — (e; —0;) Tk | .
i (2) 5 ;Tk k+;Tk( u) Dy ;Tk( %) k+;Tk(€ k) Tk
Pour notre modélisation des transferts interfaciaux, ces variations temporelles satisfont les relations
dQ gy dQ gy
VZe D(“M‘z#zﬂz) - {ZCQ}’ ((;t i (Z) >0 et (;t i (ZCQ) =0.
La fonction @, est donc une fonction de Lyapunov pour le systeme (5.6). [ |

Muni de la fonction de Lyapunov @, ¢ ) pour le systeme (5.6), la stabilité non-linéaire de I’équilibre
liquide-vapeur peut maintenant étre établie. Cette stabilité de non-linéaire de 1’équilibre liquide-vapeur est
détaillée au théoreme 5. Comme pour les écoulements sans transfert de masse, la démonstration de ce
résultat s’ appuie sur I’application du théoréme de Lyapunov.

Théoréme 5. Dans le cadre des hypotheses 1 et 2, on considere des lois d’état et des invariants (T,E,V)
tels que 'ensemble D (g, y, 4 x,) SOIf un ouvert convexe, borné, de mesure non-nulle dans R*. Sous les
hypotheses 1 et 2, on suppose les contraintes (5.7) compatibles avec I’équilibre isobare isotherme équipo-
tentiel équivitesse. Sous les hypotheses 1 et 2, toute trajectoire bornée du systeme dynamique (5.6) évoluant
dans I'espace admissible Q converge vers 'unique solution isobare isotherme équipotentielle équivitesse
admissible du systeme algébrique des contraintes (5.7).

De maniere analogue aux écoulements sans transition de phase, le théoréme 5 traduit une réorganisa-
tion spontanée du mélange diphasique qui tend a faire disparaitre les inhomogénéités entre le liquide et
sa vapeur. La stabilité de cet équilibre liquide-vapeur ne dépend alors ni de la modélisation retenue pour
les coefficients d’échange ou les grandeurs interfaciales, ni des lois d’état utilisées pour décrire le mélange
diphasique dans le cadre des hypotheses 1 et 2. A ce stade, on ne dispose cependant d’aucun résultat d’ad-
missibilité en ce qui concerne les trajectoires du systeme dynamique (5.6). Ce probleme de 1’admissibilité
des trajectoires associées au systeéme (5.6) se pose tout particulierement a proximité des frontieres délimi-
tant I’espace admissible Q. Certaines de ces trajectoires peuvent a priori sortir du domaine d’admissibilité.
Pour appliquer le théoreme de Lyapunov, on a alors été amené a supposer les solutions du systeme (5.6)
bornées dans Q. On s’intéresse par la suite a la validité de cette hypothese. Pour caractériser la dynamique
des transferts interfaciaux, la stabilité linéaire de 1’équilibre liquide-vapeur est étudiée en conséquence a la
prochaine section.

Remarque 11. Au théoreme 5, la stabilité non-linéaire de I’équilibre isobare isotherme équipotentiel équi-
vitesse a été établie dans I'espace admissible Q. A la différence des écoulements sans transition de phase,
ce théoréme n’assure pas I’admissibilité des trajectoires associées au systeme dynamique (5.6). En ce qui
concerne les fractions volumiques, certaines trajectoires peuvent sortir de ’ouvert |0, 1[. Le théoréme 5
nous apparait des lors comme un résultat relativement faible. Ce résultat n’assure pas ’admissibilité in-
conditionnelle des solutions associées au systeme (5.6). Au voisinage des frontiéres associées a l’espace
admissible, certaines trajectoires du systéme (5.6) peuvent sortir de I’espace admissible Q pour pénétrer
des domaines monophasiques ou des zones de vide a ’intérieur desquels les transferts interfaciaux ne sont
plus définis. En ce qui concerne les fractions volumiques, ceci constitue une différence essentielle par rap-
port aux modéles utilisés en simulation directe par Caro [20], Allaire, Faccanoni et Kokh [2] pour lesquels
la procédure d’optimisation est définie sur I’ensemble du fermé [0, 1]. En I’état actuel, les modéles bifluides
ne peuvent donc siirement pas décrire une apparition ou une disparition de phase. Pour décrire ces phéno-
menes, on pourrait envisager le couplage des modeles bifluides avec des systemes monophasiques de type
Euler. Un tel travail sort néanmoins du cadre de cette thése.

5.2.3 Stabilité linéaire de I’équilibre isobare isotherme équipotentiel équivitesse
pour les écoulements diphasiques en transition de phase

Dans I’étude des transferts interfaciaux pour les écoulements en transition de phase, 1’idéal serait de
caractériser les solutions du systeme (5.6) sur I’ensemble de leur trajectoire. De méme que nous disposons
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d’un résultat global de stabilité non-linéaire pour 1’équilibre isobare isotherme équipotentiel équivitesse,
nous pourrions alors disposer d’un résultat global d’admissibilité pour les solutions du systeme (5.6). Ce
résultat s’avere néanmoins extrémement difficile a établir. Un tel résultat dépend fortement des modélisa-
tions retenues pour les coefficients d’échange interfaciaux. Seuls quelques rares résultats d’admissibilité
partielle existent dans la littérature. Dans [42], Gallouét, Hérard et Seguin définissent par exemple un co-
efficient d’échange Kp qui assure le principe du maximum pour les fractions volumiques. Par souci de
généralité, nous choisissons de ne pas étendre de tels résultats & de nouveaux cas particuliers. En vue de
nos applications a la simulation des écoulements liquide-vapeur faiblement déséquilibrés, nous nous re-
streignons dans ce qui suit a la caractérisation des solutions du systeme (5.6) au voisinage de la variété
Egpru. Dans cette section, on cherche a caractériser 1’évolution des écarts a 1’équilibre isobare isotherme
équipotentiel équivitesse. Une telle étude nous permet d’assurer successivement la stabilité linéaire de
I’équilibre liquide-vapeur puis 1’admissibilité des trajectoires associées au systeme (5.6) a proximité de la
variété Egpru.

Soit Au = up —uy, AP =P, — P, AT =T, — T1, Ag = g» — g1 respectivement I’écart de vitesse, de
pression, de température et de potentiel de Gibbs entre les phases. Soit X = (p,E,V,Au, AP,AT,Ag). Pour
étudier I’évolution des écarts a 1’équilibre Au, AP, AT, Ag, plusieurs coefficients thermodynamiques sont
introduits a la figure 5.1. Ces différents coefficients thermodynamiques interviennent dans la réécriture du
systeme dynamique (5.6) en variable X :

dp=0, &V=0, &E=0,
diAu=—(Ky Ay + Ko Ao A) Au— Ko 4,9 Ag,

d;AP = —(Ky Ap,+ Ko Apo A) Au— Kp App AP — K1 A AT — Ko Apg Ag, (5.8)
d;AT = —(Ky A1+ Ko A9 A ) Au— Kp Ay, AP — K1 4 AT — Ko A0 Ag

d;Ag = —(Ky Apu + Ko App A ) Au— Kp A9, AP — K7 A9 AT — Ko 499 Ag .

Pour étudier 1’évolution des écarts a 1’équilibre au voisinage de la variété Egpry, on effectue comme
pour les écoulements sans transition de phase la linéarisation du systeme (5.8) au voisinage de I’équilibre
liquide-vapeur. Soit Xoq € Egp7y. Soit Agpry la matrice

—(Ky Auu+Ko A0 1) 0 0 —Kg 4,9
—~(Ku Apu+KeAppa) —KpAp, —KrAp —KoApe
—(Ku Aw+KoA94) —KpAp —KrAu —KoAsw
—(Ky Aeu +Ko A00 4) —KpAp, —KrAe —KoAoee

AGPTU =

En X.q € Egpry, le probleme linéarisé associé au systeme (5.8) s’écrit suivant le théoréme d’Hartman et
Grobman [87]

0 0
0 Acpru(Xeq)

di (X —Xeq) = ( ) (X —Xeq) -

La stabilité linéaire de I’équilibre liquide-vapeur est alors conditionnellement établie a la proposition 15.

Proposition 15. Soit r > 0. Soit p > 0, E, V les invariants du systéme (5.8). Dans les régimes diphasiques,
soit Xeq = (p,E,V,0,0,0,0)" € Egpry !'unique solution isobare isotherme équipotentielle équivitesse
admissible du systeme algébrique des contraintes (5.7). Soit B (Xeq, r) la boule centrée en Xeq de rayon r.
On suppose la matrice A pry(Xeq) définie négative. Soit X (0) = (p,E,V,Au(0),AP(0),AT(0), Ag(0))" €
B (Xeq, r) une condition initiale admissible au systéeme (5.8) située dans un voisinage de Xeq € Egpru. La
solution du probleme linéarisé associé au systeme (5.4) est bornée :

Yr>0, 3JIM>0 / Vt>=0, X(t) = Xeq € B(Xeq,Mr).

Cette solution bornée préserve les invariants p, E, V. Cette solution bornée converge vers Xeq.
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Démonstration. Soit Xeq € Egpry. La démonstration de la proposition 15 s’appuie sur I’étude du spectre
associé a la matrice AGp7y(Xeq). La matrice Agpru(Xeq) a été supposée définie négative. L’état d’équi-
libre Xoq € Egpry est donc asymptotiquement stable. Ce dernier point conclut la démonstration de la
proposition 15. [

La proposition 15 est un résultat nouveau. En complément de la stabilité non-linéaire de I’équilibre
liquide-vapeur, cette proposition caractérise une disparition rapide des inhomogénéités entre les phases a
proximité de la variété Egpry. En conséquence, étant donnée une condition initiale admissible située a
proximité de la variété Egp7y et a distance des frontieres associées a I’espace admissible €, la solution
du systeme (5.6) est continfiment admissible. Cette solution bornée converge rapidement vers I’équilibre
isobare isotherme équipotentiel équivitesse. Ce résultat de stabilité linéaire constitue notre interprétation
mathématique du faible écart a la saturation que semble préconiser Lhuillier [78] pour les écoulements
liquide-vapeur. Un tel résultat est indépendant des modélisations retenues pour les grandeurs interfaciales.
Ce résultat semble néanmoins dépendre de la modélisation adoptée pour les coefficients d’échange Kp, Ky,
K7, Kg. Ce résultat dépend en tous les cas des lois d’état utilisées dans chaque phase. Comme le spectre de
la matrice 4G pry ne peut pas étre déterminé analytiquement, nous sommes donc amenés a étudier numéri-
quement la stabilité linéaire de I’équilibre isobare isotherme équipotentiel équivitesse. Pour la modélisation
particuliere (3.9) des coefficients d’échange, la stabilité linéaire de certains équilibres isobares isothermes
équipotentiels équivitesses est alors numériquement vérifiée a I’exemple 6 pour des lois d’état de type gaz
parfait dans les deux phases.

Exemple 6. A la proposition 15, pour établir la stabilité linéaire de I’ équilibre isobare isotherme équipo-
tentiel équivitesse, on a supposé la matrice Agpry définie négative le long de la variété Egpry. Le spectre
de la matrice Agpruy ne peut pas étre déterminé analytiquement. Dans cet exemple, on vérifie donc numé-
riquement le caractere défini négatif de cette matrice A p7y pour certains équilibres isobares isothermes
équipotentiels équivitesses. Pour décrire le mélange diphasique, une loi d’état de type gaz parfait (2.2) est
adoptée dans chaque phase. On impose les coefficients thermodynamiques

=14, C,, =2JTkg LK, =12, C,, =1JTkg LK.

Ces deux lois d’état vérifient simultanément les hypothéses 1 et 2. Divers coefficients thermodynamiques
Ayu» App, An, Aee ont par ailleurs été introduits a la figure 5.1. Ces coefficients thermodynamiques inter-
viennent dans la définition (3.9) des coefficients d’échange :

1 1 1 1

Ky = Kp = Kr = Ko = .
U A’ TP App ’ Tr Ay To Ao

(3.9)

Dans cette modélisation (3.9) des coefficients d’échange, les échelles de temps Ty, Tp, Tr, Tg caractérisent
le retour a I’équilibre des vitesses, des pressions, des températures et des potentiels. Suivant [’analyse bi-
bliographique menée a la section 3.4, ces échelles de temps sont identifiées a des constantes de l’intervalle
[10~41] s :

Ty =2.1073s, Tp=5.10"%s, Tr =5.10"%s, T =5.10"%s.

Pour ces lois d’état et cette définition particuliére des coefficients d’échange, le spectre de la matrice
Agpru le long de deux variétés d’équilibre isobare isotherme équipotentiel équivitesse est reporté dans
les tableaux 5.1 et 5.2. Le spectre de la matrice Agpry est toujours réel. Ce spectre est toujours strictement
négatif. Pour une modélisation (3.9) des coefficients d’échange, la stabilité linéaire de certains équilibres
isobares isothermes équipotentiels équivitesses est donc vérifiée pour des lois d’état de type gaz parfait
dans les deux phases. Cette propriété a similairement été établie pour différentes échelles de temps Ty, Tp,
Tr, To dans Uintervalle [1074,1] s.

Pour conclure, différents résultats ont été obtenus dans ce chapitre pour décrire la dynamique des trans-
ferts interfaciaux associés au modele bifluide a deux pressions. Certains de ces résultats existaient déja en
ce qui concerne les écoulements sans transfert de masse. Les autres sont nouveaux. Ils constituent notre
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contribution a I’étude des transferts interfaciaux pour les écoulements liquide-vapeur. En ce qui concerne
les écoulements sans transfert de masse, les résultats obtenus par Dellacherie [32] ont tout d’abord été rap-
pelés. Ces résultats stipulent 1’existence et la stabilité non-linéaire de 1’équilibre isobare isotherme équivi-
tesse pour les écoulements liquide-gaz. On a par la suite montré 1’admissibilité des trajectoires associées
au systeme dynamique (5.1) puis la stabilité linéaire de 1’équilibre isobare isotherme équivitesse. Cette sta-
bilité linéaire nous a permis de conclure a un retour a 1’équilibre rapide des écoulements diphasiques sans
transfert de masse. En ce qui concerne 1’étude des transferts interfaciaux pour les écoulements liquide-
vapeur, une démarche similaire a été suivie dans le contexte de la transition de phase. L’existence d’un
équilibre isobare isotherme équipotentiel équivitesse a tout d’abord été montrée. Les stabilités linéaire et
non-linéaire de cet équilibre liquide-vapeur ont ensuite été établies dans les régimes diphasiques. La stabi-
lité linéaire de 1’équilibre liquide-vapeur nous a ensuite permis d’assurer 1’admissibilité des trajectoires a
distance des domaines monophasiques. La modélisation (3.9) des coefficients d’échange a simultanément
été justifiée. En présence de déséquilibres entre un liquide et sa vapeur, ce type de modélisation nous a
permis d’assurer un retour a la saturation rapide du mélange diphasique. A la suite des travaux réalisés
par Dellacherie dans [32], une approche par systeme dynamique a toujours été privilégiée dans ce chapitre
pour décrire la dynamique des transferts interfaciaux. En regard des procédures d’optimisation générale-
ment utilisées dans la littérature [10, 20, 2], cette approche nous a permis d’apporter un éclairage différent
sur la transition de phase. Cette approche par systeme dynamique décrit continiment 1’évolution des dés-
équilibres entre un liquide et sa vapeur. Cette approche pose néanmoins probléme lorsqu’on touche aux
frontieres de I’espace admissible. Certaines trajectoires peuvent pénétrer des domaines monophasiques ou
des zones de vide. Qu’il s’agisse d’une apparition de vide ou d’une disparition de phase, nous aurions alors
tendance a considérer que 1’approche bifluide n’est plus adaptée.
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Figure 5.1: quelques coefficients thermodynamiques utiles a la définition des systemes dynamiques
(5.4) et (5.8).
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Tableau 5.1: spectre de la matrice 4G pry le long de la variété isobare isotherme équipotentielle équivitesse
Pl = P2 = 633337 Pa, T1 = T2 =180 K, 81 =82 = —77.1248J.kg_1, Uy =uy = Om.Sfl.

[ o | M | M | As [ M |
0.001 || -4166.373252 | -1.470348778 | -1832.156399 | -500.
0.05 || -4107.688204 | -53.51793892 | -1838.793857 | -500.
0.1 || -4075.528405 | -80.82702233 | -1843.644573 | -500.
0.15 || -4058.581875 | -94.24890581 | -1847.169219 | -500.
0.2 || -4050.567185 | -99.67980412 | -1849.753011 | -500.
0.25 || -4048.094090 | -100.2583847 | -1851.647525 | -500.
0.3 || -4049.190935 | -97.78499484 | -1853.024071 | -500.
0.35 || -4052.646054 | -93.35061175 | -1854.003334 | -500.
0.4 || -4057.682794 | -87.64444266 | -1854.672763 | -500.
0.45 || -4063.786674 | -81.11609249 | -1855.097233 | -500.
0.5 || -4070.607877 | -74.06627735 | -1855.325846 | -500.
0.55 || -4077.903547 | -66.70004440 | -1855.396409 | -500.
0.6 || -4085.502281 | -59.15925086 | -1855.338468 | -500.
0.65 || -4093.281535 | -51.54305067 | -1855.175415 | -500.
0.7 || -4101.152843 | -43.92118090 | -1854.925976 | -500.
0.75 || -4109.051918 | -36.34278599 | -1854.605296 | -500.
08 || -4116.931868 | -28.84239081 | -1854.225732 | -500.
0.85 || -4124.758480 | -21.44407687 | -1853.797443 | -500.
0.9 || -4132.506875 | -14.16428455 | -1853.328841 | -500.
0.95 || -4140.159105 | -7.013961319 | -1852.826934 | -500.
0.999 || -4147.552672 | -.1389131179 | -1852.308414 | -500.
(o [ &% T & T & [ &
0.001 || -4184.825243 | -1.354752637 | -1813.820005 | -500.
0.05 || -4129.745449 | -49.79046814 | -1820.464083 | -500.
0.1 || -4098.974579 | -75.69695757 | -1825.328464 | -500.
0.15 || -4082.457255 | -88.68764675 | -1828.855099 | -500.
0.2 || -4074.440081 | -94.13611253 | -1831.423807 | -500.
0.25 || -4071.763504 | -94.95062351 | -1833.285872 | -500.
0.3 || -4072.565441 | -92.82039545 | -1834.614164 | -500.
0.35 || -4075.689168 | -88.77936120 | -1835.531471 | -500.
0.4 || -4080.386435 | -83.48620034 | -1836.127364 | -500.
0.45 || -4086.157554 | -77.37378357 | -1836.468663 | -500.
0.5 | -4092.660232 | -70.73359523 | -1836.606172 | -500.
0.55 || -4099.655161 | -63.76567433 | -1836.579164 | -500.
0.6 | -4106.972266 | -56.60930663 | -1836.418428 | -500.
0.65 || -4114.489097 | -49.36250185 | -1836.148401 | -500.
0.7 || -4122.116609 | -42.09469251 | -1835.788698 | -500.
0.75 || -4129.789585 | -34.85520706 | -1835.355208 | -500.
0.8 || -4137.460037 | -27.67905015 | -1834.860913 | -500.
0.85 || -4145.092604 | -20.59089429 | -1834.316501 | -500.
0.9 | -4152.661266 | -13.60790304 | -1833.730831 | -500.
0.95 || -4160.146978 | -6.741737009 | -1833.111285 | -500.
0.999 || -4167.389186 | -.1335810765 | -1832.477233 | -500.

Tableau 5.2: spectre de la matrice 2gpry le long de la variété isobare isotherme équipotentielle équivitesse

P1 = P2 = 838793 Pa, T1 = T2 =200 K, 81 =82 = —99.7423 J.kgfl, Uy =uy = Om.Sfl.
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Chapitre 6

Une méthode de relaxation instantanée
pour la simulation des modéeles bifluides
partiellement équilibrés

Lors de la fermeture du modele bifluide a deux pressions, plusieurs modeles de relaxation ont été pro-
posés pour décrire les transferts interfaciaux. Au chapitre 5, tous ces transferts ont été mis sur le méme
plan. Toutes les échelles de temps caractéristiques associées a ces différentes interactions diphasiques ont
été supposées non-nulles. La dynamique couplée de ces différents transferts interfaciaux a alors été étudiée
sur une certaine durée. D’autres approches existent dans la littérature bifluide. Ces différentes approches
supposent des équilibres partiels entre les phases. Une hypothese d’équilibre isobare est par exemple sou-
vent retenue au sein du mélange diphasique. Dans [26], Coquel, El Amine, Godlewski, Perthame et Rascle
formulent par exemple cette hypothese d’un équilibre entre les pressions de chaque phase. Une telle hypo-
theése d’équilibre isobare au sein du mélange diphasique débouche sur 1’étude d’un modele monopression
a six équations. Dans [55], Guillard et Murrone supposent différemment 1’existence d’un équilibre isobare
équivitesse entre les phases. Une telle hypothese conduit a 1I’étude d’un modele monopression monovitesse
a cinq équations. Dans le cadre du modele bifluide a deux pressions, ces différents équilibres partiels se
caractérisent par des relaxations instantanées qui se découplent spontanément des processus de retour a
I’équilibre sur temps long. Dans ce chapitre, on étudie de telles projections sur certains équilibres partiels.
On s’intéresse a la dégénérescence du modele bifluide a sept équations vers certains sous-modeles bifluides
partiellement équilibrés.

En vue d’une comparaison avec les différents modeles bifluides utilisés dans la littérature, deux pro-
cédures de relaxation instantanée sont particulierement étudiées dans ce chapitre. La premiere s’intéresse
a la relaxation instantanée en pression, la seconde a la relaxation instantanée en pression et en vitesse.
Quelle que soit la projection envisagée, I’existence d’équilibres est tout d’abord montrée. La stabilité de
ces équilibres est ensuite établie. Dans le cadre de la relaxation instantanée en pression, ce travail constitue
le rappel des résultats présentés par Gallouét, Hérard et Seguin dans [42]. Ces travaux sont ensuite éten-
dus au cadre de la relaxation instantanée en pression et en vitesse. Ils completent les résultats présentés
par Guillard et Murrone dans [55] en apportant une preuve de convergence sur 1’équilibre isobare équi-
vitesse. On s’intéresse par la suite aux propriétés des sous-modeles relaxés. Conformément aux travaux
de El Amine [37], la nature elliptique en temps du modele bifluide a une pression est retrouvée. Sous
I’hypothese 1, I’hyperbolicité du modele partiellement équilibré en vitesse et en pression est établie pour
conclure. Comme au chapitre précédent, I’ensemble des études menées dans ce chapitre est réalisé dans un
cadre monodimensionnel sans perte de généralité.
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6.1 Projection sur I’équilibre isobare

Dans cette section, on s’intéresse a la relaxation instantanée vers I’équilibre isobare. Comme au chapitre
précédent, soit p = Y, my, p E = Y, my Ey respectivement la masse et I’énergie totale du mélange. En vue
d’une comparaison entre les modeles bifluides a une et deux pressions, on étudie dans cette section le retour
a I’équilibre du systeme dynamique

d;op = Kp (P, —P1),
d;myEy = Kp (P — P») Py, (6.1)
dﬂ’nzzo, d,m1:0, dtmzuzzo, dtmlulzo, d;pEZO.

L’étude de cette relaxation instantanée se décompose en trois étapes. L’existence d’équilibres isobares est
tout d’abord montrée. La stabilité de ces équilibres isobares est par la suite établie. Les propriétés du
systeme relaxé sont étudiées pour finir.

6.1.1 Equilibres et contraintes

Au chapitre 3, la modélisation retenue pour Kp identifie ce coefficient d’échange a une fonction stric-
tement positive sur I’espace admissible Q. Les équilibres du systeme (6.1) s’identifient alors a la variété
isobare

Ep={WeR'/ PL=P}.
Plusieurs invariants caractérisent par ailleurs 1’évolution des trajectoires associées au systeme dynamique
(6.1). Les solutions du systeme (6.1) satisfont continfiment les contraintes

ml(W)zml, ul(W):ul,

E,(W)=pE. 6.2
my(W) =my, w(W)=u,, ;mk W) =p (©2

On se demande alors dans quelle mesure équilibres et contraintes sont compatibles. Ce paragraphe s’inté-
resse donc a la résolution du systeme algébrique (6.2) sur la variété Ep.

A notre connaissance, ce probleme de la compatibilité des contraintes (6.2) avec I’équilibre isobare n’a
pas encore été traité dans la littérature. De maniere générale, le systeme (6.2) s’avere sous-contraint sur la
variété Ep. Une infinité d’équilibres isobares satisfont donc généralement les contraintes du systeéme dyna-
mique (6.1). Ces équilibres partiels sont conditionnnellement admissibles. Une telle situation est illustrée
a l’exemple 7 ot une loi d’état de type gaz parfait est adoptée dans les deux phases.

Exemple 7. Soit my > 0, my > 0, uy, up, E les invariants du systéeme (6.1) tels que pe = pE —m u% /2—
ny u% /2 > 0. Pour décrire les différents constituants du mélange diphasique, une loi d’état de type gaz
parfait (2.2) est adoptée dans les deux phases. On impose les coefficients thermodynamiques C,, > 0,
Cy, > 0ety > v > 1. Le systeme des contraintes (6.2) admet alors une infinité de solutions isobares sur
la variété Ep. La paramétrisation de cet ensemble de solutions par la pression d’équilibre Py = P, = P
s’écrit

_ o (P)P
T2(P) B (’YZ - I)Cvz my’

_(l—ocz(P))P
h(P)= m-1C,m’

_[pe 1 1 -
i) = |5 - | [ -]

Ces différents équilibres isobares sont admissibles a la condition que la pression P soit strictement positive
et que les invariants du systeme (6.1) satisfassent la relation

pe(h—1) <P<pe—1) = 0<u/P) <I.

Cette double condition définit les frontiéres du domaine diphasique.
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A ce stade, la compatibilité des contraintes avec les équilibres du systeme (6.1) a été montrée. Cette
compatibilité entre équilibres et contraintes du systeme (6.1) ne dépend pas des modélisations retenues pour
le coefficient d’échange Kp ou la pression interfaciale P;. Le systeme algébrique (6.2) admet généralement
une infinité de solutions isobares sur la variété d’équilibre Ep. La question se pose maintenant d’étudier
I’éventuelle convergence vers un état d’équilibre isobare particulier.

6.1.2 Stabilité de I’équilibre isobare

Pour montrer cette convergence, la procédure d’optimisation utilisée au chapitre précédent s’avere in-
adaptée. Aucun point d’équilibre isobare ne maximise 1’entropie du modele bifluide a sept équations. Cette
entropie n’est pas une fonction de Lyapunov pour le systeme dynamique (6.1). Ceci ne signifie pas pour
autant que la convergence vers un équilibre isobare soit impossible. Dans [42], Gallouét, Hérard et Seguin
ont récemment étudié les trajectoires du systeme (6.1) pour en montrer 1’admissibilité et la convergence
sur la variété d’équilibre en pression. On rappelle ici leurs résultats.

Soit AP = P, — Py I’écart de pression entre les phases. Soit Y = (my,ma,uy,us, E, oy, AP)'. Pour étudier
les trajectoires du systeme (6.1), la définition des coefficients thermodynamiques ¥;, demande tout d’abord
a étre rappelée. Pour k = 1,2, ces coefficients thermodynamiques sont définis par la relation

~ ~ 1 aek>l
W Pe=Te Pt — (o) (P—Py).
Yie P = Pt = (E)Pk pk( %)

Ces coefficients thermodynamiques interviennent dans la réécriture du coefficient 4,, introduit a la fi-
gure 5.1 :

Yi, Pr
Ay, = )
pp ; ol

Le systeme dynamique (6.1) se réécrit en variable Y :

d,O(z :KPAP,
&, AP = —KpA,,AP, (6.3)
dm =0, dm =0, du=0, du =0, &E=0.

La convergence des trajectoires associées au systeme (6.3) vers un équilibre isobare admissible est alors
établie au théoreme 6.

Théoreme 6. Soit my > 0, my > 0, uy, up, E les invariants du systeme (6.3). Soit AP = P, — Py [’écart de
pression entre les phases. Soit Y (0) = (m1,my,uy, uz, E,02(0),AP(0))" une condition initiale admissible
au systeme (6.3). Soit Kp une fonction strictement positive bornée de R7 telle que Kp = oy o Kp. Pour
k =1,2, on suppose bornés les différents coefficients thermodynamiques ¥,. Dans le cadre des solutions
bornées au systeme (6.3), la trajectoire passant par Y (0) est continiiment admissible. Si le coefficient 4 ),
s’avere par ailleurs strictement positif le long de cette trajectoire bornée passant par Y (0), la solution du
systeme (6.3) converge de plus vers un équilibre isobare. La valeur absolue de I’écart de pression entre les
phases |AP| est alors une fonction monotone décroissante.

Démonstration. Le théoreme 6 a déja été démontré par Gallouét, Hérard et Seguin. Dans [42], leur dé-
monstration s’effectue en trois étapes. Cette démonstration est ici bricvement rappelée. Suivant la définition
particuliere Kp = o ot Kp du coefficient d’échange, le principe du maximum sur les fractions volumiques
est tout d’abord établi. La positivité des pressions est par la suite étudiée. Cette positivité des pressions
nous permet de conclure a 1’admissibilité des solutions bornées au systeme (6.3). La convergence vers
I’équilibre isobare est établie pour finir.
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®

(i)

(iii)

Dans un premier temps, on s’intéresse a 1’admissibilité des fractions volumiques. Soit AP = P, — P
I’écart de pression entre les phases. On définit le produit T = o 0lp. L’admissibilité des fractions vo-
lumiques est assurée des lors que le produit 7 est strictement positif. Pour la modélisation particuliere
Kp = o, oz Kp du coefficient d’échange, 1’équation portant sur le produit 7 s’écrit

dn

— =n(op—ay)KpAP.
df (2 ])P

La solution de cette équation différentielle s’écrit
t -
V>0, TE(I)ZTC(O)CXP(/ ((Xz—OCl)KPAPdS>.
0

Pour une condition initiale ¥ (0) admissible, le produit w(0) est strictement positif. La solution du
systéme (6.3) étant supposée bornée, le produit 7(¢) demeure strictement positif pour tout 7 > 0.
L’admissibilité des fractions volumiques est donc vérifiée :

Vk=1,2, Vi >0, o (1) €]0,1[.

On s’intéresse maintenant a 1’admissibilité des pressions. Pour k = 1,2, les pressions Py satisfont
I’équation différentielle

dp k 1?1‘
— = (=) 2 KpAP ) P;.
dt <( ) Ol F k
La solution de cette équation différentielle s’écrit
t V-
Vk=1,2, V>0, Pk(t):Pk(O)exp (/ (—1)k+l%KpAPds).
0 k

Pour k = 1,2, les différents coefficients thermodynamiques 7;, ont été supposés bornés de méme que
le coefficient d’échange Kp. Dans le cadre des solutions bornées au systéme (6.3), les pressions Py
demeurent donc strictement positives pour une condition initiale ¥ (0) admissible :

Vk=1,2, vt >0, Pi(1) > 0.

On rappelle par ailleurs que les masses partielles m, my sont des invariants du systeme (6.3). La
trajectoire bornée passant par la condition initiale admissible ¥ (0) est donc continiment admissible
au cours du temps.

Supposons pour finir le coefficient 4, strictement positif le long de la trajectoire bornée admissible
passant par Y (0). L’écart de pression entre les phases AP satisfait I’équation différentielle

dAP

T == —KpﬂppAP.

La solution de cette équation différentielle s’écrit
t
vVt >0, AP(t) = AP(0) exp (—/ Kp 4, ds) .
0

La trajectoire bornée continiment admissible passant par ¥ (0) converge donc vers un équilibre iso-
bare. Ce troisieme point termine la démonstration du théoreme 6.

En résumé, la stabilité de 1’équilibre isobare vient d’étre établie au théoreme 6. Ce théoreme assure
I’admissibilité et la convergence sur la variété isobare des trajectoires associées au systeme (6.3). Un tel
résultat dépend des lois d’état utilisées dans chaque phase, ainsi que de la modélisation retenue pour le
coefficient d’échange Kp. Certaines hypotheses ont été formulées a ce sujet. Pour des lois d’état de type gaz
parfait dans les deux phases, ces hypotheses sont vérifiées a I’exemple 8 pour la modélisation particuliere
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(3.9) du coefficient d’échange Kp. Rappelons pour conclure qu’une infinité de solutions isobares existe
au systeme des contraintes (6.2) sur la variété Ep. La projection sur la variété d’équilibre isobare ne peut
donc pas étre déterminée algébriquement. Cette projection sera numériquement réalisée au chapitre 7 par
intégration du systeéme dynamique (6.3) sur temps long.

Exemple 8. Dans le cadre des écoulements liquide-vapeur, diverses modélisations (3.9) des coefficients
d’échange ont été adoptées au chapitre 3. Soit Tp > 0 le temps caractéristique du retour a 1’équilibre des
pressions. Pour décrire les différents constituants du mélange diphasique, une loi d’état de type gaz parfait
(2.2) est adoptée dans chaque phase. On impose les coefficients thermodynamiques Y1 > 1,7 > 1, C,; >0
et C,, > 0. Dans ce cadre, la modélisation (3.9) du coefficient d’échange Kp s’écrit

o Q2 . ol O

e |02 P10 Y Pz] Tp [Ocz (Pi+(m—1DP)+o (Pr+ (12— 1)131')} .

Kp=

Pour des lois d’état de type gaz parfait dans les deux phases, cette modélisation (3.9) du coefficient Kp
présente la forme requise au théoréme 6 pour assurer l’admissibilité des trajectoires au systeme (6.3).
Pour des lois d’état de type gaz parfait dans les deux phases, le caractéere borné des coefficients v, et
la stricte positivité du coefficient 4, sont par ailleurs assurés. Cette stricte positivité du coefficient 4 ),
induit la convergence des trajectoires sur la variété d’équilibre en pression. Dans ce contexte, les différentes
hypotheéses de stabilité pour I’équilibre isobare sont donc vérifiées.

6.1.3 Nature du systéme relaxé

Pour réaliser la projection sur 1’équilibre isobare, une hypothese s’est néanmoins avérée nécessaire dont
nous n’avons pas encore parlé. Les trajectoires du systeme (6.1) ont été supposées bornées. On s’intéresse
dans cette section a la pertinence de cette hypothese. La nature du systéme relaxé a une pression est étudiée
en conséquence dans le but de caractériser la stabilité des solutions isobares. Une telle étude a déja été
effectuée par E1 Amine dans [37]. Ses résultats sont ici retrouvés dans le cadre de la relaxation. Nous les
illustrons sur quelques exemples.

Une fois effectuée la relaxation instantanée en pression, 1’évolution isobare du mélange diphasique
est décrite par le modele bifluide standard a six équations. Ce modele est constitué de trois bilans de
masse, de quantité de mouvement et d’énergie totale pour chaque phase. On s’intéresse ici a la nature de sa
partie convective. Cette partie convective se présente sous la forme non-conservative (6.4) pour laquelle la
définition des relations de saut est d’ailleurs ambigué (voir [29]) :

ormy +9x(mauy) =0,
a,(m2u2)+ax[m2u§+azp] —Pod0p =0,
0;(my E) + 0x [ (my Ex + 02 P) up] + P 9,010 =0,
ormy +9y(miu;) =0,

Oy (myuy)+ 0y [ml M%+(X,1 P] —Pod0q =0,

0 (m1 E1) +0x[(m1 E{ + 0 P)uy ] +Po,0 =0.

(6.4)

Suivant les travaux présentés par Chen, Levermore et Liu [22], le transport des propriétés associées au
modele bifluide a deux pressions vers le modele a une pression pourrait étre idéalement envisagé via la
procédure de relaxation instantanée. Dans notre cadre d’étude néanmoins, le modele a deux pressions n’est
pas strictement hyperbolique. Ce modele n’est par ailleurs pas doté d’une entropie strictement concave.
Ce modele se présente surtout sous une forme non-conservative. Dans ce cadre, la théorie classique de la
relaxation pour les systeémes de lois de conservation hyperboliques [22] ne s’applique pas. Pour déterminer
la nature du modele bifluide isobare a six équations, la structure propre du systeme (6.4) est alors détaillée
par la suite.
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Pour étudier la structure propre de ce systeme relaxé, plusieurs coefficients thermodynamiques sont
tout d’abord introduits. Ces différents coefficients thermodynamiques s’écrivent

Ol Yo uz + 0 Y1 U VoY1 P (uz —uy)

H = — — J = — —
* A+ oy * Ol Y2+ 021

o o (2 —uy) 0 Y1 tp + Ol Yo Uy

H = —2=2 U Jp =

oMV P+oY P’ o Y2+ 0 Y
_ o 0 V> WP
Huz —_— — = . _ =~ JMZ — — = .~
Y2+ 02Y] o1 Y2+ 02
_ o 02 Y _ umnP
Hul — - = . _ =~ Jul — - = =~ -
o1 Y2+ 02 Y1 Y2+ 021

Soit X = (o, P,my,upy,my,u;)". Dans le cadre des solutions régulieres, la partie convective du modele
bifluide a une pression se réécrit de maniere équivalente

[ Hy, Hp O H, O H, ]
Jo Jp 0 Jy O Jy
a_X H(X)a—X:O, H(X) = 0 0 w m 0 O
ot ox 0 ©» 0 w 0 0
0 0 0 0 uj n

L 0 T1 0 0 0 up |

La nature du systeme (6.4) dépend de la structure propre associée a la matrice H. Le polyndme caractéris-
tique associé a la matrice H s’écrit

P(A)=(u2—A) (1 —N) | —Jo, | Hp (u2 — ) (w1 —A) — (u2 — A) %—(ul -A\) il

1 P2
Juy Ju,
+(Hoy —A) | (Up—A) (w2 —A) (us *M*(W*ME*(M —X)E

Dans I’étude de la structure propre associée au systeme (6.4), deux cas se distinguent suivant que 1’on
considere ou non un déséquilibre cinématique entre les phases. A I’équilibre des vitesses u| = up = u,
plusieurs coefficients de la matrice H se simplifient. Ces simplifications nous permettent de réécrire le
polyndme caractéristique associé a la matrice H sous la forme

pO) = (- | (-0 -y 2

kpk

Sous I’hypothese 1, toutes les valeurs propres de la matrice H sont donc réelles a I’équilibre des vitesses.
La matrice H n’est cependant pas diagonalisable. A I’équilibre cinématique, seuls trois vecteurs propres
indépendants sont associés a la quadruple valeur propre u. Ces trois vecteurs propres indépendants n’en-
gendrent pas un sous-espace propre de dimension 4. Le systeme (6.4) n’est donc pas hyperbolique sur
la variété d’équilibre en vitesse. Dans le cas plus général ou un déséquilibre cinématique existe entre les
phases u; # uy, le spectre de la matrice H ne peut plus étre déterminé explicitement. Dans ce cadre, El
Amine [37] a néanmoins montré que le polyndme caractéristique associé a la matrice H n’est pas scindé
sur R lorsque le déséquilibre de vitesse entre les phases est inférieur aux vitesses du son. Cette situation
correspond a notre gamme d’applications. La matrice H présente donc généralement un spectre complexe
en dehors de la variété d’équilibre en vitesse. Le modele bifluide & une pression est des lors elliptique en
temps. Une telle situation est illustrée a I’exemple 9 ou une loi d’état de type gaz parfait est adoptée dans
les deux phases.
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Exemple 9. Dans cet exemple, on s’intéresse a la nature du modele bifluide isobare a six équations. Pour
décrire les différents constituants du mélange diphasique, une loi d’état de type gaz parfait (2.2) est adoptée
dans chaque phase. On impose les coefficients thermodynamiques

vi=14, =12, C,, =21kg 'K, C,, =1Jkg 'K,

Pour différents états admissibles situés en dehors de la variété d’équilibre en vitesse, on calcule numéri-
quement le spectre de la matrice H. Ce spectre sp(H) s’avére généralement complexe :

P — 15000Pa, o = 0.6,

T, = 200K, Ty =200K,  — sp(H)={2,0,—10.137, 11.253, 1.442+0.881i} ,
wp =2m.s !, up =0m.s !,

P =12000Pa, 0 =04

T, — 180K, T, = 180K,  — sp(H)=1{2,0,—11.271,11.863, 1.703 +0.699i} .
w=2ms !, uy=0m.s !,

Le modele bifluide a une pression présente donc des caractéristiques complexes.

De maniére générale, le modele bifluide a une pression correspond donc un probléme de Cauchy mal-
posé. Les solutions du systeme (6.4) sont donc généralement instables. Ce caractere instable des solutions
isobares au systeme (6.4) risque a terme d’infirmer 1’hypothese formulée a la section précédente ou les tra-
jectoires du systeme dynamique (6.1) ont été supposées bornées. Cette instabilité des solutions associées
au systeme (6.4) sera numériquement vérifiée a la section 8.3.1 ou1 I’explosion des simulations est constatée.

En résumé, la relaxation instantanée en pression du modele bifluide a sept équations a été étudiée dans
cette section. Cette relaxation instantanée en pression nous a permis d’établir la dégénérescence du modele
bifluide a sept équations vers le modele bifluide standard a une pression. Ce travail a constitué le rappel
des résultats présentés par Gallouét, Hérard et Seguin dans [42]. L’extension de ces résultats a la relaxation
instantanée en pression et en vitesse est réalisée a la section 6.2.

6.2 Projection sur I’équilibre isobare équivitesse

Dans cette section, on s’intéresse a la relaxation instantanée en vitesse et en pression du modele bifluide
a sept équations. De maniere analogue au chapitre précédent, soit p = Y, my, pV =Y o mypug, pE =Y my Ey,
respectivement la masse, la quantité de mouvement et I’énergie totale du mélange. Cette relaxation instan-
tanée en vitesse et en pression satisfait le systéme dynamique

diap =Kp(P,—Py),

dimyuy = Ky (ug —ua),

dimay Er = Ky (uy —u2) Vi + Kp (P — P2) Py,
dm =0, dm =0, dpV=0, dpE=0.

(6.5)

Suivant la méme démarche qu’a la section précédente, I’existence et la stabilité d’un équilibre isobare
équivitesse sont tout d’abord montrées. En complément des résultats présentés par Guillard et Murrone
[55], ce travail apporte une preuve de convergence sur 1I’équilibre des vitesses et des pressions. La nature
du systeme relaxé est étudiée pour finir.

6.2.1 Equilibres et contraintes

Pour notre modélisation des coefficients d’échange Kp, Ky par des fonctions strictement positives, les
équilibres du systeme (6.5) s’identifient a la variété isobare équivitesse

EPUZ{W€R7/ P=pP, Mlzuz}.
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Les trajectoires du systeme (6.5) évoluent par ailleurs continiment sous les contraintes
m (W) =my, my(W) =my,
Y miw (W) =pV, Y mEx (W) =pE. (66)
k k

Dans ce paragraphe, on cherche a déterminer la compatibilité des contraintes (6.6) avec 1’équilibre isobare
équivitesse.

De maniere générale, le systeme (6.6) admet une unique vitesse d’équilibre. Ce systeme algébrique
s’avere néanmoins sous-contraint sur la variété Epy;. Comme pour la relaxation instantanée en pression,
les contraintes du systeme (6.5) sont donc généralement vérifiées par une infinité d’équilibres isobares
équivitesses. L’exemple 10 illustre cette situation.

Exemple 10. Soit m; > 0, my >0, E, V les invariants du systeme (6.5) tels que € = E — v2 /2> 0. Pour
décrire les propriétés du mélange diphasique, une loi d’état de type gaz parfait (2.2) est adoptée dans les
deux phases. On impose les coefficients thermodynamiques C,, > 0, C,, > 0 et y1 > Y > 1. Le systeme
des contraintes (6.6) admet alors une unique vitesse d’équilibre uy = up =V. Ce systeme (6.6) admet
néanmoins une infinité de solutions isobares sur la variété Epy. La paramétrisation de cet ensemble de
solutions par la pression d’équilibre Py = P, = P s’écrit

(PP — =
Tz(p)_m7 uy=u =V,

_(-m@)P A -
M= =c,m OLZ(P)_{P vl—lez—l 71—1] '

Ces différents équilibres isobares équivitesses sont admissibles a la condition que la pression P soit stric-
tement positive et que les invariants du systeme (6.5) satisfassent la relation

pe(h—1) <P<pep—1) <= 0<w/P) <I.

Comme pour la relaxation instantanée en pression, cette double condition définit les frontieres du domaine
diphasique.

6.2.2 Stabilité de I’équilibre isobare équivitesse

Au paragraphe précédent, une infinité d’équilibres isobares équivitesses se sont montrés compatibles
avec les contraintes du systeme (6.5). On cherche maintenant a établir la convergence vers un état d’équi-
libre isobare équivitesse particulier. A la suite du travail effectué a la section précédente, on s’intéresse
ici aux propriétés des trajectoires associées au systeme (6.5). Dans ce paragraphe, on établit alors succes-
sivement 1’admissibilité et la convergence vers 1’équilibre isobare équivitesse des solutions associées au
systeme (6.5).

Soit AP = P, — Py, Au = up — up respectivement I’écart de pression et de vitesse entre les phases. Dans
un premier temps, on redéfinit le vecteur Y = (my,my,E,V,0,Au, AP)". Pour étudier les trajectoires du
systeme (6.5), on rappelle ensuite la définition des coefficients thermodynamiques Vi, ¥j, :

-1

- de ~ ~ ~

Vk=1,2, T = | Pk <8P,1i) ; Yie P = Vi P+ Y (P — Pr) -
Pk

Pour cette définition des grandeurs thermodynamiques 7, ?ik, les différents coefficients A,,, Apy, App
introduits a la figure 5.1 se réécrivent

Yk Vi, P
Ay = — Apy = — (Vi— App = .
uu ; "y ) pu ; o ( i Mk) ) pp ; o
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En variable Y, la relaxation instantanée en pression et en vitesse satisfait alors le syst¢eme dynamique
d; 0, = Kp AP,
d;Au= —Ky A, Au,,
d; AP = —Ky Apy,Au—Kp A, AP,
dm,=0, dm =0, dV=0, dE=0.

6.7)

Le théoreme 7 établit la convergence de ses trajectoires vers un équilibre isobare équivitesse.

Théoreme 7. Soit my >0, my > 0, E, V les invariants du systeme (6.7). Soit AP = P, — Py, Au = uy — u;
respectivement ’écart de pression et de vitesse entre les phases. Soit Y (0) = (m1,ma,E,V, 02(0),Au(0),
AP(0))" une condition initiale admissible au systeme (6.7). Soit Ky et Kp deux fonctions strictement posi-
tives bornées de R’ telles que Kp = 0y 0 Kp. Pour k = 1,2, on suppose bornés les différents coefficients
thermodynamiques Yy, et ¥,. Pour k = 1,2, les coefficients thermodynamiques Y sont par ailleurs supposés
positifs. Le coefficient 4y, est de plus supposé intégrable. Dans le cadre des solutions bornées au sys-
teme (6.7), la trajectoire passant par Y (0) est continiiment admissible. Si le coefficient A pp, s’avére par
ailleurs strictement positif le long de cette trajectoire bornée passant par Y (0), la solution du systéme (6.7)
converge vers un équilibre isobare équivitesse. La valeur absolue de I’écart de vitesse entre les phases |Au|
est alors une fonction monotone décroissante.

Démonstration. La démonstration du théoreme 7 s’effectue en quatre étapes. On établit tout d’abord le
principe du maximum sur les fractions volumiques et la positivité des pressions. Les solutions bornées du
systeme (6.7) sont des lors admissibles. La convergence vers 1’équilibre des vitesses puis 1’équilibre des
pressions est établie pour finir.

(i) Dans un premier temps, on s’intéresse a 1’admissibilité des fractions volumiques. Pour la modéli-
sation particuliere Kp = 0/ 0l Ep du coefficient d’échange, cette admissibilité des fractions volu-
miques a déja été établie lors de la démonstration du théoréme 6. Pour la modélisation particuliere
Kp = a1 0p Kp du coefficient d’échange, le principe du maximum sur les fractions volumiques est
donc vérifié :

Vk=1,2, V>0, o (1) €]0,1].

(i) On s’intéresse maintenant a 1’admissibilité des pressions. Soit AP = P, — Py, Au = uy — u repec-
tivement I’écart de pression et de vitesse entre les phases. Pour k = 1,2, les pressions Py satisfont
I’équation différentielle

% ((_1)k+1

Ol

R (_ )k—H
i KPAP) P+ (4
Ol

T Y Ky (Vi — ui) AM) : (6.8)

La solution de cette équation différentielle s’écrit pour tout k = 1,2 et pour tout ¢ > 0
JCT Ve E
P (t) = | P(0) +/ ~——— Y Ky (Vi —u) Au exp (—/ — Y KpAPdF) ds
0 Ol 0 (048

t(fl)kﬂ—l/\
exp (/ — Y, KpAPds> .
0 Ol

Pour k = 1,2, on suppose les coefficients thermodynamiques Y; positifs. Pour un coefficient d’échange
Ky positif et pour notre modélisation de la vitesse interfaciale par une combinaison convexe des vi-

tesses phasiques, le terme
(_1 k+1 _
———— Y Ku (Vi —uy) Au
Ol
est donc positif. Pour k = 1,2, les différents coefficients thermodynamiques i, ¥;, de méme que

les coefficients d’échange Kp, Ky ont par ailleurs été supposés bornés. Dans le cadre des solutions
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(iii)

(iv)

bornées au systeme (6.7), les pressions P, demeurent donc strictement positives pour une condition
initiale ¥ (0) admissible :

Vk=1,2, Vt>0, Pi(t) > 0.

On rappelle par ailleurs que les masses partielles mj, my sont des invariants du systeme (6.7). La
trajectoire bornée passant par la condition initiale admissible ¥ (0) est donc continiment admissible
au cours du temps.

On étudie maintenant le retour a I’équilibre des vitesses. Soit Au = uy — u; I’écart de vitesse entre
les phases. Cet écart de vitesse entre les phases satisfait I’équation différentielle

d[ Au= _KU Ayu Au.

La solution de cette équation différentielle s’écrit

!
vVt >0, Au(t) = Au(0) exp <— / Ky A ds) .
0

Le long de la trajectoire bornée passant par la condition initiale admissible ¥ (0), le coefficient 4,

est strictement positif :

1 1
Ay =—+—>0.
mp  mp

La fonction de relaxation Ky est par ailleurs supposée strictement positive. La trajectoire bornée
continiiment admissible passant par ¥ (0) converge donc vers 1’équilibre des vitesses u; = uy =V.

Pour finir, on s’intéresse maintenant a la convergence vers 1’équilibre isobare. Pour établir cette
convergence, on étudie I’évolution de 1’écart de pression entre les phases AP = P, — P;. Cet écart de
pression entre les phases satisfait I’équation différentielle

d; AP = —Ky ﬂpuAu—KpﬂppAP.

La solution de cette équation différentielle s’écrit pour tout r > 0

AP(t) = [AP(O) - /Ot Ky Apy Au(0) exp (/OS (KpApp — Ku Auu) dr) ds] exp (— /Ot Kp 4, ds) )

Définissons I’application ¢ = Kp 4, — Ky A,,. Cette application ¢ est décomposée en une compo-
sante positive ¢ et négative ¢ . Ces deux composantes satisfont

0" >
VI>07 ¢:¢+_¢77 avec ¢7> )

ot -0 =0.

Dans I’étude des solutions bornées au systeme (6.7), on établit alors successivement pour tout ¢ > 0

les inégalités
t
exp (—/ Kpﬂlppds) ,
0
!
exp (—/ Kpﬂppds> ,
0

|AP(1)| < _]AP(O)]—l—exp(/otq)*ds) /Ot’KUﬁlpuAu(Oﬂds] exp(—/OZKpﬁlppds>.

)

0
0

|AP(r)| < _’AP(O)’ + ‘/0[ Ky A py Au(0) exp (/Osqﬁ -0 dr) ds

|AP(1)| < _]AP(O)’ + ‘/(:KU Apu Au(0) exp (/Os(i)+ dr) ds
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Le coefficient d’échange Ky est supposé borné. Pour notre modélisation de la vitesse interfaciale
par une combinaison convexe des vitesses phasiques, le coefficient 4, est li€ a un écart de vitesse
entre les phases. Au paragraphe précédent, la convergence vers I’équilibre équivitesse a justement
été établie. On suppose alors le coefficient 4, intégrable. Dans le cadre des solutions bornées au
systeme (6.7), il existe donc M > O tel que

Kmmwwww<M

Suppposons pour finir le coefficient 4, strictement positif le long de la trajectoire bornée passant
par Y (0). Suivant la définition de la fonction ¢, I'application ¢+ — Kp 4, est toujours strictement

négative :
N —Ky 4, <0 si 020,
O" —Kp Ay, = .
—Kpa,,<0 si 0<0.
La valeur absolue de I’écart de pression entre les phases est donc majorée par une fonction monotone
décroissante :
t t
vt >0, |AP(1)| < |AP(0)|exp (/ Kp ﬂppds> -+ M exp (/ (07 —Kpa,,) ds) .
0 0

La trajectoire bornée continiment admissible passant par ¥ (0) converge donc vers un équilibre iso-
bare équivitesse. Ce dernier point termine la démonstration du théoréeme 7.

En résumé, le théoreme 7 vient d’établir la convergence des trajectoires associées au systeme (6.7)
vers 1’équilibre isobare équivitesse. Cette stabilité de I’équilibre isobare équivitesse complete les travaux
de Guillard et Murrone [55]. Comme pour la relaxation instantanée en pression, un tel résultat dépend des
lois d’état utilisées dans chaque phase, ainsi que de la modélisation retenue pour les coefficients d’échange
Kp, Ky . Les hypotheses formulées a ce sujet au théoréme 7 sont par exemple vérifiées ci-dessous.

Exemple 11. Dans le cadre des écoulements liquide-vapeur, on considere la modélisation (3.9) des co-
efficients d’échange. Soit Ttp > 0, Ty > 0 respectivement le temps caractéristique du retour a I’équilibre
des pressions et des vitesses. Pour décrire le mélange liquide-vapeur, on adopte une loi d’état de type gaz
parfait (2.2) dans les deux phases. Dans ce cadre, les différents coefficients d’échange Ky, Kp satisfont les
hypotheses nécessaires a l’application du théoreme 7 :

X mi my I% o 0
U= "7~ P = :
14WM+me)+m®+m*Mﬂ

TU (M1 +I’I12) ’

Pour des lois d’état de type gaz parfait dans les deux phases le caractere borné des différents coefficients
thermodynamiques y,k, Yk la positivité des coefficients 7y, Uintégrabilité du coefficient 4,, et la stricte
positivité du coefficient 4, sont par ailleurs assurés. Muni de ces lois d’état et de cette modélisation pour
les coefficients d’échange, la stabilité de I’équilibre isobare équivitesse est donc vérifiée.

6.2.3 Nature du systeme relaxé

Comme pour la relaxation instantanée en pression, une hypothese a cependant été formulée a la section
précédente pour établir la convergence vers 1’équilibre isobare équivitesse. Cette hypothese suppose les
trajectoires du systéme (6.5) bornées. Pour juger de la pertinence de cette hypothese, on s’intéresse dans
ce paragraphe a la nature du systeme relaxé a une vitesse et une pression. Parmi I’ensemble des modeles a
une pression et une vitesse répertoriés dans la littérature, ce systeéme relaxé différe notamment du modele
utilisé par Allaire, Clerc et Kokh [1] dans le cadre de la simulation directe, ainsi que du modele utilisé par
Guillard et Murrone [55] dans le cadre bifluide. Ce modele a cinq équations est constitué de deux bilans
de masse et d’énergie totale pour chaque phase, ainsi que d’un bilan de quantité de mouvement pour le
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mélange. Ce systéme se présente par ailleurs sous une forme non-conservative. De maniere analogue a la
relaxation instantanée en pression, la dégénérescence du modele bifluide a sept équations vers le modele
a une pression et une vitesse n’entre donc pas dans le cadre de la relaxation classique présentée par Chen,
Levermore et Liu [22]. Pour déterminer la nature de ce modele bifluide a cinq équations, on étudie alors
dans ce paragraphe la structure propre de sa partie convective

ormy + dx(mpu) =0,
8,m1 +8x(m1 u) 0
o, [(ml +my) u] —|—ax[(m1 +my) uz—i—P] =0, (6.9)
0r(my E) +ax[(m2E2 +op P) u} +Po;00 =0,
0i(m1 E1) +0¢[(my E1 + 04 P)u] +Po,0 =0.

Pour étudier la structure propre du systeme (6.9), on introduit tout d’abord certains coefficients ther-
modynamiques. Ces différents coefficients thermodynamiques s’écrivent

Ol Oy U der -1 de; -
H, - — = - = = — b — — —_—
d a2 P+oxy P (r2 =) <ap)pz (=) (8P>p1

8e2

~ - (e !
0L (a—P>p2 (—1)+ouT: (a—Pl)pl (11 —7)

Jp = u |1+ = = s
o2+ 02
_ 1 g o= % (v>2—n) - L1 P
my+my’ ! oY+ ! Y2+

Soit X = (0p, P,u,my,m;)". Dans le cadre des solutions régulieres, la partie convective du modele bifluide
a une pression et une vitessse se réécrit de maniere équivalente

u HP Hu 0 0
0o Jp J, 0 O
0X 0X
5 (X)a—o, HX)=|0 = 0 0
0 0 m u O
0 0 m O u

Au vu de cette structure propre, le systeéme (6.9) differe bien du modéele isobare équivitesse étudié dans
le méme cadre bifluide par Guillard et Murrone. Dans [55], ces auteurs font dériver leur modele bifluide
partiellement équilibré en vitesse et en pression d’un développement au premier ordre du systéme bifluide
a sept équations autour de la variété d’équilibre isobare équivitesse. Ce modele décrit la dynamique iso-
bare équivitesse du mélange diphasique dans I’espace tangent a la variété d’équilibre Epy;. Notre analyse
prend ici en compte les effets de courbure associés a cette variété. Cette courbure se traduit par 1’ apparition
de termes supplémentaires dans les équations de pression et de fraction volumique. Ces différences entre
modeles bifluides isobares équivitesses a cinq équations sont détaillées dans le tableau 6.1. Ces deux mo-
deles bifluides isobares équivitesses a cinq équations présentent néanmoins des caractéristiques communes.
Ces deux modeles se présentent sous une forme non-conservative. La définition des relations de saut pour
ces deux modeles est donc ambigué (voir [29]). Sous ’hypothese 1, ces deux modeles sont par ailleurs
hyperboliques. En ce qui concerne le systeme relaxé (6.9), un tel résultat est énoncé au théoreme 8.

Théoreme 8. Sous I’hypothese 1, le systeme relaxé (6.9) est hyperbolique sur ’espace admissible Q.

Démonstration. La démonstration du théoreme 8 est élémentaire. Cette démonstration s’appuie sur les
ouvrages de référence [52, 98]. Dans un premier temps, la nature du systeme (6.9) est indépendante du jeu
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Tableau 6.1: quelques différences entre modeles bifluides a cinq équations partiellement équilibrés en
vitesse et en pression.

Modele bifluide isobare Modele de Guillard

équivitesse a cing équations et Murrone [55] Systeme (6.9)

Equation d’évolution

pour la pression 0P+ udP+J,0u=0 0P+JpoP+J,0,u=0

Equation d’évolution

pour la fraction volumique 002 + 100z + Hy O = 0 010tz + 050 + H,, O+ Hp 0P = 0

de variables utilisé pour déterminer sa structure propre. Par commodité, on travaille avec la variable X. Une
fois passé en variable X, le polyndme caractéristique associé a la matrice H s’écrit

?apqmmf(b—M@—m—%

La matrice H admet cing valeurs propres réelles a la condition que

@—bf+4%>o

L’hypothese 1 assure la stricte positivité du coefficient J, sur I’espace admissible Q. Le spectre de la matrice
H est donc toujours réel. L’ensemble des vecteurs propres a droite associés a la matrice H engendre R>. Le
systeme (6.9) est donc hyperbolique sur Q. [

En résumé, I’hyperbolicité du modele relaxé a une vitesse et une pression vient d’étre montrée au théoreme
8. Cette hyperbolicité du modele bifluide a cinq équations partiellement équilibré en vitesse et en pression
assure la stabilité locale des solutions isobares équivitesses au systéme (6.9). En ce qui concerne la pro-
cédure de relaxation instantanée en vitesse et en pression, les trajectoires du systeme dynamique (6.5) ont
donc la possibilité de rester continiiment bornées. La stabilité de cette projection sur 1’équilibre isobare
équivitesse sera numériquement vérifiée a la section 8.1.2.

Pour conclure, différentes relaxations instantanées ont été envisagées dans ce chapitre qui s’intéresse a
la dégénérescence du modele bifluide a sept équations vers certains sous-modeles bifluides partiellement
équilibrés. En référence a la littérature [37] ou un équilibre partiel en pression est souvent retenu entre les
phases, la projection sur la variété isobare a tout d’abord été étudiée. Dans un premier temps, 1’existence
d’équilibres en pression a été montrée. La stabilité de ces équilibres en pression a ensuite été établie. Ce
travail a constitué le rappel des résultats présentés par Gallouét, Hérard et Seguin dans [42]. Dans la littéra-
ture [55], un équilibre isobare équivitesse est également parfois retenu entre les phases. On a alors étendu
les résultats de Gallouét, Hérard et Seguin a la relaxation instantanée en pression et en vitesse. L’ exis-
tence et la stabillité d’un équilibre isobare équivitesse ont alors été montrées pour compléter les résultats
de Guillard et Murrone [55]. Ces différentes études continues seront réutilisées dans un cadre discret au
chapitre 7 ot une méthode numérique est élaborée pour simuler les systemes relaxés du modele bifluide
a sept équations. Différentes natures ont par ailleurs ét€ mises a jour pour les différents modeles bifluides




94

partiellement équilibrés étudiés dans ce chapitre. L’hyperbolicité du modele a une vitesse et une pression a
par exemple été établie. Cette hyperbolicité se distingue de la nature généralement elliptique en temps du
modele bifluide standard a une pression. L’influence de cette différence de nature sur le comportement des
solutions associées a ces différents modeles bifluides partiellement équilibrés sera numériquement étudiée
au chapitre 8.



Chapitre 7

Schémas numériques

Depuis le début de cette these, plusieurs modeles bifluides ont été rencontrés. Ces différents modeles
bifluides se distinguent par leur description des écoulements diphasiques. Le modele a sept équations a tout
d’abord été introduit. Ce modele décrit un ensemble de déséquilibres en pression, température, vitesse et
potentiel entre les phases. D’autres modeles ont par la suite été présentés. Ces modeles supposent un équi-
libre partiel au sein du mélange. Le modele isobare a six équations étudié au chapitre précédent releve par
exemple de cette catégorie. Dans ce chapitre, on s’intéresse a I’approximation numérique de ces différents
modeles bifluides. Au chapitre 6, une méthode de relaxation instantanée a été proposée. Cette méthode
permet d’envisager la simulation des modeles bifluides partiellement équilibrés par le biais du modele a
sept équations. En conséquence, seule 1’approximation du systeme (1.1) sans diffusion est ici envisagée.
Ce systeme s’écrit

W +V-FW)+C(W): VW =S(W). 7.1

Dans ce chapitre, on cherche a construire une méthode numérique a la fois robuste, flexible et simple a
implémenter pour réaliser la simulation des écoulements diphasiques aussi bien hors équilibre que partiel-
lement équilibrés dans des géométries complexes. Pour remplir cet objectif, un formalisme Volumes Finis
est d’office retenu. Ce formalisme permet d’envisager la simulation de tels écoulements sur tout type de
maillage multidimensionnel structuré ou non-structuré.

Dans le cadre Volumes Finis, deux approches ressortent de la littérature pour réaliser I’approximation
du systeme (7.1). La premiere approche traite simultanément de la convection et des termes sources. Suivant
la modélisation adoptée aux chapitres 2 et 3 pour les transferts interfaciaux, cette premiere approche s’ap-
puie sur les schémas de relaxation étudiés par Jin et Xin [70]. La seconde approche traite successivement
de I’approximation de la convection puis des termes sources. Cette seconde approche a pas fractionnaires
s’appuie sur les travaux de Yanenko [104]. Cette approche a pas fractionnaires est communément utilisée
dans la littérature diphasique. Que 1’on s’intéresse a la simulation directe de la transition de phase [21] ou
a la simulation du modele bifluide isobare équivitesse a cinq équations [93], une premiere étape de convec-
tion est suivie dans ces publications d’une seconde étape de projection sur un équilibre. Dans le cadre du
modele bifluide a sept équations plus particulierement, Gallouét, Hérard et Seguin [42] envisagent diffé-
remment une premiere étape de convection a laquelle succede une seconde étape de retour a 1’équilibre en
temps long pour les transferts interfaciaux. Ces différentes approches sont ici mélangées en une méthode a
plusieurs pas fractionnaires. Cette méthode s’intéresse tout d’abord a 1I’approximation de la partie convec-
tive, puis a I’éventuelle projection sur un équilibre partiel, pour enfin décrire la dynamique des transferts
interfaciaux. Dans ce chapitre, on s’intéresse successivement aux propriétés de chaque étape, en vue de
caractériser 1’ensemble de la procédure numérique. Réputée robuste, cette méthode a pas fractionnaires est
également flexible. Une étape de diffusion supplémentaire pourra ultérieurement la compléter.

Suivant cette approche a pas fractionnaires, on s’intéresse tout d’abord a 1’approximation de la partie

convective
OW+V-FW)+C(W): VW =0. (7.2)

95
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La nature hyperbolique résonante et non-conservative de cette partie convective a été établie au chapitre 4.
Dans le cadre conservatif, plusieurs schémas ressortent de la littérature pour réaliser I’approximation des
systémes de lois de conservation. La premiere partie de ce chapitre en fait le rappel non-exhaustif. Il y est
question des schémas de Godunov [53], de Rusanov [92] et du solveur de Riemann approché VFRoe-ncv
[18]. L’adaptation de certains de ces schémas classiques au cadre non-conservatif du systeme (7.2) fait
I’objet de la seconde partie de ce chapitre. Dans le cadre du modele bifluide a sept équations, 1’adaptation
non-conservative du schéma de Rusanov est tout d’abord envisagée suivant les travaux de Hérard [59, 60].
Dans ce cadre non-conservatif, un nouveau schéma de type VFRoe-ncv en variable (0tp, T3, uz, P>, T1,u1, Py )
est ensuite proposé. Sa construction est influencée par les procédures de relaxation étudiées aux chapitres
5 et 6. Nous montrons que ces deux schémas préservent les équilibres isobares isothermes équipotentiels
équivitesses.

On s’intéresse par la suite a la simulation des interactions diphasiques. Un nouveau schéma d’intégra-
tion semi-implicite est proposé pour réaliser 1’intégration du systeme dynamique

dw=SWw). (7.3)

Ce schéma converge vers les équilibres du systeme (7.3) tout en préservant ses invariants tels la masse,
la quantité de mouvement ou encore I’énergie totale du mélange. Ce schéma se distingue des travaux de
Saurel, Abgrall [93], Gallouét, Hérard et Seguin [42] dans la mesure ou il assure un traitement couplé
des différents transferts interfaciaux. Poussé a convergence en temps, ce schéma effectue la projection sur
un équilibre partiel. Nous sommes alors en mesure de simuler certains modeles bifluides partiellement
équilibrés par le biais du modele a sept équations. Utilisé sur un temps fini, ce schéma d’intégration décrit
également la dynamique des transferts interfaciaux. La troisieéme et derniere partie de ce chapitre applique
ce schéma a différentes descriptions bifluides d’écoulements diphasiques avec ou sans transition de phase.
L’ensemble de la procédure numérique se caractérise alors par la préservation des équilibres liquide-vapeur.

7.1 Approximation des systemes de lois de conservation sous forme
conservative : quelques rappels

Dans le cadre d’une approche a pas fractionnaires pour simuler le modele bifluide a sept équations,
une premiere étape est tout d’abord consacrée a I’approximation de la partie convective (7.2). Cette partie
convective se présente sous une forme non-conservative. A titre préliminaire, la premiere section de ce
chapitre rappelle le cadre conservatif classique. Suivant une approche Volumes Finis, on s’intéresse dans
cette section a 1’approximation du systeme de lois de conservation sous forme conservative

QW +V-F(W)=0. (7.4)

Pour réaliser I’approximation du systeme (7.4), nombreux sont les schémas classiques présentés par Toro
ou encore Godlewski et Raviart dans les ouvrages de référence [100, 52]. Seuls les traditionnels schémas
de Godunov [53] et de Rusanov [92] sont ici successivement rappelés. Cette présentation non-exhaustive
est achevée par le rappel du solveur de Riemann approché VFRoe-ncv [18]. Certains de ces schémas seront
ultérieurement étendus au cadre non-conservatif du modele bifluide a sept équations.

7.1.1 La discrétisation Volumes Finis

Dans un premier temps, on construit un maillage qui réalise la partition du domaine de calcul en N
cellules polygonales quelconques V;, j € {1,...,N}. Chacune de ces cellules est caractérisée par un volume
7 et une frontiere dV;. Cette frontiere dV; est constituée de N; facettes S, [ € {1,...,N;}. Chacune de ces
facettes est caractérisée par sa normale extérieure S j,. Pour n; € N, on définit les instants de discrétisation
t,, en fonction du pas de temps 08¢ = t,, 41 — »,. La méthode Volumes Finis consiste a discrétiser la forme
intégrale du systeme de lois de conservation (7.4) :

thy+1
Vn >0, Vjel{l,...,N}, /1+ / [OW+V-F(W)|dvdr=0.
Iny Vi
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L application du théoréme d’Ostrogradski simplifie cette expression :

Ty +1
Ym0, Yje{l,...N}, /Wt,,,H, Yav = [ W(tn,.x) 1+/a -dSdr.
vl

7 ny

Pour tout n1 > 0, pour tout j € {1,...,N} et pour tout / € {1,...,N,}, définissons la valeur moyenne de
maille W associée a la variable d’état W, et le flux numérique ¥, a travers chaque interface du maillage
respectlvement par les relations :

n 1 fn|+l
Wj':?j/vjw(’"wx)dvﬁ Fj-Sj= 5 /tnl / )] dSdr.

La discrétisation Volumes Finis du systeme (7.4) s’écrit finalement

& U

Ym >0, Vje{l,.. N}, WITl=w_ o Y 7S (7.5)
Ji=1

L’approximation Volumes Finis du systéme (7.4) consiste en la projection des solutions sur I’espace des

fonctions constantes par maille. Dans ce cadre Volumes Finis, une telle solution du systeme (7.4) est ap-

prochée par la fonction

0 si (1,%) & [t tw1] X V5,
1 si (1,%) € [ty stm11] X Vj.

ni np N ny —
Y Wi H(t,x), o H; (t,x)—{

nz0 je{l,. N}

Un probléeme de Riemann monodimensionnel se trouve donc posé dans la direction normale a chaque
interface du maillage. Le systeme (7.4) étant supposé invariant par rotation, la suite de la présentation est
effectuée par simplicité dans le cadre monodimensionnel d’un maillage cartésien régulier. Soit dx le pas
d’espace de ce maillage cartésien régulier séparant deux interfaces x; 1/, et x; /. Soit #;, 1/, le flux
numérique a la traversée de I'interface x; 1 /». La discrétisation Volumes Finis (7.5) se réécrit dans ce cadre
monodimensionnel

. ot
Vn >0, Vje{l,....N}, W;“H =W ~ 5 (Tj+]/2_f7:j71/2>~

Au sein de cette discrétisation, la formulation des flux numériques ¥ ;1 /, est inconnue. Dans le cadre des
méthodes a trois points explicites en temps, divers schémas numériques classiques sont présentés par la
suite qui en proposent différentes définitions.

7.1.2 Le schéma de Godunov

Initialement présenté par Godunov [53] en 1959, le schéma de Godunov s’intéresse a la résolution
exacte du probleme de Riemann posé a chaque interface du maillage :

oW +0 F(W)=0,
Vn 20, VjE{l,...,N}, W )_{ W]nl si X <Xjy1/25 (7.6)
ny»

ny .
W/»Jrl SI x>Xj12.

Soit f o P la solution exacte de ce probleme de Riemann a I'interface x; /. La définition de Godunov
du flux numérique ¥ ;, 1/, ala traversée de I'interface x; 1 s’€crit

Vn >0, Vje{l,... N}, yjH/z:F(W;;l/z).

La résolution exacte du probleme de Riemann (7.6) fait a la fois I’avantage et I’inconvénient de la méthode
de Godunov. Ce schéma est généralement stable. Ce schéma nécessite cependant d’importants temps de
calcul et la connaissance explicite de la solution exacte au probleme de Riemann (7.6). Une telle connais-
sance explicite de la solution exacte au probleme de Riemann (7.6) n’est pas toujours accessible.
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7.1.3 Le schéma de Rusanov

Introduit par Rusanov en 1961, le schéma de Rusanov [92] s’appuie sur une définition explicite du flux
numérique ¥, 1/, a la traversée de I'interface x;/,. Pour tout j € {1,...,N}, soit r;-‘ le rayon spectral
de la matrice Vi F (Wj'»’l ) La définition de Rusanov du flux numérique a la traversée de I'interface x>
s’ écrit

) _ l ny nyy ny oyt }
Um0, Yje{l.. N}, Fislpg = 5 {F(Wj+1)+F(Wj ) = 1w (Wi =W
i = s ()

Ce schéma est facile & implémenter. Il ne nécessite pas la connaissance explicite de la solution exacte au
probléme de Riemann (7.6). Suivant les expériences numériques menées par Gallouét, Hérard et Seguin
dans [41], ce schéma nécessite de faibles temps de calcul. Il est cependant particulierement diffusif.

7.1.4 Le schéma VFRoe-ncv

Dans la recherche d’un compromis entre précision, facilité d’implémentation et temps de calcul, divers
schémas de type Godunov ont été proposés depuis le début des années 1980. Ces schémas s’intéressent a la
résolution exacte d’un probléme de Riemann approché. Les tres classiques schémas de Roe [90] et schéma
HLL de Harten, Lax et Van Leer [57] relevent de cette catégorie. Le schéma VFRoe-ncv de Buffard, Gal-
louét et Hérard [18] en est un autre exemple que nous allons plus particulierement détailler.

Dans le cadre de I’approximation Volumes Finis du systeme (7.4), rappelons qu’un probléme de Rie-
mann se trouve posé a chaque interface du maillage. Ce probleéme de Riemann s’écrit

a[W+axF(W) - 0,

Vn >0, Vje{l,...,N}, ij si )C<Xj+1/2,
W(tnlvx): n .
Wiy st x>x40).

Soit Y une variable a priori non-conservative du systeme (7.4). On définit le C' difféomorphisme y: W —
Y. Soit H(Y) = [VyW(Y)] - [VwF (W(Y))] - [VyW(Y)]. Le schéma VFRoe-ncv s’intéresse au probleme
de Riemann modifié
Y +H(Y)d,Y =0,
Vn =0, Vje{l,... N}, Y= w(Wr) o si x<xjup,
Y(t’ll 7x) = n n .
Y = \|;(Wj+1) st Xx>Xp0.

Soit Y i41/2 (Y;11 Y jﬂl) une moyenne particuligre sur les états ;" et ¥ j"jrl telle que Y 12(YY) =Y. Le

schéma VFRoe-ncv s’appuie sur la résolution exacte du probleme de Riemann linéarisé
atY—i—H(?jJ’_l/z) axY = 0,
Vnp =20, Vje{l,...,N}, ( ) Y;” si X< Xjy12, (7.7)
Y(ty,,x) = ) '
Y]ﬂ] st x>xjp-

Soit (A,). (R,), (L,) respectivement les valeurs propres, vecteurs propres 2 droite et 2 gauche de la matrice
H(Yj1)2). Soit d¥jy ) =Y Tty — Y] Décart entre les états a droite et a gauche de I'interface x;,/,. La

solution exacte du probleme de Riemann linéarisé (7.7) s’écrit

Y(x) = Y4 y (Lp-d¥ip) Ry = Y]y - Y (- a¥j10) Ry
x <X—xj+1/2 x >X—xj+1/2
P t—1ty, P t—ty,
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Soit Y;+1 P la solution exacte a I’interface x; /> du probleme de Riemann linéarisé (7.7) :

Yip = anl +~ Z (Lp'de+1/2) R, = Y]erl - Z (Lp'deH/Z) Ry.
Ap <O A, >0

Pour le schéma VFRoe-ncv, la définition du flux numérique a la traversée de I'interface x; 1/, s’écrit
finalement

Vi >0, Vje{l,... N}, ger/Z:F[W(Y;;I/z)}.

Ce schéma est relativement simple a implémenter. Il n’effectue que la résolution exacte d’un probleme
de Riemann linéarisé. Ce schéma n’est cependant pas entropique. Pour palier ce défaut, Buffard, Gallouét
et Hérard [18] préconisent de lui ajouter la correction de Harten et Hyman [56]. Suivant les expériences
numériques menées par Gallouét, Hérard et Seguin dans [41], ce schéma s’avere beaucoup moins diffusif
que le schéma de Rusanov pour un colit CPU légérement supérieur. Une certaine liberté caractérise par
ailleurs le schéma VFRoe-ncv quant au choix du changement de variables y et de la linéarisation FY\'T]‘+1 /2
Plusieurs solveurs de Riemann approchés classiques sont alors retrouvés par ce biais. Pour la linéarisation
Yis10= (Y]" Tt Y;”) /2 et le changement de variables y : W — Y = W, on retrouve par exemple le

schéma VFRoe de Gallouét et Masella [43]. Pour la linéarisation ?Hl = (Y }11 +Y j"' ) /2 et le changement

de variables y: W — Y =F ~(W) on retrouve différemment le schéma VFFC de Ghidaglia, Kumbaro et
Le Coq [47]. La linéarisation Y}, et le changement de variables y influent sur les propriétés du schéma
VFRoe-ncv. A la prochaine section, I’étude des transferts interfaciaux menée aux chapitres 5 et 6 nous

guidera dans le choix d’une linéarisation et d’un changement de variables particuliers.

7.2 Approximation de la partie convective associée au modele bi-
fluide a sept équations

Pour réaliser la simulation du modele bifluide a sept équations par le biais d’une méthode a pas frac-
tionnaires, on s’intéresse ici a I’approximation de la partie convective sous forme non-conservative

IW +V-F(W)+C(W): VW =0. (1.2)

A la section précédente, I’approximation Volumes Finis des systemes de lois de conservation sous forme
conservative a été rappelée. Plusieurs schémas classiques y ont été présentés. Cette section étudie leur ex-
tension au cadre non-conservatif du modele bifluide a sept équations.

En ce qui concerne les systemes de lois de conservation sous forme non-conservative standard, rappe-
lons que la définition de leurs solutions faibles pose probleéme. En présence de produits non-conservatifs,
la définition des relations de saut est ambigu€. Ce probleme a déja été évoqué a la section 4.2. Pour palier
ce probleme, une théorie des produits non-conservatifs a été proposée par Dal Maso, Lefloch et Murat
dans [29]. Cette théorie définit de maniere unique les relations de saut associées a de tels systemes non-
conservatifs. Cette théorie s’ appuie sur I’introduction d’informations extérieures au systeme pour définir les
connexions a travers les discontinuités. Lors de la simulation numérique de tels systeémes non-conservatifs,
plusieurs problemes ont déja été reportés dans la littérature. Suivant De Vuyst [30], deux schémas numé-
riques différents convergent vers deux solutions distinctes. Aucune de ces solutions ne vérifie généralement
les bonnes relations de saut. Selon I’analyse menée par Hou et Lefloch dans [65], cette situation s’explique
par le fait que les schémas numériques standard ne transposent pas au cadre discret les relations de saut
imposées dans le cadre continu. Divers schémas non-conservatifs ont depuis été proposés a cet effet par
Toumi [101] ou encore Toumi et Kumbaro [102]. Ces schémas sortent néanmoins de notre cadre d’appli-
cation que nous allons maintenant développer.

Dans le cadre du modele bifluide a sept équations, diverses modélisations (4.10) ont été proposées pour
la vitesse et la pression interfaciales a la section 4.2. Suivant les travaux de Coquel, Gallouét, Hérard et Se-
guin [27], on rappelle que ces modélisations (4.10) définissent localement tous les produits non-conservatifs



100

de la partie convective associée au modele bifluide a sept équations. Comme nous le disions a la conclusion
du chapitre 4, de telles modélisations (4.10) pour les grandeurs interfaciales ramenent la partie convective
du modele bifluide a sept équations a un cadre "presque conservatif". En conséquence, nous prenons ici le
risque de ne pas suivre la méthode numérique proposée par Toumi dans [101] pour simuler les systemes
non-conservatifs. L’approche suivie par Gallouét, Hérard et Seguin dans [42] est ici préférée. Cette ap-
proche consiste a adapter au cadre non-conservatif du modele bifluide a sept équations certains schémas
classiques issus du cadre conservatif. Dans un premier temps, la discrétisation Volumes Finis du systeme
(7.2) est effectuée. On y décrit comme a la section précédente la réduction d’un probleme multidimen-
sionnel global a une succession de problemes de Riemann monodimensionnels locaux. La solution exacte
de ces problemes de Riemann étant pour I’instant hors de portée, nous ne pouvons réaliser 1’adaptation
non-conservative du schéma de Godunov [53]. Suivant les travaux de Hérard [59, 60] repris par Saurel et
Abgrall dans [93], on s’intéresse alors a I’adaptation non-conservative du schéma de Rusanov [92]. L’adap-
tation non-conservative d’un solveur de Riemann approché est ensuite envisagée. Un nouveau schéma de
la famille VFRoe-ncv est alors proposé en variable (0o, T, uz, Py, T, u;, P ). Sous les hypothéses 1 et 2,
nous montrons que ces deux schémas préservent les équilibres liquide-vapeur. Pour nos modélisations par-
ticulieres (4.10) des grandeurs interfaciales P;, V;, nous vérifierons numériquement au chapitre 8 que ces
différents schémas convergent vers une méme solution.

7.2.1 La discrétisation Volumes Finis

Dans un premier temps, on s’intéresse a la discrétisation Volumes Finis du systeéme (7.2) avec les mémes
notations qu’a la section précédente. De maniere analogue au cadre conservatif, une telle discrétisation
pour la partie convective du modele bifluide a sept équations s’appuie sur la formulation intégrale du
systeme (7.2) :

Tny+1
Va0, Vje{l,...N}, / ! / QW +V-F(W)+C(W): VW] dV dr = 0.
Iny Vi
Cette section s’intéresse aux modifications induites par I’introduction des termes non-conservatifs.

Pour discrétiser les termes non-conservatifs, une valeur moyenne de maille demande tout d’abord a étre
introduites pour le tenseur interfacial C. Cette valeur moyenne de maille C; est définie par la relation

g +1 Tny+1
Ym0, Vje{l,...N}, /”/C(W):VWdth:cj:/ l+/VWdth.
In| Vi Iny %

Pour cette définition de la valeur moyenne de maille associée au tenseur interfacial C, la discrétisation
Volumes Finis du systeme (7.2) est alors simplifiée par I’application du théoreme d’Ostrogradski et de la
formule de Gauss :

Vn >0, Vje{l,.. N},

/W(t,,l+1,x)dV:/ W (£, ) AV —
4 4

Tny +1

In
/ F[W(t,x)]-det—cj:/ '“/ W(t,x)®dSdr.
an t"l an

In)

Pour tout n; > 0, pour tout j € {1,...,N} et pour tout / € {1,...,N;}, rappelons la définition de la valeur
moyenne de maille W]-" ! associée a la variable d’état W, et la définition du flux numérique 7, a travers
chaque interface du maillage. Ces différentes grandeurs sont définies par les relations

n 1 1 i+
Wit =— | W(ty,x)dv, f,-,-s,-,:gft /S F[W(t,x)] dSdr.
I

iV ny

Pour tout n; > 0, pour tout j € {1,...,N} et pour tout [ € {I,...,N;}, introduisons de plus la valeur
moyenne a 'interface §;, de la variable d’état W. Cette valeur moyenne % j, satisfait la relation

1 Tny +1

Vn 20, Vj€{17...,N}, VZE{l,...,NJ‘}, "I/Vj[®5j[:§

/ W (t,x)dSds.
Sjl

tnl
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Pour ces définitions des grandeurs W;” , Wj, et F;,, la discrétisation Volumes Finis du syst¢me (7.2) s’écrit
finalement

N

. & Y ot /
¥m >0, Vje{l,... N}, witl=wn ~ Y i) 5 Ci Y @5 (7.8)
J =1 J =1

Par rapport au cadre conservatif classique, cette discrétisation Volumes Finis du systeme (7.2) fait appa-
raitre des termes supplémentaires liés aux produits non-conservatifs.

Dans le cadre de I’approximation Volumes Finis du systeme (7.2), un probléme de Riemann mono-
dimensionnel se trouve alors posé dans la direction normale a chaque interface du maillage. Le modele
bifluide a sept équations étant invariant par rotation, la suite de la présentation s’effectue par simplicité
comme a la section précédente dans le cadre monodimensionnel d’un maillage cartésien régulier. Avec les
mémes notations qu’a la section 7.1, la discrétisation Volumes Finis (7.8) se réécrit dans ce cadre monodi-
mensionnel

Vny 20, Vje{l,... N},
m+1l _ g ot ot

W =W — o (Tjﬂ/z - 7j71/2> ~5: G Witip—Wi1p2), (1.9
ou W/, désigne la valeur moyenne a I’interface x; 1/, de la variable d’état W. Au sein de cette discré-
tisation, la formulation des grandeurs ¥ ;, 1/, W, > et C; est inconnue. Dans le cadre des méthodes a
trois points explicites en temps, plusieurs schémas classiques ont été rappelés a la section précédente pour
réaliser 1’approximation des systémes de lois de conservation sous forme conservative. Nous en présentons
maintenant 1’adaptation au cadre non-conservatif du modele bifluide a sept équations.

7.2.2 Une adaptation non-conservative du schéma de Rusanov

A la section 7.1.3, un premier schéma numérique a été présenté dans un cadre conservatif. Il s’agit
du tres classique schéma de Rusanov [92]. Ce schéma se caractérise par une définition explicite du flux
numérique ¥ ;, 1 ». Dans le cadre des modeles de turbulence compressible, une adaptation non-conservative
du schéma de Rusanov a déja été proposée par Hérard dans [59, 60]. Dans le cadre du modele bifluide a
sept équations, cette adaptation non-conservative du schéma de Rusanov a depuis été réutilisée par Saurel,
Abgrall [93], Gallouét, Hérard et Seguin [42]. Cette adaptation non-conservative du schéma de Rusanov
s’appuie similairement sur une définition explicite des grandeurs C; et W, ;. Pour tout n; > 0 et pour
tout j € {1,...,N}, soit r}' le rayon spectral de la matrice [VyF(W)+C(W)] (W;”). Cette adaptation

J
non-conservative du schéma de Rusanov s’écrit

1
fH*l/Z = E |:F(an_’l_l) +F(anl) *I’J;H/z (an—&l-l 7W]n]):| ,
an = Oa 1
— _ (7.10)
V]G {1,...,N}7 Wj+1/2 = 5 |:anJ1r1+W;l|:|’ rj+1/2 = max [rﬁl,r;’l} ,
ci = cwm).

Dans [42], Gallouét, Hérard et Seguin ont déja montré que ce schéma préserve la positivité des fractions
volumiques et des masses partielles. Sous les hypotheses 1 et 2, nous établissons par ailleurs ici que ce
schéma préserve les équilibres liquide-vapeur. Les différentes propriétés de ce schéma sont alors regroupées
a la proposition 16.

Proposition 16. Pour ny > 0, s0it Rygxy = max (r;fl) tel que

(7.11)

Sous la condition de Courant-Friedrich-Levy (7.11), I’adaptation non-conservative du schéma de Rusa-
nov (7.9) (7.10) assure la positivité des fractions volumiques et des masses partielles. Sous I’hypothese 1,
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cette adaptation non-conservative du schéma de Rusanov préserve par ailleurs les équilibres isobares iso-
thermes équivitesses. Sous les hypothéses 1 et 2, cette adaptation non-conservative du schéma de Rusanov
préserve également les équilibres liquide-vapeur.

Démonstration. L’ensemble des propriétés regroupées a la proposition 16 se démontre par récurrence.
Soit ny € N. Pour tout j € {1,...,N}, soit Wj"1 un état admissible de R7. Suivant la discrétisation (7.9)
de la partie convective associée au modele bifluide a sept équations, les fractions volumiques et les masses
partielles satisfont les équations

Vk=1,2, V¥nm >0, Vje{l,. N},

n ot n
(O‘k)j]+l B {12& (’j+1/2+rj1/2)] 5
ot n 0 St .
b [ = O0)] @0y + e e+ 0] ()
n ot 0
(mk)j1+1 = {1 ~ 55 (’j+1/2 _|_rj1/2)] (mk)jl

ot St . .
+@[rf“/2 (”")/H} (m)n + 55 {j*l/er(uk)jl—l} (g )ty -

Soit Rmax = maX;e (1. N} (r;.”). Sous la condition de Courant-Friedrich-Levy (7.11), I’adaptation non-
conservative du schéma de Rusanov (7.9) (7.10) assure la positivité des fractions volumiques et des masses
partielles. Suivant la discrétisation (7.9) de la partie convective associée au modele bifluide a sept équations,
écrivons par ailleurs les équations discretes satisfaites par les vitesses et les énergies totales :

Vk=12, Vm >0, Vje{l,... N},

n n 8’ n 8 n n n
() ()7 = [1—2—&(r,»+1/2+rj_1/2>] (o) ()} + 5 | (R} = (P ] ()
ot n ot

o [ = (] Om) e Gy = 5 [P = (PO (o

ot "
o (12 3y | )y

&
20x

(mk)?lH (BT = {1 -

(rj+1/2+rjl/2)] (me)' (Ex)} + % [(Pi Vi) = (P “k),+1] (o)'74

ot n ot n n
e [ — @ | ) (B = 5 (R} = (P ] (o)

o [t )] me (B

Supposons I’existence d’un équilibre isobare isotherme équivitesse entre les phases a 'instant ny > 0 :

Vk=1,2 (P = (R} = (B = P,
. w = @ = @ =

V]E{l,..-7N}a ny _ n_ m =
(uk)];l = (uk)j = (uk>j+1 = Uo-

Suivant notre modélisation de la vitesse et de la pression interfaciales par des combinaisons convexes des
vitesses et des pressions phasiques, (V,')';‘ =y et (P,')'}‘ = Py. L’introduction de 1’équilibre isobare iso-
therme équivitesse dans les équations discretes portant sur les fractions volumiques et les masses partielles

conduit par élimination a la relation

vk=12,  pe((RO] @) = pu(RoTh).
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Introduisons similairement 1’équilibre isobare isotherme équivitesse dans les équations discreétes portant
sur les masses partielles et les quantités de mouvement. Par élimination, on obtient la relation

Vk=1,2, () = up.

L’introduction de I’équilibre isobare isotherme équivitesse dans les équations discretes portant sur les
masses partielles et les énergies totales conduit enfin par élimination a la relation

n 1 n n
Vk=1,2, (Ek)lerl :ek(P07TO)+§u% — ek((Pk)jl+l,(Tk)jl+l) :ek<P0,To).

En résumé, I’'introduction de 1’équilibre isobare isotherme équivitesse dans les équations discretes du
schéma de Rusanov conduit au systéme non-linéaire

()3 = up,
Vk=1,2, ) )
Pk((Pk)_,-'H’(Tk)le) = (P, To),
Vje{l,...,N}, 1 1
ek((Pk)'}lJr (T ) = (P, To).

Sous I’hypothese 1, ce systeme est inversible. Il admet 1’unique solution

Vk=1,2, Vje{l,...,N}, W) =u, (PP =R, (W) =T

L’équilibre isobare isotherme équivitesse est donc bien préservé entre les phases. Dans le cadre de 1’hy-

pothese 2, 1’équilibre isobare isotherme équipotentiel est un équilibre isobare isotherme particulier. Cette
préservation des équilibres diphasiques s’étend donc au cadre des écoulements liquide-vapeur. [

7.2.3 Une adaptation non-conservative du schéma VFRoe-ncv

Dans le cadre de I’approximation Volumes Finis de la partie convective associée au modele bifluide
a sept équations, rappelons qu’un probleme de Riemann se trouve posé a chaque interface du maillage, a
chaque pas de temps. Ce probléme de Riemann s’écrit

oW+ F(W)+C(W)o,W =0,

Vn >0, Vje{l,...N}, Wi st x<uxjp, (7.12)
W(tnwx): n .
WH] S X>Xj1).

A ce jour, aucune formulation explicite d’une solution exacte a ce probleme de Riemann non-conservatif
et résonant n’a été portée a notre attention. Une extension non-conservative du schéma de Godunov [53]
au modele bifluide a sept équations n’est donc pas a I’ordre du jour. Cette section s’intéresse en consé-
quence a la résolution approchée du probleme (7.12). Dans la littérature, plusieurs solveurs de Riemann
approchés issus du cadre conservatif ont déja été adaptés au cadre non-conservatif du modele bifluide a
sept équations. Une adaptation non-conservative du schéma HLL de Harten, Lax et Van Leer [57] est par
exemple utilisée par Saurel et Abgrall dans [93]. Suivant les travaux de Hérard [59], Karni, Kirr, Kurganov
et Petrova utilisent différemment dans [72] une adaptation non-conservative du schéma de Roe [90]. On
s’intéresse ici a I’adaptation non-conservative du schéma VFRoe-ncv [18]. Dans le cadre des modeles de
turbulence compressible, une telle adaptation non-conservative du schéma VFRoe-ncv a déja été présentée
par Buffard, Gallouét et Hérard [17]. On s’intéresse ici a son implémentation dans le cadre du modele bi-
fluide a sept équations.

De maniéere analogue a la section 7.1, soit Y une variable a priori non-conservative du systeme (7.2) et
soit y le C! difféomorphisme y: W — Y. Pour cette définition du changement de variables , on redéfinit

la matrice H(Y) = [VyW(Y)] " - [VwF(W(Y)) + C(W(Y))] - [VyW(¥)]. Suivant Buffard, Gallouét et
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Hérard [17], ’adaptation non-conservative du schéma VFRoe-ncv s’intéresse a la résolution approchée du
probléme de Riemann

QY +H(Y)d,Y =0,
Vn; >0, Vje{l,... N}, y v'o= y(w'") si x<xji1),
() { an+11 = \|I(W;1+'1) st x>xj1/.
Comme 2 la section précédente, soit ¥j, /> (Y;",Y/!,) une moyenne particuliere sur les états Y et Y}'|,

telle que ?jﬂ 2 (Y,Y ) =Y. L’adaptation non-conservative du schéma VFRoe-ncv effectue la résolution
exacte du probleme de Riemann linéarisé

oY +H(Yj11/2) 0¥ =0,
vn] >0a v.] € {17"'7N}7 ( ) { anl si X<Xj+1/2, (713)
Y(ty,,x) = )
Yj'il SI Xx>Xj12.

Rappelons la définition (7»,,) (ﬁ,,) (Z,,) des valeurs propres, vecteurs propres a droite et a gauche de la

matrice H (Yj+1 /2). Avec les mémes notations qu’a la section précédente, la solution exacte du probleme
de Riemann linéarisé€ (7.13) a I'interface x|/ s’€crit

Y/'*+1/2 = Y/ﬂ1 +NZ {ZP'(YJQI_Y/{””&P = YJ{11 _NZ {ZP'(YJEI_Y/{”)}EP'
Ay, <O A, >0

Selon Buffard, Gallouét et Hérard [17], I’adaptation non-conservative du schéma VFRoe-ncv s’écrit fina-
lement

Firrz = F{W(Yﬂq/z)}’

Vm >0, Vje{l,... N}, Wisip = W), (7.14)
1

¢ = 5(C[W(j’;l/z)}JrC[W(Yj*_l/z)]).

A la suite d’Andrianov, Saurel et Warnecke [4] et pour des raisons de commodité informatique, nous
préférons ici utiliser I’adaptation non-conservative (7.15) du schéma VFRoe-ncv :

Fivifp = F[W(’G’ll/z)]v
Vm)O, VJE {]a--'7N}7 Wj+1/2 = W(Yj*+1/2)7 (715)
o= cwh).

Les différences entre ces deux adaptations non-conservatives (7.14) et (7.15) du schéma VFRoe-ncv sont
commentées a la remarque 12. On s’intéresse uniquement par la suite a I’adaptation non-conservative
(7.15) du schéma VFRoe-ncv. Les propriétés de cette adaptation non-conservative du schéma VFRoe-ncv
dépendent de la linéarisation 17 j+1/2 et du changement de variables . A la suite d’Andrianov, Saurel et
Warnecke [4], on retient la linéarisation
Y/ril + anl
5 .
Un nouveau changement de variables est néanmoins proposé. Dans [4], Andrianov, Saurel et Warnecke
optent pour le changement de variables y: W — Y = (0, p2,u2, P2, p1,u;, P ). Dans [42], Gallouét, Hé-
rard et Seguin recourent différemment au changement de variables y: W — Y = (0o, s2,u2, P2, s1,u1, Py ).
Suivant I’étude des transferts interfaciaux réalisée aux chapitres 5 et 6, nous proposons ici d’utiliser le chan-
gement de variables y : W — Y = (0, Ta, uz, P>, Ty, u1, Py )'. Les propriétés de cette nouvelle adaptation
non-conservative du schéma VFRoe-ncv en variable (02, 75,uz, P, Ti,u;,P1) sont alors présentées a la
proposition 17.

Vn >0, Vje{l,... N}, Y= (7.16)
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Proposition 17. Sous I’hypothése 1, I’adaptation non-conservative (7.9) (7.15) (7.16) du schéma VFRoe-
nev en variable (0, Ty up, P, Th,uy, Py) préserve les équilibres isobares isothermes équivitesses. Sous les
hypothéses 1 et 2, cette adaptation non-conservative du schéma VFRoe-ncv en variable (0, To,up, P, Ty,
uy, Py) préserve par ailleurs les équilibres liquide-vapeur.

Démonstration. La preuve de la proposition 17 s’effectue en deux étapes. Dans un premier temps, on
s’intéresse a la structure propre de la matrice H. Cette structure propre nous permet de calculer la solution
exacte au probleme de Riemann linéarisé (7.13). Une fois cette solution exacte calculée, la préservation
des équilibres isobares isothermes (équipotentiels) équivitesses peut alors étre montrée par récurrence.
Une telle récurrence fait 1’objet de la seconde partie de cette démonstration.

Soit Y = (0, T3, uz, Py, T1,u1, Py ). On s’intéresse dans un premier temps a la structure propre de la ma-
trice H(Y) = [VyW(Y)] - [VwF(W(Y))+C(W(Y))] - [VyW(Y)]. Pour expliciter cette structure propre,
plusieurs coefficients thermodynamiques sont tout d’abord introduits. Pour k = 1,2, ces coefficients ther-
modynamiques s’écrivent

N AL\ - , (9T g (PP (0T (e
JTk - pk<apk>Pk+YkPk<aPk>pk’ Ak o (Xk+ my aPk o aPk Pk’

B b —F

"Y\kPk 1 aek -1 JTk ke Ol
B, = —+_(ﬁ) (P —Py), Xk = A+ S o7

O 1y k/ pi Pk {(”k_vi) —Ck]

P —P, P —P;

(= V) [Bk_< kOﬁk l)] cl%( kOCk l) _(uk_Vi)sz

Ck = ) &k = )
Pk [(“k_vi)z_cﬂ (1 = Vi) =
P —P,

Hy, = (—1)*Ag (e — Vi), Hy, = (—1)* m—k’ Hp, = (—1)*By (wx — V).

Ces différents coefficients thermodynamiques interviennent dans 1’écriture de la matrice

Vv 0 0 0 0 0 0
Hp, w Jp 0 0 0 0

H, O 1753 T 0 0 0

HY) = Hp, 0 pac3 w» 0 0 O
H, 0 0 0 wuw Jy O

Hu1 0 0 0 0 23] T

H, 0 0 0 0 pici u

Dans I’étude de la structure propre associée a la matrice H, on retrouve tout d’abord le spectre classique de
la partie convective associée au modele bifluide a sept équations :

7\'0:‘45
M=u—ca, h=u, M =ur+ca,
M=u—ci, As=up, A =ui+ci.

On détermine ensuite I’ensemble des vecteurs propres a droite et a gauche de la matrice H. Les vecteurs
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propres a droite sont regroupés dans la matrice colonne

1 0 0 o0 0 0 o0
—X2 —JT2 1 ‘ITZ 0 0 0
& c2 0 o 0 0 0
(Rp)pefo,..y = & —p2c3 0 pacs 0 0 0
X1 0 0 o0 —Jr, 1 Jp
-G 0 0o 0 c1 0
& 0 0 0 —pict 0 pic}
Les vecteurs propres a gauche sont regroupés dans la matrice ligne
1 0 0 0 0 0 0
1 1 1
— (g —ﬁ) 0 — —=—— 0 0 0
2\ mP 20 2mP
I, & Jr,
+ = 1 0 —= 0 0 0
2 ) T2 P
1 (& & > 1 1
—(=+==) 0 — —=— 0 O 0
(Lp)peqo,..6y = 2 <02 V2 P2 2c0 2MP;
1 1 1
= (g —ﬂ) 0 0 0 0 — ——
2\ ¢ Y1 Py 2¢c 2'Yl Py
J. J
- (xl + AT1§I> 0 0 0 1 o —2h
Y1 P Y1 Py
1 1 1
- <§_1 +AE"—1) 0 0 0 0 —
2\a b 20 2mp

Le détail de cette structure propre nous permet d’envisager la résolution exacte du probleme de Riemann li-
néarisé (7.13). L’adaptation non-conservative du schéma VFRoe-ncv en variable Y = (i, T, uz, P>, T1 , uy,
Py)" peut alors étre directement codée.

Maintenant la structure propre de la matrice H détaillée, supposons 1’existence d’un équilibre isobare
isotherme équivitesse entre les phases a I’instant n; > 0 :

B = = @ = R
=L @, = @ = @, = X
. k)j-1 k) j K j1 0

V]E{l,,N}, ni —_ ni — m =
(u);Ly (ur); ()41 4o

L’introduction de 1’équilibre isobare isotherme équivitesse dans la linéarisation (7.16) du probléeme de
Riemann posé a chaque interface du maillage s’écrit

N Y~n1 JrY(ll (az)”'] Jr(az)'fl t
. 1 1
V]E{l,,N}, Yj+1/2: /+2 L = j+2 ! s To, uo, Po, To, uo, Po

Suivant notre modélisation de la vitesse et de la pression interfaciales par des combinaisons convexes des
vitesses et des pressions phasiques, (Vi)?1 = uy, V,~(Yj+1/2) = uy, (Pl)';l =Pyet f)i(YjH/2) = Py. Certains
coefficients thermodynamiques s’annulent alors au sein de la matrice H (Y i+1 /2). Pour k = 1,2, ces coef-
ficients thermodynamiques s’écrivent, (?jﬂ /2) =0, (? i1 /2) =0et& (17j+1 /2) = (. Calculons pour
tout j € {1,...,N} I’écart dY;, /2 entre les €tats situés a droite et a gauche de I'interface x5 :

t
vje{l,...,N}, dYjypp = YL Y] = [(az)j'ﬂf(az);%l,o,o,o,o,o,o] .

La solution du probléme de Riemann linéarisé (7.13) satisfait pour tout j € {1,...,N},

(T2)j'+1/2: (Tl)jurl/z:TOv (P2)j'+1/2: (Pl)j+]/2:P07 (”2);+1/2: (”1);+1/2:”0'
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Détaillons successivement pour k = 1,2 et pour tout j € {1,...,N} les équations discretes vérifiées par les
fractions volumiques, les masses partielles, les vitesses et les énergies totales de chaque phase :
ni+1 — ni 6t np * *

(o) = (ow);' — 5 Vi) [((xk>j+1/2 - (Ock)jfl/z} )
np+1 np 62‘ * * * *
(mk)j = (mk)j e {(mk)j—&-l/Z (”k>j+1/2 - (mk)j—l/Z (”k>j—1/2] )
1 1 ot . "
() ) = ) ) S (P (@00 — (@)1 o]
5 [(mk)j+]/2 () i1/2]” + ()41 2 (Pk)j+1/2}
+& {(mk)jfl/z [(”k)j—l/Z] +(0) -1 (Pk)j—l/Z} )
1 1 or " N
() BT = m) B+ 5 (R} O} [(@0)12 = (06)] 1)

ot N N X * %
5 [<(mk)j+1/2 (E) 12+ (0) 741 1 (Pk)j+1/2) (”k)j+1/2}

)
—i—é [((mk);_uz (Ex)j10+ (0) 71 1 (Pk);f_l/z) <“k);—1/2} _

De méme que pour 1’adaptation non-conservative du schéma de Rusanov, I’introduction de 1’équilibre
isobare isotherme équivitesse dans les équations discretes du schéma (otp, T»,uz, P>, T1,u1, P )-VFRoe-ncv
conduit au systeme non-linéaire

(Mk)?l+1 = Uo,
Vk=1,2,
Pk((Pk)?lH’(Tk)TH) = p(P,To),
Vje{l,...,N}, B N
e[ L@ = e(PosTo).
Sous I’hypothese 1, ce systeme est inversible. Il admet I’unique solution
Vk=1,2, Vje{l,.. N}, (uk)’;l“ =up, (Pk);f‘“ =P, (Tk);?‘“ —T.

L’ adaptation non-conservative du schéma VFRoe-ncv en variable (0, To,us, P>, T,u;, Py ) préserve donc
les équilibres isobares isothermes équivitesses. Sous 1’hypothese 2, cette propriété s’étend naturellement
aux équilibres liquide-vapeur. [

Remarque 12. Dans cette section, une adaptation non-conservative particuliere du schéma VFRoe-ncv a
été adoptée. Suivant les travaux d’Andrianov, Saurel et Warnecke [4], cette adaptation non-conservative
du schéma VFRoe-ncv s’écrit

Firp = F [W(inl/z)] )
Vm}O, VJG {13"'7N}a Wj+1/2 = W(Yf+1/2), (715)
ci = cw").

Une telle adaptation non-conservative (7.15) du schéma VFRoe-ncv differe de I’ adaptation non-conservative
(7.14) initialement proposée par Buffard, Gallouét et Hérard [17] :

Fit12 = F[W(Yﬁl/z)]’
VYn =0, Vje{l,.. N}, Wiip = W), (7.14)

¢ = % (C[W(inlﬂ)} +C{W(Yfl/2)]>~
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A titre comparatif, ces deux adaptations non-conservatives (7.14) (7.15) du schéma VFRoe-ncv se dis-
tinguent par leur discrétisation du tenseur C. Initialement proposée par Buffard, Gallouét et Hérard [17],
I’adaptation non-conservative (7.14) du schéma VFRoe-ncv découle d’une analyse effectuée sur I’équation
de Burgers : 0, f +0,(f?/2) = 0. Cette analyse est ici briévement rappelée. Dans un premier temps, I’équa-
tion de Burgers se présente sous une forme conservative. Dans le cadre du schéma VFRoe-ncv standard,
la discrétisation de cette équation conservative s’écrit

2 2

s s
: wl _ Ot (fj+1/2> B (fj71/2)
VYm >0, Vje{l,....N}, it =1 5 > > (7.17)
Pour des solutions régulieres, I’équation de Burgers s’écrit par ailleurs de maniére équivalente sous la
forme non-conservative 0, f + f 9, f = 0. L’adaptation non-conservative (7.14) du schéma VFRoe-ncv pour
cette formulation non-conservative de 1’équation de Burgers s’écrit alors

ot (f,7+1/2+f;11/2)

VYn >0, Vje{l,... N}, f'.”“:f]fluaf(fjﬂ/ff;l/z). (7.18)

J
Dans le cadre conservatif de I’équation de Burgers, Buffard, Gallouét et Hérard ont proposé I’adapta-
tion non-conservative (7.14) du schéma VFRoe-ncv pour que la discrétisation (7.18) s’identifie a la dis-
crétisation (7.17). Cette analyse menée dans le cadre conservatif de 1’équation de Burgers ne se trans-
pose a priori pas dans le cadre non-conservatif du modeéle bifluide a sept équations. Voila pourquoi une
adaptation non-conservative différente du schéma VFRoe-ncv a été adoptée dans cette section. L’adap-
tation non-conservative (7.15) du schéma VFRoe-ncv est plus simple a implémenter informatiquement.
En ce qui concerne la préservation des équilibres diphasiques, on remarque cependant que la propo-
sition 17 est indifféremment vérifiée pour les adaptations non-conservatives (7.14) et (7.15) du schéma
(o, Ta,uz, Po, Th,uy, Py )-VFRoe-ncv.

En résumé, les deux adaptations non-conservatives du schéma de Rusanov et du schéma (a2, T3, u2, Pa,
Ti,u1,P1)-VFRoe-ncv présentées dans cette section s’avérent particulierement intéressantes pour la simu-
lation des écoulements diphasiques. Au vu des relaxations étudiées aux chapitres 5 et 6, les différents
états d’équilibre isobares isothermes (équipotentiels) équivitesses vont pouvoir €tre préservés par I’étape
de convection. Ces différents schémas n’assurent cependant pas 1’admissibilité globale des solutions dis-
cretes. De tels schémas peuvent donc poser probleme au voisinage des domaines monophasiques ou des
zones de vide.

7.3 Approximation des transferts interfaciaux

Dans cette section, on s’intéresse maintenant a la seconde étape de notre méthode a pas fractionnaires.
Cette seconde étape réalise 1’approximation des transferts interfaciaux. Dans le cadre Volumes Finis, cette
seconde étape consiste en I’intégration du systeme dynamique (7.3) dans chaque cellule du maillage :

W =S(W). (1.3)

Une telle intégration dépend de la modélisation bifluide retenue. Soit & le pas de temps issu de I’étape de
convection. Si aucun équilibre partiel n’est supposé entre les phases, I’intégration du systeme (7.3) sur la
durée &r s’effectue en une étape 2 la sortie du pas de convection. Supposons différemment un équilibre par-
tiel entre les phases. Du point de vue du modele a sept équations, un tel équilibre partiel se caractérise par
une relaxation instantanée en certaines variables de I’écoulement. Une méthode de relaxation instantanée
a justement été proposée au chapitre 6 pour simuler les modeles bifluides partiellement équilibrés par le
biais du modele a sept équations. Lorsqu’un tel équilibre partiel est supposé entre les phases, les différents
termes de relaxation instantanée se découplent spontanément des transferts sur temps long. L’intégration du
systeme (7.3) s’effectue alors en deux temps. A la sortie du pas de convection, une premiere étape de pro-
jection rétablit I’équilibre partiel entre les phases. Cette premiere étape consiste en I’intégration des termes
de relaxation instantanée jusqu’a convergence sur 1’équilibre partiel. Une fois cet équilibre partiel établi,
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les transferts sur temps long sont intégrés dans une seconde étape sur la durée 6t du pas de convection.

Quelle que soit la modélisation bifluide envisagée, I’ensemble des systemes de type (7.3) présente des
caractéristiques communes. IIs possedent tous des invariants tels la masse, la quantité de mouvement ou
I’énergie totale de mélange. Ils décrivent tous 1’évolution de variables d’écart a 1’équilibre telles la diffé-
rence de pression, de vitesse, etc. La question se pose alors de construire des schémas d’intégration qui
simultanément convergent vers les équilibres du systeme (7.3), préservent les invariants de ce systéme et
assurent I’admissibilité de la solution discrete. Dans la littérature, divers travaux se sont déja intéressés a
I’intégration des systemes de type (7.3). En ce qui concerne la relaxation instantanée en pression, Lalle-
mand, Saurel [77], Hérard et Hurisse [62] ont déja proposé diverses méthodes de projection sur 1’équilibre
isobare. Saurel et Abgrall se sont différemment intéressés dans [93] a la projection sur I’équilibre isobare
équivitesse. En ce qui concerne les transferts interfaciaux sur temps long, Gallouét, Hérard et Seguin [42]
se sont quant a eux penchés sur 1I’approximation des transferts de quantité de mouvement et de fraction
volumique entre les phases. L’ensemble des méthodes proposées dans la littérature par ces différents au-
teurs visent généralement a assurer 1’admissibilité des solutions discretes. De telles méthodes ne préservent
cependant généralement pas les invariants du systéme (7.3). Pour palier ce probléme, un nouveau schéma
d’intégration est proposé dans cette section. Ce nouveau schéma d’intégration converge vers les équilibres
du systeme (7.3) tout en préservant ses contraintes. Le principe de ce schéma d’intégration est simple. Il
consiste en la définition d’une contraction sur les variables d’écart a 1’équilibre, puis en la résolution du
systéme algébrique des contraintes.

Par souci de clarté, seuls deux exemples d’application monodimensionnels sont développés dans cette
section. Ces deux exemples nous permettent d’aborder 1’ensemble des modélisations bifluides hors équi-
libre ou partiellement équilibrées, avec ou sans transition de phase. Une fois les principes de ce schéma
d’intégration assimilés, son extension a d’autres cadres d’application est immédiate. Cette section s’ orga-
nise de la maniere suivante. La description d’un écoulement liquide-gaz est tout d’abord envisagée par le
biais du modele bifluide a sept équations. Le premier paragraphe de cette section s’intéresse a 1’approxi-
mation des différents transferts de chaleur, de quantité de mouvement et de fraction volumique sur temps
long. La description partiellement équilibrée d’un écoulement liquide-vapeur est ensuite envisagée par le
biais du modele bifluide isobare a six équations. Le second paragraphe de cette section illustre alors la
méthode de relaxation instantanée en pression développée au chapitre 6. L’approximation sur temps long
des différents transferts de chaleur, de masse et de quantité de mouvement est étudiée pour finir.

7.3.1 Un schéma d’intégration pour la dynamique des transferts interfaciaux sans
transition de phase d’un modele bifluide a deux pressions

Dans ce paragraphe, on s’intéresse a I’approximation des transferts interfaciaux pour un écoulement
liquide-gaz sans transfert de masse décrit par le modele bifluide a sept équations. De maniére analogue
au chapitre 5, soit p = Y my, pV =Y mpup, pE =Y my Ex, Au=up —u;, AP=P,— P, AT =T, - T\
respectivement la masse, la quantité de mouvement, I’énergie totale du mélange et I’écart de vitesse, de
pression et de température entre les phases. Pour étudier ces interactions diphasiques, plusieurs coefficients
thermodynamiques demandent tout d’abord a étre rappelés. Déja introduits a la figure 5.1, ces différents
coefficients thermodynamiques s’écrivent

1 1 Bek>_1
Ay = E —, A = E —\ 5= Vi—uy),
! % my P & ny <8Pk P ( ! k)
= —1 —1
YkPk 1 E)ek 1 aek
a = E —_t — = P — P, a = 2 — | —
e T (0473 * my <8Pk or ( ! k)7 pt T Mk 8Pk o ’
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1 ark) . (aTk) 1(8Tk) (aek>1
Ap = ) — | +NP| 55 +— == — | (P—P).
tp ; ak pk (apk Pk 'Yk k aPk o mk aPk o aPk o ( k)

Suivant le travail effectué a la section 5.1, les transferts interfaciaux du modele bifluide a sept équations
sans transition de phase satisfont le syst¢eme dynamique

dm;=0, dm =0, dpV=0, dpE=0,
d;Au = —Ky Ay, Au,

dAP = —Ky Apy Au — Kp App AP — K7 A AT ,
& AT = —Ky A1 Au — Kp 4;, AP — K1 44 AT .

5.4

Pour intégrer sur la durée ot du pas de convection le systtme (5.4) dans chaque cellule du maillage, un
nouveau schéma d’approximation est proposé dans cette section. Ce nouveau schéma d’intégration se dé-
compose en deux étapes. La premiere est consacrée a la définition d’une contraction sur les variables d’écart
a I’équilibre Au, AP, AT . La seconde s’intéresse a la préservation des invariants pour le systeéme (5.4). On
détaille ci-dessous chacune de ces étapes.

Soit n, € N et df > 0 respectivement 1’indice et le pas d’intégration de ce schéma numérique. Une
discrétisation semi-implicite du systéme (5.4) est tout d’abord définie. En ce qui concerne les variables

d’écart a I’équilibre Au, AP, AT, cette discrétisation semi-implicite du systeme (5.4) s’écrit

Vny, >0, vje{l,....N},

ny+1 _ ny ny o ny ny+1
Auj = Auj dtKUj Auu; Auj ,
APn2+] _ APn2 d Kn ny A ny+1 d an ny APn2+l d an ny ATn2+]
i = AP? —drKp? Ap, AuPT —di Ky apy APPT —di Ky A AT, (7.19)
AT = AT —diKgE ang Al —dr K aly APPT —di K ag AT
Pour tout ny > 0 et pour tout j € {1,...,N}, définissons la matrice
ny ny
—Ky, Aui 0 0
n U) np ny np 1y np
Apry, = | ~Ku;Apiy  —Kp App;  —Kq; Api;
np n ny n ny np
—KU,- Ap; —KP,- Arp; —KT, Ay;

La discrétisation semi-implicite (7.19) du systeme (5.4) définit sur les variables d’écart a 1’équilibre la
procédure itérative en temps

Au ny+1 Au ny
-1
V>0, Vje{l,...N}, AP :(Id—dtﬂ;?TUj) | oap | . (7.20)
AT ) AT )

Les propriétés de cette procédure itérative en temps sont détaillées a la proposition 18.

Proposition 18. Pour tout ny > 0 et pour tout j € {1,...,N}, supposons les différents coefficients thermo-

. nyp np nyp np .
dynamiques Apjp;, A pip Arp; € Ay en accord avec les relations

ny np np ny ny ny _ np
4,3 >0, A7 >0, Ayt Ay, >0, Ap} Ay; — A

Al > 0. (7.21)

La procédure itérative en temps (7.20) converge vers I’équilibre isobare isotherme équivitesse.

Démonstration. La démonstration de la proposition 18 s’appuie sur le calcul du spectre associé a la
. —1 P . . . ..
matrice (Id —dt ﬂffT Uj) . Par définition, le coefficient 4,2 ; est toujours strictement positif. Pour tout
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ny > 0 et pour tout j € {1,...,N}, la matrice 4,5 v, st donc définie négative a la condition que les
coefficients thermodynamiques 4,5, 4,7, Afy,, Ay, Vérifient les relations (7.21). Sous cette condition

(7.21), 1a procédure itérative en temps (7.20) définit une contraction sur les variables d’écart a 1’équilibre.
La procédure itérative en temps (7.20) converge donc vers I’équilibre isobare isotherme équivitesse. Ce
dernier point termine la démonstration de la proposition 18. ]

En résumé, la convergence vers 1’équilibre isobare isotherme équivitesse de la procédure itérative en temps
(7.20) vient d’étre établie a la proposition 18. Ce résultat est indépendant de 1a modélisation retenue pour
les fonctions de relaxation. Un tel résultat dépend néanmoins des lois d’état utilisées dans chaque phase
au travers des conditions (7.21) portant sur les coefficients thermodynamiques A5, 4,7, Ary» Ay - Ces
relations (7.21) sont vérifiées a I’exemple 12 pour des lois d’état de type gaz parfait dans les deux phases.

Exemple 12. Pour décrire le mélange diphasique, on considere dans cet exemple une loi d’état de type gaz
parfait (2.2) dans les deux phases. On impose les coefficients thermodynamiques ¥Y» > 1, y1 > 1, C,, >0
et C,, > 0. Pour tout ny > 0 et pour tout j € {1,...,N}, les différents coefficients thermodynamiques
intervenant dans le calcul du spectre associé a la matrice Ay Uj s’écrivent

1
/ql;ll,% = Z ny »
! k mkj
/12 /12
" (Yk—l)Pij Py; 1y Ye—1
e T
K O O ' x O
53 1
ny L ny
/ql . = ﬂl[‘ =
" ; my; Cy ! ; m; g
Pour tout ny > 0 et pour tout j € {1,...,N}, ces différents coefficients thermodynamiques satisfont les

conditions (7.21). La procédure itérative en temps (7.20) converge donc vers 1’équilibre isobare isotherme
équivitesse pour des lois d’état de type gaz parfait dans les deux phases.

Intéressons-nous maintenant a la seconde étape de notre schéma d’intégration. La seconde étape de
ce schéma d’intégration vise a préserver les invariants du systéme dynamique (5.4). Cette seconde étape
consiste en la résolution du systeme algébrique

Vnp >0, Vje{l,....N},

ny+1 m+l ny+1 m+1Y\ _ np+1 m+l\ _ oy
Uy, —uy =Aut, m(W; =my;, ka W; ur(W; =p;Vj,
’ k

P;J?‘Fl _Plnjz+1 _ AP;’ZH, m (W;zzﬂ) —mi,, ka (anﬁl) Ek(ijH) —pE;, (1.22)
k

ny+1 np+1 ny+1

L2 -1 = AT

De maniere générale, on ne sait pas dans quelle mesure les contraintes du systeme (5.4) sont vérifiées en
dehors de 1’équilibre isobare isotherme équivitesse. L’existence et 1’admissibilité d’une unique solution au
systeme algébrique (7.22) est donc un probleme ouvert pour des thermodynamiques quelconques. Dans la
pratique, la résolution du systeme algébrique (7.22) doit donc se faire pour I’instant au cas par cas. Pour des
lois d’état de type gaz parfait dans les deux phases, 1’existence d’une unique solution conditionnellement
admissible au systeme (7.22) est montrée a I’exemple 13.

Exemple 13. Pour décrire le mélange diphasique, on considére dans cet exemple une loi d’état de type gaz
parfait (2.2) dans les deux phases. On impose les coefficients thermodynamiques Y» > 1, y1 > 1, C,, >0
et Cy, > 0. Pour une loi d’état de type gaz parfait dans les deux phases, le systeme algébrique (7.22) se
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réécrit

Vny >0, Vje{l,... N},

ny+1 np+1 ny+1 7o+ 1 no+1 1y +1 ny+1 np+1 ny+1
Uy, —uy; fAuj , P —P fAPj , sz lej fATj ,
an2+1 Pn2+1 (1 _ag%+1) P;l.szl
2_,’ 2_/' —my J J =m ka Ml’l2+1 _ p V.

np+1 J’ np+1 J? j Tkj L

(YZ_I)Cvz T2j (Yl—l)Cv1 le k !
2

ny+1 1 ny+1 N T
ka, <C"k L+ 5 Mk =p;Ej-
k

Dans un premier temps, on procede a l’élimination explicite des vitesses :

mi. my.
Vny >0, Vje{l,... N}, W2 =y LAt Rt =y - At
J p] J J p] J
On définit ensuite I’énergie interne de mélange € par la relation
; +1 1 +1\2 1 +1\2
Vny, >0, Vje{l,...,N}, pjs?z :ijjfEmzj(ugi ) *Em”(M'fi )

Cette définition de I’énergie interne de mélange nous permet d’expliciter I’ expression des températures :

ny+1 ny+1

gl _ P& +mi,; Gy AT
2j m2j Cv2 +m1j C\/l ’
V”2>05 V.IE{L’N}’ no+1 ny+1

2 2

! _ pjg;  —my; Gy, AT;

1
J m2j CV2 +mljcv1

Ces deux températures sont positives a la condition que

V>0, Vjel{l,... N}, pjent! > max(—mle‘,l AT € ATJ.”Z“) .

Cette condition prévient I'apparition du vide au sein du mélange diphasique. Une fois les températures
. . . 1 . 1 I R
phasiques connues, la fraction volumique ()Lgi-Ir et les pressions P;?Jr , Pff+ satisfont le systeme non-

linéaire réduit

_ ny+1
P"2+1 B m2j (YZ I)CVZ sz
2j - ny+1 ’
0(‘2_,~
. ny+1
Vn, 20, Vje{l,...,N}, Pn2+1_mlj(Y1_1)CV1 le
1; - n +1 ’
J 2
-0y
Pn_2+l 7Pﬂ-2+l _ AP’}Zle )
2j 1 J
. o+l poot+l . . . . ny+1
Les pressions sz , Pl/ s’expriment alors comme des fonctions de la fraction volumique oy Pour
tout ny > 0 et pour tout j € {1,...,N}, cette fraction volumique ()c"z,+1 est solution de I’équation non-
4 J q 2; q

linéaire
ny+1 2APn2+l ny+1 Yo Tn2+1
0 ) i T %y my; (Y2 —1)Cy, 2;
+my; (1 —1)Cy, Tl”]?*‘ +AP]'-’2+1} +my; (2 —1)Cy, TZ”]?“ =0.

1 1. .. , . .
TZ"_ZJr et Tln_2+ strictement positives, cette équation admet généralement deux solu-
J J

Pour des températures
tions dans R, mais une unique solution dans ’intervalle 10, 1|. Cette unique solution prise dans I’intervalle
10, 1[ est alors identifiée a OL;?H. Pour des lois d’état de type gaz parfait dans les deux phases, le systeme

algébrique (7.22) admet donc une unique solution. Cette unique solution est conditionnellement admissible.
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En résumé, le nouveau schéma d’intégration présenté dans ce paragraphe converge vers les équilibres
isobares isothermes équivitesses du systeme (5.4) tout en préservant ses invariants. Un tel schéma n’assure
cependant pas 1’admissibilité de la solution discrete. Ce nouveau schéma peut donc poser probleme a
proximité des domaines monophasiques et des zones de vide. En ce qui concerne 1’ensemble de la méthode
a pas fractionnaires, la discrétisation semi-implicite du systeme (5.4) n’induit aucune restriction quant a la
définition du pas de convection d¢. Au chapitre 8, I’intégration du systtme dynamique (5.4) sera effectuée
au premier ordre temps en identifiant le pas d’intégration dr au pas de convection 8. On vérifiera alors que
I’ensemble de la méthode a pas fractionnaires préserve les équilibres isobares isothermes équivitesses du
modele bifluide a sept équations sans transfert de masse.

7.3.2 Un schéma d’intégration pour la dynamique des transferts interfaciaux avec
transition de phase d’un modele bifluide a une pression

Dans cette section, on cherche a réaliser 1’approximation des interactions diphasiques pour un écou-
lement liquide-vapeur en transition de phase décrit par le modele bifluide standard a une pression. Pour
simuler ce modele partiellement équilibré en pression, on recoure a la méthode de relaxation instantanée
développée a la section 6.1. De maniére analogue aux chapitres 5 et 6, soit p = Y myg, pV = Y my uy,
p E = Y, my E; respectivement la masse, la quantité de mouvement et I’énergie totale du mélange. Soit
Au=uy—u;, AP=P,— P, AT =T, —T1, Ag = g» — g1 respectivement I’écart de vitesse, de pression, de
température et de potentiel entre les phases. Pour étudier la relaxation instantanée en pression du modele
bifluide a sept équations, on rappelle tout d’abord la définition du coefficient thermodynamique

~ —1
YkPk 1 (E)ek)

- t— (=) (P—P).
Ol my \ 0P Pk( )

Suivant le travail effectué a la section 6.1, la relaxation instantanée en pression du modele bifluide a sept
équations satisfait le systeme dynamique

d,ap = KpAP,
d; AP = —Kp 2, AP, 6.3)
d, mp ZO7 dtmlzo, dtmzuzzo, dtmlule, d;pEZO.

Pour étudier les transferts sur temps long du modele bifluide isobare & six équations avec transition de
phase, on rappelle par ailleurs la définition des coefficients thermodynamiques

ﬂffi [B(uz*Vz)Jr(I*B)(MI*Vz)}a ﬂuu*;mka 2”97; my, ’
1 BTk) (aek)_l 1 (aTk> (a€k>_1
4, — | ==K _r , ﬂu: — | == . ‘/li )
1t ;mk<apk o 0P, o0 ! ;mk 0P o dP; Pk( )

1<8Tk> <aek>—1 1<an) <aek)—1
e — | Tiskt— |35 55 | (ei—6k),
>Pk] my. aPk Pi E)Pk Pi my. aPk Pr aPk Pr

- 1 ng aek - - 1 agk aek -1 .
ﬂet—zk:—k(a—l)k)pk(—l)k) ) ﬂeu—zm—k(a—l,k N B—Pk (Vi—u),

Pk k

clGan), (G, G, G, o (), 5,
=) — == WP = -— (= — | Tset— (5> — i—6r).
& Mk [pk( Pk Py Y Py Pk M aPk Pk aPk Pk €% Mi aPk Pk aPk Pk (e k)
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Les transferts interfaciaux du modele bifluide isobare a six équations avec transition de phase satisfont le
systeéme dynamique

dp=0, dpV=0, dpE=0,

diAu = —(Ky A+ Ko Aup ) Au — Ko 2,9 Ag

AT = —(Ky A+ Ko A0 A) Au — K7 2, AT — Ko A9 Ag,
diAg = —(Ku Aeu+ Ko 200 ) Au— K7 A, AT — Ko Agp Ag .

(7.23)

L’approximation de ces différentes interactions diphasiques s’effectue en deux temps. A la sortie du pas
de convection, une premiere étape de projection rétablit 1’équilibre isobare entre les phases. Suivant notre
approche Volumes Finis, cette premiere étape de projection consiste en ’intégration du systeme dyna-
mique (6.3) jusqu’a convergence sur 1’équilibre isobare dans chaque cellule du maillage. On réalise ensuite
I’approximation des transferts interfaciaux sur temps long. Cette seconde étape consiste en I’intégration du
systeme dynamique (7.23) sur la durée du pas de convection 8¢. Dans ce qui suit, on détaille successivement
chacune de ces deux étapes.

Approximation de la projection sur I’équilibre isobare

Pour réaliser la projection sur I’équilibre isobare, on propose dans ce paragraphe un nouveau schéma
d’intégration pour le systeme (6.3). Ce nouveau schéma se décompose en deux étapes. Dans un premier
temps, on définit une contraction sur I’écart de pression entre les phases. On préserve ensuite les invariants
du systeme (6.3).

Soit np € N et dr > 0 respectivement 1’indice et le pas d’intégration de ce schéma numérique. On définit
tout d’abord une discrétisation semi-implicite du systeme (6.3). En ce qui concerne la fraction volumique
o et I’écart de pression AP, cette discrétisation semi-implicite du systeme (6.3) s’écrit

at = ap ik APPT
v’12 207 v.] € {]5"‘7N}7 ny+1 ."2 ny o ny 712+1
AP = AP i K A AP

Une telle discrétisation semi-implicite du systeme (6.3) définit la procédure itérative en temps

-1
| w \= [1 —aky o )"

Vny >0, Vje{l,. .. N}, = o : . (7.24)
AP ), 0 1+dtKPJ?,qp12,j AP ] .

La proposition 19 présente les propriétés de cette procédure itérative.

Proposition 19. Pour tout ny > 0 et pour tout j € {1,...,N}, supposons le coefficient thermodynamique
Apy ; strictement positif. La procédure itérative en temps (71.24) converge vers I’équilibre isobare.

Démonstration. La démonstration de la proposition 19 s’appuie sur le calcul explicite de 1’écart de pres-
sion entre les phases. Cet écart de pression entre les phases satisfait la relation de récurrence

1
V>0, Vje{l,... N}, Y e — -
" jed } J THdiKy Ay,

Supposons pour tout np > 0 et pour tout j € {1,...,N} le coefficient thermodynamique ﬁl;},j strictement
positif. La procédure itérative en temps (7.24) définit une contraction sur I’écart de pression entre les
phases. La procédure itérative en temps (7.24) converge donc vers 1’équilibre isobare. [

En résumé, la proposition 19 vient d’établir la convergence vers 1’équilibre isobare de la procédure itérative
en temps (7.24). Ce résultat est indépendant de la modélisation retenue pour le coefficient d’échange Kp.
Un tel résultat dépend néanmoins des lois d’état utilisées dans chaque phase au travers de la condition de
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positivité portant sur le coefficient thermodynamique 4 ,,. Pour des lois d’état de type gaz parfait dans
les deux phases, cette condition de positivité€ sur le coefficient 4, a déja été€ vérifi€e a I’exemple 8 de la
section 6.1.

On s’intéresse maintenant a la seconde étape de ce schéma d’intégration. De maniere a préserver les
invariants du systeme dynamique (6.3), cette seconde étape effectue la résolution du systeme algébrique

Vny >0, Vje{l,... N},

my (W) =my,, (WP =, Yo (WY E((WRT) = p, E;
k (7.25)
m (WI{QH) =my,, U (W;le) =uy,, ngﬂ —PszH _ AP}12+1 -
Comme a la section précédente, on ne sait pas dans quelle mesure les contraintes du systeme dynamique
(6.3) sont vérifiées en dehors de I’équilibre isobare pour des thermodynamiques quelconques. La résolution
du systeme algébrique (7.25) doit donc étre envisagée pour I’instant au cas par cas. Pour une loi d’état de
type gaz parfait dans les deux phases, I’existence d’une unique solution conditionnellement admissible au
systeme (7.25) est alors montrée a I’exemple 14. En ce qui concerne la projection sur I’équilibre isobare,
la procédure itérative présentée dans cette section est finalement itérée jusqu’a convergence sur la variété
d’équilibre en pression.

Exemple 14. Pour décrire le mélange diphasique, on considére dans cet exemple une loi d’état de type gaz
parfait (2.2) dans les deux phases. On impose les coefficients thermodynamiques Y, > 1, y1 > 1, C,, > 0 et
C,, > 0. Soit € I’énergie interne de mélange définie par la relation

1 2 1 2
pi—::pE—Emzuz—Emlul.

Suivant la procédure itérative en temps (7.24), la fraction volumique O satisfait la relation de récurrence

Vnp >0, Vje{l,.. N} a"2+]*0c”2+m7[{;;AP”2
ny =2V, J RREE) ) 2 — Y, 1+dtKI’JZJZJq;127] j

Cette fraction volumique OL'Z?H est admissible dans Uintervalle |0, 1[ a la condition que

o (1-+dr kg2 af3)

(1 - oc;’j) (1 +drKp? ﬁl,’,‘f,j)
dth,}? '

dt K}Z/?

Vny >0, Vje{l,...,N}, <APJ'.’2<

A distance des domaines monophasiques, cette condition est vérifiée au voisinage de la variété d’équilibre
en pression. En ce qui concerne le systeme algébrique (7.25), procédons tout d’abord a l’élimination des
vitesses phasiques uy; et u;. Pour des lois d’état de type gaz parfait dans les deux phases, le systeme
algébrique (7.25) se réécrit alors sous la forme simplifiée

(X;2,+1 P;.2+1 Z -
J J 2
T =M m; Cy, T =" =Ppjgj,
(n-1C, 52" Y
ny+1 r+1
(1 -y’ ) Pfj
ny+1
(n1 — I)C,,1 lez

Vny >0, Vje{l,...,N},

— 12+1 np+1 1p+1
=my, sz _Plj —APj .

Supposons la fraction volumique a;ﬁ“ admissible dans intervalle |0, 1|. Le systéme algébrique (7.25)
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admet [’unique solution

Vnp, >0, Vje{l,....N},

n2+1 Pn2+1 a;2+1 (x1112+1 -1 (xgg+1 P;2+1
| ; . 1 . :
P;_2+ = p] 8] -+ J ! -+ y 7"2”_2+ =4 = s
i ‘ -1 -1 mn-1 i (2 —1)Cyymy;
n2+1 APnz-H np+1 np+1y\ —1 np+1 Pnz+1
Pt = [ pre— %2 J %2 %15 pratl = T4 L
l; - J%] ’ 1; - .
j -1 -1 mn-1 j (i = 1) Cyymy;

Cette unique solution est admissible a la condition que
n2+1 h+1 ny+1 72 +1
AP; oy AP;

Vn, >0, Vjed{l,...,N}, i€ >max [ — ,
J { } p] J ,Y2_1 ,Yl_l

Cette condition prévient I’apparition du vide au sein du mélange diphasique.

Approximation des transferts de chaleur, de masse et de quantité de mouvement

Maintenant la projection sur I’équilibre isobare effectuée, on s’intéresse dans ce paragraphe a la dyna-
mique des transferts interfaciaux pour le modele bifluide a six équations partiellement équilibré en pression
avec transition de phase. Ces différents transferts de chaleur, de masse et de quantité de mouvement satis-
font le systeme dynamique (7.23). Pour intégrer ce systeme (7.23) sur la durée du pas de convection dt, on
propose dans cette section un nouveau schéma d’intégration qui s’appuie sur les travaux déja réalisés a la
section 7.3.1 dans le cadre des écoulements sans transfert de masse.

Soit n3 € N et dr > 0 respectivement ’indice et le pas d’intégration de ce schéma numérique. De
maniere analogue a la section 7.3.1, une discrétisation semi-implicite du systeéme (7.23) est tout d’abord
définie. En ce qui concerne les variables d’écart a I’équilibre Au, AT, Ag, cette discrétisation semi-implicite
du systeme (7.23) s’écrit

Vn3 >0, Vjed{l,... N},

AT = A —de (K Al + Ky Ay A7) AdPT —diekg) A AgPT
AT = AT;” dr (K Ape, + Ky A8, A7) A : —dr K7 A AT : —di Ky a5 AP h
AP = —di (Kg) Ags + Ky Agy, A7) Ml — di K agh AT — di Ky agy Ag’”“.
Pour tout n3 > 0 et pour tout j € {1,...,N}, définissons la matrice
—dt (Kpj, Aui; + Ky 4,5, 47°) 0 —drKg) A5
Ay, = | (Ky) an, + Ky A9, 47°)  —drKp a0 —diKy® A

n3 n3 n3 n3 n3 ,n3
—dt (Kpj) A, + Ky’ A A7) —dtKp A, —di Ky Agd

La discrétisation semi-implicite du systeéme (7.23) définit alors sur les variables d’écart a 1’équilibre la
procédure itérative en temps

A \ BT Au \"™
1
Vny>0, ¥je{l,...N}, AT (Id deTU) oAt | . 26
Ag | . Ag

J J

Les propriétés de cette procédure itérative en temps sont détaillées a la proposition 20.
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Proposition 20. Pour tout n3 > 0 et pour tout j € {1,...,N}, supposons la matrice ﬂgT U; définie négative.
La procédure itérative en temps (7.26) converge vers I’équilibre isotherme équipotentiel équivitesse.

Compte tenu du travail effectué a la section 7.3.1, la démonstration de la proposition 20 est immédiate. Un
tel résultat dépend simultanément de la modélisation retenue pour les coefficients d’échange Ky, K7, Kg et
des lois d’état utilisées dans chaque phase au travers de la condition portant sur le caractere défini négatif
de la matrice 4G y. Pour des lois d’état de type gaz parfait dans les deux phases et pour la modélisation
(3.9) des coefficients d’échange, ce caractere défini négatif de la matrice A7y a déja été numériquement
vérifié a I’exemple 6 de la section 5.2 au voisinage de certains équilibres isobares isothermes équipotentiels
équivitesses.

De maniere a préserver les invariants du systeme (7.23), la seconde étape de ce schéma d’intégration
s’intéresse maintenant a la résolution du systeme algébrique

Vn3 =20, Vje{l,...,N},

n3+1 n3+1 _ n3+1 n3+l

Uy, Uy =Au’" Zm =pj,
n3+1 n3+1 _ n3+1 n3+l nm3+l\ _ | v/

LT =TT = AT Zm w (W) =0V, 727
n3+1 n3+1 n3+1 n3+1 n3+1y _

8 T8 =Ag; Zm k(Wj )*PJE

Comme précédemment, on ne sait généralement pas dans quelle mesure les contraintes du systeme dy-
namique (7.23) sont vérifiées en dehors de 1’équilibre isotherme équipotentiel équivitesse. Dans un cadre
thermodynamique quelconque, 1’existence et 1’admissibilité d’une unique solution au systeéme algébrique
(7.27) est donc un probléme ouvert. Pour une loi d’état de type gaz parfait dans les deux phases, I’existence
d’une unique solution conditionnellement admissible au systeme (7.27) est alors montrée a I’exemple 15.
Dans la pratique au chapitre 8, I’intégration du systeme dynamique (7.23) sera effectuée au premier ordre
temps en identifiant le pas d’intégration dr au pas de convection 8¢. On vérifiera alors que I’ensemble de la
méthode a pas fractionnaires préserve les équilibres liquide-vapeur du modele bifluide a une pression.

Exemple 15. Pour décrire le mélange diphasique, on considere dans cet exemple une loi d’état de type
gaz parfait (2.2) dans les deux phases. On impose les coefficients thermodynamiques Y1 > Y» > 1 et C,, >
C,, > 0. Pour une loi d’état de type gaz parfait dans les deux phases, le systéme algébrique (1.27) se réécrit

vn3>oa Vje{l,...,N},

1 1
ag3'+lpj}?3+l (1 0{"213+ >P73+ n3+1 n3+1 n3+1 n3+1 n3+1 n3+1
J sl st Am 3L gl pghs

+ P A RERRTR
(r-1)C), T2;1/3+1 (m—-1)Cy, Tl"/3+1 / 2 1 j 2; 1

)

1 1 1
agz-Fl P{l3+1 u1213+1 (1 (x;3+ )Pr-13+ I/ln3_+
J ) J J n3+l n3+1 n3+l
n3+1 + n3+1 :pJVJ’ sz 7le :AT] ’
(h-1C, 13 (-G T

2 2
1 1 1 1 1 1 1 1
ottt (Lmagt ) ettt e () (1) P ()
J J j J

J J j
_|_
(—1) (i —1) 2(1—1)Cy, TZ"I?H 2(n—1)C, TI";H

Procédons tout d’abord a I’ élimination de la température T{?H en fonction de la température TZ'?H :

Vny >0, VYje{l,... N}, T =T, (Tz”]?“) =Tyt ar
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. | . p 1
La pression P;'3+ s’exprime alors en fonction de la température Tzn,3+ :
J

Vny >0, Vjed{l,...,N},

1
n3+1 n3+1 31
Y1 Gy, Tli M-DCv; 7,37 —(n-1)Cyy 72,?
’ +1 J
—Ag?

(-1, et

n3+1 n3+1\

P 7P<T2j )7 —r e
—1 pn3+1 Y2Cvy 2j

(YZ_I)CV2€ T2.

J

, g e . ; 1 . ) 1
Procédons ensuite a l’élimination de la fraction volumique oc;3,+ en fonction de la température T2",3Jr :
J J

Vi3 >0, Vje{l,... N},
+1 n3+1 n3+1
(xn3+1 —a Tn3+1 _ . P;ls I)j3 N sz
2, oL =P P 3+ 3+
(Yl - 1) Cv1 le ('YZ - 1)Cvz T2j (Yl - I)Cvl le

Les vitesses phasiques s’écrivent respectivement

Vny >0, Vje{l,....N},

It 1 1 it Lt -1
o PP AT o TPt o TP
J J j J J J

J
+
n=0C, 1" )\ -6, 1" (m-1nc,

i = (1) = (v

J

-1
0(.”3_H P;l3+l Au7%3+l an3+l P’-l3+l n3+1 P’»l3+l

n3+1 n3+1 2; J 2; J (xlj J
up Zul(Tz ): p;jVi— +
(’YZ - 1) Cvz Tzr;3+1 (72 - 1)Cvz Tzr;-ﬁ—l (Yl - 1) Cv1 Tlr;3+1

J
La température TZ”_3+ satisfait alors I’équation non-linéaire
J

V3 >0, Vje{l,....N},

2
o (T2n§+1) P(T2n3+l) o (T2n§+l) P(T2n3+1> o (Tzn.3+l> P<T2H_3+l) |:I/l2 (T2n3+1):|
J J + J J + J J J

-1 n-1 2(p-1)G, 1"

2
o (1351) P15 (7341

2n-1)G, 17"

+ —pjE;=0.

Cette équation non-linéaire peut étre résolue de maniére graphique. Pour des lois d’état de type gaz parfait
dans les deux phases, cette équation non-linéaire admet généralement une unique solution dans R ;.. Pour
des lois d’état de type gaz parfait dans les deux phases, le systeme algébrique (1.27) admet donc une unique
solution admissible a la condition que

T2n3+1 >AT<H3+1
: i
Vn3 >0, Vje{l,. .. N}, ! 1
0<0L2<T2”j3+ ) <1.

La premiere condition prévient I’ apparition du vide au sein du mélange liquide-vapeur. La seconde condi-
tion caractérise les frontiéres du domaine diphasique. A distance des domaines monophasiques, ces dif-
[férentes conditions sont vérifiées au voisinage de 1’équilibre isotherme équipotentiel équivitesse. Informa-
tiqguement, dans 1’éventualité ou ces conditions ne seraient plus satisfaites, on procéderait a ’arrét de la
simulation.

Au final, deux schémas d’intégration viennent d’étre présentés dans cette section pour réaliser 1’ap-
proximation des transferts interfaciaux. Le premier schéma s’intéresse a I’approximation des interactions
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liquide-gaz par le biais du modele a sept équations sans transition de phase. Le second recourt a une mé-
thode de relaxation instantanée. Lors d’une transition de phase, ce second schéma réalise I’approximation
des interactions liquide-vapeur par le biais du modele isobare & six équations. Ces deux schémas nous ont
permis d’aborder 1’approximation des transferts interfaciaux pour I’ensemble des modélisations bifluides,
qu’elles soient partiellement équilibrées ou totalement hors équilibre, avec ou sans transition de phase. Ces
deux schémas sont I’illustration d’une procédure d’intégration générale pour les interactions diphasiques.
Une telle procédure se décompose en deux étapes. La premiere étape vise a définir une contraction sur
les variables d’écart a 1’équilibre, la seconde a préserver les invariants associés aux différentes relaxations.
Ces différents schémas convergent donc les équilibres diphasiques tout en préservant les grandeurs ca-
ractéristiques du mélange. Une telle procédure d’intégration peut aisément étre transposée a tout type de
modélisation bifluide. Le prochain chapitre de simulation traitera alors aussi bien de la transition de phase
par le biais du modele a sept équations que des interactions liquide-gaz par le biais du modele bifluide a
cinq équations partiellement équilibré en vitesse et en pression.

7.4 Conditions aux limites

Aux sections précédentes, une méthode a pas fractionnaires a été présentée dans un formalisme Vo-
lumes Finis pour réaliser I’approximation de divers modeles bifluides. Cette présentation a été effectuée en
identifiant le domaine de calcul a 1’espace physique R3. Dans la pratique, la simulation des écoulements
diphasiques est réalisée sur des domaines de calcul bornés. Pour simuler ces différents modeles bifluides,
certaines conditions aux limites doivent alors étre spécifiées. Pour avoir un probléme aux limites bien posé
sur les frontieres du domaine de calcul, de telles conditions aux limites doivent s’adapter aux caractéris-
tiques de 1’écoulement. De maniere générale, la prise en compte systématique des conditions aux limites
pour les systemes de lois de conservation est un probleme compliqué. On se référera aux travaux de Du-
bois et Lefloch [36] pour une introduction systématique a ce type de problemes. Dans cette section, on se
restreint d’office a certaines conditions aux limites particulieres pour les modeles bifluides. Pour valider
nos schémas de calcul, on cherche tout d’abord a définir des conditions aux limites non-réfléchissantes. De
telles conditions aux limites non-réfléchissantes doivent nous permettre d’étudier sur des domaines bornés
la propagation d’ondes sur des domaines infinis. Pour nos applications en ingénierie nucléaire, on cherche
par ailleurs a modéliser les parois dans les coeurs de réacteur. Dans cette section, on s’intéresse au traite-
ment numérique de ces différentes conditions aux limites par une méthode de volumes fictifs.

Dans le cadre de notre approche a pas fractionnaires, I’approximation des modeles bifluides s’effectuent
en deux étapes. Dans un premier temps, on réalise I’approximation de la partie convective associée au
modele bifluide a sept équations. On procede ensuite a 1’intégration des transferts interfaciaux. Dans le
formalisme Volumes Finis, cette intégration des transferts interfaciaux s’effectue indépendamment dans
chaque cellule du maillage. Les conditions aux limites n’interviennent donc qu’a la premiere étape de
notre méthode numérique, lors de 1’approximation de la partie convective associée au modele bifluide a
sept équations. Pour j € {1,...,N}, soit V; une cellule adjacente a la frontiere du domaine de calcul. A
cette cellule V; est tout d’abord associée une maille fictive Vext]- extérieure au domaine de calcul. A I’instant
ny = 0, soit W;Z' et We')’(‘ti respectivement la variable d’€tat sur la maille fronticre V; et la maille fictive Vextj.

Une fois définie la variable d’état W2, . sur la maille fictive, un probléme de Riemann monodimensionnel
similaire a ceux étudiés section 7.2 est posé dans la direction normale a la frontiere du domaine de calcul
entre les cellules V; et Vextj. Dans le cadre du modele bifluide a sept équations, la méthode des volumes

fictifs s’appuie alors sur la résolution du probleme de Riemann

oW +0,F(W)+C(W)d,W =0,

Vi >0, W;” si xeV;,
W(t"] ax) = n .
Wextj SI x €& Vextj .

Pour les conditions aux limites particulieres envisagées dans cette section, la variable d’état sur la maille fic-
tive Wer,’(‘tj est définie a partir de la variable d’état sur la maille frontiére W;” . La condition non-réfléchissante
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se traduit numériquement par la relation
Vm 20, Vk=12, (Gey; = (0);' s  (Plex, =P (Tex, = (T)j' s (e)exy; = (w7 -

Soit 7i 1a normale extérieure au domaine de calcul. La présence d’une paroi rigide au sein d’un écoulement
diphasique se modélise par la condition aux limites uy - 7i = 0 pour k = 1, 2. Une telle condition aux limites
traduit I’'impénétrabilité de la paroi. Pour approcher numériquement cette condition de paroi, on recourt a
la définition d’un état miroir sur la maille fictive. Cet état miroir est défini par la relation

(e, = ()], . .
Vni >0, o . (- Moy, = —(ug-0)j"
(Pk)e}(tj = (Pk)jl ) o\ o\ 1] —\ =\ 1]
Vk=1,2, . . (ur— (me-m) 7)) = (e — (w70 )"
s, = () : j

Pour ces deux conditions aux limites particulieres du modele bifluide a sept équations, la fraction volu-
mique (ak)’;'qj s’identifie toujours a la fraction volumique (Ock)';-l . Sans discontinuité de fraction volumique
entre la maille frontiere et la maille fictive, la partie convective du modele bifluide a sept équations se
réduit localement a deux sous-systemes de type Euler découplés. Pour les différentes conditions aux li-
mites envisagées dans cette section, 1’ensemble des problemes de Riemann posés a la frontiere du domaine
de calcul peut donc €tre résolu de maniere exacte suivant le théoreme 1 via la construction d’un solveur
de Godunov pour les deux sous-systeémes de type Euler. Par simplicité cependant, la résolution appro-
chée de ces problemes de Riemann est effectuée dans la pratique au chapitre 8 par le biais du schéma
(062, T>,up, P>, Ty ,u1, P1)-VFRoe-ncv.

Pour conclure, une méthode numérique a été proposée dans ce chapitre pour réaliser 1’approximation
des différents modeles bifluides rencontrés depuis le début de cette theése. Cette méthode numérique s’ap-
puie sur une approche a pas fractionnaires dans un formalisme Volumes Finis. Dans le cadre de cette
approche a pas fractionnaires, on s’est tout d’abord intéressé a 1’approximation de la convection. De
nouvelles adaptations non-conservatives du schéma de Rusanov et du schéma VFRoe-ncv en variable
(oo, o, up, P>, Ty, u1,Py) ont alors été présentées pour approcher la partie convective du modele a sept
équations. Ces deux schémas se caractérisent par la préservation des équilibres isobares isothermes (équi-
potentiels) équivitesses. L’approximation des transferts interfaciaux a ensuite été envisagée par le biais d’un
nouveau schéma d’intégration. Ce schéma converge vers les équilibres des différents systeémes dynamiques
étudiés aux chapitres 5 et 6 tout en préservant leurs contraintes. Ce schéma se distingue des travaux pré-
sentés par Saurel, Abgrall [93], Gallou&t, Hérard et Seguin [42] dans la mesure ol il assure un traitement
couplé des différents transferts interfaciaux. Poussé a convergence en temps, ce schéma nous permet d’ef-
fectuer la projection sur certains équilibres partiels. Utilisé sur un temps fini, ce schéma décrit également la
dynamique des transferts interfaciaux. Nous sommes alors en mesure de simuler I’ensemble des modélisa-
tions bifluides partiellement équilibrées ou hors équilibre, avec ou sans transition de phase. L’intégralité de
la procédure numérique se caractérise par la préservation des différents équilibres diphasiques. L’ ensemble
de cette méthode numérique a finalement été implémenté au sein d’un logiciel intégralement concu dans
le cadre de cette these. Ce logiciel nous permet d’envisager la simulation des écoulements diphasiques
dans des géométries complexes sur tout type de maillage structuré ou non-structuré. De telles simulations
numériques sont analysées des le prochain chapitre.



Chapitre 8

Résultats numériques

Au chapitre précédent, une méthode numérique a été présentée pour simuler les écoulements dipha-
siques. Cette méthode numérique nous permet d’envisager la simulation de I’ensemble des modeles bi-
fluides rencontrés depuis le début de cette these, qu’ils soient partiellement équilibrés ou totalement hors
équilibre, avec ou sans transition de phase. Dans ce chapitre, on s’intéresse tout d’abord a la validation de
cette méthode numérique sur quelques cas tests monodimensionnels. Pour nos applications en ingénierie
nucléaire, cette méthode numérique est ensuite appliquée a la simulation des écoulements liquide-vapeur
en géométrie complexe. Les différentes modélisations bifluides a une et deux pressions sont comparées
pour finir.

8.1 Validation des schémas de calcul

Dans cette premiere section, on s’intéresse a la validation de la méthode numérique présentée au cha-
pitre 7. Cette méthode s’appuie sur une approche a pas fractionnaires dans un formalisme Volumes Finis.
Dans cette section, on étudie successivement chacune de ses étapes. On s’intéresse tout d’abord a la convec-
tion, puis a la relaxation instantanée, pour enfin décrire la dynamique des transferts interfaciaux. Ces diffé-
rents tests de validation sont réalisés dans un cadre monodimensionnel sur I’intervalle [0,2]. On n’envisage
que des maillages cartésiens réguliers. Les différents constituants du mélange sont par ailleurs décrits par
des lois d’état de type gaz parfait (2.2) dans les deux phases. On impose les coefficients thermodynamiques

=14, =12, C,, =2Jkg 'K, C,=1Jkg "KL

Ces deux lois d’état vérifient simultanément les hypotheses 1 et 2. Elles peuvent donc indifféremment
décrire un écoulement avec ou sans transition de phase selon que le transfert de masse est ou non activé.
Dans le cadre des écoulements en transition de phase, I’indice 1 désigne alors la phase vapeur, 1’indice
2 la phase liquide. En ce qui concerne les coefficients d’échange, la modélisation (3.9) des fonctions de
relaxation est pour finir retenue lors de la simulation des transferts interfaciaux :

1 1 1 1

Kp= Kr = Ko = :
TP App ’ Tr An ’ To A0

Ky =

= ; (3.9)
U Auu

On se réferera a la section 3.4 pour la définition des différentes grandeurs intervenant dans cette modélisa-
tion des coefficients d’échange.

8.1.1 Simulation de la partie convective associée au modele bifluide a sept équa-
tions

Dans ce paragraphe, on s’intéresse a la simulation de la partie convective associée au modele bi-
fluide a sept équations. Ce systeme se présente sous une forme non-conservative. Deux adaptations non-
conservatives du schéma de Rusanov et du schéma (oa, T3, u2, P2, T1, u1, Py )-VFRoe-ncv ont été proposées
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a la section 7.2 pour simuler cette partie convective. On s’intéresse ici aux propriétés de ces deux schémas
de convection. Un premier tube a choc est tout d’abord simulé. Cette simulation est 1’occasion d’une com-
paraison entre différentes modélisations des grandeurs interfaciales. On simule ensuite 1’advection d’une
interface. La préservation des équilibres isobares isothermes équivitesses est alors vérifiée.

Lors de la simulation des systémes non-conservatifs, plusieurs problémes numériques ont déja été re-
portés dans la littérature par De Vuyst [30], Hou et Lefloch [65]. De maniere générale, le théoreme de
Lax ne s’applique pas dans le cadre non-conservatif. Deux schémas différents convergent donc vers deux
solutions distinctes. Sans attention particuliere quant a la modélisation de la vitesse et de la pression inter-
faciales, un tel probleme se pose similairement pour le modele a sept équations. Ce probleme fait 1’objet
de notre premiere simulation. En ce qui concerne la vitesse interfaciale, considérons pour ce premier test la
modélisation de Glimm, Saltz et Sharp [48]. De maniere a doter le modele bifluide a sept équations d’une
entropie, on modélise la pression interfaciale conformément a la proposition 2. Les modélisations retenues
pour les grandeurs interfaciales s’écrivent alors

P+ P

Vi=ou +0oqu, P;
i 2 U] 1 U2 i Tt 0aTh

8.1)

Initialisons le tube a choc dont les états de part et d’autre de I’interface x = 1 m sont reportés dans le ta-
bleau 8.1. Pour une condition de Courant-Friedrich-Levy CFL = 0.8, les solutions obtenues sur différents
maillages a I’instant # = 0.04 s par le schéma de Rusanov et le schéma (atp, T», u2, P>, T1,u1, P )-VFRoe-ncv
sont reportées figures 8.1 et 8.2. Les solutions convergées a 100000 mailles fournies par ces deux schémas
sont comparées a la figure 8.3. Conformément aux résultats présentés par De Vuyst [30], Hou et Lefloch
[65], ces deux solutions different.

A la suite des travaux entrepris par Coquel, Gallouét, Hérard et Seguin [27], diverses modélisations
(4.10) des grandeurs interfaciales ont cependant été proposées au chapitre 4. On rappelle que ces différentes
modélisations (4.10) pour le couple (P;,V;) définissent localement tous les produits non-conservatifs de
la partie convective associée au modele bifluide a sept équations. Procédons a la méme simulation que
précédemment pour la modélisation particuliere (4.10c) des grandeurs interfaciales

_mpur+myup _m2T2P1+m] T P,

Vi= ——— Fi
my +my my T +my T

(4.10c)

Les solutions obtenues sur différents maillages a I’instant # = 0.04 s par le schéma de Rusanov et le schéma
(oo, Tr,uy, P>, Ty, uy, Py )-VFRoe-ncv sont reportées figures 8.4 et 8.5. Les solutions convergées a 100 000
mailles fournies par ces deux schémas sont comparées a la figure 8.6. Elles sont cette fois identiques. Les
deux schémas convergent vers la méme solution. En conséquence, seules les modélisations (4.10) des gran-
deurs interfaciales seront utilisées par la suite.

Pour la modélisation (4.10c) des grandeurs interfaciales, simulons maintenant 1’advection d’une in-
terface sur le domaine de calcul. Dans un premier temps, on construit un maillage cartésien régulier de
I'intervalle [0,2]. Ce maillage compte 2000 cellules. On initialise par la suite le probléme de Riemann dont
les états de part et d’autre de I’interface x = 0.8 m figurent dans le tableau 8.7. Suivant cette condition
initiale, deux mélanges diphasiques coexistent initialement de part et d’autre de I’interface x = 0.8 m a des
titres différents, mais au méme équilibre isobare isotherme équivitesse. Pour simuler 1’advection de I’inter-
face initialement située en x = 0.8 m, on impose une condition de Courant-Friedrich-Levy CFL = 0.8. A
Iinstant # = 0.055 s, les solutions fournies par le schéma de Rusanov et le schéma (o, T, up, Py, Ty, u1, P )-
VFRoe-ncv sont reportées sur la figure 8.7. L’advection de I’interface initialement située en x = 0.8 m ne
perturbe pas 1’équilibre isobare isotherme équivitesse. Les propositions 16 et 17 énoncées a la section 7.2
sont donc bien vérifiées. Ces deux schémas préservent les équilibres diphasiques.

Procédons maintenant a la comparaison de ces deux schémas de convection. Sur I’ensemble des simu-
lations réalisées dans cette section, le schéma de Rusanov s’est toujours avéré plus diffusif que le schéma
(a2, Tp,un, Py, Ty, u1, Py )-VFRoe-ncv. Un tel résultat est en accord avec les comparaisons menées par Gal-
louét, Hérard et Seguin dans [42, 41]. A I"avenir, le schéma (02, T2, u2, P>, T1,u1, P )-VFRoe-ncv sera donc
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généralement utilisé pour sa précision. En ce qui concerne justement la précision de nos simulations, on
remarque qu’une description correcte des solutions nécessite des maillages d’une grande finesse. Les états
intermédiaires situés au niveau des discontinuités de contact sont effectivement particulierement diffusés
sur maillage grossier. Ce probleme de la convergence lente des solutions discretes au niveau des champs
linéairement dégénérés a déja été étudié par Després et Lagoutiere dans [33]. Nous n’y apportons ici aucun
traitement particulier.

8.1.2 Simulation de la relaxation instantanée

Dans le cadre de notre approche a pas fractionnaires, I’approximation de la partie convective associée
au modele bifluide a sept équations vient d’&étre validée au paragraphe précédent. On s’intéresse mainte-
nant a I’approximation des transferts interfaciaux. Dans la littérature, nombreux sont les modeles bifluides
a supposer un équilibre partiel entre les phases. Du point de vue du modele a sept équations, de tels équi-
libres partiels se caractérisent par un retour a I’équilibre instantané en certaines variables de 1’écoulement.
Une méthode de relaxation instantanée a justement été proposée au chapitre 6 pour décrire ces phénomenes
par le biais du modele a sept équations. Cette méthode de relaxation instantanée consiste en la projection
des solutions associées au modele bifluide a sept équations sur certains équilibres partiels. Un schéma d’in-
tégration a été présenté a la section 7.3 pour effectuer cette projection. On I’applique dans ce paragraphe
a la simulation d’un tube a choc pour la partie convective du modele bifluide isobare équivitesse a cinq
équations.

Pour effectuer la projection sur 1’équilibre isobare équivitesse, la modélisation (4.10c) des grandeurs in-
terfaciales est tout d’abord retenue. On adopte ensuite la modélisation (3.9) des coefficients d’échange Kp,
Ky . Suivant I’analyse bibliographique menée a la section 3.4, les différentes échelles de temps Tp, Ty inter-
venant dans cette modélisation des coefficients d’échange sont identifiées a des constantes de I’intervalle
[1074,1] s. Ces différentes échelles de temps valent respectivement

p=1.10"3s, Ty =2.10"s.

Initialisons le tube a choc dont les états de part et d’autre de I’interface x = 1 m sont reportés dans le
tableau 8.8. Cette condition initiale décrit deux mélanges a 1’équilibre isobare isotherme équivitesse de
chaque coté de I’interface x = 1 m. Une telle condition initiale est compatible avec le modele bifluide par-
tiellement équilibré en pression et en vitesse. On choisit d’approcher la partie convective du modele bifluide
a sept équations par le biais du schéma (0o, T, up, P>, Ti,u;, P1)-VFRoe-ncv. On impose une condition de
Courant-Friedrich-Levy CFL = 0.8. A I'instant # = 0.05 s, les solutions fournies sur différents maillages
par notre méthode de relaxation instantanée sont reportées figure 8.8. Ces solutions évoluent continiment
a I’équilibre isobare équivitesse. Ces solutions sont particulierement stables vis a vis du raffinement de
maillage. La procédure de relaxation instantanée est donc validée sur ce cas test pour simuler les modeles
bifluides partiellement équilibrés par le biais du modele a sept équations. La relaxation instantanée vers
I’équilibre isobare et le modele bifluide standard a une pression sera ultérieurement étudiée a la section 8.3.

8.1.3 Simulation de la dynamique des transferts interfaciaux

Au paragraphe précédent, la méthode de relaxation instantanée présentée au chapitre 6 vient d’étre va-
lidée pour simuler les modeles bifluides partiellement équilibrés au moyen du modele a sept équations. On
s’intéresse maintenant a la dynamique des transferts interfaciaux sur temps long. Un schéma d’intégration
a été proposé a la section 7.3 pour réaliser 1’approximation de ces différents transferts. Ce schéma est ici
appliqué a la simulation de tubes a choc pour des écoulements avec et sans transition de phase. La modéli-
sation bifluide a sept équations est alors comparée a la modélisation bifluide a cinq équations partiellement
équilibrée en pression et en vitesse. Dans ce paragraphe, le maillage cartésien de ’intervalle [0,2] compte
5000 cellules. La modélisation (4.10c) est par ailleurs retenue pour le couple (P;,V;).

Dans un premier temps, on s’intéresse a la simulation d’un tube a choc pour un écoulement liquide-gaz
sans transition de phase. Pour caractériser les interactions diphasiques la modélisation (3.9) des coefficients
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d’échange Kp, Ky, Kt est tout d’abord retenue. Dans cette modélisation (3.9) des coefficients d’échange,
les différentes échelles de temps caractéristiques du retour a 1’équilibre des pressions, des vitesses et des
températures valent respectivement

p=1.10"s, T =510"s, T =1.10"%s.

Initialisons le méme tube & choc qu’a la section précédente. Pour les mémes parametres numériques, les
solutions de ce tube a choc respectivement fournies a I’instant # = 0.05 s par le modele hors équilibre
a sept équations et le modele a cinq équations partiellement équilibré en vitesse et en pression sont re-
portées figures 8.9 et 8.10. Ces deux solutions présentent des caractéristiques communes. Elles décrivent
toutes deux la propagation d’un choc sur le milieu basse pression et la propagation d’une détente sur le
milieu haute pression. Ces ondes acoustiques engendrent des déséquilibres entre les phases que résorbent
les transferts interfaciaux. Dans le cas du modele a cinq équations, le retour a 1’équilibre en vitesse et en
pression s’effectue instantanément. La solution isobare équivitesse reportée figure 8.10 ne présente que
des déséquilibres de température. Une fois les ondes acoustiques passées, le transfert thermique rétablit
progressivement 1’équilibre isotherme entre les phases. En ce qui concerne le modele a sept équations,
différents déséquilibres de vitesse, pression et température apparaissent au sein du mélange diphasique a la
suite des ondes acoustiques. Une fois ces ondes acoustiques passées, I’ensemble des transferts interfaciaux
rétablit progressivement I’équilibre isobare isotherme équivitesse entre les phases. Les schémas d’intégra-
tion proposés a la section 7.3 pour réaliser I’approximation des interactions diphasiques sont donc validés
sur ce cas test pour la simulation des écoulements liquide-gaz.

Dans le cadre de nos applications en ingénierie nucléaire, intéressons-nous maintenant a la simulation
des écoulements en transition de phase. Dans ce cadre, le transfert de masse est maintenant activé. L’énergie
interne interfaciale est alors modélisée conformément a la section 3.3 par une combinaison convexe des

potentiels de changement de phase :
0 0
o= M1 M0 (82)
my +nmy
Dans la modélisation (3.9) des coefficients d’échange Kp, K7, Ko, Ky, les différentes échelles de temps

caractéristiques valent respectivement
Tp=5.10""%s, T =7.10"%s, To=7.10"*s, Ty =4.1077s.

On initialise le probleme de Riemann dont les états de part et d’autre de 1’interface x = 1 m sont repor-
tés dans le tableau 8.11. Cette condition initiale décrit un mélange liquide-vapeur a 1’équilibre isobare
isotherme équipotentiel équivitesse de chaque coté de 1’interface x = 1 m. Pour les mémes parametres nu-
mériques que précédemment, les solutions de ce tube a choc respectivement fournies a I’instant # = 0.06 s
par le modele hors équilibre a sept équations et le modele a cinq équations partiellement équilibré en vitesse
et en pression sont reportées figures 8.11 et 8.12. Comme pour les écoulements liquide-gaz sans transition
de phase, ces deux solutions présentent des points communs. Ces deux solutions décrivent toutes deux la
propagation d’un choc sur le milieu basse pression. Maintenant le transfert de masse activé, ce choc li-
quéfie le mélange diphasique dont la fraction volumique liquide augmente. Ces deux solutions décrivent
par ailleurs similairement la propagation d’une détente sur le milieu pressurisé. Cette détente vaporise le
mélange diphasique dont la fraction volumique liquide diminue. Comme précédemment, ces ondes acous-
tiques engendrent des déséquilibres entre les phases. Les différents transferts interfaciaux s’effectuent alors
de maniere a rétablir I’équilibre liquide-vapeur entre les phases. L’ensemble des schémas d’intégration pro-
posés a la section 7.3 pour réaliser I’approximation des interactions diphasiques est donc validé sur ce cas
test pour la simulation des écoulements liquide-vapeur.

Remarque 13. Dans cette section, plusieurs simulations d’écoulements diphasiques ont été réalisées par le
biais du modele bifluide a sept équations. Ce modeéle bifluide n’est pas standard. 1l fait apparaitre des dés-
équilibres de pression entre les phases. Dans la littérature, une hypothése d’équilibre isobare est bien plus
souvent retenue au sein des mélanges diphasiques. Cette hypothése conduit au modele bifluide standard a
six équations et une pression. Les deux modélisations bifluides a six et sept équations seront ultérieurement
comparées a la section 8.3. Néanmoins, avant que d’entamer cette comparaison, une constatation s’ impose
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d’ores et déja a la vue des figures 8.9(c) et 8.11(b). Sur les différents cas test réalisés dans cette section,
les déséquilibres de pression percus par le modéle a sept équations sont faibles. Utiliser un modeéle a deux
pressions ne signifie pas donc pour autant s’éloigner de I’équilibre isobare.

8.2 Simulation d’écoulements diphasiques en géométries complexes

A la section précédente, I’ensemble de 1la méthode numérique présentée au chapitre 7 a été validée sur
quelques cas test monodimensionnels. Cette méthode numérique est ici appliquée a la simulation d’écou-
lements liquide-vapeur dans des géométries complexes. Dans la littérature [44, 99], de telles simulations
multidimensionnelles ont déja été réalisées au moyen du modele bifluide isobare a six équations. Cette
section s’intéresse différemment aux capacités prédictives du modele bifluide & deux pressions. Dans le
cadre de nos applications en ingénierie nucléaire, deux problemes de dépréssurisation sont successive-
ment traités pour des écoulements liquide-vapeur. Le premier simule la dépréssurisation d’une enceinte.
Le second analyse la dépréssurisation d’un assemblage de crayons de combustible. Dans cette section, le
liquide et la vapeur sont décrits par des lois d’état de type gaz parfait (2.2). On impose les coefficients
thermodynamiques

v =14, v =1.01, C,, =1Jkg 'K, C,,=05Jkg " K.

L’indice 1 y désigne la phase vapeur, ’indice 2 la phase liquide. On retient par ailleurs la modélisation
(4.10c) pour la vitesse et la pression interfaciales. Comme précédemment, I’énergie interne interfaciale est
associée a la combinaison convexe (8.2) des potentiels de changement de phase. Les différentes grandeurs
interfaciales s’écrivent alors

V_m1u1—|—m2u2 P'—m2T2P1+ml P om0 +m 60

i i e;
mi+m mh+mT my +ny

(8.3)

La modélisation (3.9) des coefficients d’échange caractérise finalement I’intensité des transferts interfa-
ciaux. Dans cette modélisation (3.9) des coefficients d’échange, les différentes échelles de temps caracté-
ristiques du retour a 1’équilibre des pressions, vitesses, températures et potentiels de changement de phase
sont associées aux constantes

p=5.10"%s, T =110"2s, Tr =5.10"%s, Te=1.10""s.

8.2.1 Dépréssurisation d’une enceinte

Dans ce premier paragraphe, on s’intéresse a la dépréssurisation d’un mélange liquide-vapeur dans une
enceinte. Ce cas test idéalise la rupture du circuit de refroidissement primaire d’un réacteur. Lors d’une
situation accidentelle de ce type, on cherche a limiter I’accumulation de la vapeur. De telles accumulations
de vapeur sont préjudiciables au bon refroidissement des réacteurs dont la structure peut étre altérée. On
s’intéresse ici aux prédictions du modele bifluide & sept équations.

Pour réaliser la simulation de cette dépréssurisation, une géométrie est tout d’abord construite. Cette
géométrie idéalise la forme d’un réacteur. Une telle géométrie complexe est reportée figure 8.13(a). On
en réalise le maillage non-structuré au moyen de 60236 cellules triangulaires. Un agrandissement de ce
maillage est reporté figure 8.13(b). Initialisons le probleme de Riemann dont les états de part et d’autre
de I'interface x = 1 m sont reportés dans le tableau 8.13. Cette condition initiale décrit deux mélanges
diphasiques a I’équilibre isobare isotherme équipotentiel équivitesse de chaque coté de I’interface x = 1 m.
Le coeur du réacteur correspond au milieu préssurisé. Le fluide s’y présente majoritairement sous forme
liquide. La rupture du circuit de refroidissement primaire est idéalisée par un tuyau d’arrivée gauche
dépréssurisé. Le fluide s’y présente majoritairement sous forme vapeur. Ce cas test s’intéresse a la va-
porisation du mélange diphasique au coeur du réacteur. Pour réaliser la simulation de cette dépréssu-
risation, on choisit d’approcher la partie convective du modele bifluide a sept équations au moyen du
schéma (0, Ta,u2, P>, T1,u1,P1)-VFRoe-ncv. On impose alors une condition de Courant-Friedrich-Levy
CFL =0.8. A l'instant t = 5 s, la dépréssurisation du réacteur prédite par le modele a sept équations est
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reportée figure 8.13.

Intéressons-nous a 1’évolution temporelle de cette solution. A I’instant ¢ = 0 s, le diaphragme initiale-
ment situé en x = 1 m est rompu. Le probleme de Riemann posé a I’interface x = 1 m développe un choc
et une détente. Le choc remonte le tuyau d’arrivée gauche initialement dépréssurisé pour sortir du domaine
de calcul. La détente se propage quant a elle en direction inverse. Elle dépréssurise le coeur de I’enceinte.
L’ensemble du mélange diphasique baignant le réacteur est alors aspiré par le tuyau d’arrivée gauche. De
nombreux déséquilibres apparaissent entre les phases a la suite de ces ondes acoustiques. Ces déséquilibres
sont reportés figure 8.13. IIs sont particulierement visibles sur les cartes de température et de potentiel. En
accord avec la remarque 13, les déséquilibres de pression sont quant a eux relativement faibles. La brusque
dépréssurisation du réacteur induit la vaporisation du mélange diphasique. La fraction volumique liquide
o diminue progressivement a la suite de la détente. Une accumulation de vapeur est alors observée dans
la branche d’arrivée gauche de I’enceinte.

8.2.2 Dépréssurisation d’un assemblage de crayons de combustible

Dans les réacteurs a eau sous pression, le combustible nucléaire se présente sous la forme de longs
crayons cylindriques disposés verticalement dans des assemblages. En configuration nominale, 1’eau sous
pression circule entre ces crayons pour évacuer la chaleur du combustible. Dans ce paragraphe, on étudie
la configuration accidentelle ot une dépréssurisation survient a proximité des assemblages. Comme précé-
demment, on cherche a déterminer la formation des poches de vapeur.

Pour simuler cette dépréssurisation, une géométrie idéalisant un assemblage de crayons est tout d’abord
construite. Cette géométrie est reportée a la figure 8.14(a). On en réalise le maillage non-structuré au moyen
de 15371 cellules triangulaires. De maniere analogue a la section précédente, on initialise le probleme de
Riemann dont les états de part et d’autre de I’interface x = 25.10~> m sont reportés dans le tableau 8.14.
Cette condition initiale décrit deux mélanges diphasiques a 1’équilibre liquide-vapeur de chaque coté de
Iinterface x = 25.1073 m. L’assemblage de crayons baigne initialement dans le milieu préssurisé majori-
tairement occupé par la phase liquide. La rupture du circuit de refroidissement est idéalisée par une zone
basse pression située 2 gauche de I’interface x = 25.1073 m. Le fluide s’y présente majoritairement sous
forme vapeur. Pour les mémes parametres numériques qu’a la simulation précédente, la dépréssurisation
de I’assemblage de crayons prédite par le modele a sept équations a I’instant ¢t = 0.3 s est reportée figure
8.14.

De maniere analogue a la section précédente, cette solution décrit la propagation d’une détente au coeur
de I’assemblage. L’ensemble du mélange diphasique baignant les crayons de combustible est alors aspiré
par la gauche du domaine de calcul. Les cartes de vitesse décrivent alors le contournement des crayons de
combustible par I’écoulement liquide-vapeur. Cette brusque dépréssurisation de 1’assemblage de crayons
induit la vaporisation du mélange diphasique. La fraction volumique liquide a; diminue progressivement a
la suite de la détente. Une accumulation de vapeur est alors observée sur les premiers crayons de 1’assem-
blage.

Déterminer de telles accumulations de vapeur était 1’objectif de ces simulations. Notre logiciel est
donc a méme de traiter des écoulements liquide-vapeur en géométrie complexe pour des applications en
ingénierie nucléaire.

8.3 Comparaison des modéles a une et deux pressions

Dans cette section, on s’intéresse a la comparaison des modeles bifluides a une et deux pressions.
Au chapitre 4, I’hyperbolicité du modele bifluide a sept équations a été établie. Le caractere elliptique en
temps du modele bifluide standard a une pression a par la suite ét€ déterminé au chapitre 6. Ces modeles
sont donc de nature différente. Dans cette section, on étudie 1’influence de cette différence de nature sur
le comportement des solutions. Comme précédemment, les différents constituants du mélange diphasique
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sont décrits par des lois d’état de type gaz parfait (2.2). On impose les coefficients thermodynamiques
Ti=14, =12, C,, =2Jkg 'K, C,, =1Jkg " K.

La modélisation (8.3) des grandeurs interfaciales est par ailleurs retenue. On rappelle que cette modélisation
pour le couple (P;,V;) définit localement tous les produits non-conservatifs du modele bifluide a deux pres-
sions. L’intensité des transferts interfaciaux est paramétrée pour finir par les coefficients d’échange (3.9).

8.3.1 Simulation des partie convectives

Dans ce premier paragraphe, on s’intéresse tout d’abord a la comparaison des différentes parties convec-
tives respectivement associées aux modeles bifluides a une et deux pressions. Dans un cadre monodimen-
sionnel, on effectue alors la simulation d’un tube a choc sur I’intervalle [0,2]. Dans un premier temps, on
réalise le maillage cartésien régulier de ce domaine de calcul. Ce maillage compte 1000 cellules. Pour
simuler la partie convective du modele a une pression, la méthode de relaxation instantanée développée
au chapitre 6 est par ailleurs utilisée. Dans la modélisation (3.9) du coefficient d’échange Kp, le temps
caractéristique du retour a I’équilibre des pressions vaut

p=1.10"3s.

On initialise par la suite le probleme de Riemann dont les états de part et d’autre de I’interface x = 1 m sont
reportés dans le tableau 8.15. Cette condition initiale est compatible avec le modele bifluide partiellement
équilibré en pression. Elle décrit deux mélanges diphasiques a 1’équilibre isobare isotherme équivitesse de
chaque c6té de I’interface x = 1 m. Pour réaliser la simulation de ce tube a choc, on choisit d’approcher
la partie convective du modele bifluide a sept équations par le biais du schéma (0o, T, up, Py, Ty, u1, P )-
VFRoe-ncv. La condition de Courant-Friedrich-Levy vaut alors 0.8. A I'instant # = 0.03 s, les solutions de
ce tube a choc respectivement fournies par les parties convectives a six et sept équations sont reportées a la
figure 8.15.

En ce qui concerne la modélisation bifluide partiellement équilibrée en pression, la solution isobare
fournie par le modele a six équations présente des instabilités. L’évolution temporelle de la fraction vo-
lumique o est par exemple reportée figure 8.16(a). Ces instabilités se développent dans le temps. Elles
conduisent a 1’explosion de la simulation a I’instant + = 0.03138 s. Réalisons la simulation de ce méme
tube a choc sur différents maillages. L’ensemble de ces simulations explose inéluctablement. Seul I’instant
d’explosion varie avec le maillage. L’évolution de cet instant d’explosion en fonction du nombre de cellules
est reportée figure 8.16(b). Plus le maillage est fin, plus la simulation explose rapidement. Nous retrouvons
ici les instabilités décrites par Hérard, Hurisse [62], Karni, Kirr, Kurganov et Petrova [72]. Intéressons-nous
au spectre de 1’opérateur convectif a six équations. On définit la fonction caractéristique des domaines ellip-
tiques en temps. Cette fonction vaut 0 lorsque le spectre de 1’opérateur est réel. Elle vaut 1 lorsque certaines
de ses valeurs propres sont complexes. L’évolution temporelle de cette fonction caractéristique est reportée
figure 8.16(c). Partant d’une condition initiale équivitesse pour laquelle le spectre de I’opérateur convectif
a six équations est réel, la solution s’enfonce petit a petit dans une poche d’ellipticité en temps. Sur ce
cas test, la solution pénetre un domaine elliptique des lors qu’un déséquilibre de vitesse apparait entre les
phases (voir figure 8.16(d)). Dans ce domaine elliptique, I’évolution de la partie imaginaire des valeurs
propres complexes est reportée figure 8.16(e). Cette partie imaginaire présente une corrélation avec 1’écart
de vitesse |up — uj|. Cette corrélation est reportée figure 8.16(f). Plus I’écart de vitesse est important, plus
la partie imaginaire des valeurs propres complexes est grande. Plus cette partie imaginaire est grande, plus
rapidement explose la simulation.

En ce qui concerne la modélisation bifluide a sept équations, la solution a deux pressions reportée fi-
gure 8.15 est stable. A titre comparatif, I’évolution temporelle de la fraction volumique o, est reportée
figure 8.17(a). Aucune instabilité ne se développe en temps. On n’observe que 1’advection du profil de
fraction volumique. La propagation des ondes acoustiques engendre similairement des déséquilibres entre
les phases. A titre comparatif, I’écart de vitesse |uy — u| est reporté figure 8.17(b). Ce déséquilibre de vi-
tesse s’accompagne cette fois du déséquilibre de pression P, — P reporté figure 8.17(c). On réalise ensuite



128

la simulation de ce mé&me tube a choc sur différents maillages constitués de 1000 a 100000 cellules. A
Iinstant = 0.05 s, ’ensemble de ces simulations est reporté figure 8.18. Ces simulations ne présentent
aucune instabilité. Elles convergent vers une unique solution.

En résumé, les deux solutions reportées figure 8.15 présentent des comportements différents. La solu-
tion associée a la partie convective du modele bifluide a sept équations est stable. La solution associée a
la partie convective du modele bifluide isobare présente des instabilités. Nous proposons ici de mettre en
lien cette différence de comportement avec la différence de nature des deux systemes simulés. Le déve-
loppement d’instabilités est alors lié a la nature elliptique en temps du modele bifluide a six équations. La
sensibilité au maillage de ces instabilités est mise en relation avec la diffusion numérique de nos schémas.
Sur maillage grossier, les instabilités mettent un certain temps a se développer. Sur maillage fin, 1’excitation
des modes complexes n’est pas atténué. La solution explose apres quelques pas de temps. La stabilité des
solutions associées a la partie convective du modele bifluide a sept équations est quant a elle liée a la nature
hyperbolique de ce systeéme. A titre comparatif, la simulation de ce méme tube a choc a déja été réalisée
a la section 8.1.2 pour la partie convective inconditionnellement hyperbolique du modele bifluide isobare
équivitesse a cinq équations. Les solutions de ce modele se sont avérées tout aussi stables (voir figure 8.8).
En conclusion, sur ce cas test, seule la simulation des systemes hyperboliques nous a permis d’obtenir des
solutions stables et convergées.

8.3.2 Simulation d’un écoulement liquide-gaz sans transition de phase

Dans le cadre de notre approche a pas fractionnaires, I’approximation des parties convectives associées
aux modeles bifluides a six et sept équations vient d’étre étudiée au paragraphe précédent. Dans le cadre
des écoulements liquide-gaz sans transfert de masse, on s’intéresse maintenant a la dynamique des trans-
ferts interfaciaux.

Pour caractériser les différents échanges interfaciaux de ces deux modeles bifluides a six et sept équa-
tions, le cas test présenté au paragraphe précédent est ici repris en activant les phénomenes de transfert.
Dans la modélisation (3.9) des coefficients d’échange Kp, K7, Ky, les différentes échelles de temps carac-
téristiques du retour a 1’équilibre diphasique valent respectivement

p=1.10"s, T =1.10"%s, T =510"s.

Le maillage cartésien régulier du domaine de calcul [0, 2] compte cette fois 13000 cellules. Pour les mémes
parametres numériques qu’a la section précédente, les solutions de ce tube a choc respectivement fournies
a I'instant = 0.06 s par les modeles a six et sept équations sont reportées figure 8.19. D’un point de vue
qualitatif, a 'instant ¢ = 0.06 s, ces deux solutions sont trés proches.

Intéressons-nous cependant a leurs évolutions temporelles. La solution isobare fournie par le modele a
six équations présente des instabilités. Ces instabilités sur la fraction volumique o, sont par exemple repor-
tées sur la figure 8.20(a). A I'inverse de la section précédente, ces instabilités s’ atténuent au cours du temps.
Procédons a la simulation de ce méme tube a choc sur différents maillages pour le modele bifluide isobare a
six équations. Sur des maillages plus grossiers que celui déja envisagé (13000 cellules), la solution est quasi
inchangée. Des instabilités apparaissent qui sont moins intenses et qui s’ atténuent plus rapidement. Sur des
maillages plus fins en revanche, des instabilités plus intenses se développent qui conduisent a 1’explosion
des simulations. L’évolution de ces instants d’explosion en fonction du maillage est alors reportée sur la
figure 8.20(b). Sur I’ensemble des maillages utilisés, un seuil apparait donc qui se situe aux alentours des
13350 cellules. En deca, la solution développe des instabilités qui s’atténuent au cours du temps. Au dela,
la solution explose. Comme a la section précédente, intéressons-nous au spectre de 1’opérateur convectif
a six équations. On rappelle la définition de la fonction caractéristique des domaines elliptiques en temps.
Cette fonction vaut O lorsque le spectre de 1’opérateur convectif est réel. Elle vaut 1 lorsque certaines de
ses valeurs propres sont complexes. L’évolution temporelle de cette fonction caractéristique est reportée
sur la figure 8.20(c). De maniere analogue a la section précédente, la solution prédite par le modele a six
équations pénetre un domaine d’ellipticité en temps des lors qu’un déséquilibre de vitesse apparait entre les
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phases. Comme précédemment, une corrélation existe alors entre la partie imaginaire des valeurs propres
complexes et I’écart de vitesse entre les phases. Cette corrélation est reportée figure 8.20(f). Comme a
la section précédente, plus I’écart de vitesse est important, plus la partie imaginaire des valeurs propres
complexes est grande. Toutes ces observations sont en acccord avec le travail réalisé a la section 8.3.1. Les
termes de relaxation ont cependant été activés pour cette simulation. Ces termes de relaxation induisent
des transferts entre les phases. En conséquence, une fois les ondes acoustiques passées qui engendrent des
déséquilibres au sein du mélange, les termes de relaxation tendent & ramener la solution vers 1’équilibre. La
trainée tout particulierement tend a ramener la solution vers I’équilibre équivitesse u; = up. Du fait de la
corrélation entre 1’écart de vitesse |up — u; | et la partie imaginaire des valeurs propres complexes, le spectre
de I’opérateur convectif tend donc a redevenir réel. Contrairement a la section précédente, 1’existence d’in-
stabilités ne conduit plus nécessairement a I’explosion des simulations pour le modele a une pression. Lors
de la simulation des écoulements liquide-gaz, les transferts interfaciaux apportent un effet stabilisant a
I’opérateur convectif. On assiste alors & une compétition entre les instabilités de la partie convective et les
effets stabilisants de la relaxation. Sur maillage grossier, les effets diffusifs de la méthode numérique joints
a la procédure de relaxation en vitesse tendent a réduire la partie imaginaire des valeurs propres complexes.
Les instabilités s’atténuent. Sur maillage fin, la relaxation en vitesse ne se fait pas assez vite pour une dif-
fusion numérique insuffisante. La simulation explose. Une telle interprétation explique 1’apparition d’un
seuil d’explosion dans la taille des maillages.

En ce qui concerne le modele bifluide a deux pressions, la solution reportée figure 8.19 est stable.
Comme 2 la section précédente, I’évolution temporelle de la fraction volumique o, est reportée a titre
comparatif figure 8.21(a). Cette solution ne développe aucune instabilité dans le temps. Les seules varia-
tions de la fraction volumique sont dues aux termes de relaxation en pression. En accord avec la remarque
13, I’écart de pression entre les phases est toujours faible. Encore une fois, utiliser un modele a deux pres-
sions indépendantes ne signifie pas pour autant s’éloigner de 1’équilibre isobare. Pour étudier la stabilité
de cette solution, on réalise ensuite la simulation de ce méme tube a choc sur un maillage beaucoup plus
fin comptant 100000 cellules. A I’instant # = 0.06 s, la solution prédite par le modele a sept équations est
reportée figure 8.22. Cette solution ne présente toujours aucune instabilité. En conséquence, quand bien
méme les solutions fournies par les modeles a six et sept équations seraient trés semblables sur maillage
grossier, nous préconisons 1’utilisation du modele hyperbolique. Seul ce modele nous permet d’obtenir des
solutions stables convergées.

8.3.3 Simulation d’un écoulement liquide-vapeur en transition de phase

Dans ce paragraphe, on reprend la méme étude qu’a la section précédente pour un écoulement liquide-
vapeur en transition de phase dans une tuyere de section discontinue. Pour simuler cet écoulement, on
construit tout d’abord la géométrie reportée sur la figure 8.23(a). Cette géométrie est ensuite maillée au
moyen de 85000 cellules carrées. Un agrandissement de ce maillage est reportée a la figure 8.23(b).
Pour décrire I’intensité des transferts interfaciaux, la modélisation (3.9) des coefficients d’échange est
par ailleurs retenue. Conformément a 1’analyse bibliographique menée a la section 3.4, les différentes
échelles de temps apparaissant dans cette modélisation (3.9) des coefficients d’échange sont identifiées a
des constantes de Iintervalle [10~, 1] s. Ces échelles de temps valent respectivement

=105, Tr =5.10"%s, To=7.10"7s, Ty =2.10"2s.

On initialise par la suite le probleme de Riemann dont les états de part et d’autre de I’interface x = 0.2 m fi-
gurent dans le tableau 8.23. Cette condition initiale décrit deux mélanges diphasiques a 1’équilibre liquide-
vapeur de chaque cdté de I’interface x = 0.2 m. L’amont de la tuyere est occupé par un mélange sous
pression. Ce cas test s’intéresse a la propagation d’un choc dans I’aval de cette tuyere. Avec les mémes pa-
rametres numériques qu’aux sections précédentes, les solutions de ce tube a choc respectivement fournies
al'instant # = 0.3 s par les modeles a une et deux pressions sont reportées sur la figure 8.23.

A Tinstant + = 0 s, le diaphragme initialement situé dans la partie étroite de la tuyere est rompu. Le
probleme de Riemann posé a I’interface x = 0.2 m développe un choc et une détente. La détente se propage
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sur le milieu pressurisé. Elle remonte vers 1’amont de la tuyere pour sortir du domaine de calcul. Le choc se
propage vers 1’aval de la tuyere sur le milieu basse pression. Il atteint la discontinuité de section située en
x=0.4maVlinstantf = 0.01 s. Ce choc plan se diffracte alors pour prendre une structure bidimensionnelle.
On observe la réorganisation de 1’écoulement diphasique. Dans la partie élargie de la tuyere, un jet se forme
que viennent symétriquement border deux zones de recirculation. A I’extrémité du jet, la compression est
maximale. Cette compression induit la liquéfaction du mélange diphasique. La fraction volumique liquide
o augmente. Les zones de recirculation se comportent comme de petites centrifugeuses. On y observe une
dépression. Ces zones de recirculation tendent a expulser le liquide des tourbillons. La fraction volumique
liquide o, y diminue. La propagation des ondes acoustiques engendre des déséquilibres entre les phases que
résorbent les transferts interfaciaux. Dans le cas du modele a six équations, le retour a 1’équilibre des pres-
sions s’effectue instantanément. La solution isobare reportée figure 8.23 ne présente que des déséquilibres
de température, vitesse et potentiel. Une fois les ondes acoustiques passées, les transferts de chaleur, de
masse et de quantité de mouvement rétablissent progressivement I’équilibre isotherme équipotentiel équi-
vitesse entre les phases. En ce qui concerne le modele a sept équations, différents déséquilibres de vitesse,
pression, température et potentiel apparaissent au sein du mélange a la suite des ondes acoustiques. Une
fois ces ondes acoustiques passées, ’ensemble des transferts interfaciaux rétablit progressivement 1’équi-
libre liquide-vapeur. Les modeles bifluides a six et sept équations décrivent donc les mémes phénomenes,
mais pas dans les mémes proportions. Le modele a une pression prédit des phénomenes de liquéfaction et
de vaporisation plus intenses. En réalisant les mémes études qu’a la section précédente (voir figures 8.24,
8.25), on montre similairement que I’intensité de ces phénomenes correspond au développement d’instabi-
lités. Pour le modele a six équations, le méme cas test réalisé sur un maillage constitué de 340 000 cellules
carrées explose a I’instant # = 0.02907 s. Sur ce maillage fin, la solution fournie par le modele a sept équa-
tions ne présente quant a elle aucune instabilité. Dans le cadre des écoulements liquide-vapeur, on en vient
donc aux mémes conclusions qu’a la section précédente. La convergence vers une solution stable ne peut
étre obtenue que par le biais d’une modélisation hyperbolique.

Remarque 14. Pour simuler le modéle bifluide partiellement équilibré en pression, la méthode de re-
laxation instantanée développée au chapitre 6 a systématiquement été utilisée dans cette section. A titre
comparatif, la simulation de ce modele isobare a également été réalisée au moyen d’un code six équations
du CEA. Sur le cas test bidimensionnel de la tuyeére a section discontinue, la solution fournie par ce code
six équations sur un maillage constitué de 3400 cellules a explosé a I’instant t = 0.0895 s. Sur un maillage
plus fin constitué de 13 600 cellules, la solution fournie par ce code a explosé plus rapidement a l’instant
t = 0.0761 s. Sur ce méme cas test, rappelons que la méthode de relaxation instantanée en pression n’a
conduit a I’explosion des simulations que sur des maillages fins constitués d’environ 340000 cellules. La
méthode de relaxation instantanée est donc particulierement robuste.

En conclusion, différents écoulements diphasiques ont été simulés dans ce chapitre. Dans un premier
temps, on s’est intéressé a la validation de la méthode numérique a pas fractionnaires élaborée au cha-
pitre 7. A I’inverse du cadre non-conservatif classique [30, 65], on a tout d’abord établi la convergence
des différents schémas de convection vers une méme solution pour les modélisations particulieres (4.10)
du couple (P;,V;). Lors de la simulation des transferts interfaciaux, on a ensuite montré la convergence des
schémas d’intégration vers les équilibres isobares isothermes (équipotentiels) équivitesses. La préservation
des différents équilibres diphasiques a finalement été vérifiée. Une fois validée, cette méthode numérique a
ensuite été appliquée a la simulation des écoulements liquide-vapeur en déséquilibre dans des géométries
complexes. Pour nos applications en ingénierie nucléaire, on s’est particulierement intéressé a la simula-
tion des phénomenes de dépréssurisation dans les réacteurs. Les différentes modélisations bifluides a une
et deux pressions ont finalement été comparées. Ce chapitre a montré les aptitudes de notre logiciel a traiter
des problématiques industrielles.
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Conditions initiales : 0 < x < 1 m

Conditions initiales : 1 < x < 2 m

o =0.7
Pz :Pl = 15000 Pa
T, =T =200K

o =0.3

P2 :Pl = 12000 Pa

T, =T =180K

1000 cells
15000 1 15000
100 000 cells ----e--
14500 - 14500 |
14000 - 14000 |
13500 - 13500
13000 - 13000 |
12500 |- 12500 |
12000 - 12000 |
0 0.5 1 1.5 2
X
(b) Pression P,.
Figure 8.1:

u =0m.s~! u =0m.s~!
w =2ms u =2ms!
| Y 1 OdO cells

0.7 ]

100 000 cellg -
0.65 |
0.6 |
0.55 |
05 r |
0.45 |
04 |
0.35 |

03 r
° 05 1 15 5
X

(a) Fraction volumique 0.

1000 cells
100 000 cells

(c) Pression P;.

Raffinement de maillage pour le schéma de Rusanov.
Modele interfacial (8.1).

(t=0.045).

simulation d’un tube a choc pour la partie convective du modele bifluide a sept équations.
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1000 cells 1000 cells
10 000 cells -- q 10 000 cells ========= 4
100 000 cells - 100 000 cells -

q 185
180

0 0.5 1 15 2 0 0.5 1 1.5 2

X X
(d) Temperature 7>. (e) Temperature 7.
1.2 T T
1000 cells 4 r 1000 cells 4
10 000 cells --------- 10 000 cells --=------
100 000 cells - - 100 000 cells -

02 . . . . . .
0 0.5 1 1.5 2 0 0.5 1 1.5 2
X X
(f) Vitesse u;. (g) Vitesse u;.

Figure 8.1: simulation d’un tube & choc pour la partie convective du modele bifluide a sept équations.
Raffinement de maillage pour le schéma de Rusanov.
Modele interfacial (8.1).
(t=0.045).
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Conditions initiales : 0 < x < 1 m

Conditions initiales : 1 < x < 2 m

o =0.7
Pz :Pl = 15000 Pa
T, =T =200K

o =0.3

P2 :Pl = 12000 Pa

T, =T =180K

15000

14500

14000

13500

13000

12500

12000

u =0m.s~! u =0m.s~!
w =2ms u =2ms!
| Y 1 OdO cells

0.7 ]

100 000 cellg -
0.65 |
0.6 |
0.55 |
05 r |
0.45 |
04 |
0.35 |

03 r
° 05 1 15 5
X

(a) Fraction volumique 0.

1000 cells
100 000 cells ----e--

b 15000

(b) Pression P,.

E 14500

E 14000

b 13500

b 13000

b 12500

12000

1000 cells
100 000 cells

(c) Pression P;.

Figure 8.2: simulation d’un tube & choc pour la partie convective du modele bifluide a sept équations.
Raffinement de maillage pour le schéma (0, T3, u2, P2, T1,u1, Py )-VFRoe-ncv.
Modele interfacial (8.1).

(t=0.045).
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1000 cells

200 3 10 000 cells --
100 000 cells ===
195
190
185
180
0 0.5 1 15
X
(d) Temperature 7>.

1.2 T

1000 cells

10 000 cells -

100 000 cells -

(f) Vitesse u;.

200

1000 cells
10 000 cells =======--
100 000 cells -

0.5 1 1.5 2
X
(e) Temperature 7.
1000 cells j
10 000 cells --=------

100 000 cells -

(g) Vitesse u;.

Figure 8.2: simulation d’un tube a choc pour la partie convective du modele bifluide a sept équations.
Raffinement de maillage pour le schéma (0, T3, u2, P2, T1,u1, Py )-VFRoe-ncv.

Modele interfacial (8.1).

(t =0.04s).
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Conditions initiales : 0 < x < 1 m Conditions initiales : 1 < x < 2 m
o =0.7 o =0.3
P, =P, =15000 Pa P, =P, =12000 Pa
T, =Ty =200 K T, =T, =180 K
wy =0m.s”! w, =0 m.s!
up =2ms ! U =2 m.s!
‘ ‘ Rusanov
A 1
0.65 J
0.6 - J
0.55 r ]
0.5 R
0.45 r ]
0.4 E
0.35 r R
03+
0 0.5 1 1.5 2
X

(a) Fraction volumique 0.

15000 | Rusanov ] 15000 | Rusanov |
14500 : 14500 | 1
14000 . 14000 t ]
13500 : 1 13500 | \‘ ]
13000 — 13000 \ 1
12500 | 8 12500 r ]
12000 - ij 12000 -

0 05 i 15 2 0 05 1 15 2

X X
(b) Pression P,. (c) Pression P;.

Figure 8.3: simulation d’un tube & choc pour la partie convective du modele bifluide a sept équations.
Comparaison des solutions convergées fournies par le schéma (otp, T, uz, P2, Tj , u, P;)-VFRoe-ncv
et le schéma de Rusanov pour la modélisation (8.1) des grandeurs interfaciales.
(t=0.045).
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X
(e) Temperature 7.
Rusanov
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0.5 1 15
X

(g) Vitesse u;.

Figure 8.3: simulation d’un tube a choc pour la partie convective du modele bifluide a sept équations.
Comparaison des solutions convergées fournies par le schéma (otp, 1>, u, P2, T, u, P;)-VFRoe-ncv

et le schéma de Rusanov pour la modélisation (8.1) des grandeurs interfaciales.

(t=0.045).
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Conditions initiales : 0 < x < 1 m

Conditions initiales : 1 < x < 2 m

o =0.7
Pz :Pl = 15000 Pa
T, =T =200K

o =0.3
P2 :Pl = 12000 Pa
T, =T =180K

up =0m.s~! u =0m.s~!
w =2ms u =2ms!
| Y 1 OdO cells

o7 10 000 cells -==-==--- ]

100 000 cellg -
0.65 |
0.6 |
0.55 |
05 r |
0.45 |
04 |
0.35 |

03 r
° 05 1 15 5
X

(a) Fraction volumique 0.

1000 cells
15000 10 000 cells --------- q 15000
100 000 cells ==
14500 g 14500 -
14000 g 14000 -
13500 g 13500 +
13000 g 13000 -
12500 \ 1 12500
12000 | A 12000 |
0 0.5 1 15 2
X

(b) Pression P,.

1000 cells
10 000 cells
100 000 cells

(c) Pression P;.

Figure 8.4: simulation d’un tube & choc pour la partie convective du modele bifluide a sept équations.
Raffinement de maillage pour le schéma de Rusanov.
Modele interfacial (4.10c).

(t=0.045).
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200 v 10 000 cells --==----- 200 < 10 000 cells =====---- o
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0 0.5 1 15 2 0 0.5 1 1.5 2
X X
(d) Temperature 7>. (e) Temperature 7.
1 T 4.5 T
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. 10 000 cells - 10 000 cells =======-
! 100 000 cells - 100 000 cells -
0.8 Bl
06 4
04 4

(f) Vitesse u;.

(g) Vitesse u;.

Figure 8.4: simulation d’un tube a choc pour la partie convective du modele bifluide a sept équations.

Raffinement de maillage pour le schéma de Rusanov.
Modele interfacial (4.10c).
(t=0.045).
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Conditions initiales : 0 < x < 1 m

Conditions initiales : 1 < x < 2 m

o =0.7
Pz :Pl = 15000 Pa
T, =T =200K

o =0.3
P2 :Pl = 12000 Pa
T, =T =180K

15000

14500

14000

13500

13000

12500

12000

u =0m.s~! u =0m.s~!
w =2ms u =2ms!
| Y 1 OdO cells
0.7 ]
100 000 cellg -
0.65 |
0.6 |
0.55 |
05 r |
0.45 |
04 |
0.35 L |
03 r i
° 05 1 15 5
X

(a) Fraction volumique 0.

1000 cells

100 000 cells -

b 15000

(b) Pression P,.

14500

14000

13500

13000

12500

12000

1000 cells

100 000 cells

(c) Pression P;.

Figure 8.5: simulation d’un tube & choc pour la partie convective du modele bifluide a sept équations.
Raffinement de maillage pour le schéma (0, T3, u2, P2, T1,u1, Py )-VFRoe-ncv.
Modele interfacial (4.10c).

(t=0.045).
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1000 cells
200 3 10 000 cells --
100 000 cells ===
195
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180
0 0.5 1 15
X
(d) Temperature 7>.
1 T
1000 cells
e ppananssnnnanas: 10 000 cells -
100 000 cells -
0.8
06

(f) Vitesse u;.

Figure 8.5: simulation d’un tube & choc pour la partie convective du modele bifluide a sept équations.

200

4.5
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10 000 cells -==------
100 000 cells -

0.5 1 1.5

X

(e) Temperature 7.
1000 cells
10 000 cells --=------
100 000 cells -

0.5 1 1.5

X

(g) Vitesse u;.

Raffinement de maillage pour le schéma (0, T3, u2, P2, T1,u1, Py )-VFRoe-ncv.

Modele interfacial (4.10c).

(t =0.04s).
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Conditions initiales : 0 < x < 1 m Conditions initiales : 1 < x < 2 m
o =0.7 o =0.3
P, =P, =15000 Pa P, =P, =12000 Pa
T, =Ty =200 K T, =T, =180 K
wy =0m.s”! w, =0 m.s!
up =2ms ! U =2 m.s!
‘ ‘ Rusanov
07— 1
0.65 J
0.6 - J
0.55 r ]
0.5 R
0.45 g 1
0.4 E
0.35 r R
o3r ——
0 0.5 1 1.5 2
X

(a) Fraction volumique 0.

15000 | Rusanov ] 15000 | Rusanov |
14500 : 14500 | 1
14000 . 14000 t ]
13500 : 13500 | ]
13000 — 13000 1
12500 8 12500 r r—m ]

12000 R 12000 |
0 05 1 15 2 0 05 1 15 2

X X

(b) Pression P,. (c) Pression P;.

Figure 8.6: simulation d’un tube & choc pour la partie convective du modele bifluide a sept équations.
Comparaison des solutions convergées fournies par le schéma (otp, T, uz, P2, Tj , u, P;)-VFRoe-ncv
et le schéma de Rusanov pour la modélisation (4.10c) des grandeurs interfaciales.
(t=0.045).
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Rusanov Rusanov
200 VFRoe - ]
195
190
185
180
0 0.5 1 1.5 2 0 0.5 1 1.5 2
X X
(d) Temperature 7>. (e) Temperature 7.
1 T 4.5 T
Rusanov Rusanov
VFRoge ------=-- VFRog -----=---
0.8 r E E
06 - E g
0.4 i |
02 r E |
0
0 0.5 1 15 2 0 0.5 1 15 2
X X
(f) Vitesse u;. (g) Vitesse u;.

Figure 8.6: simulation d’un tube a choc pour la partie convective du modele bifluide a sept équations.
Comparaison des solutions convergées fournies par le schéma (otp, 1>, u, P2, T, u, P;)-VFRoe-ncv
et le schéma de Rusanov pour la modélisation (4.10c) des grandeurs interfaciales.
(t=0.045).
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Conditions initiales : 0 < x < 0.8 m

Conditions initiales : 0.8 < x < 2 m

o, =0.7
P, =P; =15000 Pa
T, =T =200 K

w =u; =10 m.s™!

OL2:0.3
P, =P =15000 Pa
T, =T =200 K

wp =u; =10 m.s™!

Rusanov 15010 P, Rus:
0.7 » Rusanov
0.65 P, VFROE e
15005 b
06 L P, VFRoe
0.55
0.5 r 15000
0.45 -
0.4 r
14995 b
0.35
0.3 r
L L L 14990 L L L
0 0.5 1 1.5 2 0 0.5 1 1.5 2
X X
(a) Fraction volumique 0. (b) Pressions.
202 T 11 T
T, Rusanov u, Rusanov
201.5 b
T, VFRoge -wovovvovoe U, VFRog ovvvvvvvne
201 T, VFRoe 1 10.5 u; VFRoe 1
200.5 b
200 10
199.5 j
199 b 95 r b
198.5 b
198 L L L 9 L L L
0.5 1 1.5 2 0 0.5 1 1.5 2
X X
(c) Temperatures. (d) Vitesses.
Figure 8.7: simulation de I’advection d’une interface pour le modele bifluide a sept équations.

Préservation de 1’équilibre isobare isotherme équivitesse.

(t =0.555s).
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Conditions initiales : 0 < x < 1 m Conditions initiales : 1 < x < 2 m
o =0.7 o =0.3
P, =P, =15000 Pa P, =P, =12000 Pa
T, =Ty =200 K T, =T, =180K
Uy =uy =0m.s! Uy = ujp =0m.s!

1000 cells
0.7 10 000 cells J
100 000 cells -+
0.65 4
0.6 4
0.55 | 4
0.5 - 9
0.45 q
04t g
0.35 q
03 r
0 0.5 1 1.5 2
X
(a) Fraction volumique ;.
; ; , 1 ; ; .
1000 cells 1000 cells
15000 10 000 cells 1 10 000 cells
100 000 cells -+ 100 000 cells -+
14500 q \
14000 1 q
13500 q
13000 \ q
12500 | q
12000 -
0 0.5 1 1.5 2 0 0.5 1 1.5 2
X X
(b) Pression. (c) Vitesse.
1000 cells 1000 cells
200 % 10 000 cells b 10 000 cells b
100 000 cells === 100 000 cells ===
195 q
190 190 q
185 185 \ q
180 180 \
0 0.5 1 15 2 0 0.5 1 1.5 2
X X
(d) Température 7>. (e) Température 7.

Figure 8.8: simulation d’un tube a choc pour la partie convective du modele bifluide a cinq équations
partiellement équilibré en vitesse et en pression.
(t =0.055).
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Conditions initiales : 0 < x < 1 m Conditions initiales : 1 < x < 2m
op =0.7 op =0.3
P, =P, =15000 Pa P, =P =12000 Pa
T, =T =200 K T, =T =180 K
Uy = uy =0m.s”! Uy = uj =0m.s!

0.7
0.6
05
04
03
0 0.5 1 15 2 0 0.5 1 1.5 2
X X
(a) Fraction volumique 0. (b) Températures.
15000
14500
14000
13500
13000
12500
12000
0 0.5 1 15 2 0 0.5 1 1.5 2
X X
(c) Pressions. (d) Vitesses.

Figure 8.9: simulation d’un tube a choc pour un écoulement liquide-gaz sans transition de phase par le
biais du modele a sept équations.
(t =0.055).
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Conditions initiales : 0 < x < 1 m

Conditions initiales : 1 < x < 2 m

op =0.7
P, =P, =15000 Pa
T, =T =200 K

) =u; =0m.s™!

op =0.3
P, =P; =12000 Pa
T, =T =180 K

w =u; =0m.s™!

o2
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0.4

03 r
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13500

13000

12500

12000

0.5 1 1.5

(a) Fraction volumique 0.

(b) Températures.

0.6 - 9

04 1

0.2 9

0.5 1 1.5

(c) Pression.

(d) Vitesse.

Figure 8.10: simulation d’un tube a choc pour un écoulement liquide-gaz sans transition de phase par le
biais du modele isobare équivitesse a cinq équations.

(t =0.05s).
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Conditions initiales : 0 < x < 1 m

Conditions initiales : 1 < x < 2m

o =0.7

P, =P, =838793 Pa

T, =T =200 K

g =g1 =—99.7423 J kg~ !

w =u; =0m.s™!

(0.5} =0.3

P, =P, =633337 Pa

T, =T =180K

g =g1 =—77.1248 J kg~

w =u; =0m.s™!

o
07 ——_/\4 1
0.6 | g
0.5 g
04 ,
03} L\
0 0.5 1 15 2

850000

800000

750000

700000

650000

(b) Pressions.

(d) Températures.

(c) Vitesses.

(e) Potentiels de Gibbs.

Figure 8.11: simulation d’un tube a choc pour un écoulement liquide-vapeur en transition de phase par le
biais du modele a sept équations (¢ = 0.06 s).
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Conditions initiales : 0 < x < 1 m

Conditions initiales : 1 < x < 2m

o =0.7
P, =P, =838793 Pa
T, =T =200 K

g =g1 =—99.7423 J kg~ !
1

Uy =u; =0m.s™

(X2:0.3
P, = P =633337 Pa
T, =T =180 K

g =g1 =—77.1248 J kg~
1

) =u; =0m.s™

02

07 i
06
05 -
04
03
0 05

850000

800000

750000

700000

650000

(b) Pression.

0.5 1 1.5 2

(c) Vitesse.

(d) Températures.

(e) Potentiels de Gibbs.

Figure 8.12: simulation d’un tube a choc pour un écoulement liquide-vapeur en transition de phase par le
biais du modele isobare équivitesse a cinq équations (f = 0.06 s).
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Figure 8.13: dépréssurisation d’une enceinte pour un écoulement liquide-vapeur en transition de phase.
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Figure 8.13: dépréssurisation d’une enceinte pour un écoulement liquide-vapeur en transition de phase.

t=5s).
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Conditions initiales : x < 0.025 m

Conditions initiales : x > 0.025 m

Oy = 0.2
P, =P
=T
82 =81
Uy, = Ui,

Uz, =uy, = 0Om.s™
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=300 K
=111.348 T kg~ !
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1
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(a) Configuration géométrique et conditions initiales. (b) Construction d’un maillage non-structuré.
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Figure 8.14: dépréssurisation d’un assemblage de crayons pour un écoulement liquide-vapeur en

transition de phase.
t=0.35).
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Figure 8.14: dépréssurisation d’un assemblage de crayons pour un écoulement liquide-vapeur en
transition de phase.
t=0.35).
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Conditions initiales : 0 < x < 1 m Conditions initiales : 1 < x < 2 m

O = 0.7 O = 0.3

P, =P, =15000 Pa P, =P =12000 Pa

T,y =T; =200K Ty =T, =180K

Uy =uy =0m.s! Uy = ujp =0m.s!

1 1
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0.2 : . : 0.2 : : :
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(a) Fraction volumique oy du modele isobare a six équations. (b) Fraction volumique 0y du modele a sept équations.
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(d) Pression P> du modele a sept équations. (e) Pression P; du modele a sept équations.

Figure 8.15: simulation d’un tube a choc pour la partie convective des modeles a six et sept équations.
Maillage constitué de 1000 cellules.
(t =0.035s).
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(f) Température 7> du modele isobare a six équations. (g) Température 7> du modele a sept équations.
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X X
(h) Température 77 du modele isobare a six équations. (i) Température 77 du modele a sept équations.

Figure 8.15: simulation d’un tube a choc pour la partie convective des modeles a six et sept équations.
Maillage constitué de 1000 cellules.
(t=0.035).
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(1) Vitesse u; du modele isobare a six équations. (m) Vitesse u; du modele a sept équations.

Figure 8.15: simulation d’un tube a choc pour la partie convective des modeles a six et sept équations.
Maillage constitué de 1000 cellules.
(t=0.035s).
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(e) Evolution temporelle de la partie imaginaire associées
aux valeurs propres complexes de la matrice de convection
(maillage constitué de 1000 cellules).
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Figure 8.16: étude des instabilités associées a la partie convective du modele bifluide isobare a six
équations.
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Figure 8.17: stabilité de la partie convective associée au modele bifluide a sept équations.
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Conditions initiales : 0 < x < 1 m

Conditions initiales : 1 < x

<2m

o =0.7
P2 :Pl = 15000 Pa
T, =T =200K

wp =u; =0m.s!

o =0.3
P2 :P1 = 12000 Pa
T, =T =180K

u =u; =0m.s~!
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Figure 8.18: simulation d’un tube a choc pour la partie convective du modele a sept équations.
Convergence en maillage.

(t =0.05s).
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Figure 8.18: simulation d’un tube a choc pour la partie convective du modele a sept équations.
Convergence en maillage.
(t =0.055s).
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Conditions initiales : 0 < x < 1 m

Conditions initiales : 1 < x < 2 m

op =0.7
P2 =P1 = 15000 Pa
T, =T, =200K

w =u; =0m.s!

o =0.3
P2 =P1 = 12000 Pa
T, =T =180K

w =u; =0 m.s!
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(b) Fraction volumique 0y du modele a sept équations.
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(d) Pressions du modele a sept équations.

Figure 8.19: simulation d’un tube a choc pour un écoulement liquide-gaz
sans transition de phase par le biais des modeles a six et sept équations.
Maillage constitué de 13 000 cellules.

(t =0.06s).
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(e) Températures du modele isobare a six équations. (f) Températures du modele a sept équations.
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X X
(g) Vitesses du modele isobare a six équations. (h) Vitesses du modele a sept équations.

Figure 8.19: simulation d’un tube a choc pour un écoulement liquide-gaz
sans transition de phase par le biais des modeles a six et sept équations.
Maillage constitué de 13 000 cellules.

(t =0.065s).
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Figure 8.20: étude des instabilités associées au modele bifluide isobare a six équations.
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Figure 8.21: stabilit¢ du modele bifluide a sept équation.
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Conditions initiales : 0 < x < 1 m

Conditions initiales : 1 < x < 2m

0(2:0.7
P, =P =15000 Pa
T, =T =200K

) =u; =0m.s™!

002:0.3
P, =P =12000 Pa
T, =T =180 K

w =u; =0m.s™!
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055 | | 14000 1
0.5 q 13500 q
o045 T | 13000 | g
04 ¢ q
12500 | 1
035 | | 500
0.3 12000 | —
0 0.5 1 1.5 2 0 0.5 1 1.5
X X
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(c) Températures.
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Figure 8.22: simulation d’un tube a choc pour un écoulement liquide-gaz
sans transition de phase par le biais du modele a sept équations.
Maillage constitué de 100000 cellules.

(t = 0.06s).
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Conditions initiales : x < 0.2 m

Conditions initiales : x > 0.2 m

o, =0.5
Pz = P1 = 838793 Pa
T, =T; =200K

g =g =-99.7423 T kg !

uy, =uy, =0 m.s~!
U, =uy, = Om.s!

oy =0.5

P2 =P1 =633337 Pa

T, =T =180K

g =g =—77.1248 Jkg™!
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Figure 8.23: simulation d’un écoulement liquide-vapeur en transition de phase dans une tuyere de section
discontinue par le biais des modeles a six et sept équations.
t=035).
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(g) Pression vapeur P; du modele a sept équations.

Figure 8.23: simulation d’un écoulement liquide-vapeur en transition de phase dans une tuyere de section
discontinue par le biais des modeles a six et sept équations.
(t=035).
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Figure 8.23: simulation d’un écoulement liquide-vapeur en transition de phase dans une tuyere de section
discontinue par le biais des modeles a six et sept équations (t = 0.3 s).
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(v) Vitesse vapeur uj, du modele isobare a six équations. (w) Vitesse vapeur uj, du modele a sept équations.

Figure 8.23: simulation d’un écoulement liquide-vapeur en transition de phase dans une tuyere de section
discontinue par le biais des modeles a six et sept équations.
t=0.35).
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Figure 8.24: étude des instabilités associées au modele bifluide isobare a six équations.
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Figure 8.25: stabilité du modele bifluide a sept équations.
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Chapitre 9

Conclusion

En résumé, une nouvelle approche a été envisagée dans cette premiere partie de these pour décrire les
écoulements diphasiques. Cette approche s’appuie sur un formalisme bifluide a deux pressions. Dans cette
premiere partie de these, on s’est intéressé aux capacités prédictives d’une telle modélisation pour simuler
les écoulements liquide-vapeur en transition de phase.

Dans cette approche bifluide a deux pressions, 1’évolution du mélange diphasique est décrite par le mo-
dele a sept équations de Baer et Nunziato [8]. Ce modele est ouvert. Ce modele ne suppose aucun équilibre
partiel entre les phases. Notre premier travail de modélisation a consisté en la fermeture de ce systeme. Dans
un premier temps, on s’est intéressé aux lois de comportement du mélange diphasique. Suivant les travaux
de Callen [19], on s’est tout d’abord placé dans le cadre classique ol une entropie strictement concave est
définie pour chaque constituant du mélange. Pour décrire les écoulements liquide-vapeur, 1’existence d’un
équilibre triple isobare isotherme équipotentiel monovariant a par ailleurs été postulée pour le mélange
diphasique. Une fois ce cadre thermodynamique établi, on s’est ensuite intéressé a la modélisation des in-
teractions diphasiques. Suivant les travaux de Lhuillier [78], Gavrilyuk et Saurel [45], cette modélisation
des interactions diphasiques a été effectuée de maniere a doter le modele bifluide a deux pressions d’une
inégalité d’entropie. Diverses modélisations standard ont alors été retrouvées pour la trainée ou encore le
terme source de fraction volumique. En ce qui concerne les transferts énergétiques, de nouvelles modélisa-
tions ont été proposées pour les transferts de chaleur et de masse. Suivant cette procédure de modélisation,
les différents transferts interfaciaux sont décrits par des termes de relaxation. Muni de ces lois de fermeture,
le modele bifluide a sept équations est totalement clos. Il est également doté d’une structure dissipative. On
s’est alors successivement intéressé aux propriétés de la partie convective puis des transferts interfaciaux.

En ce qui concerne la partie convective du modele bifluide a sept équations, sa nature hyperbolique
résonante a tout d’abord été rappelée. Pour les écoulements diphasiques a faible nombre de Mach, les
différentes résonances de cette partie convective sont marginales. On ne s’est pas appesanti sur ce phé-
nomene. Cette partie convective se présente sous une forme non-conservative. On s’est plutdt intéressé a
la définition des solutions faibles pour ce syst¢me. Une nature a tout d’abord été attribuée a chacun des
champs caractéristiques. Suivant les travaux de Coquel, Gallou&t, Hérard et Seguin [27], I’onde de fraction
volumique a notamment été associée a un champ linéairement dégénéré. Plusieurs modélisations (4.10) des
grandeurs interfaciales ont par la suite été proposées. Ces modélisations particulieres (4.10) des grandeurs
interfaciales définissent localement tous les produits non-conservatifs de la partie convective associée au
modele bifluide a sept équations sans recourir a la théorie développée par Dal Maso, Lefloch et Murat
[29]. Une fois les relations de saut de ce systeme définies, on s’est ensuite intéressé au probleme de Rie-
mann associé a la partie convective du modele bifluide a sept équations. L’étude des connexions onde par
onde a été réalisée hors résonance. Cette étude nous a permis d’identifier plusieurs régimes d’écoulements
sur- et sous-critiques pour le mélange diphasique. Ces différents régimes présentent des analogies avec le
comportement fluvial ou torrentiel des écoulements en riviere. Une telle étude demande maintenant a étre
poursuivie au voisinage des variétés de résonance.
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En ce qui concerne les interactions diphasiques, différents transferts interfaciaux ont été rencontrés. Ces
différents transferts interfaciaux se distinguent par leur temps caractéristiques de retour a I’équilibre. Cer-
tains sont infiniment rapides. IIs se caractérisent par un retour a I’équilibre instantané en certaines variables
de I’écoulement. Les autres s’effectuent sur une certaine durée. Une méthode de relaxation instantanée
a tout d’abord été étudiée pour décrire le retour a 1’équilibre infiniment rapide de certains parametres de
I’écoulement. Cette méthode de relaxation instantanée consiste en la projection des solutions associées au
modele bifluide a sept équations sur certains équilibres partiels. Une telle méthode de relaxation instantanée
nous permet d’effectuer la simulation de I’ensemble des modélisations bifluides partiellement équilibrées
par le biais du modele bifluide a sept équations. On s’est par la suite intéressé a la dynamique des transferts
sur temps long. Les stabilités linéaire et non-linéaire de 1’équilibre liquide-vapeur ont alors été successive-
ment établies. Ce travail a étendu a la transition de phase les résultats obtenus par Dellacherie [32] dans le
cadre du systeme d’Euler a plusieurs constituants.

Pour réaliser la simulation des différents modeles bifluides rencontrés dans cette premicre partie de
these, une méthode numérique a ensuite été proposée. Cette méthode numérique utilise une approche
a pas fractionnaires dans un formalisme Volumes Finis. Cette approche traite séparément de la convec-
tion puis des transferts interfaciaux. Pour réaliser 1’approximation de la partie convective associée au mo-
dele bifluide a sept équations, deux adaptations non-conservatives du schéma de Rusanov et du schéma
(a2, To,up, Py, Ty, up, Py )-VFRoe-ncv ont tout d’abord été étudiées. Le choix de la variable (otp, T3, uz, Ps,
Ti,u,Pr) pour le schéma VFRoe-ncv découle de notre analyse des transferts interfaciaux. Ces deux sché-
mas se caractérisent par la préservation des équilibres liquide-vapeur. Pour réaliser I’approximation des in-
teractions diphasiques, divers schémas d’intégration ont par la suite été proposés pour décrire la dynamique
des transferts interfaciaux. L’ensemble de la méthode numérique se caractérise alors par la préservation des
équilibres diphasiques. Cette méthode numérique a été implantée dans un logiciel. Ce logiciel nous permet
de simuler I’ensemble des modélisations bifluides, qu’elles soient partiellement équilibrées ou totalement
hors équilibre, avec ou sans transition de phase, sur tout type de maillage structuré ou non-structuré. Pour
nos applications en ingénierie nucléaire, la simulation d’écoulements liquide-vapeur en géométrie com-
plexe a montré les aptitudes de ce logiciel a traiter des problemes industriels. Nous 1’avons ensuite utilisé
a la comparaison de différentes modélisations bifluides. Seules les modélisations hyperboliques nous ont
permis d’obtenir des solutions stables convergées. Nous préconisons leur utilisation a I’avenir.

Lors de la simulation de ces différents modeles bifluides, plusieurs déséquilibres sont apparus entre les
phases. Ces différents déséquilibres ont progressivement été résorbés par les transferts interfaciaux. L’in-
tensité de ces transferts dépend fortement de 1la modélisation retenue pour les coefficients d’échange. Sur
I’ensemble des simulations présentées dans cette premiere partie de these, seule la modélisation (3.9) des
coefficients d’échange a été utilisée. Cette modélisation (3.9) des coefficients d’échange assure la stabilité
linéaire de 1’équilibre liquide-vapeur. Dans la littérature cependant, d’autres modélisations sont souvent re-
tenues. Ces modélisations se présentent généralement sous la forme de corrélations expérimentales. Suivant
Kim, Sun et Ishii [73], la turbulence et la topologie de 1’écoulement diphasique influent particulierement
sur la dynamique des transferts interfaciaux. Pour affiner notre modélisation des interactions diphasiques,
on s’intéresse par la suite a la description de ces différents phénomenes. La deuxieme partie de cette thése
étudie alors I’'implémentation d’un modele de turbulence simple dans le cadre du modele bifluide a deux
pressions. Une procédure de reconstruction pour la topologie diphasique est finalement envisagée a la par-
tie II1.



Deuxieme partie

Un modele de turbulence simple pour
les écoulements diphasiques
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Chapitre 10

Introduction

Dans le cadre du projet NEPTUNE, une nouvelle approche bifluide a deux pressions a été envisagée
dans la premiere partie de cette these pour décrire les écoulements en transition de phase. Dans ce contexte,
on a montré les aptitudes de cette modélisation a décrire les écoulements liquide-vapeur en déséquilibre.
De tels déséquilibres au sein des mélanges diphasiques induisent des transferts entre les phases. Suivant
les travaux de Kim, Sun et Ishii [73], I’intensité de ces transferts interfaciaux dépend fortement de la confi-
guration topologique et de la turbulence associées aux mélanges diphasiques. Expérimentalement, plus la
surface d’échange entre les deux fluides est importante, plus rapidement s’effectuent les transferts inter-
faciaux. Plus la turbulence diphasique est intense, plus rapidement se résorbent les déséquilibres entre les
phases. Pour nos applications en ingénierie nucléaire, on cherche maintenant a décrire ces différents phé-
nomenes. Dans cette seconde partie de these, on s’intéresse a la modélisation de la turbulence pour les
écoulements diphasiques en transition de phase a faible nombre de Mach. Une procédure de reconstruction
pour la topologie diphasique sera ultérieurement envisagée dans la troisieme partie de cette these.

En ce qui concerne la modélisation de la turbulence compressible, divers travaux ont déja été réalisés
dans le cadre monophasique. Ces travaux trouvent surtout leurs applications en aéronautique [9] et en com-
bustion [14]. Nous en proposons ici un bref résumé en vue d’une prochaine application aux écoulements
diphasiques. Dans I’industrie, pour prendre en compte la nature chaotique de la turbulence, les différentes
grandeurs caractéristiques des écoulements sont généralement associées a des variables aléatoires. Ces
variables aléatoires sont décomposées en une valeur moyenne et une fluctuation. Les applications indus-
trielles s’intéressent particulierement aux caractéristiques de I’écoulement moyen. Suivant les travaux de
Favre, Kovasznay, Dumas, Gaviglio et Coantic [39], diverses procédures de moyenne sont alors appliquées
aux équations locales instantanées. L’ application de ces procédures de moyenne aux équations locales ins-
tantanées fournit des équations d’évolution pour les moments d’ordre 1 associés aux différentes variables
aléatoires. Ces équations d’évolution pour les valeurs moyennes de 1’écoulement turbulent comportent
néanmoins des termes inconnus. Ces termes inconnus sont liés & des moments d’ordre supérieur pour les
différentes variables aléatoires. La modélisation de la turbulence consiste alors en la fermeture des ces
différents termes inconnus. Diverses méthodes de fermeture ressortent de la littérature. A titre d’exemple,
plusieurs modeles de turbulence standard sont ici présentés pour clore le tenseur produit des fluctuations
de vitesse également appelé tenseur de Reynolds. Initialement proposé par Prandtl en 1925, le modele a
longueur de mélange définit le tenseur de Reynolds par le biais d’une relation algébrique. D’autres mo-
deles s’intéressent différemment a la construction d’EDP supplémentaires pour certaines composantes de
ce tenseur. Suivant les travaux de Baldwin et Barth [9], le modele a une équation de transport sur I’énergie
cinétique turbulente releve de cette catégorie, I’énergie cinétique turbulente étant la demi-trace du tenseur
de Reynolds. Ce type de modele a une équation de transport sur I’énergie cinétique turbulente est par
exemple étudié par Buffard, Gallouét et Hérard dans [17]. A la suite des travaux entrepris par Mohammadi
et Pironneau [83], ce modele a une équation sur 1’énergie cinétique turbulente est fréquemment complété
par une seconde équation d’évolution pour la dissipation turbulente. Ce modele a deux équations de trans-
port sur I’énergie cinétique et la dissipation turbulentes est appelé modele K-¢. Tres utilisé dans I’industrie,
ce modele K-¢ est par exemple étudié par Forestier, Hérard et Louis dans [40]. Suivant les travaux de
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Berthon, Coquel, Hérard et Uhlmann [12], divers modeles du second ordre ont récemment été proposés.
Ces modeles du second ordre s’intéressent a la construction d’EDP supplémentaires pour chaque compo-
sante du tenseur de Reynolds. Ces modeles du second ordre achevent notre présentation des modélisations
couramment utilisées pour décrire les écoulements monophasiques compressibles turbulents. Pour nos ap-
plications en ingénierie nucléaire, on se demande maintenant comment effectuer la transposition de ces
différents modeles de turbulence monophasiques dans le cadre diphasique.

Dans I’étude des fluctuations associées aux écoulements liquide-vapeur, la turbulence diphasique revét
un caractere légerement différent de la turbulence monophasique étudiée précédemment. Dans un premier
temps, les fluctuations de I’écoulement diphasique ne sont plus seulement liées au développement de struc-
tures tourbillonnaires. Différentes fluctuations peuvent par exemple voir le jour au sein des écoulements
diphasiques du fait du mouvement des interfaces (vibration des inclusions, coalescence, fragmentation).
Dans le cadre des écoulements a inclusions, le développement des structures tourbillonnaires au sein de la
phase dispersée peut par ailleurs étre limité lorsque les longueurs caractéristiques de la topologie diphasique
sont inférieures aux longueurs caractéristiques des tourbillons. Divers points de vue sont alors envisagés
dans la littérature pour décrire de manieére moyennée ces phénomenes de fluctuation au sein des mélanges
diphasiques. Berthon et Nkonga considerent par exemple dans [13] un modele de turbulence global défini
a I’échelle du mélange. Dans le rapport interne CEA [7], Aniel-Buchheit, Chanoine, Grégoire et Pinson
préconisent différemment I’implémentation d’un modele de turbulence pour la phase continue. L’influence
des fluctuations sur la phase dispersée est alors modélisée par une force de dispersion turbulente. Dans
[61], Hérard envisage quant a lui I'implémentation d’un modele de turbulence monophasique pour chaque
constituant du mélange. Pour décrire la turbulence diphasique, seul ce dernier point de vue est ici envisagé.
Dans le cadre des modeles bifluides de type Baer et Nunziato, cette seconde partie de thése s’intéresse a
I’'implémentation d’un modele de turbulence simple a une équation pour 1’énergie cinétique turbulente de
chaque phase. Le modele bifluide turbulent étudié dans cette seconde partie de these est donc constitué de
neuf équations. Dans ce qui suit, on cherche a déterminer 1’influence de ce modele de turbulence sur les
propriétés du modele bifluide a sept équations étudié a la partie I dans le cadre laminaire. A titre d’étude
préliminaire, on se demande dans quelle mesure I’implémentation d’un tel modele de turbulence influe sur
I’hyperbolicité, le caractere localement bien défini des produits non-conservatifs et la stabilité des équi-
libres diphasiques pour les systemes de type Baer et Nunziato. On étudie alors I’'influence de la turbulence
sur la dynamique des transferts interfaciaux.

Soit d la dimension de I’espace physique (d = 1,2 ou 3). La formulation générique du modele bifluide
turbulent a neuf équations donnée par Hérard [61] s’écrit dans un cadre multidimensionnel sous la forme
compacte

W +V-FW)+C(W): VW =S(W)+V-D(W,VW) +T (W,VW). (10.1)

La variable d’état inconnue W = W (¢, x) est une application de R, x R dans R’*2?_ Le flux F est une
application réguliere de R7+2¢ dans R7+2¢ x R?. Les différentes interactions diphasiques sont regroupées
dans le tenseur interfacial turbulent C, application réguliere de R7+2¢ dans R7+2¢ x R7+24 x R4, et dans
le terme source S, application réguliere de R7+2¢ dans R7+2¢, Les effets diffusifs sont liés a I’application
réguliere D(W,VW) € R7*2¢ x RY. La production et la dissipation de la turbulence sont enfin regroupées
dans I’application réguliere T(W, VW) € R7*24 De maniére analogue  la partie I, définissons pour k =
1,2, la fraction volumique O, la densité pg, la pression P, I’énergie interne spécifique ey et la vitesse
ug. Pour k = 1,2, I’énergie cinétique turbulente de la phase k est associée a la grandeur K. A partir de
ces grandeurs phasiques, on introduit ensuite pour k = 1,2, la masse partielle m; = oy, pg, 1’énergie totale
spécifique E = ex + |ug|* /2 + K et la variable 7, = Py + 2 py Ki /3. Comme dans le cadre laminaire, les
fractions volumiques satisfont la contrainte de saturation

You=1. (10.2)
k

Ce chapitre s’intéresse aux solutions du systeme (10.1) dans 1’espace admissible

Q={WeR"" /Vk=1,2, 04 €]0,1[, px >0, P, >0, K; > 0}. (10.3)
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Nous utiliserons souvent par la suite la formulation monodimensionnelle (10.4) de ce modele :
QW + 0, F(W) +C(W) W = S(W)+9, [D(W, axw)] FT(W,0W), (10.4)
Les différents termes en sont détaillés ci-dessous.

Dans le cadre monodimensionnel du systeme (10.4), la variable d’état W et le flux F s’écrivent respec-
tivement

(0] 0

mp np up
my up ny M% =+ 0l T
my E> (mz E>+op th) U

W= my K> , F(W) = my Ko uy

mp mijup
my Uy my M%‘FOCITCI
my E (miEy 404 ) ug
m K} my Ky uy

Les effets diffusifs sont regroupés dans le tenseur

0
0
o (X2 +R2)
02 [(Zz +R2)uy — Fp, — FKZ}
D(W,0W) = —o Fx,
0
o (Z1+R1)
o [(21 +R1)u — Fr, *FKI}
-0 Fx,

ol X, Ry, Iy, et Fg, désignent respectivement le tenseur des contraintes visqueuses, le tenseur des con-
traintes de Reynolds, le flux de chaleur et le flux d’énergie cinétique turbulente associés a la phase k. Pour
k=1,2, soit g la dissipation spécifique d’énergie cinétique turbulente dans la phase k. Les termes sources
associés a la production et a la dissipation d’énergie cinétique turbulente sont regroupés dans le vecteur

oo O

0

T(W7 axW) = Ol R Oxliy — Mo €
0
0
0

Ol R1 Oty —my €]

Pour dériver les modeles bifluides turbulents, divers processus de moyenne sont appliqués aux équations
locales instantanées [39, 67, 31, 34]. Lors de I’application de ces processus de moyenne, plusieurs termes
d’interaction apparaissent entre les phases. Certains de ces termes d’interaction sont d’ordre un et regroupés
dans le tenseur interfacial C. Les autres sont d’ordre zéro et regroupés dans le terme source S. Comme
dans le cadre laminaire, soit P;, V;, e; respectivement la vitesse, la pression et I’énergie interne spécifique
interfaciales. On définit similairement I’énergie totale spécifique interfaciale par la relation E; = e; + Vi2 /2.



182

Les différents termes d’interaction entre les phases s’écrivent alors respectivement

Viax(XZ 82
0 I
—P; 0,02 Dy +1LV;
—P;V; 00 —P;d+ Dy Vi+ P + 1L E;
COW)OW = | 2mKadunn/3 |, S(W) = 0 7
0 I
—P; 0,0 D1 +IV;
—P,;V; 0,0 —Pd1+D1Vi+® +T E;
2my K 0y /3 0

ou, comme dans le cadre laminaire, Dy désigne pour k = 1,2, le transfert de quantité de mouvement entre
les phases, ®; le transfert de chaleur, 'y le transfert de masse et & le terme source de fraction volumique.
Pour préserver la masse, la quantité de mouvement, 1’énergie totale et la saturation (10.2) du mélange, ces
différentes interactions entre les phases satisfont les relations

L=, Y=o, L0 =0, 1.8=0. (10.5)

Aucun transfert interfacial n’est ici envisagé entre les différentes énergies cinétiques turbulentes. Nous dis-
posons a ce stade d’une formulation générique ouverte du modele bifluide turbulent a neuf équations.

Pour fermer ce modele bifluide turbulent, on se place d’office dans le cadre des hypotheses 1 et 2 formu-
lées par Callen [19]. Suivant I’hypothese 1, on postule tout d’abord I’existence d’une entropie strictement
concave et strictement croissante sy (T, ;) pour chaque constituant du mélange. Cette entropie vérifie la
relation de Gibbs

Py 1
Vk=1,2 dsy = — dt; + —dey.
12, Sk T k"‘Tk €k

Pour décrire les transitions de phase, I’hypotheése 2 nous place par ailleurs dans le cadre ol un équilibre
triple isobare isotherme équipotentiel monovariant peut de plus exister au sein du mélange diphasique.
Cette hypothese nous permet de discriminer les lois d’état utilisables pour décrire un liquide et sa vapeur.
Muni de ces lois d’état pour les différents constituants du mélange, la modélisation des interactions dipha-
siques est envisagée au chapitre 11 de maniere similaire au cadre laminaire. Suivant les travaux de Lhuillier
[78], Gavrilyuk et Saurel [45], la modélisation des interactions diphasiques s’effectue via la construction
d’une inégalité d’entropie pour le systeme (10.1). La modélisation générique des transferts interfaciaux par
des termes de relaxation est alors globalement inchangée par rapport au cadre laminaire. Les coefficients
d’échange dépendent cependant de la turbulence. Cette turbulence influe alors sur I’intensité des transferts
interfaciaux.

Une fois fermé le modele bifluide turbulent a neuf équations, on s’intéresse par la suite a ses propriétés
mathématiques. La partie convective du systeme (10.4) est notre premier objet d’étude. Au chapitre 12, on
s’intéresse successivement a la nature, a la définition des solutions faibles et au probleéme de Riemann asso-
ciés a cette partie convective. A la suite des travaux entrepris par Hérard dans [61], on montre tout d’abord
la nature hyperbolique résonante de ce systéme. L'implémentation d’un modele de turbulence simple dans
les modeles de type Baer et Nunziato n’en modifie donc pas la nature. On s’intéresse par la suite a la défini-
tion des solutions faibles pour la partie convective du systeme (10.4). Dans un premier temps, la définition
des produits non-conservatifs V; 0,04, P; 0,04, P; V; 0.0 est envisagée suivant les travaux de Coquel, Gal-
loué&t, Hérard et Seguin [27]. Comme dans le cadre laminaire, cette définition des produits non-conservatifs
associés aux grandeurs interfaciales P;, V; s’appuie sur le caractere linéairement dégénéré du champ ca-
ractéristique associé a I’onde de fraction volumique. De nouveaux modeles sont alors proposés pour les
grandeurs interfaciales P;, V; qui dépendent notamment de la turbulence. En ce qui concerne la définition
des produits non-conservatifs 2 my Kj ouy /3 issus de notre modélisation de la turbulence monophasique,
différentes relations de saut sont ensuite envisagées suivant les travaux de Dal Maso, Lefloch et Murat [29].
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Pour k = 1,2, soit 5, = K / mz/ 3. Dans le cadre des solutions régulieres pour la partie convective du sys-
teme (10.4), les équations portant sur les énergies cinétiques turbulentes s’écrivent de maniere équivalente
pourk =1,2,

2
at(kak)—l-ax(kakuk)—i—gkakaxuk =0, (10.6a)

3y (myc5i) + (i Sk ug) = 0. (10.6b)

La définition de Volpert [103] des relations de saut pour I’équation sous forme non-conservative (10.6a)
est alors comparée a la définition classique des relations de saut pour 1’équation sous forme conservative
(10.6b). Une fois les solutions faibles du systeme (10.4) définies, on étudie ensuite le probleme de Riemann
associé a la partie convective du modele bifluide turbulent a neuf équations. La structure trés particuliere
associée a I’onde de fraction volumique et mise a jour dans le cadre laminaire au chapitre 4 est ici retrouvée.
Différents régimes d’écoulement sur- et sous-critiques sont alors identifiés pour les mélanges diphasiques
turbulents.

Par la suite, la stabilité des équilibres liquide-vapeur turbulents est brievement établie au chapitre 13.
Pour simuler le modele bifluide turbulent & neuf équations, la méthode Volumes Finis élaborée dans le cadre
laminaire au chapitre 7 est globalement réutilisée. Pour réaliser 1’approximation de la partie convective
non-conservative associée au systeme (10.4), de nouveaux schémas sont cependant construits au chapitre
14. Suivant les travaux entrepris par Berthon et Brenier [14] dans le cadre de la combustion turbulente,
ces nouveaux schémas s’appuient sur la formulation "conservative" (10.6b) des équations de turbulence.
A T’inverse des résultats obtenus dans le cadre non-conservatif standard [30, 65], de tels schémas nous
permettent de converger vers une unique solution qui vérifie les bonnes relations de saut. On étudie alors
numériquement au chapitre 15 I’influence de la turbulence sur I'intensité des transferts interfaciaux.
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Chapitre 11

Entropie et lois de fermeture pour les
écoulements diphasiques turbulents en
transition de phase

A T’introduction de cette seconde partie de these, la formulation générique du modele bifluide turbulent
a neuf équations donnée par Hérard dans [61] a été présentée. Dans le cadre des hypothéses 1 et 2, on
s’intéresse dans ce chapitre a sa fermeture pour les écoulements liquide-vapeur en transition de phase.
En ce qui concerne la modélisation de la turbulence, les fermetures monophasiques standard proposées par
Baldwin et Barth [9] sont ici reprises pour clore le modele a une équation de transport sur 1’énergie cinétique
turbulente de chaque phase. De manieére analogue au cadre laminaire, la modélisation des interactions
diphasiques s’effectue conjointement a la construction d’une inégalité d’entropie pour le modele bifluide
turbulent a neuf équations. Par rapport au cadre laminaire, la modélisation des transferts interfaciaux par
des termes de relaxation n’est pas modifiée par I'implémentation de la turbulence. De nouveaux modeles
pour les coefficients d’échange sont cependant proposés. Suivant les résultats expérimentaux de Bilicki,
Kwidzinski et Ali Mohammadein [16], ces nouveaux modeles pour les coefficients d’échange dépendent
de I’énergie cinétique turbulente. La turbulence influe alors sur I’intensité des transferts interfaciaux.

11.1 Différentes entropies pour le modele bifluide turbulent a neuf
équations

A titre prélimaire, plusieurs entropies pour le modele bifluide turbulent & neuf équations sont tout
d’abord construites dans cette section. Dans les ouvrages de référence [52, 98, 97], la définition des couples
entropie — flux d’entropie pour les systemes d’EDP s’effectue conjointement a la construction de lois de
conservation supplémentaires. A la suite des travaux entrepris par Hérard dans [61], on applique ici ce
procédé au systeme (10.1).

Pour k = 1,2, soit C} une constante positive caractéristique de la phase k. On introduit dans un premier
temps les fonctions
C{ K

2/3
ny

Dans le cadre des solutions régulieres au systeme (10.1), ces fonctions 5j vérifient pour k = 1,2, les équa-
tions d’évolution

~

Sk

25:T S
k k—l——k(Kk:Vuk—V-akFKk—mkSk).
3 Ky

3\ (my )+ V - (my 5iug) = —

La construction d’entropies pour le modele bifluide turbulent a neuf équations est alors immédiate.
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Proposition 21. Pour k = 1,2, les couples (my S ,my Sy ug) sont des couples entropie — flux d’entropie pour
le systeme (10.1)

La proposition 21 n’est pas nouvelle. Dans le cadre de la combustion turbulente, ce résultat a déja été établi
par Berthon et Reignier [14]. Un tel résultat nous permet d’associer une formulation conservative aux équa-
tions portant sur les énergies cinétiques turbulentes. Cette formulation conservative des équations portant
sur les énergies cinétiques turbulentes sera réutilisée au chapitre 12 lors de la définition des relations de
saut pour la partie convective du systeéme (10.4).

Pour k = 1,2, rappelons maintenant la définition T, = 1/ p; du volume spécifique associé a la phase k.
Dans le cadre de I’hypothése 1, on note sy (T, ex) 1’entropie spécifique strictement concave et strictement
croissante de la phase k. Pour k = 1,2, on rappelle ensuite la définition g; = ey + P Tx — T} sx du potentiel
de Gibbs. De maniere analogue au cadre laminaire, le potentiel de changement de phase est défini par la
relation
(e = V;)?

-
Soit M = Y nmy s et Fyy = Y my s uy.. Lentropie de mélange 1 satisfait I’équation d’évolution

Vk=1,2, Oy =gr—

1 1 1 1
ON+V-Fy+Y —(P—P)(upg—V;)- Vo =Y — X : Vg — Y —V-(owFr)+ ) —myg
N4 E g (R P V) Vo= W ARCTAR Y

1 1 1 1
Y &+ Y o (Vi) D+ Y — (e~ 0 Ti— Y = (P — P) &
+kak+ka(sz) k-i-ka(e, i) Tk ka(l %) O

De maniere similaire au cadre laminaire, la construction d’une entropie pour le systeme (10.1) est détaillée
a la proposition 22.

Proposition 22. Soit M = Y, my si et Fy = Y my sy uy. Le couple (1, Fy) est un couple entropie — flux
d’entropie pour le systeme (10.1) a la condition que la vitesse et la pression interfaciales satisfassent la
relation

1 1
—(P—-P V) — —
T2(1 ») (u2 i) T

(Pi—Py) (w1 — Vi) = 0. (1L.1)
La proposition 22 a déja été présentée par Hérard dans [61]. Nous 1’avons juste replacée dans le cadre
de I’hypothese 1 en introduisant la notion de température. Un tel résultat constitue I’extension au cadre
turbulent des travaux réalisés par Gallouét, Hérard et Seguin [42] dans le cadre laminaire. Résumés au cha-
pitre 2, ces travaux ont déja fait apparaitre la relation de compatibilité (11.1) entre la vitesse et la pression
interfaciales. Cette relation de compatibilité n’est donc pas affectée par I'implémentation de la turbulence.

Suivant I’étude bibliographique menée a la section 2.2, la vitesse interfaciale est souvent associée dans
la littérature a une combinaison convexe des vitesses phasiques :

Vi=Bui+(1—B)uy, BE[O,I}.

De maniere analogue au cadre laminaire, la relation de compatibilité (11.1) entre la vitesse et la pression
interfaciales identifie alors P; a une combinaison convexe des pressions phasiques :

Py u(B) P+ (1—u(B)) P u(p) = — 21 =P)

“na-pnp <

Parmi les couples (P;,V;) issus de la littérature, rappelons que seuls les modeles reportés dans le tableau 3.1
vérifient cette relation de compatibilité. A 1’avenir, on s’intéressera particulierement a ces modélisations
interfaciales qui associent la fonction 1 a une entropie pour le systeme (10.1). Dans ce cadre, de nouvelles
définitions pour le coefficient 3 seront proposées au chapitre 12 lorsque nous construirons des relations de
saut pour la partie convective du modele bifluide turbulent a neuf équations. Ces nouvelles modélisations
pour le couple (P;,V;) dépendront notamment de la turbulence.
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11.2 Construction d’une inégalité d’entropie pour le modele bifluide
turbulent a neuf équations

A la section précédente, plusieurs couples entropie — flux d’entropie ont été construits pour le mo-
dele bifluide turbulent a neuf équations. Compte tenu de la relation (11.1) entre la vitesse et la pression
interfaciale, le couple entropique (1, F,) satisfait notamment 1’équation d’évolution

1 1 1
ON+V-Fy=Y —ouXy:Vur—Y =—V-(0gFp)+ ) —m&

1 1 1 1
— P — (V; — -D, —(e;—0,) =Y — (P —P,)d,. (11.2
+;Tk k+zk‘,Tk( i — Uk) “L;Tk (e —0) Tk ;Tk( y—Pe) Ok (11.2)

Au second membre de 1’équation (11.2), plusieurs termes sont inconnus. Ces différents termes inconnus
caractérisent les phénomenes de diffusion, de turbulence et d’interaction entre les phases. Pour clore le
modele bifluide turbulent & deux pressions, on réutilise la procédure de modélisation présentée au chapitre
3 dans le cadre laminaire. On s’intéresse dans cette section aux modifications induites par I’introduction de
la turbulence.

Dans un premier temps, on s’attache a la modélisation de la diffusion. De maniere similaire au cadre
laminaire, la loi de Newton et la loi de Fourier sont successivement adoptées dans chaque phase pour clore
le tenseur des contraintes visqueuses et le flux de chaleur. Ces différentes fermetures pour les termes de
diffusion s’écrivent

2
- St (V- ue) 1d+ g (Vi + (Vi)' ) (loi de Newton)

Vk=1,2, (11.3)

Fr, = —xq, VI, (loi de Fourier)
ol uy > 0 et K7, > 0 désignent respectivement la viscosité et la conductivité thermique de la phase k.

En ce qui concerne la modélisation de la turbulence, deux approches ont été portées a notre attention
pour modéliser le flux d’énergie cinétique turbulente Fx, les contraintes de Reynolds R et la dissipation
turbulente €;. La premiere approche suivie par Berthon et Nkonga [ 13] est globale. Cette premiere approche
modélise la turbulence a I’échelle du mélange diphasique. Cette premiere approche ne distingue pas les
différents phénomenes de turbulence au sein des phases. On s’intéresse ici a une seconde approche. Cette
seconde approche sépare nettement la turbulence dans I'une et I’autre phase. Suivant les travaux entrepris
par Hérard [61], les modeles de turbulence monophasique sont alors souvent reconduits dans chaque phase.
Dans le cadre des modeles a une équation de transport pour 1’énergie cinétique turbulente, les différentes
fermetures initialement proposées par Baldwin et Barth [9] se transposent aux écoulements diphasiques
sous la forme

2
Ry = =5k (V) 1+ prf (Vi + (Vi)' )

TK; '

Vk=1,2, (11.4)

FKk = _KKkVKk7 €k

Dans cette modélisation (11.4) des grandeurs caractéristiques de la turbulence, u ,Z 20,xg, 20ettg, 20
désignent respectivement la viscosité turbulente, la conductivité d’énergie cinétique turbulente et le temps
caractéristique de la dissipation turbulente au sein de la phase k.

En ce qui concerne les interactions diphasiques, les modélisations génériques proposées dans le cadre
laminaire au chapitre 3 sont ici reconduites dans le cadre turbulent. Par analogie avec les modeles retenus
pour la vitesse et la pression interfaciales, 1’énergie interne spécifique interfaciale est associée a une com-
binaison convexe des potentiels de changement de phase. Les différentes grandeurs interfaciales s’écrivent
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alors
Vi = Bur+(1-B)u, B e [o1],
(1-B)
P = P+ (1- Py, —— " € [0,1], 11.5
u(B) Pr + (1 - u(B)) Py W) = wispeng €O 19
e = VO +(1-Vv)0,, v € [0,1].
Les transferts interfaciaux sont par ailleurs modélisés par des termes de relaxation
& = Kp(P—Pv), Kp(W) > 0,
Vk= 1727 Dy = Ky (uk’_uk)7 KU(W) > 07 (11.6)
K =3—k, o = Kr(Ty—Ty), Kr(W) > 0, '
I = Ko(Bw—6c), Ke(W) > 0.

La modélisation des coefficients d’échange Kp, Ky, K1, Ko dépend des applications envisagées. Ces mo-
délisations définissent I’intensité des transferts interfaciaux. Dans le cadre du modele bifluide turbulent a
neuf équations (10.1), ces différents coefficients d’échange peuvent dépendre de la turbulence. Nous en
donnerons une formulation précise a la prochaine section.

Pour finir, ’ensemble des modélisations (11.3), (11.4), (11.5), (11.6) pour la diffusion, les interactions
diphasiques et la turbulence dote le modele bifluide turbulent a neuf équations de I’inégalité d’entropie

o k7, VT 1 Ol KT, (VTk)z 1
0 VFE-YV |— )= —owX:V — kT — my €
M+ M ; ( T > ;Tk k 2k Mk"‘; Tk2 +;Tkmk k

+;Tik¢k+§%k (Vi—uk)~Dk+;Tik (ei—ek)rk—;%k (Pi—=P)8 > 0. (11.7)
La modélisation de la turbulence issue du cadre monophasique n’est alors pas modifiée lors de son implé-
mentation dans le cadre diphasique. La modélisation des interactions diphasiques issue du cadre laminaire
n’est similairement pas affectée par I’introduction de la turbulence. A titre de comparaison avec les écoule-
ments laminaires, seules les dissipations turbulentes apportent une modification a la définition de I’'inégalité
d’entropie pour le modele bifluide a deux pressions.

11.3 Modélisation des coefficients d’échange pour les écoulements
diphasiques turbulents en transition de phase

A la section précédente, plusieurs modeles de relaxation ont été retenus pour clore les transferts inter-
faciaux. Ces différentes modélisations (11.6) pour la trainée, le transfert de chaleur, le transfert de masse et
le terme source de fraction volumique dépendent des coefficients d’échange Kp, Ky, K, Kg. L’ensemble
de ces coefficients d’échange caractérise I’intensité des transferts entre les phases. Dans cette section, on
s’intéresse a leur modélisation.

Dans le cadre des écoulements liquide-vapeur laminaires, certaines études ont déja été réalisées par
Lhuillier pour calibrer les coefficients d’échange Kp, Ky, K1, Kg. Ces études s’appuient sur une analyse
dimensionnelle. Une telle analyse dimensionnelle conduit Lhuillier a postuler dans [78] que les écoule-
ments liquide-vapeur hors équilibre ont tendance a revenir rapidement a la saturation. Au chapitre 3, nous
avons proposé de traduire cette hypothese en termes mathématiques. Dans le cadre de I’hypothese 2, 1a sta-
bilité linéaire de I’équilibre triple isobare isotherme équipotentiel a alors été supposée. Pour vérifier cette
propriété des écoulements liquide-vapeur, diverses modélisations (3.9) des coefficients d’échange ont été
proposées.
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Suivant les résultats expérimentaux de Bilicki, Kwidzinski et Ali Mohammadein [ 16], le retour rapide a
la saturation des écoulements liquide-vapeur en déséquilibre dépend cependant de la turbulence. Plus la tur-
bulence au sein du mélange diphasique est intense, plus rapidement se résorbent les déséquilibres entre les
phases. Pour prendre en compte ces différentes informations sur la dynamique des transferts interfaciaux,
nous proposons ici une formulation modifiée des coefficients d’échange (3.9). Cette formulation modifiée
des coefficients d’échange tente de modéliser I'influence de la turbulence sur les transferts interfaciaux.
Dans un premier temps, on rappelle la définition des coefficients thermodynamiques 4, App, Ay €t Agp.
Ces différents coefficients thermodynamiques s’écrivent respectivement

1 ?kPk 1 aek - 1 aTk aek -
A=y —, App=) —+—| =— Pi—PF), Ay=y —| = — ,
i niy PP ; (Xk + niy <8Pk>pk( ! k) " ;mk aPk Pk aPk Pk

), (), | R), (), e (58), G2,
Agg =) — = +WP| == ——| = =— Tisg+— | 5= — ei—0).
08 ;mk pk(&pk P Ve bl 0P, o my \ 0Py o 0P, o Kok my \ 0P o 0P, Pk( k)
Soit Ky une énergie cinétique turbulente de référence. On définit le coefficient turbulent

K+ K

ag =1
K + X

Pour prendre en compte les résultats expérimentaux de Bilicki, Kwidzinski et Ali Mohammadein [ 16], nous
proposons ici la formulation heuristique (11.8) des coefficients d’échange interfaciaux :
Ak Ak Ak Ak

Kp = Kr = Ko = .
Tp App Tr Ay To Ao

Ky =

= ) (11.8)
U Auu

Dans cette modélisation (11.8) des coefficients d’échange interfaciaux, Ty, Tp, Tr et Tg sont des échelles de
temps caractéristiques du retour a I’équilibre des vitesses, pressions, températures et potentiels de change-
ment de phase. Suivant 1’analyse bibliographique menée au chapitre 3, ces échelles de temps sont identi-
fiées a des constantes de I’intervalle [10’4, 1] s. Pour cette modélisation heuristique (11.8) des coefficients
d’échange, la stabilité linéaire de certains équilibres liquide-vapeur sera numériquement vérifiée au chapitre
13. Lors de la simulation des transferts interfaciaux, cette modélisation (11.8) des coefficients d’échange
nous permettra alors de reproduire les tendances expérimentales observées par Bilicki, Kwidzinski et Ali
Mohammadein [16]. Plus la turbulence au sein des mélanges liquide-vapeur sera intense, plus rapidement
se résorberont les déséquilibres entre les phases.

Remarque 15. Dans cette section, de nouvelles modélisations (11.8) viennent d’étre proposées pour les
coefficients d’échange interfaciaux. Muni de ces nouvelles modélisations pour les fonctions de relaxation,
I’admissibilité des solutions régulieres bornées du systeme (10.1) peut alors étre étudiée similairement au
cadre laminaire. De maniére analogue a la section 3.5, la positivité des fractions volumiques, des masses
partielles, des pressions et des énergies cinétiques turbulentes découle de I’application du lemme 1 présenté
a l’annexe A.

Pour conclure, un jeu complet de fermetures a été proposé dans ce chapitre pour clore le modele bifluide
turbulent a neuf équations. Dans le cadre des écoulements en transition de phase, ce jeu de fermetures
dote le systeme (10.1) d’une inégalité d’entropie. Par rapport au cadre monophasique, les modélisations
standard de la turbulence ne sont pas modifiées lors de leur implémentation dans le cadre diphasique. Par
rapport au cadre laminaire, la modélisation des interactions diphasiques n’est pas formellement affectée
par 'implémentation de la turbulence. Une telle inégalité d’entropie pour le systeme (10.1) sera utilisée au
chapitre 13 pour déterminer la stabilité des équilibres liquide-vapeur turbulents. A la section 12.3, certaines
solutions faibles associées a la partie convective du modele bifluide turbulent a deux pressions seront par
ailleurs sélectionnées par le biais d’un criteére entropique.
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Chapitre 12

La partie convective

Au précédent chapitre de modélisation, la fermeture du modele bifluide turbulent a neuf équations a été
réalisée dans le cadre des écoulements liquide-vapeur. Dans ce chapitre, on s’intéresse aux propriétés de la
partie convective associée a ce modele bifluide turbulent. Pour les écoulements laminaires, les différentes

zeN 2

propriétés de cette partie convective ont déja été étudiées au chapitre 4 dans un cadre monodimensionnel.
On cherche ici 2 mesurer I’influence de notre modele de turbulence. Dans ce méme cadre monodimension-
nel, la partie convective du modele bifluide turbulent a deux pressions s’écrit

0,02 + Vi 0,00 =0,

0 (02 p2) + 9x (02 p2u2) = 0,

0 (02 P2 u2) + 0y (Q2 P23 + Q) — P90 =0,

0; (0t P2 E2) + 0 [02 (P2 E2 +T2) uz] — P V; 0012 =0,

0i (02 P2 K2) + 0y (02 p2 K2 2) +2 002 P2 K2 0u2 /3 =0, (12.1)
0; (0t p1) +9x (0t pru) =0,

0 (0t p1ut) +0x(0 prud+ay )+ Pidyop =0,

(0t p1Er) +0x [0 (p1 Ey + 0 ) up | 4 P; Vi 0,01, =0,

at(ocl P1 K1)+ax(OL1 p1 K1 ul) +20a1p1 K1 o, Uj /3 =0.

De maniére analogue au chapitre 4, on étudie tout d’abord la nature du systeme (12.1). On montre a cette
occasion que notre modélisation de la turbulence ne modifie pas la nature généralement hyperbolique des
modeles bifluides a deux pressions. En ce qui concerne la définition des solutions faibles pour le systeme
(12.1), une nature est ensuite attribuée a chacun des champs caractéristiques en vue de donner un sens
aux différents produits non-conservatifs V; 0,04, P; dx0l, P; V; 0,0, 2 my K} du / 3. Les différents produits
non-conservatifs associés aux grandeurs interfaciales P;, V; proviennent de notre modélisation bifluide.
Pour définir ces produits non-conservatifs, diverses modélisations des grandeurs interfaciales P;, V; sont
mises en avant a la deuxieme partie de ce chapitre. Ces modélisations particulieres pour la vitesse et la
pression interfaciales s’inspirent des travaux réalisés par Coquel, Gallou&t, Hérard et Seguin [27] dans le
cadre laminaire des modeles de type Baer et Nunziato. De nouveaux modeles sont alors proposés pour
les couples interfaciaux (P;,V;) qui dépendent notamment des énergies cinétiques turbulentes. Les autres
produits non-conservatifs 2 my K d,uy /3 proviennent de notre modélisation de la turbulence. Suivant les
travaux de Dal Maso, Lefloch et Murat [29], plusieurs définitions pour ces produits non-conservatifs sont
envisageables. La définition de Volpert [103] est alors comparée a la définition de Hérard [61]. Une fois
définies les solutions faibles du systeme (12.1), la derniere partie de ce chapitre s’intéresse a 1’étude du
probléme de Riemann pour la partie convective du modele bifluide turbulent a neuf équations. Comme
dans le cadre laminaire, on s’attache a 1’étude des connexions onde par onde en imposant des lois d’état
de type gaz parfait dans les deux phases. On étudie alors particulierement les modifications induites par la
turbulence sur les différents régimes d’écoulement sur- et sous-critiques mis a jour dans le cadre laminaire
pour les écoulements diphasiques.

191



192

12.1 Nature de la partie convective

Au chapitre 4, la nature généralement hyperbolique du modele de Baer et Nunziato a été rappelée. Dans
cette section, on cherche a déterminer dans quelle mesure la modélisation de la turbulence influe sur la na-
ture de ce modele bifluide a deux pressions. Pour ce faire, on analyse la structure propre du systeme (12.1).

Pour caractériser la structure propre du systeme (12.1), on introduit tout d’abord certains coefficients
thermodynamiques. Dans un premier temps, on rappelle pour k = 1,2, la définition des variables

C! K

2/3 7
ny

~

2
Ttk:PkJrngKm Sk

ot C; est une constante positive caractéristique de la phase k. On définit ensuite la vitesse de propagation
¢k des ondes acoustiques par la relation

PR ~ 10
Vk=1,2, pkc;?:kawgpkKk.

Ces différentes variables interviennent dans la définition des coefficients thermodynamiques

1 /9 dey\ ! WP 20K 1 (e !
A = (S") (e") (P —Py), By Tk ZPRRE (e") (Pi—Py),
Pk

me\0Pc ), \OP ) ;. o 3w  m\oPR ),
_P —p
(i~ Vi) [Bk— <Ttk ,ﬂ 52 (nk l) (e~ Vi) By
G = H & = %
~ b g /\2 b
Pk {(“k —V;)? _Ckz} (e =V =&
. — P;
Hy, = (—1)F A (u— Vi), H, = (—1)* m—k’ Hy, = (— 1) By (ux—V;).

Soit X' = (02,582,582, U2, T2, 51,51,41,71). Dans le cadre des solutions réguliéres, la partie convective du
modele bifluide turbulent a neuf équations se réécrit de maniere équivalente

Vi 0 O 0 0O 0 O 0 0

Hy, uw 0 0 0O 0 O 0 0

0 0 u 0O 0 0 0

H, 0 0 u o 0 0 0 0

0X X o}
> (X)a—:O, HX)=| Hy, 0 0 pac; uwa 0 O 0 0 (12.2)
X

Hy, 0 0 0 0 u O 0 0

0 0O O 0 0 0 u 0 0

H, 0 0 0 0 0 Uy Ty

Hy, 0 0 0 0 0 0 pc u

Les valeurs propres de la matrice H s’écrivent
7\'0 = ‘/i7

M =ux—03, A3 =uy, M=uy+ca, (12.3)

As =u; —ci, o7 =up, Ay =uj+ci.
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Ses vecteurs propres a droite respectivement associés sont regroupés dans la matrice colonne

1 0 00 O 0 00 O
A, 0 1.0 0 0 00 0
0 0 01 0 0 00 0
& 1 00 1 0 00 0
(Rp)pefo..sy=| & —p2c2 0 0 ppé&a O 0 0 O (12.4)
A 0 00 O 0 1.0 0
0 0 00 O 0 01 0
-G 0 00 O 1 00 1
—& 0 00 0 —pict 00 picy

En référence aux travaux de Buffard, Gallouét et Hérard [17], deux sous-systémes de type Euler turbulent
couplés par une équation sur la fraction volumique ressortent de cette structure propre. L’ensemble des
vecteurs propres a droite regroupé dans la matrice colonne (12.4) engendre par ailleurs I’espace R? excepté
le long des variétés V; = uy & ¢, k = 1,2. Ce phénomene de résonance a déja été rencontré dans le cadre
laminaire. La nature du systéme (12.1) est alors présentée a la proposition 23.

Proposition 23. Sous I’hypothese 1, la partie convective du modele bifluide turbulent a neuf équations est
hyperbolique résonante sur I’espace des états admissibles Q C R®. Cette partie convective admet toujours
neuf valeurs propres réelles. Ses vecteurs propres a droite engendrent I’espace R, excepté le long des
variétés V; = upy ¢, k=1,2.

La proposition 23 n’est pas nouvelle. Une telle proposition a déja été présentée par Hérard dans [61].
Nous y avons juste introduit I’hypotheése 1. Pour démontrer cette proposition, on se réferera au cadre lami-
naire développé a la section 4.1. Tout comme dans le cadre laminaire, la nature hyperbolique résonante du
systeme (12.1) est alors indépendante de la modélisation retenue pour la vitesse interfaciale. Notre modé-
lisation de la turbulence ne modifie donc pas la nature généralement hyperbolique du modele de Baer et
Nunziato. Pour notre modélisation particuliere de la vitesse interfaciale par une combinaison convexe des
vitesses phasiques, I’entrée en résonance du systeme (12.1) s’effectue par ailleurs comme dans le cadre
laminaire de maniere marginale, lorsque 1’écart de vitesse entre les phases est de I’ordre de grandeur des
vitesses soniques.

12.2 Nature des champs caractéristiques et définition des produits
non-conservatifs

Maintenant la nature généralement hyperbolique du systeme (12.1) établie, on s’intéresse dans cette
section a la définition de ses solutions faibles. On cherche a attribuer une nature aux différents champs
caractéristiques associés a la partie convective du modele bifluide turbulent a deux pressions. De ma-
niere analogue au cadre laminaire, cette caractérisation des ondes pour le systeme (12.1) est ici envisagée
conjointement a la définition de ses produits non-conservatifs.

12.2.1 Nature du champ caractéristique associé a la vitesse interfaciale

Pour éviter I’épaississement des interfaces en une zone de mélange, une modélisation particuliere de
la vitesse interfaciale a été proposée dans le cadre laminaire au chapitre 4. Cette modélisation particuliere
pour la vitesse interfaciale associe I’onde de fraction volumique a une discontinuité de contact. Une telle
modélisation pour la vitesse interfaciale définit simultanément 1’ensemble des produits non-conservatifs
V; 0,0, P; 0,0, P;V; 0,0 issus de notre description bifluide des écoulements diphasiques. Dans ce cadre,
on cherche a déterminer les modifications introduites par I’implémentation de la turbulence.
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Modélisation de la vitesse interfaciale par un champ linéairement dégénéré et fermeture du produit
non-conservatif V; 0,.0y.

Lors de la fermeture du modele bifluide turbulent a deux pressions, une modélisation particuliere (12.5)
de la vitesse et de la pression interfaciales a été proposée pour doter le systeme (10.1) d’une inégalité
d’entropie :

Vi:BM]—F(l—B)MQ, BE[O,]],
TiB+T(1-B)

Dans ce cadre, diverses modélisations de la vitesse interfaciale ont été mises en avant pour les écoulements
laminaires a la section 4.2. De telles modélisations pour la vitesse interfaciale identifie V; a un 0-invariant
de Riemann pour la 0-discontinuité de contact associée a 1’onde de fraction volumique. Le produit non-
conservatif V; d,0y est alors localement bien défini. Dans le cadre turbulent, de nouvelles modélisations
pour la vitesse interfaciale peuvent similairement étre envisagées pour satisfaire ces propriétés. De telles
modélisations sont présentées a la proposition 24. La démonstration de cette proposition s’appuie sur de
fastidieux calculs.

P=uP +(1—u)P, M

Proposition 24. Pour k = 1,2, soit Y (Px, Pc) et Xx(my, Ky des coefficients thermodynamiques positifs qui
satisfont les équations

an) 5 <an>

A 4P 22) =0, 12.6a

Pk(apk . WP 5p, N (12.6a)
Ok 2 e\

mk<8mk>Kk + 3Kk<al(k>m]( =0. (126b)

Le O-champ caractéristique associé a la vitesse interfaciale

Vi=PBus +(1—B)us, B mi (X1 +%1)

= P — € [0,1], 12.7
mj (X1+X1)+mz (X2+X2) (0:1] (127

est linéairement dégénéré si les deux coefficients thermodynamiques (Y1,X2) # (0,0) vérifient la relation

axz) (aez>l <8X1> (ael>l
P.—P —V)— (=& — P, — P -Vi)=0. 12.8
(aPz P2 IPy P2 ( 2 e ) IPy P IPy p1 ( W ) ( :

La pression interfaciale s’écrit alors

my (X2 +%2) T

Pi: P+ 1— P7 = y X
uPr+(1—p) P, H mi (X1+%1) Ti +m2 (X2 +%2) T

c0,1]. (129

La proposition 24 constitue 1’extension au cadre turbulent des travaux présentés dans le cadre laminaire
a la section 4.2. Cette proposition 24 associe les modélisations de la vitesse interfaciale a une famille
a quatre parametres ()1,%2,%1,X2). Les différents modeles interfaciaux proposés par Coquel, Gallouét,
Hérard, Seguin [27], Baer, Nunziato [8], ou encore Gavrilyuk et Saurel [45] entrent dans le cadre de cette
modélisation. Ces différents modeles se réécrivent de maniere équivalente

Baer et Nunziato,
Vi=uy, (X1,%2:%1,%2) = (1,0,0,0), Gavrilyuk et Saurel, (12.10a)
Coquel, Gallouét, Hérard et Seguin,

Baer et Nunziato,
Vi=uy, (X1,%2:%1,%2) = (0,1,0,0), Gavrilyuk et Saurel, (12.10b)
Coquel, Gallouét, Hérard et Seguin,

V= M . (X2 X1, %2) = (1,1,0,0),  Coquel, Gallouét, Hérard et Seguin. (12.10c)
nmji my
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De nouvelles modélisations peuvent par ailleurs étre envisagées pour la vitesse interfaciale. Ces nou-
velles modélisations dépendent de la turbulence. Pour k = 1,2, rappelons la définition des entropies 5; =

C{Ky/ m,%/ 3 ot C{ est une constante positive caractéristique de la phase k. Ces entropies i vérifient la
relation (12.6b). Le modele (12.10d) satisfait donc la proposition 24 :

v, = M 4s1)un+my (1452) uy
Y om(1451) +ma (1+52)

(%1, X2:%X1,%2) = (1,1,51,52). (12.10d)

On remarque alors que cette définition (12.10d) de la vitesse interfaciale dégénere vers le modele (12.10c)
de Coquel, Gallouét, Hérard et Seguin [27] lorsque la turbulence se dissipe au sein du mélange diphasique.
Dans ce qui suit, on cherche cependant a se comparer au cadre laminaire étudié a la section 4.2. On s’in-
téresse donc essentiellement a la modélisation (12.10c) qui associe la vitesse interfaciale a la vitesse du
centre de masse pour le mélange diphasique.

Définition des relations de saut a la traversée de I’onde V; et définition du produit non-conservatif
Pi ax(xk-

Au paragraphe précédent, la définition du produit non-conservatif V; d,0y, a été envisagée pour certaines
modélisations (12.10) de la vitesse interfaciale. On s’intéresse maintenant a la définition du second produit
non-conservatif P; d,0y.. Comme dans le cadre laminaire, cette définition du produit non-conservatif P; 0,04
est ici envisagée conjointement a la définition des relations de saut a travers 1’onde de fraction volumique.

Pour un 0-champ caractéristique linéairement dégénéré, les relations de saut a la traversée de la 0-
discontinuité de contact s’identifie a la préservation des O-invariants de Riemann. De maniere générale, ces
relations de saut s’écrivent

[myc (ue—Vi)] =0, 5] =0,
vi]=0 et Vk=1,2, [myc i (we — V;) + oy | — [Pioxou] =0,
[y Ey. (ug — Vi) 4 0 T ] — Vi [Pidx0y ] = 0.
ol la notation [] désigne la différence entre les états situés a droite et a gauche de la 0-onde. Pour les
modélisations (12.10) des grandeurs interfaciales, on procede a 1’élimination du produit non-conservatif

[P,» axock] . Cette élimination ne fournit que sept O-invariants de Riemann. Ces sept O-invariants de Riemann
s’écrivent pour la modélisation particuliere (12.10c) de la vitesse interfaciale

2\2
myuy +moup 3 a1 (10) 7~
=y=—r—"""== P=e+K +=—+ Il =5
0 i m1+m2 0 1 1 01 2m%7 0 1,
2\2
mp mp 4 ) (10) 8 _ =~
B=——(up—u), I§=er+Ky+=+ , B=5, (12.11)
0 ml-i—mz( : 1) 0 2 z P2 Zm% 0 2

2
(%)
0
B=Y ") 4 gm.
2o
De maniere analogue au cadre laminaire, le huitieme O-invariant de Riemann s’obtient par le biais de la loi
de conservation supplémentaire 9,1 + 0. Fy, = 0. Seguin a démontré dans [95] que cette loi de conservation
supplémentaire fournit la huitiéme relation de saut

ka Sk
k

Cette huitieme relation de saut définit implicitement le produit non-conservatif P; 9,0y par la donnée du hui-
tieme O-invariant de Riemann. Ce huitieme 0-invariant de Riemann s’écrit pour la modélisation particuliere
(12.10c) de 1a vitesse interfaciale

-V +

Y micsi ukl =0. (12.12)
k

I§=s2—s51. (12.13)
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En résumé, les différents produits non-conservatifs V; 0,0, P; 9,0y, P; V; 0,0 ont été définis dans cette
section sans recourir a la théorie développée par Dal Maso, Lefloch et Murat [29]. De maniere analogue au
cadre laminaire, la définition des ces différents produits non-conservatifs s’appuie sur le caractere linéai-
rement dégénéré de 1’onde associée a la fraction volumique. Pour satisfaire cette propriété, de nouvelles
modélisations ont été proposées pour la vitesse et la pression interfaciale qui dépendent notamment de la
turbulence.

12.2.2 Nature des champs caractéristiques associés aux sous-systemes de type Eu-
ler turbulent

A la section 12.1, on a détaillé la structure propre associée a la partie convective du modele bifluide
turbulent a neuf équations. Cette structure propre fait apparaitre deux sous-systemes de type Euler turbulent
que vient coupler une équation sur la fraction volumique. A la section préscédente, on a étudié 1’onde de
fraction volumique. On détermine dans cette section les propriétés associées aux sous-systemes de type
Euler turbulent.

Nature des champs caractéristiques.

Pour caractériser la propagation des ondes associées aux sous-systemes de type Euler turbulent, deux
coefficients thermodynamiques interviennent dans 1’analyse de la structure propre du systeéme (12.1). Pour
k=1,2, ces deux coefficients thermodynamiques s’écrivent

2
C Pk ack 10 Ky
Y, =14k |25 =X — X,
k =3 Ck (apk)Sk Jr27 Ekz

=~

Suivant les travaux de Menikoff et Plohr [82], on suppose ces coefficients T strictement supérieurs a
1. Cette hypothese a déja été discutée a la remarque 8 dans le cadre laminaire. Sous cette hypothese, la
nature des champs caractéristiques associés aux sous-systemes de type Euler turbulent est détaillée a la
proposition 25.

Proposition 25. Pour k = 1,2, supposons les coefficients thermodynamiques Y > 1. Les 2,3- et 6,7-
champs caractéristiques respectivement associés aux valeurs propres Ay 3 = up et A7 = u; sont linéaire-
ment dégénérés. Sous [’hypothese 1, les 1-, 4-, 5- et 8-champs caractéristiques respectivement associés aux
valeurs propres M| = uy — ¢, Ay = up +¢3, A5 = uy — 1 et A\g = uj + ¢y sont vraiment non-linéaires.

Ce résultat n’est pas nouveau. Déja présenté par Hérard dans [61], ce résultat a juste été replacé dans le
cadre de I’hypothese 1. En ce qui concerne la démonstration de ce résultat, on procede de maniere similaire
au cadre laminaire développé a la section 4.2. Par rapport au cadre monophasique standard [17], la structure
propre des sous-systemes de type Euler turbulent n’est donc pas modifiée par I’équation de couplage portant
sur la fraction volumique. De maniere analogue au cadre laminaire, la nature de ces champs caractéristiques
ne dépend par ailleurs pas de la modélisation retenue pour la vitesse interfaciale.

Invariants de Riemann et relations de saut : définition des produits non-conservatifs 2 m; K d,uy / 3.

Compte tenu de la structure propre associée au modele bifluide turbulent a deux pressions, la fraction
volumique est constante de part et d’autre de la O-discontinuité de contact. De part et d’autre de la 0-onde,
le systeme (12.1) se réduit localement a deux sous-systemes non-conservatifs de type Euler turbulent. Dans
ce paragraphe, on s’intéresse aux propriétés de ces deux sous-systemes. On détaille successivement leurs
invariants de Riemann et leurs relations de saut. Ce travail constitue le rappel des résultats présentés par
Hérard dans [61].

Pour k = 1,2, soit W (P, Sk, Sk) les coefficients thermodynamiques définis par la relation

(%) _ G
9Pk /5.5 Pk
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De manieére analogue au cadre laminaire, les huit p-invariants de Riemann linéairement indépendants as-
sociés a une p-onde sont regroupés dans un ensemble /,,. Pour p € {1,...,8}, ces différents ensembles 7,
s’écrivent

I = {0g,52,5,uy —\Y2,s1,51,u1,71 }, Is = {00,5,8,u2,T0,81,51,u1 — Y1},
hs = {op,u,M,s1,51,u1,71}, leg = {00,52,5,u2, T, u1,m1 }, (12.14)
Ly = {og,8,5,ur+Vo,51,81,u1,m}, I3 = {002,8,5,u2,2,51,51,u1 +Yi}.

Les 2,3- et 6, 7-champs caractéristiques étant linéairement dégénérés, les relations de saut a la traversée des
2,3- et 6,7-discontinuité de contact s’identifient a la préservation des 2,3- et 6, 7-invariants de Riemann.
Pour les 1-, 4-, 5- et 8-champs vraiment non-linéaires, les relations de saut a la traversée d’un choc de
vitesse A s’écrivent

Vk=12et K =3k,

[ox] =0,

[ (e =1)] =0,

[ (uie = 1) + 04 1] = 0, k=2 pourp=1ou4,

[ Ex (ux — 1) + oy T g ] = 0, o k=1 pourp=>5ou8, (1219
[kak (ug — )]+§ [m K 0yt ] =0,

[Pi] =0, [uwe] =0, [Pe] =0, [Ke] =0,

et ou la notation [] désigne la différence entre les états situés a droite et a gauche du choc. Par rapport
au cadre monophasique standard, 1’introduction d’une équation de couplage sur la fraction volumique ne
modifie donc ni les invariants de Riemann ni les relations de saut associés aux sous-systemes de type Eu-
ler turbulent. Les relations de saut (12.15) sont cependant ambigués du fait des produits non-conservatifs
2 my Ky oy /3. Les masses partielles, les énergies cinétiques turbulentes et les vitesses peuvent effecti-
vement présenter simultanément des discontinuités pour lesquelles les connexions a travers les chocs du
systeme (12.1) ne sont pas définies. Suivant la théorie des produits non-conservatifs développée par Dal
Maso, Lefloch et Murat [29], différentes fermetures peuvent alors étre envisagées pour clore ces produits
non-conservatifs. La fermeture la plus simple est historiquement due a Volpert [ 103]. Appliquée aux équa-
tions portant sur I’énergie cinétique turbulente, cette fermeture s’écrit

Vik=1,2, [y K (ux — )] +§mk1<k (] =0, (12.16a)

otl la notation . désigne la demi-somme entre les états a droite et & gauche du choc. Dans le cadre mo-
nophasique turbulent, une telle définition pour les relations de saut du modele a une équation de transport
sur I’énergie cinétique turbulente a par exemple été utilisée par Buffard, Gallouét et Hérard [ 17]. Une autre
fermeture a récemment été proposée par Hérard dans [61]. Cette fermeture s’appuie sur la définition des
entropies 5 pour le systeme (12.1). Cette fermeture s’écrit

Vk=1,2, [y 55 (g, — )] = 0. (12.16b)

Ces différentes relations de saut pour le systeme (12.1) seront comparées a la prochaine section dans 1’étude
du probléme de Riemann associé a la partie convective du modele bifluide turbulent a neuf équations.

12.3 Le probleme de Riemann : étude champ par champ

A la section précédente, I’ensemble des produits non-conservatifs associés a la partie convective du
modele bifluide turbulent & deux pressions a été défini. Une nature a par ailleurs été associée aux différents
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champs caractéristiques du systeme (12.1). On peut donc maintenant s’intéresser a la construction de solu-
tions faibles pour la partie convective du modele bifluide turbulent & deux pressions. Dans ce cadre, cette
section se consacre a 1’étude du probleme de Riemann pour le systeme (12.1). Soit Wz et Wr deux états
admissibles de Q. Le probleme de Riemann pour le systeme (12.1) s’écrit

W0 F(W)+C(W)o,W =0,
W, si x<0, (12.17)
Wg si x>0.

W(t:O,x):{

Dans ce cadre non-conservatif et résonant, les résultats classiques présentés par Godlewski, Raviart, Serre et
Smoller [52, 98, 97] ne s’appliquent pas ici pour résoudre ce probleme de Riemann. Comme dans le cadre
laminaire, la démarche présentée par ces différents auteurs peut néanmoins étre réutilisée pour entamer
I’étude de ce probleme de Riemann (12.17). De maniere similaire au cadre laminaire, on s’intéresse donc
dans cette section a 1’étude préliminaire des connexions champ par champ. Etant donné un état admissible
W, situé a gauche d’une onde, on cherche a déterminer s’il est possible de lui connecter par la doite un
unique état admissible W,.. Pour se comparer au cadre laminaire, une loi d’état de type gaz parfait (2.2) est
retenue dans chaque phase. On considere par ailleurs la modélisation (12.10c) des grandeurs interfaciales

_ miu+mup p myTPr+m T P
) P =

(12.10¢)
my +my mTi+myTh

Dans ce cadre, Hérard [61] a déja initié I’étude des connexions onde par onde associées a la partie convec-
tive du modele bifluide turbulent a neuf équations. On rappelle tout d’abord ses résultats (connexions a
travers les ondes de choc, connexions a travers les détentes). Les différentes fermetures (12.16) pour les
produits non-conservatifs 2 my, Ky dyuy /3 sont alors comparées. La connexion a travers 1’onde de fraction
volumique est par la suite détaillée. Comme dans le cadre laminaire, cette étude révele plusieurs régimes
d’écoulement pour le mélange diphasique. On s’intéresse alors aux modifications induites par I’implémen-
tation de la turbulence.

12.3.1 Connexions a travers les ondes de choc

Dans un cadre thermodynamique général, plusieurs relations de saut ont été proposées a la section
précédente pour caractériser les connexions a travers les ondes de choc. Une loi d’état de type gaz parfait
est ici adoptée dans chaque phases. Pour k = 1,2, soit vy = u; — A la vitesse relative de la phase k par
rapport & un choc de vitesse A. Dans ce contexte, on réécrit les relations de saut (12.15) sous la forme

Vk=1,2, 2 R k=2 pourp=1ou4,
z — ol
K =3—k, [pkKkvk}+3[pkKkaxuk]_0’ k=1 pourp=>5o0u8.
Y \ P, vi, K S
LI
(Yk_l>pk+2+3 77

[pk’] = 07 [Mk'] = Oa [Pk’] = 07 [Kk’} = 07

Au vu de ces relations de saut, les connexions a travers les chocs du modele bifluide turbulent a neuf équa-
tions s’identifient & des connexions a travers les chocs d’un systéme de type Euler turbulent monophasique.
L’étude de ces connexions a déja été effectuée par Hérard dans [61]. Cette étude est ici brievement rappel-
1ée.

Pour étudier les connexions a travers les chocs du modele bifluide turbulent a deux pressions, on rap-
pelle tout d’abord la définition des coefficients thermodynamiques

 Yetl

Vk=1,2, % .
¢ Y —1
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Dans la pratique, on s’intéresse a des coefficients y; dans I'intervalle ]1,5/3[. Les coefficients ¢ appar-
tiennent alors a 'intervalle |4, 4-o[. Focalisons-nous sur les propriétés d’une phase k en particulier. Pour
la définition de Volpert (12.16a) des produits non-conservatifs 2 my, Ky d,uy / 3, la paramétrisation en z; des
courbes de choc passant par W s’écrit

O, =a0, ()= (22D ),

o
Vk=1.2, 1 k= ok

=20 ), = (P5) ®

%k % \ 4— %

Pour des parametres d’onde z; dans Dintervalle [1/4,4], k = 1,2, a tout état admissible W; situé a gauche
d’un choc peut donc toujours étre connecté un état admissible W, par la droite. Cet état W, n’est cependant
pas unique. En accord avec le critere géométrique de Lax, I'inégalité d’entropie —A [1] + [F,] = 0 sélec-
tionne alors les chocs admissibles. Pour la fermeture (12.16a) des produits non-conservatifs 2 my Ky d,uy / 3,
les connections a travers les chocs satisfont par aillleurs les inégalités

< (Pe), <4 g —4 < (Pe), < 43 —1
(pk)l ’ 43, — 1 (Pk)l 2w —4

Vk=1,2, , 0<

B

Intéressons-nous maintenant a la définition (12.16b) des produits non-conservatifs 2my Ky 0xuy / 3. Pour
k=1,2, soit z, ((Pk)l, (P, (Kk)l) I’unique solution dans R, de 1’équation

2
(G —1) (Pk)l+ 3 (pkKk)l (22/3 *412/3 +4z— 1) =0.

Cette unique solution z, appartient a 'intervalle [, ! 1] et vérifie pour k = 1,2,

lim z, = »; .
(Kp)—0 " k
Pour la définition (12.16b) des produits non-conservatifs 2 my K d,u; /3, la paramétrisation en z; des
courbes de choc passant par W s’écrit

(o), = lp (), =5 00 (KD, =5 (K0,

_ (& a] 2 (PcKi); 85, 5 B
(Pk),— ( e — ) (Pk)l+3 My — Tk (Zk o A 1)'

Vk=1,2,

Etant donné un état admissible W; situé a gauche d’un choc, un état admissible W, peut toujours lui étre
connecté par la droite pour des parametres d’onde z; dans I’intervalle [zko, ], k= 1,2. L'unicité de cette
connection résulte de I’application du critére entropique —A [N] + [F,] = 0. Cette inégalité d’entropie sé-
lectionne alors les mémes chocs que le critere géométrique de Lax. Pour la fermeture (12.16b) des produits
non-conservatifs 2 my Ky d.u /3, les connections a travers les chocs satisfont par ailleurs les inégalités

P )
(Px); (Pe), (Ki),

En résumé, quelle que soit la fermeture (12.16) adoptée pour clore les produits non-conservatifs 2 my Ky
Oxuy /3, a tout état admissible W; situé a gauche d’un choc peut étre connecté un unique état admissible
W, par la droite. Les différentes fermetures (12.16) pour les produits non-conservatifs 2 my Ki dyuy /3 se
distinguent alors par leur ratio de pression et d’énergie cinétique turbulente a la traversée des chocs. La
définition de Volpert (12.16a) se caractérise par un ratio de pression borné pour un ratio d’énergie cinétique
turbulente non-borné. Pour la fermeture (12.16a) des produits non-conservatifs 2 my Ki 0.uy. / 3, les relations
de saut du modele bifluide turbulent a neuf équations ne dégénerent donc pas vers les relations de saut la-
minaires associées aux modeles bifluides de type Baer et Nunziato et étudiées a la section 4.3. Suivant

N

Vk:1,2, Lk
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Hérard [61], la définition (12.16b) des produits non-conservatifs 2 my Ki d,uy /3 se traduit a I’inverse par
un ratio d’énergie cinétique turbulente borné pour un ratio de pression non-borné a la traversée des chocs.
Pour la fermeture (12.16b) des produits non-conservatifs 2 my Ky d.u /3, les relations de saut du modele
bifluide turbulent a neuf équations dégénerent alors vers les relations de saut laminaires associées aux mo-
deles bifluides de type Baer et Nunziato. Une telle fermeture (12.16b) pour les produits non-conservatifs
2 my Ky 0xuy / 3 semble par ailleurs reproduire les tendances expérimentales rapportées par Grégoire, Souf-
fland, Gauthier et Schiestel dans [54]. La fermeture (12.16b) des produits non-conservatifs 2 my Ky iy /3
sera donc privilégiée a I’avenir.

12.3.2 Connexions a travers les détentes

A la section 12.2, les invariants de Riemann (12.14) associés a la partie convective du modele bifluide
turbulent & deux pressions ont été présentés dans un cadre thermodynamique général. A la traversée des
détentes, ces différents invariants de Riemann sont constants. Pour la définition (12.14) de ces invariants de
Riemann, les connexions a travers les détentes du systeme (12.1) s’identifient & des connexions a travers les
détentes d’un systeme de type Euler turbulent monophasique. En se focalisant sur une phase en particulier,
on rappelle dans cette section I’étude de ces détentes déja entreprise par Hérard dans [61].

En ce qui concerne les p-ondes, p € {1,5}, la préservation des p-invariants de Riemann 2 la traversée
des p-détente satisfait les relations

(s%), = (s1),. k=2 pourp=1,
vi=12, { (), = @), o
(e —wi), = (ux— 1),

De maniere analogue au cadre laminaire, a tout état admissible W; situé a gauche d’une 1- ou 5-détente
peut donc étre connecté un unique état conditionnellement admissible W, par la droite. Cet unique état
conditionnellement admissible W, est défini par la relation

k=1 pourp=5.

(Pe)i ¢ k=2 pourp=1,
V=12, (m) —(w),=[  Ldp, on b
r l o o
(Po)r Pk k=1 pourp=>5.

Pour p € {4,8}, la préservation des p-invariants de Riemann 2 la traversée des p-détentes s’écrit

Vk=1,2, (5k), = (%),
(uk+llfk)r = (Mk+llfk)l7

Comme dans le cadre laminaire, a tout état admissible W; situé a gauche d’une 4- ou 8-détente peut donc
étre connecté un unique état conditionnellement admissible W, par la droite. Cet état conditionnellement
admissible W, satisfait la relation

(Po)r ¢ k=2 pourp=4,
Vk=1.2, (uk)rf(uk)l:/(pk)l %dk, ol {

(Sk)r:(sk)l’ k=2 pourp=4,
ou {

k=1 pourp=38.

k=1 pourp=2_8.

Compte tenu de ces connexions a travers les champs vraiment non-linéaires du modele bifluide turbu-
lent a deux pressions, une solution peut d’ores et déja étre construite pour le probleme de Riemann (12.17)
dans le cas particulier (o), = (02), . Cette solution est présentée au théoréme 9.

Théoreme 9. Soit Wy, Wy deux états admissibles voisins tels que (0(2) R= (0(2) ;- Le probléme de Riemann
(12.17) admet une unique solution faible entropique admissible constituée de sept états constants séparés
par des ondes simples, a la condition que

o~

(Pe)L POk ¢
Vk=1,2, ‘(uk)R—(uk)L‘S/o ' %dpk—&-/o ' %dpk.
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La démonstration du théoréme 9 est une application directe des résultats présentés par Buffard, Gallouét
et Hérard dans [17]. Comme dans le cadre laminaire, le théoreme 9 présente surtout un intérét pour le
traitement numérique des conditions aux limites. On s’intéresse maintenant aux situations plus générales
pour lesquelles (ocz) g differe de (Otg) L

12.3.3 Connexion a travers I’onde de fraction volumique

Pour la modélisation (12.10c) de la vitesse interfaciale, les différents invariants de Riemann (12.11),
(12.12) ont été présentés a la section précédente pour des thermodynamiques quelconques. Dans cette
section, on considere des lois d’état de type gaz parfait dans les deux phases telles que les coefficients
thermodynamiques v, appartiennent a Uintervalle |1,5/3[, k = 1,2. Dans ce contexte, les huit O-invariants
de Riemann se réécrivent

miuy+myu 1 1
I(;(W):V,»:ﬁ’ IS(W)=R=aznz+ocln1+Q2(m—2+m—l>,
-T2 Cv2
e 6 (Ppy ")
IZW = = U —u R I W :T:77
W)=0 m1+m2(2 1) o (W) (Plpfy‘)c"‘
P Q5 < (12.18)
T 1 7 ~ 1
Ig(W)_(l)l_( )—+—+—K1, BW)=5=—_,
n—-1)p1 2md 3 m%/3
v \P, 6 0 5 8 . K
IS(W)=¢2=< )—+—+—K2, BW)=5=—2.
©2—1)p2 2m} 3 m3?

A la traversée de la 0-discontinuité de contact, ces O-invariants de Riemann sont constants. Soit W; un état
admissible non-résonant situé & gauche de la 0-onde tel que (ct2); = (02)L €10, 1 et (Vi); # (ux); = (Ci )1
k =1,2. Dans cette section, on étudie s’il est possible de connecter a W; un unique état admissible W, par
la droite tel que (0t2), = (02)g €10, 1[. En dehors des variétés de résonance, 1’analyse de cette connexion a
travers la 0-onde se ramene a la résolution du systeme algébrique

Vpe{l,... 8}, W) =10 (w). (12.19)

Suivant la définition (12.18) des O-invariants de Riemann, on effectue tout d’abord la simplification du
systeme (12.19). On exprime les pressions, les vitesses et les énergies cinétiques turbulentes de chaque
phase en fonction des masses partielles :

_ b (wl @ e 2
(Pk)r_ ((xk)R ( T ) [¢k 2(mk)% 3 k( k)f ‘| ( k)”?
0

(),

Vk=1,2,

2/3

(u)r = Vi+ (1) (Kic)r = S (my)r

Les connexions a travers la 0-onde satisfont alors le systéme non-linéaire (12.20) d’inconnue ((m1 )rs (mz),) :

—1 +1\ 0 (533 -
X (YkYk > Oclm)r (YkZYk ) ("?k) " ( 3YkYk) 5 (m); = R, (12.20a)
k r

— 2 G,
[("‘”?‘%mz),”“ (5) (& 320 3)]

1 e (11 0’ 5. 2/3 “
e (D)o S

De maniere analogue au cadre laminaire, la résolution du systeme (12.20) est envisagée en cinq étapes.
Le domaine d’admissibilité des solutions est détaillé dans un premier temps. Par la suite, on présente

-7 (12.20b)
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successivement les ensembles de solutions S, et S, respectivement associés aux équations (12.20a) et
(12.20b). L’intersection de ces ensembles § = 5, NS, acheve la résolution du systeme (12.20). Pour assurer
I’unicité de la connexion a travers la 0-onde, le critere de sélection déja proposée dans le cadre laminaire
est réutilisé pour finir.

Domaine d’admissibilité et régimes d’écoulement.

Soit W; un état admissible situé a gauche de la 0-onde. Cet état admissible W; se caractérise par des O-
invariants de Riemann 57, 55 positifs, et des O-invariants de Riemann ¢y, 02, R et T strictement positifs.
Pour des pressions (P ); strictement positives, ces O-invariants de Riemann vérifient la relation

3/4
Vk=1,2, o > 25402 (%0> . (12.21)

Sous cette condition (12.21) sur les O-invariants de Riemann, soit My, et ,u,fo les deux solutions dans R de
I’équation

o 23
O 2 (my)? =0

r

Q> 5.
=5k (m
3 Sk (mior
Ces deux solutions implicites My < ,u,:) sont respectivement appelées masse partielle minimale et maximale.
Pour éviter I’apparition du vide au sein du mélange diphasique, on recherche les solutions du systeme
(12.20) dans I’ouvert ]”i)’”i)[x]”i)’“;o [ Pour k = 1,2, soit my 'unique solution dans R, de I’équation

-1 +1 2 5(5-3 ~
(Yk >¢ B (Yk ) o .5 ( Yk) S5m0 =0,
Tk 2% ) (m)f 3\ 3%
Pour k = 1,2, cette solution m/ 1, Appartient a I'intervalle ] My ,uk [. Les connexions a travers la O-discontinuité

de contact sont ici étudiées en dehors des variétés de résonance V; = uy + ¢y, k = 1,2. En raison de 1’équi-
valence

Vk=12,  (m),=m{, = ((),—V)) =@} = (Vi)r= )=

on restreint alors le domaine d’admissibilité des solutions du systeme (12.20) a la réunion d’intervalle
(Jurg,mi [ Ulmi i [) x (lug,,m5,[U]m5 45 [). Par rapport au cadre laminaire étudié section 4.3, I'in-
troduction de la turbulence réduit donc le domaine d’admissibilité pour les solutions du systeme (12.20). De
maniere analogue au cadre laminaire, les différents régimes d’écoulement critiques, sous-critiques et sur-
critiques sont cependant retrouvés a I’intérieur de ce domaine d’admissibilité. Pour k = 1,2, ces différents
régimes d’écoulement sont similairement définis par la donnée des ensembles

Cr = {mk/mk:mlio = (y—V)*= 2}

SUBy = {mk/mk>m,’co <~ (uk—V,-) <Z‘\}7

SUP {mi [ mye <y <= (e =V )2 > ¢t}

L’ensemble des solutions .

Pour k = 1,2, on introduit la fonction positive Sy : my — Sy (my) définie par la relation

_(n—1 U+1\ Q" (5-3%\. s
Sk(mk)_( Y )¢kmk+( 2 )mk+( 3% )skmk )

L’équation (12.20a) se réécrit alors

ZSk((mk)r) =R.

k
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Figure 12.1: I’ensemble .
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La fonction Yy Sk (my) est strictement convexe. Cette fonction admet un minimum en (mj{ ,mj ). L’équation
(12.20a) admet donc des solutions a la condition que

R> Y (nf,).
k

Pour un état admissible W; situé a gauche de la 0-onde, cette condition portant sur les O-invariants de
Riemann est toujours vérifiée. L’équation (12.20a) admet donc toujours des solutions comme dans le cadre
laminaire. Pour k = 1,2 et k' = 3 — k, on introduit pour finir les deux racines implicites m"™* et m;(“i“ de
I’équation S (my) = R— Sy (mlié) avec m®* > m;cni“. Ces différentes définitions liées a I’ensemble 5, sont
illustrées sur la figure 12.1.

L’ensemble des solutions .
Pour k = 1,2, soit S}, : my — S} (my) 1a fonction positive

1 - -1 25
Sp(me) = | (o) lkakH (WT) (¢ —Q—z—g kmiﬂ)

Pour cette définition des fonctions S}, 1’équation (12.20b) se réécrit

S5((ma);) =T S} ((m1),) -

Pour k = 1,2, les variations des fonctions S} (my) sont reportées dans le tableau 12.1. Suivant I’étude de
ces variations, I’équation (12.20b) admet toujours des solutions. L’ensemble S, est alors généralement
constitué de deux branches. Selon que 7 S’ (m{ ) est supérieur ou inférieur a S (m5 ), cette structure pour
I’ensemble 5, est reportée sur les figures 12.3(a) et 12.3(b)



Figure 12.2: I’ensemble Sj.
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Tableau 12.1: les variations de la fonction S} (my).

mo | i i,
ds;
—x 0 + 0 — 0
dmk
Sy (my,)
Sj(my)
0 0

L’ensemble des solutions s = §, N Sp.

Pour achever la résolution du systéme (12.20), on réalise enfin I’intersection des différents ensembles §, et
Sp. Cette intersection S = S, M .S, admet conditionnellement les quatre solutions admissibles :
e (my,mp); € SUB|NSUB, aux conditions que

k

¢ Sl2 (mé()) 2 T Sll (mrlnax) si T S/l (mfo) 2 SIZ (mé()) ’
e
TS(m,) > S0ES) s osmy) > TSl
o (my,mp), € SUP|NSUB, aux conditions que
R < S1(uy,) +82(u3,)
e
TSi(mi,) > Sy(m™) si Sy(mh) > TS(m]):

o (my,mp)s € SUB|NSUP, aux conditions que

R< S (/Jfro) +Sz(ui,) ;
S5 (méo) > TS, (mrlnax) si TS, (m{o) > S, (méo) ,
t .
T Tsimt) = sy s Symy) > TS|(m]):

o (my,mp)s € SUP NS UP, aux conditions que

R<Y Sk(ug)
k
t .
Tl Tsint) = sy s sy(mb) > TS|(ml,).

Selon que TS (m{ ) est supérieur ou inférieur a S5 (mj, ), ces quatre solutions sont reportées sur les figures
12.5(a) et 12.5(b). De maniere analogue au cadre laminaire, ces quatre solutions appartiennent chacune
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a un régime d’écoulement différent pour le mélange diphasique turbulent. La structure mise a jour dans
le cadre laminaire pour 1’onde de fraction volumique n’est donc pas modifiée par I’implémentation de la
turbulence. Diverses conditions d’existence apparaissent par ailleurs dans la définition de ces solutions.
A I’heure actuelle, seules les conditions d’existence R < Y (,ukio) ont trouvé une interprétation. Ces dif-
férentes conditions préviennent I’apparition du vide. A la différence des écoulements laminaires, ce vide
peut apparaitre dans chacun des régimes sur- et sous-critiques pour les mélanges diphasiques turbulents.
Une telle situation est illustrée a la figure 12.3.

Figure 12.3: T’apparition progressive du vide dans les différents régimes sur- et sous-critiques.

my A
N
SaiR> ), Si(uy,)
S k 0
N
Hy
0 SUP,
t
mzo
My
\—///
0 M; mlt M, m

Critere de sélection.

Pour discriminer parmi les quatre solutions du systeme (12.20) une connexion particuliere a travers la O-
onde, on choisit de réutiliser le critere de sélection présenté dans le cadre laminaire. Suivant les travaux
d’Isaacson et Temple [66], ce critere de sélection stipule que, hors résonance, la solution W, située a droite
de la 0-onde appartient au méme régime d’écoulement que 1’état W; située a gauche de la O-discontinuité
de contact. Muni de ce critere de sélection, 1I’unicité de la connexion a travers la 0-onde est finalement
établie. Les différents régimes sur- et sous-critiques présentent alors des comportements analogues aux
régimes torrentiels et fluviaux pour les écoulements en riviere [23]. Déja mis a jour dans le cadre laminaire
a la section 4.3, ces différents comportements pour le mélange diphasique ne sont pas modifiés par 1’im-
plémentation de la turbulence. Ce dernier point conclue notre étude champ par champ hors résonance du
probléme de Riemann associé au systeme (12.1).

Pour conclure, différents propriétés de la partie convective associée au modele bifluide turbulent a deux
pressions ont été présentées dans ce chapitre. Dans un premier temps, on a rappelé la nature hyperbolique
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Figure 12.4: ’ensemble des solutions § = $, N Sp.
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résonante de ce systeme. On a ensuite montré le caractére marginal des phénomenes de résonance. L’in-
troduction de la turbulence ne modifie donc pas la nature généralement hyperbolique des modeles de type
Baer et Nunziato. Par la suite, on s’est intéressé a la définition des solutions faibles pour le systeme 12.1. Ce
systeme se présente sous une forme non-conservative. On a alors cherché a définir ses différents produits
non-conservatifs. Certains de ces produits non-conservatifs proviennent de notre modélisation bifluide, les
autres de notre modélisation de la turbulence. Suivant les travaux de Coquel, Gallouét, Hérard et Seguin
[27], les différents produits non-conservatifs associés a la modélisation bifluide ont tout d’abord été définis
conjointement a 1’attribution d’une nature linéairement dégénérée pour I’onde de fraction volumique. De
nouveaux modeles ont alors été proposés pour la vitesse et la pression interfaciales. Ces nouvelles modéli-
sations pour le couple (P;,V;) dépendent notamment des énergies cinétiques turbulentes. Suivant les travaux
de Dal Maso, Lefloch et Murat [29], différentes définitions ont par la suite été envisagées pour clore les
produits non-conservatifs associés a notre modélisation de la turbulence. Les différentes définitions propo-
sées par Volpert [103] et Hérard [61] ont par exemple été successivement étudiées. La définition de Hérard
a finalement été préférée. Seule cette définition nous permet d’établir formellement la dégénérescence du
modele bifluide a neuf équations vers le modele de Baer et Nunziato lorsque la turbulence se dissipe au sein
du mélange diphasique. Une fois définis ces différents produits non-conservatifs, 1’étude du probleme de
Riemann associé a la partie convective du modele bifluide turbulent a neuf équations a été entamée en im-
posant des lois d’état de type gaz parfait dans les deux phases. L’ étude des connexions onde par onde a alors
été réalisée hors résonance. Déja mise a jour dans le cadre laminaire, la structure trés particuliere associée
a I’onde de fraction volumique a été retrouvée pour les écoulements diphasiques turbulents. Comme dans
le cadre laminaire, cette structure tres particuliere pour I’onde de fraction volumique identifie plusieurs
régimes d’écoulement sur- et sous-critiques pour le mélange diphasique turbulent.



Chapitre 13

Dynamique des transferts interfaciaux
pour les écoulements diphasiques
turbulents en transition de phase

Au chapitre précédent, 1’analyse mathématique du modele bifluide turbulent a deux pressions a été
entamée par 1’étude de la partie convective. Cette étude est ici poursuivie par I’analyse des transferts in-
terfaciaux pour les écoulements en transition de phase. Comme dans le cadre laminaire, soit p = Y my,
pV =Y mpug, pE =Y, my Ey respectivement la masse, la quantité de mouvement et 1’énergie totale du
mélange. On rappelle pour k = 1,2, la définition du potentiel de Gibbs et du potentiel de changement de
phase
(= V;)?

—

Suivant les modélisations adoptées au chapitre 11 pour les interactions diphasiques, les différents transferts
interfaciaux pour les écoulements liquide-vapeur turbulents satisfont le systéme dynamique

Vk=1,2, 8k = ey + Pr Ty — T sk Or = gr—

dp=0, dpV=0, d&pE=0, dmK,=0, dimK; =0,

dioy =Kp (P, —Py),

dymy = Ko (81 — 65), (13.1)
drmaup = Ky (ug —up) + Ko (61 — 62) Vi,

dymyEy = Kp (Pl — Py) Pi+ Ky (uy — 1) Vi + Ko (81 — 82) E; + Ky (Ty — T) .

Dans le cadre laminaire, I’étude de ces transferts interfaciaux a déja été réalisée au chapitre 5. On cherche
ici a mesurer I’influence de la turbulence sur ces interactions diphasiques. Sans perte de généralité, on se
restreint dans ce chapitre a un cadre monodimensionnel.

13.1 Equilibres et contraintes pour les écoulements diphasiques tur-
bulents en transition de phase.

Au chapitre 11, plusieurs coefficients d’échange ont été présentés pour caractériser I’intensité des trans-
ferts interfaciaux. Ces coefficients d’échange Ky, Kp, K1, Kg sont associés a des fonctions de relaxation
strictement positives sur I’espace admissible Q. Comme dans le cadre laminaire, les équilibres du systeme

(13.1) s’identifient alors a la variété isobare isotherme équipotentielle équivitesse

Egpru={WeR’/ P=P,, T1=Tp, g1=g, u=u}.
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Les énergies cinétiques turbulentes de chaque phase X = my K, k = 1,2, de méme que la masse p, la
quantité de mouvement pV et I’énergie totale p E du mélange sont par ailleurs des invariants du systeéme
(13.1). Les trajectoires du systeme (13.1) satisfont donc continiment les contraintes

ka(W):p, kalxlk(W):pV, kaEk(W):pE7
k k k (13.2)
myKr(W) = K2, mi Ki(W) = K1 .

La compatibilité de ces contraintes (13.2) avec I’équilibre liquide-vapeur s’établit alors similairement au
cadre laminaire pour les écoulements diphasiques en transition de phase. Pour une masse de mélange
strictement positive, soit T = 1/p le volume spécifique de mélange. De maniére analogue aux écoulements
laminaires, on définit pour k = 1,2, les fractions massiques, énergétiques et cinématiques de chaque phase
par les relations

m o T
x = Tk _ Mt . Yx =1,
P Tk k
my Ey
Yk = = xEx — Yw = E,
p k
my Uy
g = 0 = Xpug — Ya = V.
k

Soit Z = (012,y2,92,x2)" le vecteur des fractions. A partir de 1’entropie spécifique de mélange n/p =
Y i %k 5k (T, ex ), on définit comme dans le cadre laminaire la fonction

PEV,x),%,) - L — X252 <x y =

(1—o)t E—y2  tx1  (V—-q)
1—x2 ,1—)(2 1—)62 2(1—)62)2

+(1—x2)S1<

Sous I’hypothese 1, cette fonction est définie sur I’ouvert

2
4 00T y2 TXK2 q
D0y y2.40.0) = {ZER / 02 €]0, 1], x, €]0, 1, P2<;, x_z_?_é> >0,

P1<(1—062)T E—y 1% (V—42)2>>0}.

l-x, "1-x l-x3 2(1—xp)?

De maniere analogue aux écoulements laminaires, on montre aisément sous les hypotheses 1 et 2 la stricte
C.OI.I(.)aVité dela fopction PeEV.%1.,%5) (Z) sur liouvert ?(Otz,ymzm)' Dans l’e.space e}dmissible Q la compa-
tibilit€ des contraintes (13.2) avec I’équilibre isobare isotherme équipotentiel équivitesse est alors établie
similairement via l’optimisation de la fonctioq Qe %1.%,) SUr l’a.dhérence. fp (02.y2,42.%2) " E.n. concllus.ion,
la turbulence ne modifie pas la nature isobare isotherme équipotentielle équivitesse de 1’équilibre liquide-
vapeur.

13.2 Stabilité de I’équilibre liquide-vapeur pour les écoulements di-
phasiques turbulents en transition de phase.

A la section précédente, la compatibilité des contraintes (13.2) avec 1’équilibre isobare isotherme équi-
potentiel équivitesse a été établie dans I’espace admissible  sous les hypotheses 1 et 2. Fort de cette
compatibilité entre équilibres et contraintes, toute trajectoire du systeme (13.1) évoluant dans I’espace ad-
missible Q croise donc une fois la variété Egpry. On s’intéresse dans ce paragraphe a la stabilité linéaire
et non-linéaire de cet équilibre liquide-vapeur turbulent.
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Dans un premier temps, rappelons qu’une fonction Q¢ £ v «, «,) a €t€ précédemment introduite a partir
I’entropie spécifique de mélange. Cette fonction est @(; g v, ,«,)(Z) est strictement concave sur son do-
maine de définition D g, y, 4, x,)- Pour notre modélisation des transferts interfaciaux proposée au chapitre
11, on montre de maniere analogue aux écoulements laminaires que cette fonction Q7 g v «, «,) st une
fonction de Lyapunov pour le systeme dynamique (13.1). Suivant le théoréme de Lyapunov, toute trajec-
toire bornée évoluant dans 1’espace admissible € converge donc vers I’'unique solution isobare isotherme
équipotentielle équivitesse du systeme algébrique des contraintes (13.2). La turbulence ne modifie donc
pas la stabilité non-linéaire de 1’équilibre liquide-vapeur.

En ce qui concerne le comportement des trajectoires au voisinage de la variété Egp7y, on applique
similairement au cadre laminaire le théoréme d’Hartman et Grobman au systeme (13.1). Ce théoréme nous
permet d’établir conditionnellement la stabilité linéaire de 1’équilibre liquide-vapeur. De maniere analogue
aux écoulements laminaires, cette stabilité linéaire pour 1’équilibre liquide-vapeur dépend des lois d’état
utilisées pour décrire le mélange diphasique ainsi que des modélisations retenues pour les coefficients
d’échange Ky, Kp, K7, Kg. Soit 4,,, App, A, Aee les coefficients thermodynamiques introduits a la fi-
gure 5.1. Soit Ky une énergie cinétique turbulente de référence. Pour caractériser I’intensité des transferts
interfaciaux, la modélisation heuristique (11.8) des coefficients d’échange a été adoptée au chapitre 11 :

A A A A
K Kp=—& Kr = —% Ky = —% . (11.8)
TP App Tr An To Ao

KU = ’
TU Auu

Ces différents coefficients d’échange dépendent de la turbulence par le biais du coefficient

+K1+K2.

ax =1
K Ko

De maniere analogue au cadre laminaire, la stabilité linéaire de certains équilibres liquide-vapeur peut alors
étre numériquement établie comme a 1’exemple 6 présenté a la section 5.2.2. Dans le cadre des écoulements
diphasiques turbulents en transition de phase, les résultats expérimentaux de Bilicki, Kwidzinski et Ali Mo-
hammadein [16] sont alors retrouvés. Plus la turbulence est intense au sein du mélange diphasique, plus
rapidement se résorbent les déséquilibres entre les phases.

Ce dernier point acheve notre étude des transferts interfaciaux pour les écoulements liquide-vapeur
turbulents. De maniere générale, 1’introduction de la turbulence ne modifie ni la nature isobare isotherme
équipotentielle équivitesse de 1’équilibre liquide-vapeur, ni sa stabilité linéaire et non-linéaire. La turbu-
lence n’influe que sur la dynamique des transferts interfaciaux.



212




Chapitre 14

Schémas numériques

Maintenant la partie convective et les transferts interfaciaux du systeme (10.1) étudiés, on s’intéresse
dans ce chapitre a I’approximation du modele bifluide turbulent a deux pressions. Pour simuler ce modele,
une méthode Volumes Finis a pas fractionnaires est d’office retenue comme dans le cadre laminaire. On
s’intéresse alors aux modifications induites par I’introduction de la turbulence. Le modele bifluide turbulent
a neuf équations étant invariant par rotation, cette méthode a pas fractionnaires est ici présentée dans
un cadre monodimensionnel cartésien. L’extension multidimensionnelle non-structurée de cette méthode
numérique a déja été détaillée dans le cadre laminaire. Pour les quelques simulations envisagées par la
suite, on ne s’intéresse par ailleurs qu’a la simulation des transferts interfaciaux. On ne cherche pas a
décrire les différents phénomenes de diffusion, de production ou encore de dissipation de la turbulence.
Dans ce chapitre, on étudie donc dans un cadre monodimensionnel I’approximation du systéme

OW +dcF (W) +C(W) oW = S(W). (14.1)

Suivant les travaux de Yanenko [104], I’approximation du systeéme (14.1) s’effectue en deux étapes. La
premigre est consacrée a 1’approximation de la partie convective

W + 0, F(W)+C(W)o,W =0. (14.2)
La seconde s’intéresse a I’intégration du systeéme dynamique
dwW=sWw). (14.3)

Une méthode semi-implicite a été déja proposée dans le cadre laminaire au chapitre 7 pour effectuer I’in-
tégration du systeme dynamique (14.3). Ce schéma d’intégration n’est pas modifié par I’implémentation
de la turbulence. Ce chapitre s’intéresse donc uniquement a I’approximation de la partie convective sous
forme non-conservative (14.2).

Pour approcher de tels systemes non-conservatifs, diverses adaptations non-conservatives de schémas
classiques ont été proposées dans le cadre laminaire au chapitre 7. On s’est notamment intéressé aux adapta-
tions non-conservatives du schéma de Rusanov et du schéma VFRoe-ncv. Dans ce chapitre, ces différentes
adaptations non-conservatives sont successivement appliquées au systeéme (14.2) pour les deux formula-
tions (10.6) des équations de la turbulence :

2
at(mk Kk) +8x(mk Ky I/lk) + gmk Ky 0y = 0, (10.6a)

Bt(mkiv“k)—i—ax(mkfkuk) =0. (10.6b)

Pour simuler la partie convective du modele bifluide turbulent a neuf équations, quatre schémas sont donc
présentés dans ce chapitre. Conformément aux travaux de Forestier, Hérard, Louis [40], Buffard, Gallouét,
Hérard [17], Saurel et Abgrall [93], les deux premieres adaptations non-conservatives du schéma de Ru-
sanov et du schéma VFRoe-ncv s’intéressent a la formulation (10.6a) des équations portant sur 1’énergie
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cinétique turbulente. En accord avec les travaux de De vuyst [30], Hou et Lefloch [65], nous montrerons
numériquement au chapitre 15 que ces deux schémas convergent vers deux solutions distinctes qui ne véri-
fient pas les bonnes relations de saut. A la suite des travaux entrepris par Toumi, Kumbaro [102], Berthon
et Reignier [14], les deux secondes adaptations non-conservatives du schéma de Rusanov et du schéma
VFRoe-ncv s’intéressent a la formulation (10.6b) des équations portant sur I’entropie turbulente. Au cha-
pitre 15, nous vérifierons numériquement que ces deux schémas convergent vers une méme solution. Cette
solution satisfait alors les relations de saut (12.16b) proposées par Hérard dans [61]. Cette différence de
comportement vis a vis de la convergence n’empéche cependant pas les différents schémas de ce chapitre
de présenter des caractéristiques communes. De maniére analogue a la partie I, I’ensemble des schémas
présentés dans ce chapitre se caractérise par la préservation des équilibres liquide-vapeur laminaires.

14.1 La discrétisation Volumes Finis

Pour réaliser 1’approximation du systéme (14.2), un maillage du domaine de calcul est tout d’abord
construit. La formulation multidimensionnelle non-structurée de notre méthode numérique a déja été dé-
taillée dans le cadre laminaire au chapitre 7. Pour la clarté de notre exposé, cette méthode numérique est ici
reprise dans un cadre monodimensionnel structuré sans perte de généralité. Dans ce chapitre, on s’intéresse
alors a un maillage cartésien régulier constitué de N cellules identiques de volume &x. Le pas d’espace dx
caractérise la distance entre deux interfaces successives x; /5 etx; /5. Pourn € N, définissons les instants
de discrétisation 7, en fonction du pas de temps 8t = f,,4| —t,. Pour tout n > 0 et pour tout j € {1,...,N},
soit W} la valeur moyenne de maille associée a la variable d’état W. Soit ¥,/ le flux numérique a la
traversée de I'interface x; /2 et W ;> la valeur moyenne a I'interface x; > de la variable d’état W. On
note C; la valeur moyenne de maille associ€e au tenseur interfacial turbulent C. De maniére analogue au
cadre laminaire, la discrétisation Volumes Finis du systeéme (14.2) s’écrit

ot ot

; 1

Vnz0, ¥je (LN W =W == (Fap =) — 5 G (Wi = W) - (145)
Au sein de cette discrétisation, on cherche a déterminer les grandeurs ¥ 1/, W12 et C;. Dans le cadre
des méthodes a trois points explicites en temps, diverses adaptations non-conservatives du schéma de Ru-
sanov [92] et du schéma VFRoe-ncv [18] sont alors étudiées par la suite pour approcher les solutions du
systeme (14.2).

14.2 Différentes adaptations non-conservatives du schéma de Rusa-
nov

Suivant les travaux de Hérard [59, 60], une adaptation non-conservative du schéma de Rusanov a déja
été présentée dans le cadre laminaire a la section 7.2.2. Cette adaptation non-conservative du schéma de
Rusanov s’appuie sur la définition explicite des grandeurs %1/, W;y1/5 et C;. Pour tout n > 0 et pour
tout j € {1,...,N}, soit / le rayon spectral de la matrice [V F(W)+C(W)] (W}"). Cette adaptation non-
conservative du schéma de Rusanov s’écrit

1
Firi2 = 5 [F( Fi) HEW]) =rig (Wﬁl—w.;’)]’
Vn>=0, |
_ _ (14.6)
Vje{l,... N}, Wisiz = 5 {Wﬁl +Wj"] o Tjpja = max {’ﬁla’ﬂ ;
ci = Cc(wp).

Différentes formulations (10.6a) et (10.6b) sont cependant envisagées dans ce chapitre pour discrétiser les
équations caractéristiques de la turbulence. Dans le cadre de la formulation (10.6a) des équations portant
sur les énergies cinétiques turbulentes, la variable d’état s’écrit W = (0lp, mp, mp up, mp Ey,mp Ko, my,my uy,
my E1,m; K;)". Pour la formulation (10.6b) des équations portant sur les entropies turbulentes, la variable
d’état s’écrit différemment W = (0, myo,mp up,my Ey,mp $a,my,my uj,m; E1,m; 51)". Dans cette section,
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on étudie les différentes adaptations non-conservatives du schéma de Rusanov pour les deux formulations
(10.6a) et (10.6b) des équations caractéristiques de la turbulence. L’ensemble des propriétés associées a
chacune de ces adaptations non-conservative du schéma de Rusanov est regroupé dans les propositions 26
et 27.

2
Proposition 26. Pourn > 0, soit R,,,x = max (77)+ = max ( u )" )tel ue
p max je{le}(/) 3 e ( k)j‘kzl,Q q
O0tR
L1 (14.7)
ox

Sous la condition de Courant-Friedrich-Levy (14.7), I’adaptation non-conservative du schéma de Rusanov
(14.5) (14.6) pour la formulation (10.6a) des équations portant sur les énergies cinétiques turbulentes
assure la positivité des fractions volumiques, des masses partielles et des énergies cinétiques turbulentes.
Sous les hypotheses 1 et 2, cette adaptation non-conservative du schéma de Rusanov préserve par ailleurs
les équilibres liquide-vapeur laminaires.

<1. (14.8)

Sous la condition de Courant-Friedrich-Levy (14.8), I’adaptation non-conservative du schéma de Rusa-
nov (14.5) (14.6) pour la formulation (10.6b) des équations portant sur les entropies turbulentes assure
la positivité des fractions volumiques, des masses partielles et des énergies cinétiques turbulentes. Sous
les hypotheses 1 et 2, cette adaptation non-conservative du schéma de Rusanov préserve par ailleurs les
équilibres liquide-vapeur laminaires.

Démonstration. L’ensemble des propriétés énoncées aux propositions 26 et 27 se démontre par récurrence.
Soitn € N. Pour tout j € {1,...,N}, soit W} un état admissible de R?. Suivant la discrétisation (14.5) de
la partie convective associée au modele bifluide turbulent a neuf équations, les fractions volumiques et les
masses partielles satisfont comme dans le cadre laminaire les équations

Vk=1,2, Vn>0, Vje{l,...N},

n & n
(ak)j+1 = |:1 — E (er/z +rjl/2):| ((X,k)J
ot ) . St . )
NPT [rf“/Q_(Vi)j} ()1 + 55 [ijl/z-F(Vi)j} (o)1

n ot )
(mk)j+1 — |:1 — E (er/z —+ rjl/z)] (mk)j
ot n n ot ; )
+ 2 8x [rj+l/2 - (Mk)j+1:| (mk)jH + 2 ox [rj,l/er (“k)j71:| (mk)j71 ,

Suivant la formulation (10.6a) ou (10.6b) des équations de turbulence, les différentes adaptations non-
conservatives du schéma de Rusanov présentées aux propositions 26 et 27 s’intéressent respectivement aux
discrétisations

Vk=1,2, Vn=0, Vje({l,...,N},
" ot ot " n n
(kak)j+1 = {1 T o6k (rj+1/2+rj71/2) T 3ok ((”k)j+] - (”k)jl)} (kak)j

n

ot n B ot ;
toox {rJ‘Jr‘/Z*(”k)jH} (g Ki ) + T ox {rjfl/er(“k)jfl] (mi K1 5
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)n+l _

&t n
(my Sk = [1 ~o6x (rj+1/2+rj—1/2)} (micsi)';

St n 6 n ~\n
+m [i’j+1/2_ (uk)j-&-l} (mkSk)j+1 + o= 2 ox [ j_1/2+(uk)j_1} (mksk)j_l.

Pour la formulation (10.6a) des équations portant sur les énergies cinétiques turbulentes, I’adaptation non-
conservative du schéma de Rusanov assure donc la positivité des fractions volumiques, des masses par-
tielles et des énergies cinétiques turbulentes sous la condition de Courant-Friedrich-Levy (14.7). Pour la

formulation (10.6b) des équations portant sur les entropies turbulentes 53 = Kj/ m,%/ 3, I’adaptation non-
conservative du schéma de Rusanov assure différemment la positivité des fractions volumiques, des masses
partielles et des énergies cinétiques turbulentes sous la condition de Courant-Friedrich-Levy (14.8). Suivant
la discrétisation (14.5) de la partie convective associée au modele bifluide turbulent a neuf équations, les
€quations discretes satisfaites par les vitesses uy et les €nergies totales Ey = e + ug, 2 /2 4 K;. s”écrivent par
ailleurs :

Vk=1,2, V¥n>0, Vje{l,. .. N},
ot .
(w1 = 1= (riv12+r; 1/2)} (mycug); + 2o [(P) (Pk),+1} (o)1
ot
o [r,ﬂ/z () 1) Omia) = 5= | (B = (B | (o)
ot . ot " .
55 { ric12+ ()i 1] (meu)j1 = 35- [(kak)j+1_(kak)j—1:|7
ot ot
(m BT = [12_&C(rj+1/2+rj1/2)} (my Ex)'} + Tox [(PV) (Pk”k)?+l]((xk)?+l

&t

ot ; . ) )
+2—8x {rj+1/27(”k)j+1} (mkEk)jJr] 28 [(P V) (Pkuk)jfl} (ak)j—l

St n n n n
+toor {rj71/2+(”k)j71} (mi Ex)'j_1 — @ [(kak i)'y 1 — (my K ”k)jfl} :

Supposons ’existence d’un équilibre isobare isotherme équivitesse laminaire entre les phases a 1’ins-
tantn >0 :

(P)j—y = (R)j (P)j = b,

k=12, M, = (M) = (W, = T,
Vje{l,... N}, )iy = (w)j = ()i, = uo,
(K)o = (K = (K)jy, = 0.

Pour notre modélisation de la vitesse et de la pression interfaciales par des combinaisons convexes des
vitesses et des pressions phasiques, (V,);’ = ug et (P,);’ = Py. De maniére analogue au cadre laminaire
développé a la section 7.2.2, I’introduction de cet équilibre dans les équations discretes du schéma de
Rusanov conduit alors indifféremment pour la formulation (10.6a) et (10.6b) des équations de la turbulence

au systeme non-linéaire

(Kk)'%+1 = 0,

Vk=1,2, ()} = u,
Vje{l,... N}, Pk((Pk ) (T "H) = (P, To),
€k< P n+17 n+1) _ ek(Po,To).
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Comme dans le cadre laminaire, ce systeme est inversible sous I’hypothese 1. Il admet I’unique solution

Vk:LZa V.IE {17"'7N}7 (Kk)}}-i_l:()? (uk)l}-‘rl:an (Pk)l}-‘rl:POa (Tk)?_H:TO-

L’équilibre isobare isotherme équivitesse laminaire est donc préservé entre les phases. Dans le cadre de
I’hypothese 2, 1’équilibre isobare isotherme équipotentiel étant un équilibre isobare isotherme particulier,
cette propriété s’étend naturellement aux équilibres liquide-vapeur. [

14.3 Différentes adaptations non-conservatives du schéma (o, 75, us,
Pz,KQ, T] , Ut ,P] , K] )-VFROC-DCV

Intéressons-nous maintenant a 1I’approximation de la partie convective associée au modele bifluide tur-

bulent a deux pressions par le biais d’un schéma de type VFRoe-ncv. Comme dans le cadre laminaire

développé a la section 7.2.3, soit Y une variable a priori non-conservative du systéme (14.2) et soit y le C!
difféomorphisme y: W — Y. Pour cette définition du changement de variables \, on définit similairement

la matrice H(Y) = [VyW(Y)] - [VwF(W(Y))+C(W(Y))] - [VyW(Y)]. L'adaptation non-conservative
du schéma VFRoe-ncv présentée a la section 7.2.3 s’écrit

Yn>0, VYje{l,.. N},
Fj+1/2 = F[W(Y;H/Z)} ) Wit12=W (Y1) ci=Cc(wr), (149

ol Yj e désigne la solution exacte en x = x; /> du probleme de Riemann linéarisé

~ ~ Y, +r?
Y +H(Yj12) Y =0, Yj+1/2:7j+ 5 L,
VYn=20, Vjell,...,N}, . 14.10
A } g o= \|I(Wf‘) st x<Xji1/2, ( )
Y(t=ty,x) = ., . _
Yj+l = W(th) S1 )C>XJ'+1/2.

Différentes formulations (10.6a) et (10.6b) sont cependant envisagées dans ce chapitre pour discrétiser les
équations de turbulence. Comme a la section précédente, ces différentes formulations influent sur la défini-
tion de la variable d’état. Pour la formulation (10.6a) des équations portant sur les énergies cinétiques turbu-
lentes, on rappelle que la variable d’état s’écrit W = (0o, ma,mp up,m Ea,mn Ky ,my,myuy,my Ey,m; Ky ).
Pour la formulation (10.6b) des équations portant sur les entropies turbulentes, cette variable d’état s’écrit
différemment W = (0ly, my, my up,my Ey,mp 53,my,my uy,m; Ey,m; §1)". Les propriétés du schéma VFRoe-
ncv dépendent par ailleurs du changement de variables y. Dans le cadre du modele bifluide turbulent &
neuf équations, Hérard propose dans [61] de linéariser le probleme de Riemann posé a chaque interface
du maillage en variable (0, $2,52,u2,Ps,51,51,u1,P;). Dans cette section, nous proposons différemment
de linéariser ce probleme de Riemann en variable (02, 1>, uz, P>, K>, Ty, u1,P;,K;). Ce nouveau choix de
variable découle de notre analyse des transferts interfaciaux et de la dissipation turbulente. Pour les for-
mulations (10.6a) et (10.6b) des équations de la turbulence, les différentes propriétés de cette adaptation
non-conservative du schéma (0, T3, u3, P2, K2, Ty ,u1, P, K| )-VFRoe-ncv sont alors présentées aux propo-
sitions 28 et 29.

Proposition 28. Sous les hypothéses 1 et 2, I’adaptation non-conservative (14.5) (14.9) du schéma (0, T3,
up, Pr, Ky, Th,u1,P1,K))-VFRoe-ncv pour la formulation (10.62) des équations portant sur les énergies ci-
nétiques turbulentes préserve les équilibres liquide-vapeur laminaires.

Proposition 29. Sous les hypothéses 1 et 2, I’adaptation non-conservative (14.5) (14.9) du schéma (0, T,
up, Py, K>, Th,u1, Py, Ky )-VFRoe-ncv pour la formulation (10.6b) des équations portant sur les entropies
turbulentes préserve les équilibres liquide-vapeur laminaires.
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Démonstration. Comme dans le cadre laminaire, la démonstration des propositions 28 et 29 s’effectue en
deux étapes. Dans un premier temps, on s’intéresse a la structure propre de la matrice H pour la variable
Y = (02, >, up, P, K>, Tiyuy, Py, Ky ). Cette structure propre donne acces 2 la solution exacte du probléme
de Riemann linéarisé (14.10). Une fois cette solution exacte calculée, la préservation des équilibres liquide-
vapeur laminaires est alors indifféremment montrée par récurrence pour les formulations (10.6a) et (10.6b)
des équations de turbulence.

Soit Y = (o2, Tr,ua, P2, K>, T1,u1,P1,K;)'. Pour détailler la structure propre de la matrice H(Y) =
[VyW(Y)] - [VwF(W(Y)) +C(W(Y))] - [VyW(Y)], on introduit tout d’abord pour k = 1,2, les dif-
férents coefficients thermodynamiques

(LN ., (9T _ 1 (Pi—P) (9T (dex\ ™
Jn = Pk (a_m>pk+YkPk<a_Pk>pk’ Ak—(x_kJTk+m—k P N P, pk’
/?kPk 1 (aek)l 1 2 Ki <8pk> 2 K, (E)pk)
Bi=tk g — (Z55) (p-p), F=—+-—%(2E) | Ge=s2K(ZEE)
T T m \oP Pk( g “Tpe 3 \OR 7 T3 \oT P
P —P; — P
o252 ol ()
Xk:Ak+ ) Ck: k )
Pk [(uk V)2 - Ckz} Pk [(uk —Vi)?— Ckz}

P, —P, 10 _(B—h
%( o l> ?KkBk—(uk—V') By, 2K | By ( o
ék = —~ 3 W, = 5
(ur— V)P —c2 3pc [ —Vi)* — 2|
k K T —Pi K
HTk:(fl) Ak(uk—V,-), Huk:(fl) —mk , Hpk:(fl) Bk(ukfv,-).

Muni de ces différents coefficients thermodynamiques, la matrice H(Y') s’écrit

Vv 0 0 0 0 0 0 0 0
H, u Jn 0 0 0 0 0 0
H, G w B % 0O 0 0 0
Hp, O %Py uz 0 0 0 0 0
Hy)y=| 0 0 ? 0wz 0 0 0 0
H, 0 0 0 0 w Jy, 0 0
H, 0 0 0 0 G u F %
Hy,2 0 0 0 0 0 %P u 0
0 0 0 0 0 0 % 0

Le spectre classique de la partie convective associée au modele bifluide turbulent est alors retrouvé :

7‘0:%7
AM=ur—03, A3 =u, A =uy+02,

As =u; —ci, o7 =u, A =ui+ci.
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L’ensemble des vecteurs propres a droite respectivement associés est alors regroupé dans la matrice colonne

1 0 0 0 0 0 0 0 0
_XZ _‘]Tz 1 0 ‘,TZ 0 0 0 0
& o 0 0 o 0 0 0 0
& —T1hb 0 1 P 0 0 0 0
2K, 3G, 3 2K
—wy -~ 22 22 22 0 0 0
(Rp)pefo,..8) = 2 3 2 2 3
X 0 0 0 0 —Jq 1 0 J
4 0 0 0 0 a 0 0 &
—&; 0 0 0 0 —?1 P, 0 1 ?1 Py
2K, 3G, 3F 2K
e R S B

Les vecteurs propres a gauche (L) ,c {0,...,8} sont obtenus en inversant cette matrice colonne des vecteurs
propres a droite. Le détail de cette structure propre nous permet d’envisager la résolution exacte du pro-

bleme de Riemann linéarisé (14.10). Soit (X,), (ﬁp), (L) respectivement les valeurs propres, vecteurs
propres a droite et & gauche de la matrice H (YJ»Jr 1 /2). SoitdYj 1 =Y j”+1 — Y} I'écart entre les états situés
a droite et a gauche de I'interface x; ;. La solution exacte a I'interface x; /> du probleme de Riemann

linéarisé (14.10) s’écrit

fap = YL (le'deH/Z)ﬁP = Y- ) (zp‘deH/z)ﬁw
Ay <O Ay, >0

Maintenant cette solution exacte calculée, supposons 1’existence d’un équilibre liquide-vapeur lami-
naire au sein du mélange. Quelle que soit la formulation (10.6a) ou (10.6b) des équations de turbulence, la
préservation de cet équilibre liquide-vapeur laminaire se montre par récurrence comme a la section 7.2.3
sous les hypotheses 1 et 2. Ce dernier point termine la démonstration des propositions 28 et 29. [

Pour conclure, une méthode numérique a été proposée dans ce chapitre pour réaliser I’approximation du
modele bifluide turbulent a neuf équations. Cette méthode numérique s’inspire des travaux effectués dans
le cadre laminaire. Cette méthode numérique s’appuie similairement sur une approche a pas fractionnaires
dans un formalisme Volumes Finis. Suivant les travaux de Yanenko [104], cette méthode numérique traite
séparément de la convection puis des transferts interfaciaux. L’ approximation des transferts interfaciaux
n’est pas modifiée par I'implémentation de la turbulence. Ce chapitre s’est donc uniquement intéressé a
I’approximation de la convection. La partie convective du modele bifluide turbulent a neuf équations se
présente sous une forme non-conservative. Diverses adaptations non-conservatives du schéma de Rusanov
et du schéma VFRoe-ncv ont alors été proposées. Ces différentes adaptations non-conservatives du schéma
de Rusanov et du schéma VFRoe-ncv se caractérisent par la préservation des équilibres liquide-vapeur
laminaires. Ces différentes adaptations non-conservatives se distinguent cependant par leur discrétisation
des équations de turbulence. Le chapitre 15 effectue la comparaison numérique de ces différents schémas
de convection. On y étudie simultanément 1’influence de la turbulence sur les interactions diphasiques.
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Chapitre 15

Résultats numériques

Dans cette seconde partie de thése, on cherche a mesurer I’influence de la turbulence sur les trans-
ferts interfaciaux. Pour décrire ces phénomenes, le modele bifluide turbulent a neuf équations présenté par
Hérard dans [61] est retenu. On s’intéresse ici a la simulation de ce modele sans diffusion, ni production
ou dissipation de la turbulence par le biais de la méthode numérique dévéloppée au chapitre 14. Comme
dans le cadre laminaire, cette méthode numérique s’appuie sur une approche a pas fractionnaires dans un
formalisme Volumes Finis. Cette méthode traite séparément de la convection puis des transferts interfa-
ciaux. Plusieurs schémas ont été construits au chapitre précédent pour réaliser 1’approximation de la partie
convective non-conservative associée au modele bifluide turbulent a neuf équations. La premiere section
de ce chapitre se consacre a la comparaison de ces différents schémas de convection. A la suite des études
menées par De Vuyst [30], Hou et Lefloch [65], on s’intéresse particulierement a la convergence de ces
différents schémas. Dans la seconde partie de ce chapitre, on étudie ensuite la dynamique des transferts in-
terfaciaux pour les écoulements liquide-vapeur turbulents en transition de phase. Pour réaliser ces différents
cas tests, on se place dans un cadre monodimensionnel. Dans ce chapitre, le domaine de calcul s’identifie
a I'intervalle [0,2]. On n’envisage ici que des maillages cartésiens réguliers. Pour modéliser les différents
constituants du mélange, une loi d’état de type gaz parfait (2.2) est par ailleurs adoptée dans chaque phase.
On impose les coefficients thermodynamiques

m=14, =12, Cy,, =2Jkg 'K, C, =1Jkg 'K

On rappelle que ces deux lois d’état vérifient simultanément les hypotheses 1 et 2. L’indice 1 y désigne la
phase vapeur, I’indice 2 la phase liquide.

15.1 Simulation de la partie convective

Dans cette premiere section, on s’intéresse a la simulation de la partie convective (12.1) associée au
modele bifluide turbulent a neuf équations. On rappelle que cette partie convective se présente sous une
forme non-conservative. Certains produits non-conservatifs V; d, 0, P; dx0, P;V; 9,0y proviennent de notre
modélisation bifluide. Les autres 2 my Ky 0yuy /3 proviennent de notre modélisation de la turbulence.

Lors de la simulation de tels systémes non-conservatifs, plusieurs probleémes numériques ont déja été
observés a la section 8.1. Dans le cadre laminaire des modeles bifluides de type Baer et Nunziato, sans
attention particuliere quant a la modélisation de la vitesse et de la pression interfaciales, deux schémas
numériques différents ont convergé vers deux solutions distinctes. Pour palier ce probleme, diverses ferme-
tures ont été mises en avant pour les grandeurs interfaciales P;, V;. Suivant les travaux de Coquel, Galloué&t,
Hérard et Seguin [27], ces modélisations particulieres pour la vitesse et la pression interfaciales définissent
localement les différents produits non-conservatifs V; 0,0, P; 00y, P; V; 0,0 Pour ces modélisations parti-
culieres (12.10) du couple interfacial (P;,V;), la convergence de différents schémas vers une méme solution
a alors été numériquement vérifiée. Dans ce chapitre la modélisation (12.10c) est donc retenue pour la
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vitesse et la pression interfaciales :

V‘:m1u1+m2u2 P‘:m2T2P1+m1T1P2

1

, 12.10¢
my +my myTh+m T ( )

Dans le cadre du modele bifluide turbulent a neuf équations, les deux produits non-conservatifs sup-
plémentaires 2 my K duy / 3 apparaissent cependant. Suivant les travaux de Hérard [61], ces deux produits
non-conservatifs ont été définis au chapitre 12 conformément a la théorie développée par Dal Maso, Le-
floch et Murat [29]. Dans ce cadre, on rappelle que les deux équations (10.6) sont équivalentes au sens oul
elles présentent les mémes relations de saut :

2
o (my Ky) + 9 (my Ky ) + gmk Ky oxur =0, (10.6a)

3y (mye5i) + dx (my S ug) = 0. (10.6b)

Pour approcher la partie convective du modele bifluide turbulent a neuf équations, différentes adaptations
non-conservatives du schéma de Rusanov et du schéma (o2, 7o, u2, P>, K2, T1,u1, P, K1 )-VFRoe-ncv ont été
proposées au chapitre 14. Ces différentes adaptations non-conservatives se distinguent par leur discrétisa-
tion des équations (10.6). Suivant les travaux de Buffard, Gallouét et Hérard [17], les deux premieres adap-
tations non-conservatives du schéma de Rusanov et du schéma (., Ta,uz, P2, K>, T1,u1, Py, K; )-VFRoe-
ncv s’appuient sur la discrétisation de 1I’équation (10.6a). Suivant les travaux de Berthon, Reignier [14],
Toumi et Kumbaro [102], les deux secondes adaptations non-conservatives du schéma de Rusanov et du
schéma (o, T, up, P>, K>, Th,u1, P, K )-VFRoe-ncv s’appuient sur la discrétisation de 1’équation (10.6b).
Pour comparer ces différentes adaptations non-conservatives, on proceéde dans cette section a la simulation
d’un tube a choc.

Initialisons le probleme de Riemann dont les états de part et d’autre de I’interface x = 1 m sont reportés
dans le tableau 15.1. On impose une condition de Courant-Friedrich-Levy CFL = 0.8. Pour la formulation
(10.6a) des équations portant sur les énergies cinétiques turbulentes, les solutions obtenues sur différents
maillages a I'instant 7 = 0.03 s par le schéma de Rusanov et le schéma (otp, Ts,uz, P2, Ko, T, u1, P, K )-
VFRoe-ncv sont reportées figures 15.1 et 15.2. Les solutions convergées a 100000 mailles fournies par ces
deux schémas sont comparées a la figure 15.3. En accord avec les études réalisées par De Vuyst [30], Hou
et Lefloch [65], ces deux solutions different. Désignons par respectivement [ et r les états situés de part et
d’autre des chocs. A la traversée de ces chocs, on observe numériquement les inégalités

_ &), , [ (0,17
=tz <Kk>r’é[<pk>,1'

Aucune des deux adaptations non-conservatives du schéma de Rusanov et du schéma (0., T», uz, P2, K>, T1,
u1, P1,K;)-VFRoe-ncv ne satisfait donc les relations de saut (12.16b) pour la formulation (10.6a) des équa-
tions de la turbulence.

Procédons maintenant a la simulation de ce méme tube a choc pour la formulation (10.6b) des équations
portant sur les entropies turbulentes. Pour cette formulation (10.6b) des équations de la turbulence, les
solutions obtenues sur différents maillages a I’instant ¢+ = 0.03 s par le schéma de Rusanov et le schéma
(a2, To,un, Py, K>, Th,uy, P, K )-VFRoe-ncv sont reportées figures 15.4 et 15.5. Les solutions convergées
a 100 000 mailles fournies par ces deux schémas sont comparées a la figure 15.6. Conformément aux
résultats présentés par Berthon et Reignier [14], ces deux schémas convergent vers une méme solution.
Comme précédemment, désignons respectivement par / et r les états situés de part et d’autre des chocs. A
la traversée de ces chocs, 'unique solution fournie par les deux adaptations non-conservatives du schéma de
Rusanov et du schéma (02, T3, u2, P2, K>, Ty, u1, P1, K1 )-VFRoe-ncv satisfait les relations de saut (12.16b) :

I
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Les résultats expérimentaux présentés par Grégoire, Souffland, Gauthier et Schiestel [54] sont alors qua-
litativement retrouvés. En conséquence, la simulation du modele bifluide turbulent & neuf équations sera
systématiquement réalisée a 1’avenir par le biais de la formulation (10.6b) pour les équations portant sur
les entropies turbulentes. Seules les modélisations (12.10) pour la vitesse et la pression interfaciales seront
par ailleurs envisagées par la suite.

Remarque 16. Lors de la construction des différentes adaptations non-conservatives du schéma (o, Ts,
up, Py, K», Ty ,u1,P1,K))-VFRoe-ncv, la correction entropique de Harten et Hyman [56] préconisée par
Buffard, Gallouét et Hérard [18] a été implémentée. Pour la simulation du tube a choc envisagé dans
cette section, une telle correction prévient I’apparition d’ondes de choc non-entropiques stationnaires au
sein des détentes a la traversée de l'interface x = 1 m. L’efficacité de cette correction entropique est alors
illustrée sur les figures 15.2 et 15.5.

15.2 Simulation des transferts interfaciaux

Dans le cadre de notre approche & pas fractionnaires, I’approximation de la partie convective associée au
modele bifluide turbulent a neuf équations a été validée a la section précédente. On s’intéresse maintenant
a I’approximation des interactions diphasiques. Pour montrer I’influence de la turbulence sur la dynamique
des transferts interfaciaux, on réalise dans cette section la simulation d’un tube a choc pour un écoulement
liquide-vapeur en transition de phase.

En accord avec la section précédente, la modélisation (12.10c) pour la vitesse et la pression interfa-
ciales est tout d’abord retenue. Pour doter le modele bifluide turbulent a neuf équations d’une inégalité
d’entropie, on choisit ensuite conformément a la section 11.2 de modéliser 1’énergie interne interfaciale
par une combinaison convexe des potentiels de changement de phase. On reprend la modélisation (8.2)
adoptée dans le cadre laminaire. L’énergie interne interfaciale s’écrit alors

_ m1 01 +my 0,
my +ny ’

En ce qui concerne les coefficients d’échange, la modélisation (11.8) des fonctions de relaxation Ky, Kp,
K7, Ky est retenue. Dans cette modélisation (11.8) des coefficients d’échange, les différentes échelles de
temps caractéristiques du retour a I’équilibre des vitesses, pressions, températures et potentiels sont iden-
tifiées 4 des constantes de I’intervalle [10~%,1] s, conformément a I’analyse bibliographique menée a la
section 3.4 :

Ty =8.10"3s, p=1.10""s, T =210 s, Te=2.10"3s.

L énergie cinétique turbulente de référence K est par ailleurs associée 2 la constante Ko = 0.1J.kg™!. Un
maillage cartésien régulier du domaine de calcul est construit pour finir. Ce maillage compte 2000 cellules.
On initialise alors le probléme de Riemann dont les états de part et d’autre de I'interface x = 1 m sont
reportés dans le tableau 15.7. Cette condition initiale décrit un mélange liquide-vapeur a 1’équilibre isobare
isotherme équipotentiel équivitesse de chaque c6té de I’interface x = 1 m. On choisit d’approcher la partie
convective du modele bifluide turbulent a neuf équations au moyen du schéma (o, T, uz, P2, Kp, Ty, uy, Py,
K1)-VFRoe-ncv pour la formulation (10.6b) des équations portant sur les entropies turbulentes. On impose
a cette occasion une condition de Courant-Friedrich-Levy CFL = 0.8. A I'instant = 0.06 s, les solutions
de ce tube a choc pour un écoulement liquide-vapeur successivement laminaire puis turbulent sont repor-
tées figure 15.7. Sur cette figure, la colonne de gauche correspond au régime laminaire, la colonne de droite
au régime turbulent.

En ce qui concerne la simulation du tube a choc laminaire, la solution reportée figure 15.7 présente
les mé&mes propriétés qu’au chapitre 8. Sur le milieu basse pression, cette solution décrit la propagation
d’un choc qui liquéfie le mélange diphasique. A la suite de ce choc, la fraction volumique liquide aug-
mente. Cette solution laminaire décrit également la propagation d’une détente sur le milieu pressurisé.
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Cette détente vaporise le mélange diphasique dont la fraction volumique liquide diminue. Comme au cha-
pitre 8, 'ensemble de ces ondes acoustiques engendre des déséquilibres entre les phases. Une fois ces
ondes acoustiques passées, les différents transferts interfaciaux rétablissent progressivement 1’équilibre
isobare isotherme équipotentiel équivitesse au sein du mélange diphasique. En ce qui concerne la simula-
tion de ce tube a choc pour un écoulement liquide-vapeur turbulent, la solution reportée figure 15.7 décrit
les mémes phénomenes mais pas dans les mémes proportions. Les différents déséquilibres engendrés par
les ondes acoustiques se résorbent plus rapidement au sein du mélange diphasique. Suivant les variations
de la fraction volumique reportées figure 15.7(b), les phénomenes de liquéfaction et de vaporisation sont
plus intenses. Les résultats expérimentaux de Bilicki, Kwidzinski et Ali Mohammadein [16] sont alors
qualitativement retrouvés. La turbulence accélere la dynamique des transferts interfaciaux.
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Conditions initiales : 0 < x < 1 m Conditions initiales : 1 < x < 2m
o =0.7 oy =03
P, =P, =100000 Pa P, =P, =10000 Pa
T, =T =200 K T, =T =180 K
Uy = uj =0m.s™! Uy = uj =0m.s™!
K, =K; =200Jkg! K> =K, =5Jkg!
0.7
0.65
0.6
0.55
05 r
045
04
0.35
1 000 cells
03 r 10 000 cells
100 000 cells - ‘ ‘
0 0.5 1 1.5 2

(c) Fraction volumique o,

100000 q 100000
80000 - q 80000
60000 - q 60000
40000 - q 40000
20000 - ) 1 20000

1000 cells —— 1000 cells

10 000 cells 10 000 cells

0 100 000 cells - ) ‘ 0 100 000 cells - ‘ ‘
0 0.5 1 15 2 0 0.5 1 1.5 2
X X
(d) Pression P,. (e) Pression P;.

Figure 15.1: simulation d’un tube a choc pour la partie convective du modele bifluide turbulent a neuf équations.
Raffinement de maillage pour I’adaptation non-conservative du schéma de Rusanov utilisant la formulation
(10.6a) des équations portant sur I’énergie cinétique turbulente ( = 0.03 s).
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1000 cells
10 000 cells -~
100 000 cells -
300
250
200
150
0 0.5 1 15
X
(d) Temperature 75.
20 T
1000 cells
10 000 cells -

100 000 cells -

0 0.5 1 1.5
X
(f) Vitesse uy.
1000 cells
200 10 000 cells -
100 000 cells -
150
100 +
50 -
0
0

(h) Energie cinétique turbulente K5.

300

280

260

1000 cells
10 000 cells -~
100 000 cells -

0.5 1 1.5 2

(e) Temperature 7.

20 T
1000 cells
10 000 cells --
100 000 cells -
)
0 0.5 1 15 2
X
(g) Vitesse u;.
1000 cells

200 10 000 cells -~

100 000 cells -

(i) Energie cinétique turbulente K.

Figure 15.1: simulation d’un tube a choc pour la partie convective du modele bifluide turbulent a neuf équations.
Raffinement de maillage pour I’adaptation non-conservative du schéma de Rusanov utilisant la formulation
(10.6a) des équations portant sur 1’énergie cinétique turbulente (r = 0.03 s).
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Conditions initiales : 0 < x < 1 m

Conditions initiales : 1 < x < 2 m

o, =0.7 op =0.3
P, =Py =100000 Pa P, =P =10000 Pa
T, =T =200K T, =T =180K

W =u; =0m.s™!

Ky =K =200Jkg™!

w =u; =0m.s™!

Ky =K; =5Jkg™!

0.7

0.65 r
06 r
0.55 r

0.45
04
0.35

1 000 cells
0.3 10 000 cells

100 000 cells -

0 0.5

(a) Fraction volumique 0,

100000 —\

100000

80000 80000 R
60000 60000 R
40000 40000 R
20000 20000 R
1000 cells 1000 cells
10 000 cells 10 000 cells
0 100 000 cells - ) ‘ 0 100 000 cells - ‘ ‘
0 0.5 1 15 0 0.5 1 15 2

(b) Pression P,.

(c) Pression Py.

Figure 15.2: simulation d’un tube a choc pour la partie convective du modele bifluide turbulent a neuf équations.
Raffinement de maillage pour I’adaptation non-conservative du schéma (o2, T, u2, P2, K2, T, u, P, K1 )-VFRoe-ncv
utilisant la formulation (10.6a) des équations portant sur 1’énergie cinétique turbulente (+ = 0.03 s).
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T 300 T
350 1000 cells 4 1000 cells
10 000 cells -~ ;— 10 000 cells -~
100 000 cells - : 280 100 000 cells -
260
300 1

(d) Temperature 75.

240

(e) Temperature 7.

20 ‘ 20 :
1000 cells 1000 cells
10 000 cells - 10 000 cells --
100 000 cells - 100 000 cells -

15 4 15

10 1 10 |

5 1 5F

0 0

0 0.5 1 15 2 0 0.5 1 15
X X
(f) Vitesse uy. (g) Vitesse u;.
1000 cells 1,000 cells
200 10000 cells - g 200 10 000 cells -
100 000 cells - 100 000 cells -

150 F

100 b

50 -

0
0
X X
(h) Energie cinétique turbulente K5. (i) Energie cinétique turbulente K.
Figure 15.2: simulation d’un tube a choc pour la partie convective du modele bifluide turbulent a neuf équations.

Raffinement de maillage pour I’adaptation non-conservative du schéma (0o, T, up, P2, K>, T1 ,u1, P1, K} )-VFRoe-ncv
utilisant la formulation (10.6a) des équations portant sur I’énergie cinétique turbulente (f = 0.03 s).
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Conditions initiales : 0 < x < 1 m Conditions initiales : 1 < x < 2m

O = 0.7 Oy = 0.3
P, =P, =100000 Pa P, =P, =10000 Pa
T, =T =200 K T, =T =180 K
Uy = ujp =0m.s~! Uy = ujp =0m.s”!
K» =K; =200Jkg™! Ky =K =5Jkg!

0.7 R

0.65 i

0.6 i

0.55 |

05 R

0.45 i

04 1

0.35 i

0.3  Rusanov

VFRoe-ncv - ‘ ‘
0 0.5 1.5 2
X

(a) Fraction volumique 0.

100000 q 100000 q
80000 - r 1 80000 i
60000 - q 60000 q
40000 + 1 40000 i
20000 - q 20000 1

Rusanov Rusanov
0 VFRoe-ncv - ) ) o VFRoe-nev - ‘ ‘
0 0.5 1 15 2 0 0.5 1 1.5 2
X X
(b) Pression P;. (c) Pression P.

Figure 15.3: simulation d’un tube a choc pour la partie convective du modele bifluide turbulent a neuf équations.
Comparaison des solutions convergées fournies par les deux adaptations non-conservatives du schéma de Rusanov et du
schéma (0, Tp,up, P>, K>, T1,u1, Py, K1 )-VFRoe-ncv utilisant la formulation (10.6a) des équations portant sur ’énergie
cinétique turbulente (t = 0.03 s).
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300

350 + Rusanov g Rusanov
VFRoe-ncy - VFRoe-ncv -
280 - 1
r 260 1
300 1
240 g
250 L ] 220 - q
200 1
200 4 180 - S
160 q
150 - 4 140 F 1
0 0.5 1 15 2 0 0.5 1 1.5 2
X X
(d) Temperature 75. (e) Temperature 7.
20 20
Rusanov Rusanov
VFRoe-ncv - VFRoe-ncv -+
151 1 15 i
10+ E 10 b E
5 . 5 .
0 0 —
0 0.5 1 1.5 2 0 0.5 1.5 2
X X
(f) Vitesse uy. (g) Vitesse u;.
Rusanov Rusanov
200 VFRoe-ncv - 1 200 VFRoe-ncv - 1
150 -
100
50 r
0
0
X X
(h) Energie cinétique turbulente K5. (i) Energie cinétique turbulente K.

Figure 15.3: simulation d’un tube a choc pour la partie convective du modele bifluide turbulent a neuf équations.
Comparaison des solutions convergées fournies par les deux adaptations non-conservatives du schéma de Rusanov et du
schéma (01, Ta,u2, P2, K>, T1,u1, P1, K; )-VFRoe-ncv utilisant la formulation (10.6a) des équations portant sur ’énergie
cinétique turbulente (¢ = 0.03 s).



231

Conditions initiales : 0 < x < 1 m Conditions initiales : 1 < x < 2m
o =0.7 oy =03
P, =P, =100000 Pa P, =P, =10000 Pa
T, =T =200 K T, =T =180 K
Uy = uj =0m.s™! Uy = uj =0m.s™!
K, =K; =200Jkg! K> =K, =5Jkg!
0.7
0.65
0.6
0.55
05 r
045
04
0.35
1 000 cells
03 r 10 000 cells
100 000 cells - ‘ ‘
0 0.5 1 1.5 2

(a) Fraction volumique 0,

100000 q 100000 q
80000 - q 80000 q
60000 - q 60000 q
40000 - q 40000 q
20000 - 1 20000 1

1000 cells —— 1000 cells
10 000 cells 10 000 cells
0 100 000 cells - ) ‘ 0 100 000 cells - ‘ ‘
0 0.5 1 15 2 0 0.5 1 1.5 2
X X
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Figure 15.4: simulation d’un tube a choc pour la partie convective du modele bifluide turbulent a neuf équations.
Raffinement de maillage pour I’adaptation non-conservative du schéma de Rusanov utilisant la formulation
(10.6b) des équations portant sur 1’entropie turbulente (r = 0.03 s).



232

350

300

1000 cells
10 000 cells -~
100 000 cells -

(d) Temperature 75.

20

1000 cells
10 000 cells -
100 000 cells -

0 0.5 1 15
X
(f) Vitesse uy.
1000 cells
200 10 000 cells --
100 000 cells -
150 -
100
50
0
0
X
(h) Energie cinétique turbulente K5.
Figure 15.4:

300

280

260

240

1000 cells
10 000 cells -~
100 000 cells -

2
X
(e) Temperature 7.
20 T
1000 cells
10 000 cells --
100 000 cells -
0 0.5 1 15 2
X
(g) Vitesse u;.
1000 cells
200 10 000 cells -~

100 000 cells -

(i) Energie cinétique turbulente K.

simulation d’un tube a choc pour la partie convective du modele bifluide turbulent a neuf équations.
Raffinement de maillage pour I’adaptation non-conservative du schéma de Rusanov utilisant la formulation
(10.6b) des équations portant sur 1’entropie turbulente (t = 0.03 s).
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Conditions initiales : 0 < x < 1 m

Conditions initiales : 1 < x < 2 m

o, =0.7 op =0.3
P, =Py =100000 Pa P, =P =10000 Pa
T, =T =200K T, =T =180K

W =u; =0m.s™!

Ky =K =200Jkg™!

w =u; =0m.s™!

Ky =K; =5Jkg™!
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(b) Pression P,.

(c) Pression Py.

Figure 15.5: simulation d’un tube a choc pour la partie convective du modele bifluide turbulent a neuf équations.
Raffinement de maillage pour I’adaptation non-conservative du schéma (o2, T, u2, P2, K2, T, u, P, K1 )-VFRoe-ncv
utilisant la formulation (10.6b) des équations portant sur 1’entropie turbulente (t = 0.03 s).
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(h) Energie cinétique turbulente K5. (i) Energie cinétique turbulente K.
Figure 15.5: simulation d’un tube a choc pour la partie convective du modele bifluide turbulent a neuf équations.

Raffinement de maillage pour I’adaptation non-conservative du schéma (0o, T, up, P2, K>, T1 ,u1, P1, K} )-VFRoe-ncv
utilisant la formulation (10.6b) des équations portant sur I’entropie turbulente (t = 0.03 s).
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Conditions initiales : 0 < x < 1 m Conditions initiales : 1 < x < 2 m

o =0.7 o =0.3
P, = P; =100000 Pa P, =P, =10000 Pa
T, =T =200 K T, =T =180 K
Uy = uj =0ms! Uy = uj =0m.s™!
K, =K; =200 Jkg™! K, =K; =5Jkg!
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Figure 15.6: simulation d’un tube a choc pour la partie convective du modele bifluide turbulent a neuf équations.
Comparaison des solutions convergées fournies par les deux adaptations non-conservatives du schéma de Rusanov et du
schéma (0, T, uz, P>, K>, T1,u1, Pi,K; )-VFRoe-ncv utilisant la formulation (10.6b) des équations portant sur 1’entropie

turbulente (r = 0.03 s).
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(h) Energie cinétique turbulente K5. (i) Energie cinétique turbulente K.

Figure 15.6: simulation d’un tube a choc pour la partie convective du modele bifluide turbulent a neuf équations.
Comparaison des solutions convergées fournies par les deux adaptations non-conservatives du schéma de Rusanov et du
schéma (0, T, u2, P>, K>, T1,u1, Pi,K; )-VFRoe-ncv utilisant la formulation (10.6b) des équations portant sur 1’entropie

turbulente (¢ = 0.03 s).
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Conditions initiales : 1 < x < 2m
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Figure 15.7: simulation d’un tube a choc pour un écoulement liquide-vapeur en transition de phase.
Comparaison des transferts interfaciaux dans le cadre laminaire et turbulent (r = 0.06 s).
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Figure 15.7: simulation d’un tube a choc pour un écoulement liquide-vapeur en transition de phase.
Comparaison des transferts interfaciaux dans le cadre laminaire et turbulent (+ = 0.06 s).



Chapitre 16

Conclusion

Dans cette seconde partie de these, on a cherché a mesurer I’influence de la turbulence sur les trans-
ferts interfaciaux. A la suite des travaux entrepris par Hérard [61], un modele de turbulence simple a une
équation de transport sur 1’énergie cinétique turbulente de chaque phase a été introduit dans le cadre des
modeles de type Baer et Nunziato. De tels modeles bifluides a deux pressions avaient été précédemment
étudiés a la partie I dans le cadre laminaire. On s’est intéressé aux modifications induites par I’implémen-
tation de la turbulence.

A la suite des travaux entrepris par Lhuillier [78], Gavrilyuk et Saurel [45], la fermeture de ce modele
bifluide turbulent a tout d’abord été envisagée conjointement a la définition d’une inégalité d’entropie. En
ce qui concerne les interactions diphasiques, la forme générique des modélisations issues du cadre lami-
naire n’a pas été modifiée par I'implémentation de la turbulence. Les grandeurs interfaciales sont toujours
associées a des combinaisons convexes des variables phasiques. Les transferts interfaciaux sont toujours
associés a des modeles de relaxation. De nouveaux modeles pour les coefficients d’échange ont cependant
été proposés. Ces nouveaux modeles pour les coefficients d’échange caractérisent I’influence de la turbu-
lence sur les transferts interfaciaux.

Par la suite, on s’est intéressé aux propriétés de la partie convective associée au modele bifluide tur-
bulent. Dans un premier temps, la nature hyperbolique résonante de cette partie convective a été établie.
Ce travail a constitué le rappel des résultats présentés par Hérard dans [61]. Ces résultats ont été replacés
dans le cadre de I’hypothese 1. Comme dans le cadre laminaire, les différentes résonances de cette partie
convective ont ensuite été identifiées a des phénomenes marginaux pour les écoulements a faible nombre
de Mach. L’ implémentation de la turbulence ne modifie donc pas la nature généralement hyperbolique des
modeles de type Baer et Nunziato. La partie convective du modele bifluide turbulent se présente par ailleurs
sous une forme non-conservative. Certains produits non-conservatifs proviennent de notre modélisation bi-
fluide, les autres de notre modélisation de la turbulence. Suivant les travaux réalisés dans le cadre laminaire
par Coquel, Gallouét, Hérard et Seguin [27], les différents produits non-conservatifs issus de notre modé-
lisation bifluide ont été localement définis en associant 1’onde de fraction volumique a une discontinuité
de contact. De nouvelles fermetures pour le couple (P;,V;) ont alors proposées qui dépendent notamment
des énergies cinétiques turbulentes. En ce qui concerne la fermeture des produits non-conservatifs issus de
notre modélisation de la turbulence, différentes définitions ont été comparées dans le cadre de la théorie de-
veloppée par Dal Maso, Lefloch et Murat [29]. Pour assurer la dégénérescence du modele bifluide turbulent
vers les régimes laminaires, la définition proposée par Hérard dans [61] a été préférée a la fermeture de Vol-
pert [103]. A titre préliminaire, 1’étude du probleéme de Riemann associé a la partie convective du modele
bifluide turbulent a ensuite été entamée dans un cadre simplifié. Pour des lois d’état de type gaz parfait dans
les deux phases, les différentes connexions onde par onde ont été étudiées en dehors des variétés de réso-
nance. La structure trés particuliere mise a jour dans le cadre laminaire pour 1’onde de fraction volumique a
alors été retrouvée pour les écoulements turbulents. Cette structure tres particuliere pour I’onde de fraction
volumique nous permet similairement de distinguer plusieurs régimes d’écoulement sur- et sous-critiques
pour le mélange diphasique turbulent. Comme dans le cadre laminaire, cette étude demande maintenant a
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étre étendue au voisinage des variétés de résonance.

Par la suite, on s’est intéressé a la dynamique des transferts interfaciaux pour les écoulements liquide-
vapeur turbulents en transition de phase. Dans le cadre des hypotheéses 1 et 2, les différentes stabilités
linéaire et non-linéaire de 1’équilibre isobare isotherme équipotentiel équivitesse ont alors été retrouvées.
Ces différentes stabilités pour les écoulements liquide-vapeur en transition de phase ne sont donc pas mo-
difiées par I'implémentation de la turbulence. La dynamique des transferts interfaciaux dépend néanmoins
de cette turbulence par le biais des coefficients d’échange. Pour étudier I’influence de la turbulence sur
les transferts interfaciaux, une méthode numérique a ensuite été élaborée. Comme dans le cadre laminaire,
cette méthode numérique s’appuie sur une approche a pas fractionnaires dans un formalisme Volumes
Finis. Les résultats expérimentaux de Bilicki, Kwidzinski et Ali Mohammadein [16] ont alors été qualita-
tivement retrouvés. La turbulence accélere la dynamique des transferts interfaciaux. Plus la turbulence au
sein du mélange diphasique est intense, plus rapidement se résorbent les déséquilibres entre les phases. Ces
différents résultats numériques illustrent les propos de Kim, Sun et Ishii [73]. Par la suite, on s’intéresse
a I'influence de la topologie diphasique sur la dynamique des transferts interfaciaux. Une procédure de
reconstruction topologique est alors envisagée dans la troisieme partie de cette these.



Troisieme partie

Une procédure de reconstruction pour
la topologie diphasique
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Chapitre 17

Couplage entre un modele bifluide a
deux pressions et une équation de
reconstruction pour la densité d’aire
interfaciale

Dans le cadre du projet NEPTUNE, une approche bifluide a deux pressions est envisagée dans cette
these pour décrire les écoulements liquide-vapeur en transition de phase. Ces modeles bifluides dérivent
généralement d’une procédure de moyenne appliquée aux équations locales instantanées. Dans cette des-
cription bifluide moyennée des écoulements diphasiques, on ne discerne plus la topologie du mélange
liquide-vapeur. En ce qui concerne la répartition des phases, seule une information quantitative nous est
fournie par le biais de la fraction volumique. A 1’échelle bifluide, on ne distingue que les déséquilibres
moyens entre les phases. Ces déséquilibres moyens induisent des transferts interfaciaux. Suivant les tra-
vaux de Kim, Sun et Ishii [73], ces transferts interfaciaux dépendent fortement de la turbulence et de la
configuration topologique associées au mélange diphasique. Les résultats expérimentaux de Bilicki, Kwid-
zinski et Ali Mohammadein [16] montrent I’accroissement des échanges interfaciaux avec I’intensité de
la turbulence. Un accroissement de la surface d’échange entre les deux fluides accélere également la dy-
namique de ces transferts interfaciaux. De maniere générale, I’ensemble des informations concernant la
turbulence et la topologie du mélange diphasique a été filtré par la procédure de moyenne utilisée pour
construire les modeles bifluides. Pour nos applications en ingénierie nucléaire, une description précise des
transferts interfaciaux nécessite la reconstruction de ces informations. A la partie précédente, un modele
de turbulence simple a déja été étudié pour les écoulements diphasiques en transition de phase. Dans cette
derniere partie de these, on s’intéresse a une procédure de reconstruction pour la topologie diphasique.
On cherche a décrire I’ensemble des configurations représentées a la figure 17.1. De telles configurations
pour la topologie diphasique peuvent par exemple apparaitre lors de la dépréssurisation accidentelle d’un
réacteur a eau sous pression.

17.1 Introduction

Pour décrire mathématiquement I’influence des configurations diphasiques sur les transferts interfa-
ciaux, un parametre topologique doit tout d’abord étre identifié. De maniere générale, les transferts inter-
faciaux sont liés a la surface d’échange disponible entre les deux phases. Cette surface d’échange entre
les deux fluides est couramment ramenée a 1’unité de volume. Ce chapitre s’intéresse alors a une procé-
dure de reconstruction pour la densité volumique d’aire interfaciale. Pour reconstruire cette densité volu-
mique d’aire interfaciale, plusieurs approches ressortent de la littérature. Une relation algébrique peut tout
d’abord étre postulée entre certains parametres d’état caractéristiques du mélange diphasique et la densité
volumique d’aire interfaciale. Dans le cadre des écoulements de fluides frigogenes, Yang et Zhang [105]
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Ecoulement Ecoulement a poches Ecoulement annulaire Ecoulement
a bulles et bouchons a film liquide et gouttes a gouttelettes

Figure 17.1: différentes configurations topologiques pour les écoulements liquide-vapeur en transition de
phase.

utilisent par exemple une telle reconstruction algébrique pour affiner leur description des transferts inter-
faciaux. Pour décrire la dynamique des changements de configuration au sein des mélanges diphasiques,
Ishii [67] postule différemment une équation d’évolution pour la densité d’aire interfaciale. Soit a;, V; res-
pectivement la densité volumique d’aire interfaciale et la vitesse moyenne de déplacement des interfaces.
Cette équation pour la densité d’aire interfaciale s’écrit

dra;i+Vi-Va; =¥, (17.1)

ou le terme source W caractérise 1’influence des phénomenes de coalescence et de fragmentation sur la
surface d’échange disponible entre les deux fluides. Dans le cadre des écoulements a phase dispersée, Ko-
camustafaogullari et Ishii [75] ont dérivé cette équation d’évolution pour la densité d’aire interfaciale par
le biais d’une approche particulaire. Morel, Goreaud, Delhaye [84], Lhuillier [79], Séro-Guillaume et Rim-
bert [96] ont par la suite retrouvé cette équation pour a; par le biais de diverses procédures de moyenne.
Dans ce chapitre, on s’intéresse au couplage de cette équation de reconstruction pour la densité d’aire in-
terfaciale avec un modele bifluide a deux pressions de type Baer et Nunziato.

Soit d la dimension de 1’espace physique (d = 1,2 ou 3). La formulation générique du modele bifluide
a deux pressions et une équation de reconstruction pour la densité d’aire interfaciale s’écrit dans un cadre
multidimensionnel sous la forme compacte

IW +V-F(W)+C(W): VW =S(W)+V-D(W,VW) + & (W). (17.2)

La variable d’état inconnue W = W (¢,x) est une application de R, x R? dans R®*2? Le flux F est une
application réguliere de RT2? dans R®*2¢ x R?. Les différentes interactions entre les phases sont liées
au tenseur interfacial C, application réguliere de R%+%¢ dans R%+2¢ x R6*24 x R4 et au terme source S,
application réguliere de R%*2¢ dans R*2¢. L’application réguliere D (W, VW) € R®"2¢ x RY caractérise les
phénomenes de diffusion. La reconstruction topologique s’effectue pour finir par le biais de 1’opérateur % ,
application réguliere de R®*2¢ dans R®+%¢. Sans perte de généralité, les études réalisées dans ce chapitre
s’effectuent sur la formulation monodimensionnelle (17.3) de ce systéme

QW +F (W) +C(W) oW = S(W) + 9, {D(W, axw)] +R(W). (17.3)
Dans ce cadre monodimensionnel, les différents termes du systéme (17.3) sont détaillés ci-dessous.

De maniere analogue a la partie I, soit O, pg, Pk, ex et u; respectivement la fraction volumique, la
densité, la pression, 1’énergie interne spécifique et la vitesse de la phase k = 1,2. On définit similairement
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pour k = 1,2, la masse partielle m; = oy py et I’énergie totale spécifique Ey = e; + u,%/Z Les fractions
volumiques vérifient toujours la contrainte de saturation

Z(xk:1~
k

Soit a; la densité volumique d’aire interfaciale. On s’intéresse dans ce chapitre aux solutions du systeme
(17.3) dans I’espace admissible

(17.4)

Q={WeR¥/Vk=1,2, o4 €]0,1[, py >0, P, >0, a;>0}.

Pour cette définition des grandeurs caractéristiques du mélange diphasique, la variable d’état W et le flux
F s’écrivent respectivement

a; 0
(0] 0
my mp up
W= my uy , F(W) = my u%—I—OLng
my E> (mz E)+op Pz) U
my my uy
mi up m u%-i—OLl Py
my E| (miEy 404 Py)uy

Pour caractériser les propriétés thermomécaniques du mélange diphasique a I’échelle bifluide, on introduit
en parallele la variable Y = (0o, my, mp up,mp Ey,my,my uy,my E1)". Les effets diffusifs sont regroupés dans
le tenseur

0
0

0
o X
O Xo -up — 0 Fr,
0
o Xy
(03] Z] ‘up — o FT1

D(W,0W) =

ol X et Fg, désignent respectivement le tenseur des contraintes visqueuses et le flux de chaleur associés a
la phase k. Pour caractériser les phénomenes de transfert au sein du mélange, plusieurs termes d’interaction
apparaissent entre les phases. Certains sont d’ordre un et regroupés dans le tenseur interfacial C. Les autres
sont d’ordre zéro et regroupés dans le terme source S. De manicre analogue a la partie I, soit P;, V; et ¢;
respectivement la pression, la vitesse et I’énergie interne spécifique interfaciales. On définit similairement
Iénergie totale spécifique interfaciale E; = e; +V?/2 . Les différents termes d’interaction entre les phases
s’écrivent alors respectivement

Vi 0ya; 0
V; 0,0 &
0 I,
cwyow=| “Boo | gy = D2 1Tz Vi
—P;V; 0c00 —P & +DyVi+ D+ 1L E;
0 I
—P; 004 D +T1V;
—P;V; 0,04 —P;d1+D1Vi+® + T E;

ou Dy désigne toujours pour k = 1,2, le transfert de quantité de mouvement entre les phases, @y, le transfert
de chaleur, I'; le transfert de masse et J; le terme source de fraction volumique. La préservation de la
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masse, de la quantité de mouvement, de I’énergie totale et de la saturation (17.4) du mélange s’écrit alors
comme pour le modele de Baer et Nunziato

Y @=o0, Y I =o, Y D=0, Y 8. =o0.
k k k k

La procédure de reconstruction topologique s’effectue pour finir par le biais de 1’opérateur
t
% (W)= (¥, 0.0,0,0,0,0,0) .

A ce stade, nous disposons d’une formulation générique ouverte du modele bifluide a deux pressions et une
équation de reconstruction pour la densité d’aire interfaciale.

Dans un premier temps, on s’intéresse a la fermeture de ce modele a huit équations. En ce qui concerne
les lois d’état a utiliser pour décrire les écoulements liquide-vapeur, la fermeture du systeme (17.3) est
d’office envisagée dans le cadre des hypotheses 1 et 2 postulées par Callen [19]. Pour k = 1,2, on rap-
pelle la définition du volume spécifique T = 1 /pg. L’hypothése 1 nous place dans le cadre classique ol
une entropie strictement concave et strictement croissante sy (T, ¢x) est définie pour chaque constituant du
mélange. Cette entropie vérifie la relation de Gibbs

P, 1
Vk=1,2 dsp = — dt; + —dey.
2, Sk T k+Tk €k

Pour décrire I’écoulement liquide-vapeur, I’hypotheése 2 postule par ailleurs I’existence d’un équilibre triple
isobare isotherme équipotentiel monovariant pour le mélange diphasique. Muni de ces lois d’état pour les
différents constituants du mélange, la fermeture du modele bifluide a deux pressions sans reconstruction
topologique a déja été réalisée a la partie 1. Diverses modélisations ont alors été proposées pour les termes
d’interaction entre les phases. Ces modélisations particulieres pour les interactions diphasiques sont com-
patibles avec la construction d’une inégalité d’entropie pour le modele bifluide a deux pressions. La section
17.2 s’intéresse aux modifications introduites par la procédure de reconstruction topologique. La modéli-
sation des interactions diphasiques est alors globalement inchangée. De nouveaux modeles sont cependant
proposés pour les coefficients d’échange qui caractérisent I’intensité des transferts interfaciaux. Ces nou-
veaux modeles pour les coefficients d’échange dépendent de la densité d’aire interfaciale.

En ce qui concerne la procédure de reconstruction topologique, une nouvelle modélisation est ensuite
proposée pour I’opérateur . Cette nouvelle modélisation pour I’opérateur W s’appuie sur la définition d’un
équilibre topologique. Une telle modélisation pour I’opérateur W associe la procédure de reconstruction a
un phénomene de relaxation vers cet équilibre topologique. Cette modélisation pour I’opérateur ¥ acheve la
fermeture du systeme (17.3). On étudie alors les modifications induites par cette reconstruction topologique
sur les propriétés mathématiques du modele bifluide a deux pressions. Dans un premier temps, la nature
hyperbolique du systéme (17.3) est établie a la section 17.3. La stabilité des équilibres liquide-vapeur
est ensuite rééxaminée a la section 17.4. En ce qui concerne la procédure de reconstruction pour la densité
d’aire interfaciale, le retour a I’équilibre de la topologie diphasique est détaillé a la section 17.5. L’influence
de la topologie diphasique sur la dynamique des transferts interfaciaux est alors numériquement étudiée
pour finir.

17.2 Entropie et lois de fermeture

Au chapitre 3, une procédure de modélisation a déja été présentée pour clore les modeles bifluides a
deux pressions de type Baer et Nunziato. Suivant les travaux de Lhuillier [78], Gavrilyuk et Saurel [45],
cette procédure de modélisation consiste en la construction d’une inégalité d’entropie pour le modele bi-
fluide a deux pressions. Dans cette section, on cherche & mesurer I’influence de la reconstruction topolo-
gique sur cette procédure de modélisation. En ce qui concerne la fermeture des interactions diphasiques,
les modélisations déja proposées au chapitre 3 sont tout d’abord retrouvées. La procédure de reconstruc-
tion topologique n’intervient cependant pas directement dans la définition de 1’inégalité d’entropie pour le
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systeme (17.3). Une nouvelle modélisation pour I’opérateur de reconstruction topologique est alors indé-
pendamment proposée pour finir.

Pour k£ = 1,2, on rappelle dans un premier temps la définition du potentiel de Gibbs g; et du potentiel
de changement de phase 0;. Ces différents potentiels s’écrivent respectivement

(g —Vi)?
e

Soit M = Y my sk et Fyy = Y my si ug. L'entropie de mélange m satisfait 1’équation d’évolution

Vk=1,2, 8k = ex + Pyt — Ty sy, Or=gr—

1 1 1
atT'I—FV'Fn‘FZF(Pi_Pk) (Mk—Vi)VOCk:ZTOCkaZVMk—ZFV'(OthTk)
Kk 1k Kk 1k k 1k

1 1 1 1
Y o0+ Y — (Vi) De+ Y = (=00 Ti = Y — (Pi—P) .
+ka k+ka(1 ug) k+ka(€1 i) Tk ka(: %) Ok

De maniere analogue au modele bifluide a deux pressions sans reconstruction topologique, la définition
d’une entropie pour le systeme (17.3) est détaillée a la proposition 30.

Proposition 30. Soit = Y my si et Fyy = Y my s ug. Le couple (M, Fy,) est un couple entropie — flux
d’entropie pour le systeme (17.3) a la condition que la vitesse et la pression interfaciales satisfassent la

relation : |
—(P,-—Pz)(ug—v,-)——(P,-—Pl)(ul—V,-):O. (17.5)
Ib3 T

La proposition 30 n’est pas nouvelle. Un tel résultat a déja été présenté par Gallouét, Hérard et Seguin

[42] dans le cadre des modeles bifluides a deux pressions sans reconstruction topologique. En résumé, la

proposition 30 induit un lien entre la vitesse et la pression interfaciales qui ne peuvent plus étre modélisées

séparément. Cette relation de compatibilité entre P; et V; n’est pas affectée par la procédure de reconstruc-

tion topologique.

Suivant le travail de modélisation effectué au chapitre 3 dans le cadre des modeles bifluides a deux pres-
sions sans reconstruction topologique, la loi de Newton et la loi de Fourier sont toutes deux retenues dans
chaque phase pour clore le tenseur des contraintes visqueuses X et le flux de chaleur F7, . Ces modélisations
des phénomenes de diffusion s’écrivent

2
= =3 M (V) 1d+ e (Vi + (V)" ) (loi de Newton)

Vk=1,2, (17.6)

Fr, = —xg, VI, (loi de Fourier)

ol i > 0 et X7, > 0 désignent respectivement la viscosité et la conductivité thermique de la phase k. De
maniere analogue au chapitre 3, les grandeurs interfaciales sont par la suite associées a des combinaisons
convexes des variables phasiques. Ces différentes modélisations pour les grandeurs interfaciales s’écrivent

Vi = Bur+(1-P)us, B e [01],
L(1-P)
P = P+ (1— P, € 10,1], 17.7
u(B) P+ (1—(B) Py B = wiepams <0U (7D
e = v9]+(1—v)62, v € [0,1].
Les transferts interfaciaux sont par ailleurs modélisés par les termes de relaxation
& = Kp(P—Pv), Kp(W) > 0,
Vk=1,2, D, = Ky (uk/ - Ltk)7 Ky (W) > 0, (17.8)
K =3-k, o = Kr(lv—-T), Kr(W) > 0, '
I, = Ko(Oy—6p), Ke(W) > 0.
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Muni de ces lois de fermeture, le systeme (17.3) est maintenant doté de I’'inégalité d’entropie

« K (VTi)?

oy k7, VT 1 Q,
atn+V'Fn—ZV' ShRh TR ZZ—(XkaZVuk—I—Z 5
k Ty 7 Tk k Ty

1 1 1 1
— o — (Vi — -D —(e;—0)Tr—Y —(P.—P,)é;, > 0. 17.9
+;Tk k"‘;Tk( i — uy.) k"‘;Tk (ei —6r) Ik ;Tk( ; — Py) Ok 17.9)

A titre de comparaison avec les modeles bifluides a deux pressions sans reconstruction topologique, 1’in-
égalité d’entropie (17.9) n’est pas modifiée par la procédure de reconstruction topologique.

Les différentes fonctions de relaxation Ky, Kp, K7, Kg ou coefficients d’échange interfaciaux dépendent
cependant de la topologie diphasique. Pour caractériser I'influence de la topologie diphasique sur les
échanges interfaciaux, Aniel-Buchheit, Chanoine, Grégoire et Pinson [7] consideérent les transferts entre
les phases proportionnels a la densité d’aire interfaciale. Une formulation 1égerement modifiée des coef-
ficients (3.9) est alors proposée pour décrire I’influence de la densité d’aire interfaciale sur les échanges
interfaciaux. Dans un premier temps, on rappelle la définition des coefficients thermodynamiques 4, 4 p,
A4, Agg introduits a la figure 5.1. Ces coefficients thermodynamiques s’écrivent respectivement

1 /ykPk 1 aek ! 1 a]—}( aek -
A=Y — 2,,=Y %4+ (=) (P-P a,=Y — (=== =
uu ;mka pp ; o + e (apk pk( i k)> 1t ;mk BPk o 8Pk o )

(), (), | (G8), (), e (58), B2),
A=Y —|pi[ =2 ) +%n(=2) |-—(52) (=) Tis+—(=2) (== i~ 61).
o8 ;mk pk(&pk P Ve Ll E)Pk o my aPk o 8Pk o Sk my BPk o aPk o (6 k)

Soit a;, une densité d’aire interfaciale de référence. On définit par la suite le coefficient de reconstruction
topologique
ai
A= —.
aj,

On modélise pour finir les différentes fonctions de relaxation

A A A; A
Ky = ——, Kp=——, Kr=——, Ko = ——.
TU Auu TP App Tr An To Aoo

(17.10)

Dans cette modélisation (17.10) des coefficients d’échange interfaciaux, Ty, Tp, Tr et Tg caractérisent les
temps de retour a I’équilibre des vitesses, pressions, températures et potentiels de changement de phase.
Suivant I’analyse bibliographique menée a la section 3.4, ces échelles de temps sont identifiées a des
constantes de I’intervalle [10~%, 1] s. Pour cette modélisation (17.10) des coefficients d’échange interfa-
ciaux, la stabilité linéaire de certains équilibres liquide-vapeur sera numériquement vérifiée a la section
17.4. Lors de la simulation des transferts interfaciaux, cette modélisation (17.10) des coefficients d’échange
nous permettra par ailleurs de reproduire numériquement les tendances observées expérimentalement. Plus
la surface d’échange disponible entre les deux fluides sera importante, plus rapidement se résorberont les
déséquilibres entre les phases.

En ce qui concerne la procédure de reconstruction topologique, aucune information ne nous est ce-
pendant fournie par I’inégalité d’entropie (17.9) pour clore I’opérateur ¥'. Cet opérateur de reconstruction
caractérise 1’influence des phénomenes de coalescence et de fragmentation sur la surface d’échange dis-
ponible entre le liquide et sa vapeur. De maniere générale, les fermetures présentées dans la littérature
pour clore cet opérateur de reconstruction dépendent des configurations topologiques envisagées. Dans le
cadre des écoulements a bulles, certains modeles de coalescence et de fragmentation ont par exemple été
développés par Hibiki et Ishii [64]. De tels modeles sont par nature limités au cadre des écoulements a
phase dispersée. Pour décrire ’ensemble des configurations topologiques associées aux écoulements di-
phasiques, on se ramene souvent a des corrélations expérimentales. De telles corrélations expérimentales
expriment généralement la densité d’aire interfaciale d’un écoulement diphasique permanent en fonction de
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Figure 17.2: tracé d’une carte de configuration pour un mélange eau-air dans une conduite inclinée.
(Reproduction des résultats expérimentaux obtenus par Barnea, Shoham, Taitel et Dukler [11]).
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la variable Y = (0tp,my, myup,my Ey,my,myuy,my E )" caractéristique des propriétés thermomécaniques du
mélange. Dans le cadre des écoulements de fluides frigogénes, une telle corrélation expérimentale nous est
par exemple fournie par Yang et Zhang [105]. Pour nos applications en ingénierie nucléaire, aucune corré-
lation de ce type n’a cependant été portée a notre attention pour les écoulements eau-vapeur a faible nombre
de Mach. Pour décrire I’ensemble des variétés topologiques de certains mélanges eau-air au comportement
proche de nos mélanges eau-vapeur, seules quelques cartes de configuration ressortent de la littérature. De
telles cartes de configuration ont par exemple été tracées par Mandhane, Gregory, Aziz [80]. Suivant les tra-
vaux de Barnea, Shoham, Taitel et Dukler [11], une telle carte de configuration est par exemple reproduite
ala figure 17.2. De maniere générale, ces cartes de configuration représentent la topologie d’un écoulement
diphasique permanent en fonction de la variable Y caractéristique des propriétés thermomécaniques du mé-
lange. La carte de configuration reproduite a la figure 17.2 parametre ainsi la topologie d’un écoulement
diphasique stationnaire par le biais des deux vitesses phasiques. A la suite des travaux entrepris par Ishii,
Paranjape, Kim et Sun [69], nous proposons ici de traduire ces cartes de configuration expérimentales en
termes de densité d’aire interfaciale. Une telle corrélation construite a partir des cartes de configuration ex-
périmentales donne acces a la densité d’aire interfaciale associée a un écoulement diphasique permanent.
Par Ia suite, une telle distribution d’aire interfaciale pour un écoulement diphasique permanent est notée
afq(Y ). Soit a? > 0, Aug > 0, g9 > 0 respectivement une densité d’aire interfaciale, un écart de vitesse et
une constante de référence a caler sur 1’expérience. Pour traduire en termes d’aire interfaciale la carte de
configuration reproduite a la figure 17.2, nous proposons ici a titre d’exemple la corrélation heuristique

€0 |uz — u;|
AY)y=oyopad [ 1+ —1= 1 ). 17.11
i ( ) 1024 +|u27u1\+Au0 ( )

Une telle expression pour la densité d’aire interfaciale d’un écoulement diphasique permanent traduit 1’ ac-
croissement de la surface d’échange avec les déséquilibres entre les phases. Suivant la carte de configuration
reproduite a la figure 17.2, ces déséquilibres entre les phases sont ici associés aux déséquilibres de vitesse.
Lorsqu’une des phases tend a disparaitre, la dépendance parabolique de a?q en Oy assure par ailleurs la
dégénéréscence de cette corrélation vers les régimes monophasiques.

Pour décrire la dynamique des changements de configuration au sein du mélange diphasique, une nou-
velle modélisation est alors proposée pour 1’opérateur de reconstruction . Cette nouvelle modélisation
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pour I’opérateur de reconstruction topologique s’écrit
W= [a—a*(v)], (17.12)

ou T; désigne le temps caractéristique du changement de configuration pour le mélange diphasique. On
suppose ce temps caractéristique de 1’ordre des phénomenes de coalescence et de fragmentation. Suivant
les résultats expérimentaux de Kirkpatrick, Lockett [74], Pilch et Erdman [88], ce temps caractéristique T;
est identifié a une constante de 1’intervalle [10’3, 1] s. Un tel modele de relaxation (17.12) pour I’opérateur
¥ associe les distributions expérimentales a?q(Y) a des points d’équilibre pour la procédure de reconstruc-
tion topologique. Cette modélisation pour 1’opérateur ¥ acheve la fermeture du modele bifluide a deux
pressions et une équation de reconstruction pour la densité d’aire interfaciale.

17.3 La partie convective

A la section précédente, la fermeture du modele bifluide a deux pressions et une équation de recons-
truction pour la topologie diphasique a été envisagée dans le cadre des écoulements liquide-vapeur. Le
systéme (17.3) est maintenant complétement fermé et doté d’une inégalité d’entropie. On s’intéresse dans
cette section aux propriétés de sa partie convective

dsa;+V;dxa; =0,
0,00+ V; 0,0 =0,

0 (0 p2) + k(a2 pruz) =0,

0; (00 P2 u2) + 9 (0t Pa 3 + 0y Py) — P, 0,0 =0, (17.13)
0 (02 P2 En) + 0y [0 (P2 E2 + Pa) uz | — P, V0,00 =0,

9, (0t p1ut) +0x(0 prud+0uy P)+Pioy0n =0,

9 (0up1Er) + 9y [ou (p1 Er + Pr)ut] + P V; 9,00 = 0.

(
(
i (0 p1) +9x(0t prun) =0,
(
(

La nature et la définition des solutions faibles associées a la partie convective non-conservative du modele
de Baer et Nunziato ont déja été étudiées au chapitre 4. On s’intéresse ici aux modifications induites par la
procédure de reconstruction topologique.

Dans cette partie convective (17.13), le sous-modele bifluide a sept équations est complété par une hui-
tieme équation de transport pour la densité d’aire interfaciale. Comparée au chapitre 4, la structure propre
associée au sous-systeme bifluide a sept équations n’est pas modifiée par la procédure de reconstruction
topologique. Pour k = 1,2, soit ¢, la vitesse du son dans 1’une et 1’autre phase. La nature du systeme (17.13)
est présentée a la proposition 31.

Proposition 31. Sous I’hypothese 1, la partie convective (17.13) du modéle bifluide a deux pressions et une
équation de reconstruction pour la densité d’aire interfaciale est hyperbolique résonante sur ’espace ad-
missible Q. Cette partie convective admet toujours un spectre réel. Ses vecteurs propres a droite engendrent
Uespace R® excepté le long des variétés Vi = ui ¢, k= 1,2.

Suivant la proposition 31, la procédure de reconstruction topologique (17.1) ne modifie donc pas la nature
généralement hyperbolique des modeles bifluides a deux pressions de type Baer et Nunziato.

En ce qui concerne la définition des solutions faibles pour le systéme non-conservatif (17.13), la stra-
tégie adoptée au chapitre 4 pour le modele bifluide a deux pressions sans reconstruction topologique est a
nouveau retenue. Suivant les travaux de Coquel, Gallouét, Hérard et Seguin [27], cette stratégie consiste a
définir localement les produits non-conservatifs V; dca;, V; 0x0k, P; 0x0, P; V; 9,0y sans recourir a la théorie
développée par Dal Maso, Lefloch et Murat [29]. De maniere analogue au chapitre 4, la vitesse interfa-
ciale est alors identifiée a un invariant de Riemann pour le champ double associé¢ a I’onde de fraction
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volumique et d’aire interfaciale. L’ ensemble (4.10) des modélisations de la littérature a vérifier cette pro-
priété pour la vitesse interfaciale est regroupé dans le tableau 3.1. De telles modélisations pour la vitesse
interfaciale définissent localement les produits non-conservatifs V; dya;, V; 0. La fermeture du produit
non-conservatif P; d,0 est ensuite effectuée similairement au chapitre 4 par le biais de 1’équation d’en-
tropie 9,1 + dxFy, = 0. La procédure de reconstruction topologique (17.1) ne modifie donc ni la nature
généralement hyperbolique, ni le caractere localement bien défini des différents produits non-conservatifs
associés aux modeles bifluides a deux pressions étudiés a la partie I.

17.4 Dynamique des transferts interfaciaux

A la section précédente, I’étude mathématique du systeme (17.3) a été entamée par I’analyse de sa par-
tie convective. Cette analyse est poursuivie dans cette section par 1’étude des transferts interfaciaux pour
les écoulements en transition de phase. Dans le cadre des modeles bifluides de type Baer et Nunziato, cette
étude des transferts interfaciaux a déja été réalisée au chapitre 5. Dans cette section, on cherche a détermi-
ner les modifications introduites par 1I’équation d’évolution pour la densité d’aire interfaciale.

De maniere analogue a la partie I, soit p = Y my, pV = Y myp ug, p E = Y, mi Ej respectivement la
masse, la quantité de mouvement et I’énergie totale du mélange. Pour un écoulement liquide-vapeur en
transition de phase, les différents transferts interfaciaux satisfont le syst¢eme dynamique
d,ai:O, dtP:07 dlpV:07 dl‘pE:O7
d;op =Kp(P,—P1),
d,«I’H2 =K9 (91 —92), (17.14)
dimyup = Ky (41 —uz) + Ko (61 — 62) Vi,
dimyEr = Kp (P1 —P2) Pi+ Ky (u1 —u2) Vi+ Ko (01 —02) E; + Ky (T1 — T2) -

Dans cette description des interactions diphasiques, la procédure de reconstruction topologique n’est pas
activée simultanément avec les transferts interfaciaux. La densité volumique d’aire interfaciale est donc un
invariant du systeme (17.14). Sous les hypotheses thermodynamiques 1 et 2, la procédure d’optimisation
développée au chapitre 5 est alors globalement inchangée. Comme a la partie I, la convergence des trajec-
toires admissibles sur la variété isobare isotherme équipotentielle équivitesse est alors établie de manicre
similaire par le biais du théoreme de Lyapunov. La procédure de reconstruction topologique ne modifie
donc pas la stabilité non-linéaire de I’équilibre liquide-vapeur.

Ce résultat de stabilité non-linéaire ne caractérise cependant que I’état d’équilibre isobare isotherme
équipotentiel équivitesse. A ce stade, aucune autre information ne nous est fournie sur la dynamique des
transferts interfaciaux que leur tendance a rétablir 1’équilibre liquide-vapeur sur temps long. De maniere
analogue au chapitre 5, 1’application du théoreme d’Hartman et Grobman au systéme dynamique (17.14)
nous permet d’établir conditionnellement la stabilité linéaire de I’équilibre isobare isotherme équipotentiel
équivitesse. Au voisinage de la saturation, les transferts interfaciaux ramenent donc rapidement le mélange
liquide-vapeur vers 1’équilibre isobare isotherme équipotentiel équivitesse. Ce résultat de stabilité linéaire
dépend des lois d’état utilisées pour décrire le mélange diphasique ainsi que de la modélisation retenue
pour les coefficients d’échange Ky, Kp, K7, Ko. Pour une loi d’état de type gaz parfait dans les deux phases
et pour la modélisation (17.10) des coefficients d’échange, la stabilité linéaire de certains équilibres iso-
bares isothermes équipotentiels équivitesses peut alors étre numériquement établie de maniere analogue a
I’exemple 6 présenté a la section 5.2. En résumé, les différentes stabilités linéaire et non-linéaire de I’équi-
libre liquide-vapeur ne sont donc pas affectées par la topologie de I’écoulement diphasique. La dynamique
des transferts interfaciaux dépend cependant de la procédure de reconstruction topologique. L’accroisse-
ment des transferts interfaciaux avec la densité volumique d’aire interfaciale sera alors numériquement
vérifiée a la section 17.7.
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17.5 Reconstruction topologique

Lors de la fermeture du systeme (17.3), une nouvelle modélisation a été proposée pour clore 1’ opérateur
de reconstruction topologique. Cette section s’intéresse aux propriétés de ce nouvel opérateur pour décrire
les transitions de configuration au sein du mélange diphasique. Dans cette section, ni la convection, ni la
diffusion, ni les transferts interfaciaux ne sont implémentés. Dans 1’analyse des changements de configu-
ration au sein du mélange diphasique, cette simplification est réalisée afin d’étudier indépendamment la
procédure de reconstruction topologique.

Soit Y = (0, my,myuy,mp Ey,my,myuy,m; Ey)" la variable d’état caractéristique des propriétés ther-
momécaniques du mélange diphasique. A la section 17.2, ’existence d’une corrélation expérimentale
afq(Y ) € R a été postulée. Cette corrélation expérimentale exprime la densité d’aire interfaciale asso-
ciée a un écoulement diphasique permanent en fonction des propriétés thermomécaniques du mélange.
Pour décrire les transitions topologiques, la procédure de reconstruction satisfait le systeme dynamique

dt Y == O B
1 (17.15)
diay =~ [a—af(v)],

Ti
ou T; désigne le temps caractéristique du changement de configuration pour le mélange diphasique. Dans
cette formulation (17.15) de la procédure de reconstruction topologique, les différents transferts interfa-
ciaux ne sont pas activés simultanément avec le terme source de densité d’aire interfaciale. La variable Y
caractéristique des propriétés thermomécaniques du mélange diphasique est donc un invariant du systeme
(17.15). L’ équation différentielle ordinaire associée a la densité d’aire interfaciale s’intégre explicitement

Vi >0, ai(t) = a;(0) e % 4 a1 () (1 —e /%)

Pour une corrélation expérimentale a?q(Y) définie dans R, les trajectoires du systeme dynamique (17.15)
sont continliment admissibles. Ces trajectoires convergent par ailleurs vers la corrélation expérimentale
a;1(Y). Une telle corrélation expérimentale a; " (Y) s’identifie alors & un point d’équilibre stable pour la pro-
cédure de reconstruction topologique. En conclusion, les phénomenes de coalescence et de fragmentation
modélisés par 1’opérateur de reconstruction topologique s’effectuent donc au sein du mélange diphasique
de maniere a résorber les déséquilibres d’aire interfaciale.

Remarque 17. Dans cette section, la corrélation expérimentale a;*(Y) exprimant la densité d’aire inter-
faciale associée a un écoulement diphasique permanent en fonction de la variable Y caractéristique des
propriétés thermomécaniques du mélange a été identifiée a un point d’équilibre stable pour la procédure
de reconstruction topologique. Ce résultat aurait pu étre établi de maniére différente par le biais d’une
optimisation. Définissons sur R la fonction strictement convexe

¥ (@)= 5 a—a(r)].

Cette fonction F s’identifie a une fonction de Lyapunov pour le systeme dynamique (17.15). La définition
de cette fonction de Lyapunov pour le systéme dynamique (17.15) assure similairement la convergence des
trajectoires vers la corrélation expérimentale a?q(Y ). La réorganisation topologique de 1’écoulement di-
phasique peut donc se voir de maniere différente comme une procédure d’optimisation pour la distribution
d’aire interfaciale.

17.6 Schémas numériques

Dans cette section, on s’intéresse a la simulation numérique du systeme (17.3). On néglige les phé-
nomenes de diffusion. Dans ce contexte, I’approximation du systeme (17.3) sans diffusion est envisagée
de maniere similaire au chapitre 7 par le biais d’une approche a pas fractionnaires dans un formalisme
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Volumes Finis. On cherche & déterminer les modifications induites par la procédure de reconstruction to-
pologique.

Dans le cadre d’une approche a pas fractionnaires de type Yanenko [104], I’approximation du systeéme
(17.3) sans diffusion s’effectue en trois étapes. La premiere est consacrée a 1’approximation de la partie
convective

OW+V-F(W)+C(W): VW =0. (17.16)

La seconde s’intéresse a I’approximation des transferts interfaciaux. Cette seconde étape consiste en 1’in-
tégration du systeme dynamique
dwW=SWw). (17.17)

La troisieme se consacre au traitement numérique de la reconstruction topologique. Cette troisieéme étape
consiste en I’intégration de 1’équation différentielle ordinaire

&W =g (W). (17.18)

Pour notre modélisation (17.12) de la reconstruction topologique, le systeme (17.18) s’integre explicite-
ment. En ce qui concerne les transferts interfaciaux, 1’approximation du systeme (17.17) s’effectue par
ailleurs similairement au chapitre 7 par le biais des schémas de relaxation développés a la section 7.3. En
conséquence, on ne s’intéresse dans cette section qu’a 1’approximation de la partie convective (17.16). Cette
partie convective se présente sous une forme non-conservative. A la suite des travaux entrepris par Hérard
[60] dans le cadre de la turbulence compressible, la formulation non-conservative du schéma VFRoe-ncv
présentée a la section 7.2 est ici adaptée a la procédure de reconstruction topologique. Les propriétés de
cette adaptation non-conservative du schéma VFRoe-ncv sont présentées a la proposition 32.

Proposition 32. Sous les hypotheses 1 et 2, I’adaptation non-conservative du schéma VFRoe-ncv déve-
loppée a la section 7.2 préserve les équilibres liquide-vapeur et les équilibres topologiques en variable
(ai, 02, T2, uz, Py, Ty, ur, Py).

A la suite des travaux effectués au chapitre 7, la démonstration de la proposition 32 est immédiate. La
procédure de reconstruction topologique ne modifie donc pas les propriétés des schémas numériques éla-
borés dans le cadre des modeles de type Baer et Nunziato. Les équilibres associés a la topologie diphasique
sont par ailleurs préservés par ces différents schémas numériques. L’ensemble de la méthode a trois pas
fractionnaires se caractérise alors par la préservation des équilibres liquide-vapeur et des équilibres topo-

. eq
logiques a; .

17.7 Résultats numériques

A la section 17.6, une méthode numérique a été élaborée pour simuler le modele bifluide & deux pres-
sions et une équation de reconstruction pour la densité d’aire interfaciale. Dans cette section, cette méthode
numérique est utilisée pour mesurer 1’influence de la reconstruction topologique sur la dynamique des
transferts interfaciaux. La procédure de relaxation vers la corrélation expérimentale a;"(Y) est alors com-
parée a une fermeture algébrique de type Yang-Zhang [105] pour la densité d’aire interfaciale.

Soit I'intervalle [0,2]. Dans un premier temps, on réalise le maillage cartésien régulier de ce domaine
de calcul. Ce maillage compte 2 000 cellules. Pour modéliser les différents constituants du mélange, une
loi d’état de type gaz parfait (2.2) est adoptée dans les deux phases. On impose les coefficients thermody-
namiques

T =14, =12, C,, =2Jkg 'K, C,=1Jkg "KL

On rappelle que ces deux lois d’état vérifient simultanément les hypotheses 1 et 2. L’indice 1 y désigne la
phase vapeur, I'indice 2 la phase liquide. En ce qui concerne la vitesse et la pression interfaciales, on retient
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la modélisation (4.10c) mise en avant par Coquel, Gallouét, Hérard et Seguin [27]. Cette modélisation pour
le couple interfacial (P;,V;) s’écrit

miuy+mpyu myTo Py +my T P;
V,‘le 22’ Pi:221 141162

my +my my T, +m T

(4.10c)

On rappelle qu’une telle modélisation pour la vitesse et la pression interfaciales définit localement tous
les produits non-conservatifs associés a la partie convective du systeme (17.3). L’énergie interne spécifique
interfaciale est quant a elle modélisée par une combinaison convexe des potentiels de changement de phase :

my 01 +my 0,
e =—————————.
my +my

Muni de ces lois de fermeture pour les grandeurs interfaciales, le systeme (17.3) est alors doté d’une
inégalité d’entropie. En ce qui concerne les coefficients d’échange, la modélisation (17.10) des fonctions de
relaxation est par ailleurs retenue. Suivant 1’analyse bibliographique menée a la section 3.4, les différentes
échelles de temps caractéristiques apparaissant dans cette modélisation (17.10) des coefficients d’échange
sont identifiées & des constantes de I’intervalle [10~4, 1] s. Ces échelles de temps valent respectivement

Ty =5.10"3s, Tp=1.10""%s, T =2.10"3s, Tg=2.10"3s.

La densité d’aire interfaciale de référence a;, est associée a la constante a;, = Im~!. En ce qui concerne la
reconstruction topologique, la modélisation (17.12) est par ailleurs retenue pour I’opérateur . Conformé-
ment a la section 17.2, I’échelle de temps caractéristique T; intervenant dans cette modélisation (17.12) de
I’opérateur W est identifiée A une constante de I'intervalle [1073,1] s :

1 =1.10""s.
Pour I’heuristique corrélation d’aire interfaciale (17.11), on adopte par ailleurs les valeurs

@ =5m™!, Aug=1.10"*ms!, g0 = 10.

Initialisons le probleme de Riemann dont les états de part et d’autre de I’interface x = 1 m sont reportés
dans le tableau 17.3. Cette condition initiale décrit un mélange liquide-vapeur a 1’équilibre thermodyna-
mique et topologique de chaque c6té de I’interface x = 1 m. On choisit d’approcher la partie convective du
systeme (17.3) par le biais du schéma (a;,0,T>,u2, P>, T1,u1,P;)-VFRoe-ncv. On impose une condition
de Courant-Friedrich-Levy CFL = 0.8. A 'instant ¢ = 0.06 s, la solution de ce tube a choc est reportée

figure 17.3.

De maniere analogue aux simulations de tube a choc réalisées sans reconstruction topologique au cha-
pitre 8, la solution reportée figure 17.3 décrit la propagation d’un choc sur le milieu basse pression. Ce
choc liquéfie le mélange diphasique dont la fraction volumique liquide augmente. Cette solution décrit
également la propagation d’une détente sur le milieu haute pression. Cette détente vaporise le mélange di-
phasique dont la fraction volumique liquide diminue. Ces ondes acoustiques engendrent des déséquilibres
entre les phases. Une fois ces ondes acoustiques passées, les différents transferts interfaciaux rétablissent
progressivement 1’équilibre isobare isotherme équipotentiel équivitesse au sein du mélange diphasique. De
maniere analogue au chapitre 8, de faibles déséquilibres de pression sont a nouveau observés entre les
phases. Encore une fois, utiliser un modele a deux pressions indépendantes ne signifie pas pour autant
s’éloigner de I’équilibre isobare.

En ce qui concerne la reconstruction topologique, la densité d’aire interfaciale reportée sur la figure
17.3(b) montre une réorganisation du mélange diphasique. La propagation des ondes acoustiques au sein
du mélange diphasique induit des phénomenes de coalescence et de fragmentation qui modifient la surface
d’échange disponible entre le liquide et la vapeur. La propagation du choc sur le milieu basse pression
majoritairement occupé par la vapeur induit la liquéfaction du mélange diphasique. Cette liquéfaction s’ac-
compagne d’une augmentation de I’aire interfaciale. La propagation de la détente sur le milieu pressurisé
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majoritairement occupé par le liquide induit une vaporisation du mélange diphasique. Cette vaporisation
s’accompagne également d’une augmentation de la surface d’échange entre les deux fluides. Un pic d’aire
interfaciale se signale alors au niveau de la discontinuité de contact transportant la fraction volumique.
On propose ici d’interpréter ce pic d’aire interfaciale comme la traduction de 1’inversion topologique d’un
écoulement a bulles vers un écoulement a gouttes.

Une reconstruction algébrique pour la topologie diphasique est ensuite envisagée a titre comparatif. On
s’intéresse alors a la projection sur la corrélation expérimentale a?q. Pour cette reconstruction algébrique
de type Yang-Zhang [105] pour la densité d’aire interfaciale, la solution de ce méme a tube a choc est
reportée sur la figure 17.4. Cette solution décrit les mémes phénomenes que précédemment, mais pas dans
les mémes proportions. La projection sur 1’équilibre topologique accroit la surface d’échange disponible
entre le liquide et sa vapeur. De ce fait, les transferts interfaciaux sont plus intenses. Pour cette recons-
truction algébrique de la topologie diphasique, les déséquilibres se résorbent plus rapidement entre les
phases. La comparaison de ces différentes procédures de reconstruction pour la topologie diphasique nous
permet alors de retrouver numériquement les observations expérimentales : 1’intensité des transferts inter-
faciaux s’accroit avec la surface d’échange disponible entre les deux phases. De tels résultats numériques
demandent maintenant a étre plus précisément confrontés a 1I’expérience pour déterminer parmi ces deux
procédures de reconstruction, laquelle est 1a plus 2 méme de décrire les transitions de configuration au sein
du mélange diphasique.

17.8 Conclusion

En résumé, une procédure de reconstruction topologique pour la densité d’aire interfaciale a été envi-
sagée dans cette derniere partie de these pour compléter les modeles bifluides a deux pressions précédem-
ment étudiés a la partie I. L’implémentation d’une telle procédure de reconstruction topologique dans les
modeles de type Baer et Nunziato est nouvelle. Une telle procédure de reconstruction pour la topologie
diphasique était auparavant cantonnée au cadre des modeles bifluides standard a une pression. Dans cette
derniere partie de these, on a cherché a déterminer les modifications induites par cette procédure de re-
construction sur les propriétés mathématiques du modele bifluide a deux pressions. Dans le cadre de cette
reconstruction topologique, la nature généralement hyperbolique et la stabilité des équilibres liquide-vapeur
associées aux modeles de type Baer et Nunziato ont alors été retrouvées. Pour modéliser les phénomenes
de coalescence et de fragmentation a 1’échelle bifluide, une nouvelle fermeture a par ailleurs été propo-
sée pour clore I’opérateur de reconstruction topologique. Cette nouvelle modélisation pour I’opérateur de
reconstruction topologique vise a intégrer aisément dans les codes de calcul les différentes corrélations
expérimentales donnant la densité d’aire interfaciale associée a un écoulement diphasique permanent en
fonction des propriétés thermomécaniques du mélange. Pour une heuristique formulation d’une telle cor-
rélation expérimentale, diverses simulations du modele bifluide a deux pressions ont alors été réalisées.
Ces simulations ont montré les aptitudes de notre reconstruction topologique a décrire les changements de
configuration au sein du mélange diphasique. Les observations expérimentales ont alors été reproduites nu-
mériquement. Plus la surface d’échange est importante entre les deux fluides, plus rapidement se résorbent
les déséquilibres entre les phases. La reconstruction topologique de la densité d’aire interfaciale constitue
donc un moyen d’affiner notre description des transferts interfaciaux.
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Conditions initiales : 0 < x < 1 m

Conditions initiales : 1 < x < 2m
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a =08m™!

P2 = P1 = 838793 Pa
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Figure 17.3: simulation d’un tube a choc pour un écoulement liquide-vapeur en transition de phase.
Relaxation vers 1’équilibre topologique (r = 0.06 s).
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simulation d’un tube a choc pour un écoulement liquide-vapeur en transition de phase.

Projection sur I’équilibre topologique (r = 0.06 s).
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Conclusions et perspectives

Dans le cadre du projet NEPTUNE, une nouvelle approche a été envisagée dans cette these pour dé-
crire les écoulements liquide-vapeur en transition de phase. A 1’échelle bifluide, cette nouvelle approche
s’appuie sur le formalisme & deux pressions de Baer et Nunziato. On résume ici les principaux résultats de
cette these. Divers axes de recherche sont également proposés pour faire suite a ce travail.

Pour décrire les écoulements liquide-vapeur, le modele bifluide & deux pressions s’est tout d’abord pré-
senté sous la forme d’un systeme ouvert. Dans un premier temps, on s’est intéressé a sa fermeture. Notre
premier travail de modélisation a consisté en 1’élaboration d’un cadre thermodynamique général pour les
écoulements en transition de phase. Suivant les travaux de Callen [19], on s’est tout d’abord placé dans
le cadre classique ou une entropie strictement concave et strictement croissante est supposée définie pour
chaque constituant du mélange. On a ensuite postulé 1’existence d’un équilibre triple isobare isotherme
équipotentiel monovariant pour le mélange diphasique. Ces différentes hypotheses nous ont permis de dis-
criminer les lois d’état susceptibles de décrire un liquide et sa vapeur. Ces différentes hypotheses ont été
vérifiées pour des lois d’état de type gaz parfait dans les deux phases. Il convient maintenant d’étudier I’adé-
quation de ce cadre thermodynamique théorique avec les fermetures expérimentales du plan eau-vapeur.

Dans ce cadre thermodynamique théorique, on s’est ensuite intéressé a la modélisation des interac-
tions diphasiques. Suivant les travaux de Lhuillier [78], Gavrilyuk, Saurel [45], Coquel, Gallouét, Hérard
et Seguin [27], cette modélisation des interactions diphasiques a été effectuée de maniere a doter le modele
bifluide a deux pressions d’une inégalité d’entropie. Divers modeles de relaxation ont alors proposés pour
les transferts interfaciaux. Ces modélisations s’averent particulierement nouvelles en ce qui concerne les
transferts énergétiques. Dans cette modélisation des interactions diphasiques, divers coefficients d’échange
interviennent pour caractériser I’intensité des transferts interfaciaux. A 1’heure actuelle, on ne dispose que
de rares résultats expérimentaux pour quantifier ces coefficients d’échange. Pour nos applications en in-
génierie nucléaire, I’ensemble de ces nouvelles modélisations pour les transferts interfaciaux doit donc
maintenant étre calé sur 1’expérience.

Muni de ces lois de fermeture, les différentes propriétés mathématiques du modele bifluide & deux pres-
sions ont ensuite été étudiées. On s’est tout d’abord intéressé aux propriétés de la partie convective. Dans
un premier temps, la nature hyperbolique résonante de ce systeme a été rappelée. Pour nos applications a
la simulation des écoulements diphasiques a faible nombre de Mach, les différentes résonances de ce sys-
téme ont alors été identifiées a des phénomenes marginaux. Cette partie convective se présente par ailleurs
sous une forme non-conservative. On s’est ensuite intéressé a la définition de ses solutions faibles. Suivant
les travaux de Coquel, Gallouét, Hérard et Seguin [27], ’onde de fraction volumique a été associée a une
discontinuité de contact pour définir les relations de saut de ce systeéme. Pour attribuer cette nature linéai-
rement dégénérée a I’onde de fraction volumique, de nouvelles modélisations pour la vitesse et la pression
interfaciales ont alors été proposées. Dans ce cadre, I’ensemble des produits non-conservatifs du modele
bifluide a deux pressions a été défini sans recourir a la théorie développée par Dal Maso, Lefloch et Murat
[29]. On s’est ensuite intéressé au probleme de Riemann associé a cette partie convective non-conservative
et résonante. L’étude préliminaire des connexions onde par onde a été effectuée en dehors des variétés de
résonance. Cette étude a mis a jour plusieurs régimes d’écoulement sur- et sous-critiques pour le mélange
diphasique. Ces différents régimes d’écoulement pour le mélange diphasique présentent des similitudes
avec le comportement fluvial et torrentiel des rivieres. Cette étude préliminaire des connexions onde par
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onde constitue une premiere étape dans la résolution du probleme de Riemann associé a la partie convective
du modele bifluide a deux pressions. Il convient maintenant d’étudier les connexions au voisinage des va-
riétés de résonance. Un tel travail a déja été entrepris dans un cadre résonant différent par Goatin et Lefloch
[50]. Ce travail demande maintenant a étre adapté au modele de Baer et Nunziato.

En ce qui concerne les interactions diphasiques, on s’est par la suite intéressé a la dynamique des trans-
ferts interfaciaux. Certains de ces transferts interfaciaux effectuent un retour a I’équilibre instantané en
certaines variables de I’écoulement. Une méthode de relaxation instantanée a alors été élaborée pour simu-
ler les modeles bifluides partiellement équilibrés par le biais du modele a deux pressions. Cette méthode de
relaxation instantanée s’identifie 2 une méthode de projection sur les équilibres partiels. Les autres trans-
ferts interfaciaux s’effectuent sur une certaine durée. Les stabilités linéaire et non-linéaire de 1’équilibre
liquide-vapeur ont alors été établies. Suivant les travaux de Dellacherie [32], une approche par systeme
dynamique a été retenue pour montrer ces différentes stabilités. A 1’inverse des procédures d’optimisation
généralement utilisées dans la littérature [ 10, 2, 58], cette approche par systéme dynamique assure une des-
cription continue des déséquilibres entre le liquide et sa vapeur. Cette approche pose néanmoins probleme
sur les bords de 1’espace admissible. Certaines solutions peuvent pénétrer des domaines monophasiques
au sein desquels la modélisation bifluide ne semble plus adaptée. Pour nos applications en ingénierie nu-
cléaire, certains couplages entre modeles bifluides et monophasiques pourraient alors étre envisagés suivant
les travaux de Colombo [25], Godlewski, Le Thanh, Raviart [51], Ambroso et al. [3]. De tels couplages
pourraient traiter a terme de la transition de phase compleéte d’un liquide pur a une vapeur seche.

Pour simuler I’ensemble des modeles bifluides rencontrés dans cette these, une méthode numérique a
par la suite été élaborée. Cette méthode numérique s’appuie sur une approche a pas fractionnaires dans
un formalisme Volumes Finis. Une telle méthode numérique traite séparément de la convection puis des
transferts interfaciaux. Pour approcher la partie convective du modele bifluide a deux pressions, différentes
adaptations non-conservatives de schémas classiques (le schéma de Rusanov et le schéma VFRoe-ncv)
ont tout d’abord été étudiées. A 1’inverse du cadre non-conservatif standard [30, 65], on a alors montré
la convergence de ces différents schémas vers une méme solution pour nos modélisations particulieres des
grandeurs interfaciales. De nouveaux schémas de relaxation ont par la suite été proposés pour décrire la dy-
namique des transferts interfaciaux. Ces nouveaux schémas sont conservatifs au sens ou ils préservent les
grandeurs caractéristiques du mélange. Ces nouveaux schémas convergent par ailleurs vers les équilibres
diphasiques. L’ensemble de la méthode numérique se caractérise alors par la préservation des équilibres
liquide-vapeur. Sur les bases de cette méthode numérique, un logiciel de simulation a été construit. Ce
logiciel permet de simuler I’ensemble des modélisations bifluides, qu’elles soient totalement hors équi-
libre ou partiellement équilibrées, avec ou sans transition de phase, sur tout type de maillage structuré ou
non-structuré. Ce logiciel a tout d’abord été appliqué a la simulation des phénomenes de dépréssurisation
dans les REP. On a ensuite procédé a la comparaison de différentes modélisations bifluides. Lors de ces
simulations, en accord avec les résultats de Hérard et Hurisse [62], seules les modélisations hyperboliques
ont fourni des solutions stables convergées en espace. On préconise leur emploi a I’avenir.

Pour affiner notre description des transferts interfaciaux, différents couplages ont finalement été réa-
lisés entre le modele bifluide a deux pressions et un modele de turbulence ainsi qu’une procédure de re-
construction pour la densité d’aire interfaciale. De maniere générale, la prise en compte de ces nouveaux
phénomenes n’a pas modifié les propriétés du modele bifluide a deux pressions. La description de ces phé-
nomenes nous a au contraire permis de reproduire numériquement les tendances expérimentales [73, 16].
Les différents transferts interfaciaux s’accroissent avec la turbulence et la surface d’échange disponible
entre le liquide et sa vapeur. De telles études numériques demandent maintenant a étre plus précisément
confrontées a I’expérience.
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Modélisation et simulation numérique des écoulements diphasiques par
une approche bifluide a deux pressions

Résumé. Dans ce mémoire, on s’intéresse a la simulation des écoulements liquide-
vapeur en transition de phase. Pour décrire ces écoulements, une approche bifluide moyen-
née a deux pressions indépendantes est retenue. Cette description du mélange liquide-
vapeur s’appuie sur le modele a sept équations de Baer et Nunziato. On étudie les apti-
tudes de cette modélisation a simuler les transitions de phase apparaissant en ingénierie
nucléaire.

Dans un premier temps, on élabore un cadre thermodynamique théorique pour décrire
les écoulements liquide-vapeur. Dans ce cadre, on réalise la fermeture du modele de Baer
et Nunziato. De nouvelles modélisations sont proposées pour les termes d’interaction
entre les phases. Ces nouvelles modélisations dotent le modele bifluide a deux pressions
d’une inégalité d’entropie. On étudie ensuite les propriétés mathématiques de ce mo-
dele. Sa partie convective hyperbolique se présente sous une forme non-conservative. On
étudie tout d’abord la définition de ses solutions faibles. Divers régimes d’écoulement
sont alors mis a jour pour le mélange diphasique. Ces différents régimes d’écoulement
présentent des analogies avec le comportement fluvial et torrentiel des écoulements en
riviere. Les stabilités linéaire et non-linéaire de 1’équilibre liquide-vapeur sont ensuite
établies. Pour affiner notre description des interactions diphasiques, on étudie pour finir
I’implémentation d’un modele de turbulence, ainsi que I’implémentation d’une procédure
de reconstruction pour la densité d’aire interfaciale.

On s’intéresse ensuite a la simulation de ce modele. Suivant une approche a pas frac-
tionnaires, une méthode numérique est élaborée dans un formalisme Volumes Finis. Pour
réaliser I’approximation de la partie convective, diverses adaptations non-conservatives
de solveurs de Riemann standard sont tout d’abord proposées. A 1’inverse du cadre non-
conservatif classique, I’ensemble de ces schémas converge vers une unique solution. Un
nouveau schéma de relaxation est ensuite proposé pour approcher la dynamique des trans-
ferts interfaciaux. L ensemble de la méthode numérique se caractérise alors par la préser-
vation des équilibres liquide-vapeur. Dans un premier temps, cette méthode numérique
est employée a la comparaison des différentes modélisations bifluides a une et deux pres-
sions. On I’applique ensuite a la simulation des écoulements liquide-vapeur dans les cir-
cuits hydrauliques des réacteurs a eau sous pression en configuration accidentelle.

Mots-clés : écoulement diphasique, modélisation bifluide, transition de phase, mo-
dele de turbulence, aire interfaciale, systéme hyperbolique non-conservatif, systeme dy-
namique, entropie, méthode Volumes Finis, solveur de Riemann, schéma de relaxation.
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