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Difficultés :
» phénoménes transitoires, aléatoires

=>» Monitoring continu
nécessaire pour la Détection

» localisés sur tout le perimétre du
réseau (des km)
=» Localisation distribuée
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» Décharges Partielles:
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large bande spectrale
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> Problé
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» Outils de trait
Statistiques d'Ordre |
largement utilisés pour détection et localisation de
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a. Signal analysé
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Présentation de la c

> solution p¢

RWVD(t,w) =3 [s(t+5)s*(t—3)]

WVD(t,w) = 6 (w - ¢ (2)) # & [/%(t7)]

Qun (1. 7) = 6O (t) g + 9O (D)3 + -
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» Calcul du Facteur d’étalement pour quelques Distributions Temps-Fréquence

Distribution

Spread factor
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DGTC < Représentation « Temps — Dérivées de Phase »

» permet la représentation de dérivées de tout ordre K de la loi de phase instantanée du
signal

- - 2 T 4 Bt
> illustration pour le signal test sa(t) = o (6eos(mt)+3cos(3mt )43 cos(5mt))
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Détection des transitoires par dérivée premiere de la phase
Analyse de la Loi de Fréquence Instantanée (LFl)

Mise en évidence d’égale importance pour tous les transitoires par « Dirac » en LFI
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> Définition de la courbe de détection

DCpere(t) = | Argmaxy |[DGTC({, f)|
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1. Problématique
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3. Localisation ¢
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> Localiser
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> Localisation des sa

- me
parasites)

- nécessité d’un
<2l
- néces!

kilometre

Poste source 1 Paste souree 2

Thsquidkm
PD-OL PD-OL unité

Unité de contréle  d'acquisition / injection



Transmission radio

Liaison série RS232
RS232 serial link




» se baser sur le phénomeéne physique de distorsion de I'impulsion propagée et la
quantifier en fonction de la durée de propagation de I'impulsion

» s’affranchir de la synchronisation

Prenons le cas extrémement simple

Cant ; Signal DP a
apteur Capteur 2
Source DP la source P
1 fo] [ ]
D LR R
Signal au D
capteur 1 1
Temps
N t, .
Signal au
capteur 2 D,
Temps

A
\J

t

K(cable) - dépend de la physique du cable et qui est sujet a des imprécisions

D,=K(cable)*t, I)1 Z,

. —=—efct,+ct, =L
D.=K(cable)"t, D2 ‘,
Si nous estimons D1 et D2, nous avons un systeme de deux equations qui nous
permet d’acceéder a la position




» définition d’u
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Estimation de




Estimation de la largeur d’impulsion - le Diagramme des Récurrences

(Reccurence Plot Analysis)
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Propagée sur 20m

> Estimation de I'élargissement temporel D. des impulsions par I'outil de
Reccurence Plot Analysis
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