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Formulation CDM du modele macroscopique
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1.2 Méthodes incrémentales de résolution
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Intégration du modele micro-macro
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I1I.1 Application du modele macroscopique

But : Comparaison avec le modéle de Gurson

»Modéle MAC1 avec endommagement mixte (couplage fort)
»Modéle MAC2 avec endommagement volumique DY seulement
»Modéle GUR (GTN du modele de Gurson).

Etude du Modele MAC1 (Couplage Fort)
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(Abaqus/explicit)

Animations sur les endommagements
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Poingon

Comparaison des modeles sur
un essai de poinconnage
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Réponse du Poly24

o
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Comparaison du Poly24 et MACL1
sur un procédé d’Emboutissage

Diametre extérieur matrice = 80 mm ;
Diametre intérieur matrice = 80 mm ;
Hauteur matrice = 10.5 mm ;

Petit rayon matrice =4 mm ;
Diametre extérieur serre flan = 33.9 mm ;
Diametre intérieur serre flan = 90 mm ;
Petit rayon poingon =5 mm ;
Diametre du flan = 73 mm ;
Epaisseur du flan =1 mm

Poincon

V=10 mm/sec

Essai Swift [KHE 04]

Matériaux
-Poly24
-Référence MAC1
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Effort du Poingon en KN
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Introduction

1. Modélisation du

ductile
M odélisation
ACr OScopique

Modélisation micro-
CT O

11. Modélisation

numeriqgue

1 Principe derésolution

2 M éthodes incr émentales
r ésolution

3 Intégration numérigue
s modéles de compor tement

111. Quelques
Applications

Conclusions et
Perspectives

utt

un':u'nr:lluh nolegie

S Troyes

comportement avec —-i-mmw_______ T

endommagement

* CONCLUSIONS

Formulation de modeles : introduction d’'une compressibilité
plastique induite par 'endommagement ductile en MACRO
et MICRO-MACRO
Intégration numeérique et implémentation des modeles de
ces modeles de comportement.
Application sur des cas de calcul de structures simples :
Essai de traction : étude de la localisation
Matériaux a endommagement fortement non linéaire !
Réponses cohérentes des modeles micro-macros et
macros.
Applications a des essais de mise en forme
Incapacité du modele de Gurson a simuler les procédes de
cisaillage.
Bonne prédiction des modéles proposés pour la simulation
des procédes de formage de toles (emboutissage et
poingonnage).
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PERSPECTIVES

-Valoriser I'apport des modeles micro-macros : anisotropie de I'écoulement
plastique avec endommagement, ...

-Etude de l'influence de 'endommagement sur les évolutions texturales.

-Etude expérimentale sur des matériaux réels (these en cours [Hfaiedh]) pour
corrélation avec les deux familles de modeles (adaptation des modeles si
nécessaire).

- Reéaliser des etudes expérimentales afin d’alimenter les modeles

-Calcul d’agrégats reels qui necessite le développement de Techniques de
maillage, Techniques de calcul parallele ...
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